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F

...

2x
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unknown

DC: < 1.9

DC: 1.9 ... 4
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DC: > 10

Выбор и конфигурация в Меню управления:

Выбор группы

Группы функций

Замечание

Выбор разделов меню

функции

Ввод чисел и текста

числа текста

функции

функции

Выбору группы

Отображению измеренной величины

1.)

2.)

3.) .

.

+ (= )

+ (= )

4)

5) + (= )

+ (= )

6) + (= )

Перейдите из отображения измеренного значения в нажатием клавиши

Нажмите клавишу или для выбора нужной напр , и

подтвердите нажатием кнопки Первая функция выбрана напр.,
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прерывает выбор - система выходит из режима редактирования

Нажмите или для редактирования первого символа напр

переводит курсор в позицию следующего символа повторите пункт до завершения ввода

Если символ появится в позиции курсора нажмите клавишу для подтверждения введенного

значения система выйдет из режима редактирования

прерывает ввод

Нажмите для выбора следующей напр ,

Нажмите один раз для возврата к предыдущей напр ,

Нажмите дважды вернетесь к

Нажмите для возврата к

параметр
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basic setup 00 ⇒ measured value (  ) 000 → . 14

(  

)
tank shape (  ) 002 → . 14

(  . 14) medium property (  ) 003 → . 15

⇓ process cond. (  ) 004 → . 15

empty calibr. (  ) 005 → . 17

full calibr. (  ) 006 → . 18

pipe diameter (  ) 007 → . 19

check distance (  ) 051 → . 20

range of mapping (  ) 052 → . 22

start mapping (  ) 053 → . 22

safety settings 01 ⇒ output on alarm (   ) 010 → . 23

(  

)

output on alarm (  HART) ( .  

)
011 → . 25

(  . 23) outp. echo loss ( .   ) 012 → . 25

⇓ ramp %span/min ( ) 013 → . 26

delay time (  ) 014 → . 27

safety distance (  ) 015 → . 27

in safety dist. (   ) 016 → . 27

ackn. alarm ( . ) 017 → . 29

overspill prot. (  ) 018 → . 29

linearisation 04 ⇒ level/ullage ( / ) 040 → . 30

( ) linearisation ( ) 041 → . 31

(  . 30) customer unit (  ) 042 → . 35

⇓ table no. (   ) 043 → . 37

input level (  ) 044 → . 36

input volume (  ) 045 → . 37

max. scale ( . ) 046 → . 37

diameter vessel (  ) 047 → . 37

extended calibr. 05 ⇒ selection ( ) 050 → . 38

(  

.)
check distance (  ) 051 → . 38

(  . 38) range of mapping (  ) 052 → . 39

⇓ start mapping (  ) 053 → . 40

pres. map dist. (   .). 054 → . 41

cust. tank map (  . .) 055 → . 41

echo quality (  ) 056 → . 42

offset ( ) 057 → . 43

antenna extens (  ). 0C9 → . 42

output damping ( ) 058 → . 43

blocking dist. ( - ) 059 → . 43
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output ( ) 06 ⇒ commun. address (  HART) ( . ) 060 → . 44

profibus param. 06 instrument addr. (  PROFIBUS PA) (  .) 060 → . 44

 PROFIBUS PA no. of preambels (  HART) ( . ) 061 → . 45

(  

PROFIBUS)

ident number (  PROFIBUS PA) ( . 

)
061 → . 45

(  . 44) low output limit (  HART) (   .) 062 → . 46

⇓ set unit to bus (  PROFIBUS PA) (  .) 062 → . 46

curr.output mode (  HART) (  . ) 063 → . 47

out value (  PROFIBUS PA (  ) 063 → . 49

fixed cur. value (  HART) (  ) 064 → . 48

out status (  PROFIBUS PA) (  

)
064 → . 48

simulation ( ) 065 → . 49

simulation value (  ) 066 → . 49

output current (  HART) (  ) 067 → . 49

2nd cyclic value (  PROFIBUS PA) (2-  

)
067 → . 51

4mA value (  4 ) 068 → . 52

select v0h0 (  PROFIBUS PA) (  v0h0) 068 → . 53

20mA value (  20 ) 069 → . 53

display value (  PROFIBUS PA) ( . 

)
069 → . 53

envelope curve 0E ⇒ plot settings (  ) 0E1 → . 54

( ) recording curve (  ) 0E2 → . 54

(  . 54)   (  ) 0E3 → . 55

display 09 ⇒ language ( ) 092 → . 57

( ) back to home ( ) 093 → . 57

(  . 57) format display (  ) 094 → . 58

⇓ no.of decimals ( . ) 095 → . 58

sep. character ( ) 096 → . 58

display test (  ) 097 → . 59

diagnostics 0A ⇒ present error (  0A0 → . 61

( ) previous error (  ) 0A1 → . 61

(  . 60) clear last error (  ) 0A2 → . 61

⇓ reset ( ) 0A3 → . 62

unlock parameter (  ) 0A4 → . 63

measured dist. ( . ) 0A5 → . 64

measured level ( . ) 0A6 → . 65

detection window (  ) 0A7 → . 65

application par. ( . .) 0A8 → . 66
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system parameters 0C ⇒ tag no. ( ) 0C0 → . 67

(  ) device tag (  FF) (  ) 0C0 → . 67

(  . 67) Profile Version (  PROFIBUS PA) ( ) 0C1 → . 67

⇓ protocol+sw-no. ( ) 0C2 → . 67

serial no.(  ) 0C4 → . 68

device id (  FF) (  ) 0C4 → . 68

distance unit (  ) 0C5 → . 68

download mode (  ) 0C8 → . 69

antenna extens. (  ) 0C9 → . 69

service ( ) D00 ⇒ service level (  D00 . 70
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3   "basic setup" (  

) (00)

3.1  "measured value" (  .) (000)

Э          ( . 

 "customer unit (  )" (042)).    

    "no.of decimals (   )"(095).

" !

    FAR10   .  

FAR10    "antenna extens (  )" (0C9) ( . . 43 

 . 69).

3.2  "tank shape" (002)

     .

:

� dome ceiling ( )

� horizontal cyl (  )

� bypass ( )

� stilling well (  )

� flat ceiling (  )

� sphere ( )

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

dome ceiling (купол)

flat ceiling (плоская крыша) sphere (сфера)

horizontal cyl (горизонтальный цилиндр)

(байпас)
bypass

(успокоительная труба)
stilling well
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3.3  "medium property" (  ) (003)

Э        .

:

� unknown ( )

� < 1.9

� 1.9 ... 4

� 4 ... 10

� > 10

1)  NH3   , . .  FMR230   

.

3.4  "process cond. (  .)" (004)

Э       .

:

� standard ( )

� calm surface (  )

� turb. surface (  )

� add. agitator ( )

� fast change (  )

� test:no filter (  )

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

  (εr)

A 1,4 … 1,9  , ,   1)

B 1,9 … 4  , , , , , …

C 4 … 10 ,  ,  , 

, , , , …

D > 10  , ,  ,   

 

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–
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  ,  

      

    

   

 

/    

  -  

   

   

  

   .

   

  

   

.

→   

→  

→   

    

   

.

->   

->   

 :  

  

(   ) -  

 

  , 

    

    

   

 /  

   

   

   

.

->   

->    

->    

  

   . 

  - 0.

->   

->   
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3.5  "empty calibr." (  ) (005)

Э         (   ) 

   (= ).

" !

              

 ,       .

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

0%

E

"

E = Калибровка пустого резервуара

(= ноль)
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3.6  "full calibr." (  ) (006)

Э           

 

(=  ).

  ,        ,  

        , 

     ,  50    .

! !

   "tank shape (  )" (002)     bypass 

( )  stilling well (  ),      

  .

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

100%

0%

F F = Калибровка полного

резервуара (= полная шкала)
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3.7  "pipe diameter" (  ) (007)

Э          .

    ,    . Э  

        .  

         .

3.8 Display ( ) (008)

           

      .  

       . 

  :

�   –   →    "check 

distance" (051).

�   –   →  "empty calibr" (005).

�    –   →    "check 

distance" (051)

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

100%

0%

100%

0%

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–
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3.9  "check distance" (  ) (051)

Э     .     

     .   

 :

:

� distance = ok (  )

� dist. too small (   )

� dist. too big (   )

� dist. unknown (  )

� manual (  )

distance = ok (  ) 

�       - .

       "range of mapping. 

(  .)" (052).       .

dist. too small (   )

�         

�       

�       "range of mapping."(052).

dist. too big (   )

� Э          

�   (002), (003), (004)  "empty calibr." (005)

dist. unknown (  )

   ,    .

manual (  )

        . Э  

    "range of mapping. (  )" (052).

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

+

+

дистанция мала дистанцияправильная
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" !

     0.5   -   

.        0.5    

  E – 0.5 .

  -     ,      , 

   "range of mapping" (  ) (052).   

     .

3.10  "range of mapping" (  

) (052)

Э      .     

   ( . . 2). Э    .

       = 0 .

3.11  "start mapping" (  ) 

(053)

Э          , 

   "range of mapping (  )" (052).

:

� off →   

� on →  

     "record mapping (  

)".

" !

  ,      .

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–
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3.12 Display ( ) (008)

           

      .  

       . 

  :

�   –   →   

�   –   →    

 -  "check distance" (  ) (051).

�   -   →  "empty calibr." (  

) (005)

! !

         

  (   "display" ( ) (09)).

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒
⇓  3   

ENDRESS + HAUSER

E+–
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4   "safety settings" (  

) (01)

4.1  "output on alarm" (   ) (010)

Э          .

:

� MIN (<= 3.6mA) (   - 3.6 )

� MAX (22mA) (   22 )

� hold ( )

� user specific (  )

MIN (<= 3.6mA) (   - 3.6 )

    ,     :

� HART: -  3.6

� PROFIBUS PA: -  - 99999

� FOUNDATION Fieldbus: -  - 99999

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

(110%)

(-10%)3.6

t

[мА]
22

-99999

t

HART PA / FF
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MAX (22mA) (   22 )

    ,     :

� HART: -  22

� PROFIBUS PA: -  +99999

� FOUNDATION Fieldbus: -  +99999

hold ( )

     ,   .

user specific (  )

     ,     , 

   "output on alarm (   )" (011) (x ).

" !

Э         HART!

HART PA / FF
(110%)

(-10%)
3.6

t

[мА]
22 +99999

t

HART PA / FF

(110%)

(-10%)
3.6

t

[мА]
22

-10 %

110 %

t

hold (удержание) hold (удержание)

HART

(110%)

(-10%)
3.6

x мА

t

[мА]
22
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4.2  "output on alarm" (   ), 

 HART

     ,  .  Э     

  "x mA"   "output on alarm (   )" (010).

" !

Э         HART!

4.3  "outp. echo loss" (    ) 

(012)

         -  

.

:

� alarm ( )

� hold ( )

� ramp %/min ( )

alarm ( )

  -          

  "delay time" (014).      , 

   "output on alarm (   )" (010).

⇓
⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

(110%)

ALARM

(-10%)
3.6

t

[мА]
22

delay time (задержка) (014)
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hold ( )

    -      

"delay time" (014).     .

ramp %/min ( )

    -      

"delay time" (014).     0%  100%     

,    "ramp %span/min" (013).

4.4  "ramp %span/min" ( ) (013)

Э   ,       - . Э  

 ,    "ramp %span/min ( )"   

"outp. echo loss ( .   )" (012).    %   

  .

(110%)

(-10%)
3.6

t

[мА]
22

delay time (задержка) (014)

3.8

t

min

[mA]
20.5

delay time
(задержка) (014)

ramp %span/min
(наклон) (013)

⇓
⇒ENDRESS + HAUSER

E+–
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4.5  "delay time" (  ) (014)

       (   = 30 ) 

      -      

   .

4.6  "safety distance" (  ) 

(015)

     -  "blocking dist. " (059) 

( . 43). Э  ,         

, ,     .

    .   : 0.1 .

4.7  "in safety dist." (   ) 

(016)

Э            

 .

:

� alarm ( )

� warning ( )

� self holding ( )

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

safety distance
(дистанция безопасности) (015) safety distance

(дистанция безопасности) (015)

blocking dist.
(блок-дистанция) (059) blocking dist.

(блок-дистанция) (059)

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–
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alarm ( )

    ,   ("output on alarm (  

 )" (011)).      E651 - "level in safety distance -

risk of overspill (     -  )".

     ,  ,   

  .

warning ( )

   E651 - "level in safety distance - risk of overspill 

(     -  )",   . 

     ,   .

self holding ( )

    ,   ("output on alarm (  

 )" (011)).     E651 - "level in safety distance -

risk of overspill (     -  )".

     ,  ,   

         "ackn. alarm 

( )" (017).

t

[мА]

22 110%

ДБ
авария

3.6 -10%

t

[мА]

22

ДБ

110%

3.6 -10%

предупреждение

t

[мА]

22
110%

сброс

3.6
-10%

авария
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4.8  "ackn. alarm" ( )

         "self holding 

( )".

:

� no ( )

� yes ( )

no ( )

  .

yes ( )

.

4.9  "overspill prot." (  ) (018)

   "german WHG"  ,     

  WHG / SIL,       

 .   "Standard"  .  

 WHG   .   ,   WHG, 

    ( . . 62).    

  ZE 244F/00/de (WHG)  SD 150F/00/en (SIL).

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒
⇓ Ч  3    

ENDRESS + HAUSER

E+–
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5   "linearisation" ( ) (04)

5.1  "level/ullage" ( / ) (040)

:

� level CU (    )

� level DU (    )

� ullage CU (     )

� ullage DU (     )

level CU (    )

   .      .

 "linearisation ( )" (041)    0...100%.

level DU (    )

  ,    "distance unit" (0C5).

ullage CU (     )

     .     

.

 "linearisation ( )" (041)    0...100%.

ullage DU (     )

    ,    "distance unit" (0C5).

! !

     - "  " (=  ).

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

20 мА

100%

4 мА
0%

уровень

незаполненный
остаток
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5.2  "linearisation" ( ) (041)

           

     , ., ,   . . 

     (000)    .

Э       .

:

� horizontal cyl (  )

� manual ( )

� semi-automatic ( )

� table on (  )

� clear table (  )

linear ( )

 , .,   .   

        / .

       "customer unit" (042).  

 ,     "max. scale" (046). Э  

   100% (= 20   HART).

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

100%
20
mA

0%
4

mA kg, m3, ft3, ... = customer unit
(единицы пользователя) (042)

max.scale
(максимальная шкала)

(046)
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horizontal cyl (  )

,          

       "diameter vessel 

(  )" (047), "customer unit (  )" (042)  

"max. scale (  )" (046).    "max. scale" (  

)(046)   100% (= 20   HART).

manual ( )

         

 ,        ,  

    .   :

�     32    .

�      .   .

�            

   .

�      ("distance unit" (0C5)).

 (2)       (3) , , 

(4).     100% (= 20   HART).

100%
20
мА

0%
4

мА
kg, m3, ft3, ... = customer unit (042)

единицы пользователя
max.scale

(полная шкала)
(046)

diameter v
essel (0

47)

( диаметр емкости)

100%20
мА

0%4
мА

(2)

(4)

(3)

kg, m3, ft3, ... = customer unit (042)
(единицы пользователя)
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! !

        "table on".

 100%  (=20   HART)     .

! !

  0.00      0.00%   ,  

   O  S.

         

ToF Tool.

     .

         

. 

⇒
⇓

  (  1).

⇓
    1.

⇓
   .

⇓
  ?

⇓
  .

⇓
...

    "next point" (045) 

 "no".

ENDRESS + HAUSER

E+–
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semi-automatic ( )

         

. Micropilot   ,    

/  .

     ,   ,      

 .

! !

  ,     :

� Ч      .

�      = (32 -  ).

�    "Tab. no." (043)     (   = 1).

table on (  )

       .

clear table (  )

           

   .      

.

! !

        "linear"  

"horizontal cyl" (   "level DU", "ullage DU"   "level/ullage 

( / )" (040)).         

 "table on".
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5.3  "customer unit" ( . ) (042)

       .

:

� %

� l 

� hl 

� m3 

� dm3

� cm3

� ft3

� usgal

� i gal

� kg

� t

� lb

� ton

� m

� ft

� mm

� inch

    :

� measured value (  ) (000)

� input volume (  ) (045)

� max. scale (  ) (046)

� simulation value (  ) (066)

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–
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5.4  "table no." (  ) (043)

     .

  "input level" (044), "input volume" (045).

5.5  "input level" (  ) (044)

           .  

     ,   

 .

 :

  ,    "distance unit" (0C5).

⇓
⇓

⇒
⇓

ENDRESS + HAUSER

E+–

⇓
⇒

⇓
ENDRESS + HAUSER

E+–
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5.6  "input volume" (  ) (045)

         .

 :

  ,    "customer unit" (042).

5.7  "max. scale" (  ) (046)

        . Э   , 

    "linear"  "horizontal cyl"   "linearisation 

( )" (041).

5.8  "diameter vessel" (  ) (047)

     . Э       

"horizontal cyl"   "linearisation ( )" (041).

⇓
⇒

⇓
⇓
⇓

ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇓
⇒ENDRESS + HAUSER

E+–
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6   "extended 

calibr."(  ) (05)

6.1  "selection" ( ) (050)

   .

:

� common ( ) ("level correction (  )", "output damping 

( ",  .)

� mapping (  )

� extended map. (  )

6.2  "check distance" ( . .) (051)

Э     .  ,   ,  

        . 

   :

:

� distance = ok (  )

� dist. too small (   )

� dist. too big (   )

� dist. unknown (  )

� manual (  )

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

+

+

дистанция мала дистанцияправильная
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distance = ok (  )

�      -

�        "range of mapping. 

(  )" (052)

       . 

dist. too small (   )

�         

�       

�        "range of mapping. 

(  )" (052)

dist. too big (   )

� Э          

�   (002), (003), (004)  "empty calibr." (005)

dist. unknown (  )

  ,    .

manual (  )

        . Э  

    "range of mapping (  )" (052).

" !

     0.5   -   

.        0.5    

  E – 0.5 .

  -     ,      , 

   "range of mapping" (  ) (052).   

     .

6.3  "range of mapping" (  

) (052)

Э      .     

   ( . . 2). Э    .

     : 0 .

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–



6   "extended calibr."(  ) (05) Micropilot M

40 Endress+Hauser

6.4  "start mapping" (  ) (053)

Э          , 

   "range of mapping (  )" (052).

:

� off:   

� on:  

     "record mapping" (   

).

" !

     ,    .

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–
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6.5  "pres. map dist." ( . . .) (054)

       .

 0 ,      .

6.6  "cust. tank map" (  . .) (055)

Э          

   .

:

� inactive (  )

� active ( )

� reset ( )

inactive (  )

       .   

  FAC ( . 74).

active ( )

        

( . 75).

reset ( )

    .

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

pres. map dist. (054)
(устан. дист. сканирования)

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–
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6.7  "echo quality" (  ) (056)

 -  -    .     

       :

�   

�    ( ,   . .)

�     

            

 , .,  , ,  .

" !

 -       Micropilot 

( . 84).

6.8  "offset" ( ) (057)

Э       .     

.

6.9  "antenna extens."(  ) (0C9)

         FAR10 (  FMR230).

       

    FAR10.

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

20 мА
100%

4 мА
0%

echo quality (056)
(качество эхо-сигнала)

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–
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6.10  "output damping" (  ) 

(058)

 ,         

 (63%   ).      

  .

 :

0...255 s

          

"tank shape (  )" (002), "medium property (  )" (003)  

"process cond. (  )" (004).

6.11  "blocking dist." (  ) (059)

             

 ,     .

� -       .  

-      ( .   . 27).

�    -  .

�        (   ,    

 ),      10  

  ( .  "safety distance" (015)  . 27).

�    Micropilot    ,    

    ( .  "safety distance" (015)  . 27).

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒
⇓ Ч  3 .   

ENDRESS + HAUSER

E+–
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7   "output" ( ) (06),

- "profibus param." (  PROFIBUS) 

(06),  PROFIBUS PA

7.1  "commun. address" ( . ) (060), 

 HART

      .

�       : 0

�  : 1-15

      (4 ).      

 "fixed cur. value" ( .  ) (064).

" !

       HART!

7.2  "instrument addr." (  ) (060),

 PROFIBUS PA

       PA.  Э     

 -  (     )   

  ,    , .,  

  ToF Tool.

" !

       PROFIBUS PA!

⇒     

 HART  FOUNDATION 

Fieldbus

ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒      

PROFIBUS PA
ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–
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7.3  "no. of preambels" ( . ) (061), 

 HART

     HART   .

       .

" !

           HART!

7.4  "ident number" (  ) (061), 

 PROFIBUS PA

� manufacturer ( )

� profile ( )

manufacturer ( )

   1522 hex    PNO.

profile ( )

 ,    PA 3.0: 9700 hex -     

AI.

" !

       PROFIBUS PA!

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–
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7.5  "low output limit" (   ) 

(062),  HART

          .

:

� off minimum output (   )- 10 % (3.8   HART)

� on minimum output (   ) 0% (4   HART)

" !

           HART!

7.6  "set unit to bus" (    ) 

(062),  PROFIBUS PA

� confirm ( )

         

 AI (PV scale (   ) →  ).

Э         .

" !

       PROFIBUS PA!

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

4

100 [%]0

4

3.8

[мА]
20

[мА]
20

100 [%]0-10 -10

100%

0% 0%

100%

off (выключен)

выход

on (включен)

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–
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7.7  "curr.output mode" (   

) (063),  HART

            HART. 

:

� standard ( )

� curr.turn down (  )

� fixed current (  )

standard ( )

   (0 ... 100%)     (4 ... 20 ).

curr.turn down (  )

        (4 ... 20 ). 

  "4mA value" (  4 ) (068)  "20mA value" (069) (  

20 )    .

fixed current (  )

  .       

 HART.      "fixed current" 

(  ) (064). 

" !

       HART!

:

7.8  "out value" (  ) (063), 

 PROFIBUS PA

    AI.

" !

       PROFIBUS PA!

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

[мА]
20

[мА]
20

4

100 [%]0

4

100 [%]0

fixed current
фиксированный ток

curr. turn down
урезанный ток

standard
стандартный

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–
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7.9  "fixed cur. value" (   

) (064),  HART

     .  ,     

"fixed current" (  )    (063).

 :

3,8...20,5 mA

" !

           HART!

7.10  "out status" (  ) (064), 

 PROFIBUS PA

    (      

 ).

" !

       PROFIBUS PA!

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–
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7.11  "simulation" ( ) (065)

      ,   

    .     

 :

:

� sim. off (  )

� sim. level (  )

� sim. volume (  )

� sim. current (  ) (   HART )

sim. off (  )

  .

sim. level (  )

     "simulation value (  )" (066).

:

� measured value (  ) (000)

� measured level (  ) (0A6)

� output current (  )" (067) -    HART!

   .

sim. volume (  )

     "simulation value (  )" (066).

:

� measured value (  ) (000)

� output current (  )" (067) -    HART!

   .

sim. current (  ) (   HART )

      "simulation value (  

)" (066).

� output current (  )" (067) -    HART!

   .

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

D
A

4...20 мА

0...100%

ENDRESS + HAUSER

E+–

имитация
уровня

имитация объема

имитация тока
(только HART)
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7.12  "simulation value" (  

) (066)

   "sim. level" (  )   e "simulation" 

( ) (065)     :

   "sim. volume" (  )   "simulation" 

( ) (065)     :

   "sim. current" (  )   "simulation" 

( ) (065)     : 

⇒   .

ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒   .

ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒     (     

 HART).

ENDRESS + HAUSER

E+–
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7.13  "output current" (  ) (067), 

 HART

     .

" !

       HART!

7.14  "2nd cyclic value" (   

) (067),

 PROFIBUS PA

   .

� height/dist. ( / )

Micropilot        .

" !

       PROFIBUS PA!

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–
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7.15 "4mA value" (  4 ),  HART

     ( , , , , ),  

     4 A. Э    ,   

  "curr. turn down" (  )   "current output mode" 

(   ) (063).

7.16  "select v0h0" (  v0h0) (068),  

PROFIBUS PA

 ,    "measured value" (  ) (000).

:

� measured value (  )

� display value (  )

measured value (  )

      "measured value" (  

) (000).

display value (  )

   "display value" (  ) (069)    

"measured value" (  ) (000).

" !

       PROFIBUS PA!

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–
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7.17  "20mA value" (  20 ) (069),  

HART

     ( , , , , ),  

     20 A. Э    ,   

  "curr. turn down" (  )   "current output mode" 

(   ) (063).

7.18  "display value" (  ) (069), 

 PROFIBUS PA

Э      , .,   . Э    

           "select 

v0h0" (  v0h0) (068) = "display value" (  ).

" !

       PROFIBUS PA!

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–
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8   "envelope curve" ( ) 

(0E)

" !

Э         !

8.1  "plot settings" (  ) 

(0E1)

 ,   :

� envelope curve (  ) 

� env.curve+FAC (    FAC) (FAC . 74)

� env.curve+cust.map (     )

8.2  "recording curve" (  ) (0E2)

Э       

� single curve (  )

 

� cyclic. (  ) 

! !

       ,   

     .   

     ,    .

! !

       ,    

Micropilot        (   

 /   ) ( . . 83).

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–
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8.3  "  " (  

) (0E3)

     - .     

 :

    

           

    .       

  .

   

    .   O  S   

.       . 

   .

    :

� O   .

� S   .

минимальная
дистанция печати

максимальная
дистанция печати

дистанция до
определенного эхо

паразитный
сигнал

определенный
уровень

качество определенного
эхо-сигнала

калибровка
пустого
резеруара

только график
развертки эхо-сигнала

развертка эхо сигнала
и подавление помех
сканирование емкости( )

уровень эхо
карта
сканирования

калибровка полной
емкости

…

OE3

режим перемещения:

- переместить влево

- переместить вправо

Масштаб по горизонтали:

- увеличить масштаб

- уменьшить масштаб

Масштаб по вертикали:

- вертикальный масштаб (4 этапа)

OS



8   "envelope curve" ( ) (0E) Micropilot M

56 Endress+Hauser

 

  F    .    .

    :

� O   .

� S   .

   

   F     . 

  .

    :

� O   .

� S   .

       (  ... ).

   

�   F      .

�  O  S    .      

.     "recording curve"(  ) (0E2) 

Micropilot    .

OS

OS

⇒
⇓ Ч  3    

ENDRESS + HAUSER

E+–
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9  "display" ( ) (09)

9.1  "language" ( ) (092)

    .

:

� English ( )

� Deutsch ( )

� Fran ais ( )

� Espa ol ( )

� Italiano ( )

� Nederlands ( )

�  ( )

!

         

  "????.".

  .

" !

Э       Commuwin II!

9.2  "back to home" ( ) (093)

            

,       .

9999 s -   .

 :

3...9999 s

" !

Э       Commuwin II!

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–
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9.3  "format display" (  ) (094)

  .

:

� decimal ( )

� 1/16'' ( )

decimal ( )

      ( . 10.70%).

1/16'' ( )

        ( . 5'05-14/16").

Э        "distance unit" (0C5) -  "ft"  

"in"!

" !

Э      Commuwin II!

9.4  "no.of decimals" ( . ) (095)

:

� x

� x.x

� x.xx

� x.xxx

9.5  "sep. character" ( ) (096)

:

� .

� ,

.

      .

,

      .

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–
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9.6  "display test" (  ) (097)

    .    ,    

.

" !

Э         !

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒
⇓ Ч  3    

ENDRESS + HAUSER

E+–
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10   "diagnostics" ( ) (0A)

   "diagnostics"        .

 

,     -   ,  

   .      ,    

    .

     :

� A ( ):

     ( , MAX ( ))

   .

(    . 14.2  . 77)

� W ( ):

       .

   .

(    . 14.2  . 77)

� E (  / ):

  ( ,  - ,     )

  /    .

(    . 14.2  . 77)

  

          

.  ,    .   

   . 77.

�    "diagnostics ( )" (0A)    

,    ,    .

�    ,    O  S,   

 .

�        "diagnostics 

( )" (0A)    "clear last error (   

)" (0A2).

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–
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10.1  "present error" (  ) (0A0)

  ,      .

   ,        O 

 S.

10.2  "previous error" (  ) 

(0A1)

  ,      .

10.3  "clear last error" (   

) (0A2)

:

� keep ( )

� erase ( )

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–



10   "diagnostics" ( ) (0A) Micropilot M

62 Endress+Hauser

10.4  "reset" ( ) (0A3)

" !

    ,       

.  ,         

.

     :

�   

�        

�        

 ("reset ( )" (0A3)):

� 333 =   (HART)

� 33333 =   (PROFIBUS PA  FOUNDATION Fieldbus)

333 =    HART

33333 =    PROFIBUS PA  FOUNDATION Fieldbus

Э   ,    ,    

 :

�  Micropilot    .

�      .

�     " ",    

         "linearisation 

( )" (04).

 ,    :

       "cust. tank map" (  . .) 

(055)   "extended calibr." ( . .) (05).

     ,      

        :

�   .    . 

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

� tank shape (  ) (002)

� empty calibr. ( .  .) (005)

� full calibr. (  ) (006)

� pipe diameter (  ) (007)

� output on alarm (   ) (010)

� output on alarm (   ) (011)

� outp. echo loss ( .   ) (012)

� ramp %span/min ( ) (013)

� delay time ( ) (014)

� safety distance ( ) (015)

� in safety dist. (   ) (016)

� level/ullage ( / ) (040)

� linearisation ( ) (041)

� customer unit (  ) (042)

� diameter vessel (  ) (047)

� range of mapping (  .) (052)

� pres. Map dist (  ) 

(054)

� offset ( ) (057)

� low output limit (  ) (062)

� fixed current ( . ) (063)

� fixed current ( . ) (064)

� simulation ( ) (065)

� simulation value (  ) 

(066)

� 4mA value (  4 ) (068)

� 20mA value (  20 ) (069)

� format display (  ) (094)

� distance unit (  .) (0C5)

� download mode (  ) (0C8)
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10.5  "unlock parameter" (  ) (0A4)

         .

10.5.1   

         

Micropilot     :

"unlock parameter (  )" (0A4):

   "diagnostics ( )" (0A)   "unlock parameter 

(  )" (0A4)     <> 100 ( ., 99)  <> 

2457  PROFIBUS PA  FOUNDATION Fieldbus ( ., 2456).   

             

 .

  :

     O + S + F.   

            

   O + S + F . Ч    

  .        , 

  .

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒
⇓ O + S + F  

⇓
    .

ENDRESS + HAUSER

E+–
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10.5.2   

  ,         

 :

"unlock parameter" (  ) (0A4):

    (    )

100 =   HART

2457 =   PROFIBUS PA  FOUNDATION Fieldbus 

 Micropilot  .

  :

    O + S + F    

  

100 =   HART

2457 =   PROFIBUS PA  FOUNDATION Fieldbus.

" !

  , ,    ,   

        .  

      . Э   

  ,     Endress+Hauser.  

    Endress+Hauser.

10.6  "measured dist." ( . ) (0A5)

   ,    "distance unit" (0C5).

⇒ O + S + F   

⇓
     

 F

⇓

ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–
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10.7  "measured level" ( . ) (0A6)

   ,    "distance unit" (0C5).

10.8  "detection window" (  ) 

(0A7)

          

  .

  ,        (  

 1 ... 2.5 ;     ).

      - .

         .

:

� off ( )

� on ( )

� reset ( )

          

    ,   -  

  .

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

20 мА

100%

4 мА
0%

измер.дистанция (0A5)

измер.уровень (0A6)

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–
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10.9  "application par." (  .) (0A8)

,    ,    "tank shape (  

)" (002), "medium property (  )" (003)  "process cond. (  

)" (004) .

, ,    "output damping" (058) ,   

"application par." "modified".

:

� not modified (  )

� modified ( )

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒
⇓ Ч  3    

ENDRESS + HAUSER

E+–
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11   "system parameters" (0C)

11.1  "tag no."( ) (0C0)

        .

 :

� 16 -       HART (8   

  HART)

� 32 -       PROFIBUS PA

11.2  "device tag" (  ) (0C0),  

FOUNDATIONFieldbus 

    .

11.3  "Profile Version" ( ) (0C1),

 PROFIBUS PA

    PA (Profile 3.0).

" !

       PROFIBUS PA!

11.4  "protocol+sw-no." ( . + ) (0C2)

Э          : Vxx.yy.zz.prot.

:

xx:   

yy:   

zz:   

prot:   ( . HART)

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–
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11.5  "serial no." (  ) (0C4)

Э      .

11.6  "device id" (  ) (0C4), 

FOUNDATION

Fieldbus only

Э      .

11.7  "distance unit" (  ) (0C5)

         .

:

� m

� ft

� mm

� inch

:

m, mm: "format display (  )" (094)    "decimal".

     :

� empty calibr. (  ) (005)

� full calibr. (  ) (006)

� pipe diameter (  ) (007)

� safety distance (  ) (015)

� input level (  ) (044)

� diameter vessel (  ) (047)

� range of mapping (  ) (052)

� cust. tank map (  . .) (055)

� offset ( ) (057)

� simulation value (  ) (066)

� measured dist. (  ) (0A5)

� measured level (  ) (0A6)

� antenna extens. (  ) (0C9)

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–
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11.8  "download mode" (  ) (0C8)

             

     ToF Tool  Commuwinn II.

:

� parameter only (  )

� param+cust.map (  +  )

� mapping only (   )

! !

Э  , ,      ToF Tool.    

     .

11.9  "antenna extens." ( . ) (0C9)

       FAR10 (   FMR230). 

       

    FAR10.

! !

         "extended 

calibr." (05) (  )

( .  6.9  . 42).

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒ENDRESS + HAUSER

E+–

⇒
⇓ Ч  3    

ENDRESS + HAUSER

E+–
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12   "service" ( ) (0D)

          

"Service Manual: SM 07F for Micropilot M."

12.1   

 Micropilot M FMR230, FMR231

   

12.2000 01.01.00  .

 :

– ToF Tool   1.5

– Commuwin II (   2.07-3)

–  HART DXR275

(  OS 4.6)  . 1, DD 1.

BA221F/00/en/01.01

52006323

05.2002

03.2003

01.02.00

01.02.02

�  :  

� Katakana (  )

�   (  HART)

�     

�     

 FAR10

 :

– ToF Tool   3.1

– Commuwin II (   2.08-1)

–  HARTDXR375  1, DD 1.

BA221F/00/en/03.03

52006323

01.2005 01.02.04  "echo lost" (  ) 

03.2006 01.04.00 � : detection window (  

)

 :

– ToF Tool   4.2

– FieldCare   2.02.00

–  HART- DXR375   1, DD 1.

BA221F/00/en/12.05

52006322
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13  

13.0.1     ToF Tool

     

      . . 54.
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13.0.2  

  

     6 ,    ,  

   1   270 .      

       0.3   20 .

    6   81920;    26  - 

163 840.     70    6 ,  

140    26 .

 ,    , , 

   .

 -        , 

    - ,    .

      .   

   .

  -      .   

   09C.       

09A  09B.  ,         

     “ToF Tool”,  

  ( . BA224F -    ToF Tool). 

. 4:       -

y

x

посылка импульса
время отсчета

паразитное эхо, вызванное
элементами конструкции

паразитное эхо, вызванное
мешалкой

паразитное эхо, вызванное
элементами конструкции

сигнал уровня

время полета

амплитуда

техническое представление
развертки эхо-сигнала



Micropilot M 13  

Endress+Hauser 73

   

        . 

         

 .            

 ,    .

         ,  

  .

,            

,    . ,       

 ,      ,   

     .

0

20

40

60

80

100

120

[дБ]

[м]

развертка эхо-сигнала / эхо в резервуаре

карта сканирования помех
определяется в группах функций
“basic setup" и "extended calibration”

паразитные эхо

эхо уровня
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 FAC (   )

 FAC     ,   

        , 

   .  FAC    

 .         .   

    ,      

FAC.

 FAC        - . , 

,        .

0

20

40

60

80

100

120

[дБ]

[м]

развертка эхо-сигнала / эхо в резервуаре

фильтр FAC (динамически усредняющая кривая)

в расчет будет приниматься сигнал, превышающий
фильтр FAC
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14  

      ,   Micropilot  

 . ,   ,  Micropilot   

    .

      . 78     

  .
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14.1    

Прибор не
отвечает

Проверьте напряжение
и сравните с данными
указанными на шильде
прибора.

Подайте правильный
тип питания

Прибор работает? Готово

Проверьте полярность
напряжения питания.

Проверьте подключение
к плате электроники

Подключите
правильно

Подключите разъем

Прибор работает?

Прибор раборает?

Готово

Готово

Не видно данных
на дисплее

совпадает

совпадает

в норме

Да

Да

Да

Нет

Нет

Нет

не
совпадает

не
совпадает

не в
норме

Проверьте соединение
разъема дисплея.

Правильно установите
разъем

Вставьте разъем
правильно

Исправьте настройки

Дисплей работает?

Дисплей работает?

Готово

Готово

Готово

Да

Да

Да

Нет

Не в
норме

не в
норме

Да

Нет

Micropilot M FMR2xx - устранение неисправностей

в норме

Токовый выход в рамках
мА3.6 …22 ?

Контраст: F O+

Возможна неисправность дисплея,
обратитесь в службу сервиса Endress+Hauser

Да

Токовый выход
мА< 3,6 ?

Нет

Проверьте калибровку
Исправьте
калибровку Ток в норме? готово

Да

Нет

Возможна неисправность электроники
Обратитесь в службу сервиса Endress+Hauser

Связь по
протоколу не
работает

HART Правильно ли
установлен резистор
связи?

Установите резистор
согласно инструкции( )

Связь в норме? Готово

Готово

в норме

Да

Да

Нет

Нет

Подключите модуль
правильно

согласно инструкции
Commubox
( )

?Связь в норме Готово

Измените позицию
переключателя

Связь в норме Готово

Готово

Обратитесь в службу
сервиса Endress+Hauser

Обратитесь в службу
сервиса Endress+Hauser

Да

Верные

Да

Да

Нет

Да

Да

Нет

Да

Нет

Нет

Не
верные

Не
верна

Не в
норме

Нет

?

Переключатель модуля
для

выбора
в правильной позиции

Commubox
HART/Intensor

?

Модуль
подключен согласно
инструкции

Commubox

?

Связь через
сервисный
переходник
не работает

Измеренные
прибором значения
не верны

Проверьте точку
подключения

Проверьте конфигурацию
- порта ПКCOM

Проверьте основные
настройки

Следуйте указаниям
настоящего руководства в
разделе “Устранение
неисправностей”

Повторите
основные настройки

не в норме

Да

Да

Да

Да

Связь в норме?

Прибор в порядке?
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14.4   Micropilot

ДУ50

ANSI 2”

ДУ50

ANSI 2”

ДУ50

ANSI 2”

ДУ80…150

ANSI 3…6”

ДУ80…150

ANSI 3…6”

ДУ80…150

ANSI 3…6”

90°

90°

90°

90°

90°

90°

3

3

1

1

2

2

#

90°

90°

90°

90°

90°90°

90°

Корпус F12/F23

корпус T12

маркер на фланце прибора

Поворот корпуса

При монтаже учитывайте положение маркера на фланце!

установка на резервуаре свободное пространство
обеспечьте, чтобы маркер был направлен на ближайшую
стенку резервуара

( ):

!

Установка на успокоительной трубе
Маркер направлен в сторону слотов или вентильных отверстий

:
!

Установка на байпасе
Маркер сдвинут на относительно присоединений байпаса
к резервуару

:
90°

!

Для облегчения доступа к дисплею и отсеку подключений

корпус может быть повернут на 350°

шестигранник мм4

1-1/2” BSPT (R 1 ”),

NPT

-1/2

или 1-1/2

1-1/2” BSPT (

1 ” (FMR 244)

R 1 ”),

G

NPT

-1/2

-1/2

или 1-1/2

Маркер на фланце прибора

или на шлице под ключ

Маркер на фланце прибора

или на шлице под ключ
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Micropilot.         ( . 84):

�  :  

�   :  

�  :    

 -   Micropilot  "echo quality" (056) , 

    - .  ,     

 .  ,      

   .    

,         

 ,      .

 :

# !

      .   ,  

    , ,    

       .

1.   -   ,      . 
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2.             

 ToF Tool.

3.        - .

4.            

.   - .

5.     .

6.  :

a)   ,   :

b)   ,  :

эхо-сигнал:максимальный уровень

уровень

уровень эхо: большее значение
уровень помехи: меньшее значение

уровеньпомеха
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c)  ,   :

d)  ,  

7.        .

   .

8.    , . . 19.

эхо: большее значение

эхо дна резервуара

помеха: меньшее значение

эхо дна резервуарапомеха
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