KA235F/00/a2,/08.06 Micropilot M FMR240/244/245/250 - Kurzanleitung
52025245
000 Kontrast einstellen: [&] + oder + (=) 006
Messwert ;
[E} Distanz/
- Messwert
I « ol B> .
Gruppen- <
auswahl 001 002 003 004 005 006 007 008 051 052 053
00 Medium- Tankge- HMedium HMessbe- [ Abgleich HAbgleich Rohrdurch-—Distanz/  H Distanz Bereich - Starte
Grund- typ ometrie Eigensch. dingungen | | leer voll messer Messwert prifen Ausblend. : i Ausblend.
abgleich - Flussig- - Klépper- - unbekannt - Standard E eingeben F eingeben nur bei Anzeige von - ok Vorschlag
01 t keit deckel/ -DK:<1.9 - Oberflache (s. Skizze) (s. Skizze) Bypass + DundL - zu klein bestatigen
Sicherheits- - Schittgut - zylindr.  -DK: 1.9 ... 4 ruhig Schwallrohr | (s. Skizze) -zugro  oder Bereich
einst liegend -DK:4 ...10 - Rihrwerk - unbekannt angeben
. -Bypass -DK:>10 - manuell
04 I
Lineari- ® . ®
sierung 00A 00B ooc 005 006 ] !
05 i Behalter / H Medium HMessbe-  —{Abgleich HAbgleich =2 |
il Eigensch. dingungen leel voll )_"7 .
erweit. Sio 9 9ung i | 20mA
Abgleich - unbekannt - unbekannt - Standard E eingeben F eingeben Va : 100%
- Metallsilo - DK: 1.6...1.9 - schnelle (s. Skizze) (s. Skizze) '
06 -Betonsilo  -DK: 1.9...2.5 Ander. I
Ausgang (HART, FF)  _Bynker  -DK:25..4 -langsame r— Flansch: D :
Profibus Param. (PA) Ander. Referenzpunkt E !
| - Test: derMessung I
09 H092 }» alle Filter aus F |
Anzeige Sprache [ 77 .
‘g P P |
OE OE1 0E2 I L |
Hiillkurve Darstellungsart H Kurve lesen : —— — Einschraubstiick I
=l R 1%, 1% NPT: .
- Hillkurve - einzeln Referenzpunkt ! 4:nA
= - mit FAC - zyklisch der Messung | 0%
- mi 0A4 |
mit Ausbl. : :
Freigabecode |
0A 0AO 1 =100 frei Schittgut | Flussigkeit
Diagnose | ™| aktueller Fehler [|letzter Fehler |- = = 19Y-1rel } HART
; # 100: gesperrt
oc = 2457: frei >
System Parameter ) PA, FF i
; # 2457: gesperrt
52025245



KA235F/00/22/08.06 Micropilot M FMR240/244/245/250 - Brief operating instructions
52025245
000 Contrast:
measured 008
value [EF dist/
meas value
« 2l »
. oo B> .
001 002 003 004 005 006 007 008 051 052 053
media tank Hmedium Hprocess  Hempty Hfull tpipe —{dist./ Hcheck range of -start
f] type shape cond. cond. calibr. calibr. diameter meas value| |distance mapping mapping
¥
setup - liquid - dome -unknown  -standard input E input F only for DandLare -ok confirm
01 ! ceiling -DC:<19 -calm (see sketch) (see sketch) bypass + displayed -too small  suggestion
safet - solid - horizontal - DC: 1.9 ... 4 surface stilling well | (see sketch) - too big or specify
settiny s cyl. -DC:4 ...10 - add. -unknown range
'9 -bypass -DC:>10 agitator - manual
04 I
linearisation ® . ®
00A 00B 00C 005 006 = |
vessel/  Hmedium Hproscess i empty H full = |
05 silo cond. cond. calibr. calibr. )_"7 .
extended | 20 rr;A
calibr. - unknown - unknown - standard input E input F . 100%
o6 -metal silo -DC:1.6..1.9 -fastchange (see sketch)(see sketch) e '
-concrete - DC:1.9...2.5 - slow change |
OUt?Et (HART, FFF)’A silo -DC:25...4 -test: nofilter — flange: D -
profibus param. (PA) - _in s punker ... reference pointof g !
| . measurement |
‘09 Hogz % F '
displa language | T :
P! ‘Y guag L i
0E OE1 0E2 [ L |
envelope plot settings recording .  threaded .
curve curve i 5. 84 connection !
-envel. curve - single curve 1% BSPT (R 1%") . 40”1A
[;J -incl. FAC - cyclic or 1% NPT: i 0%
- incl. cust. map reference point of .
unlock parameter measurement |
0A 0AO 0A1 Solid | Liquid
! ) ) = . 1
d i —>| present error H revious error}’ 100: unlocked }
‘ |agr:os s P i #100: locked HART
oc = 2457: unlocked >
system parameter 4 2457 locked PA, FF i
o 52025245




