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Technische Daten (typ.) Technical data (typ.) Caractéristique techniques +20°C, 24V DC
Sendelicht Emitted light Type de lumiére Rotlicht-Laser/Red light laser/Laser a lumiéere rouge, 650 nm,
getaktet/clocked/modulée
Betriebsspannung Service voltage Tension d'alimentation 18...30Vv DC
Eigenstromaufnahme Internal power consumption Courant absorbé 70 mA, (24 V DC)
Auflésung Resolution Résolution 20 um (Analogausg./analog outp./Sortie anal.)
Schaltausgang Switching output Sortie de commutation Gegentakt/Push pull/Push-pull, 150 mA, (2x)
Analogausgang Analog output Sortie analogique 0..10V,4..20mA
Zulassige Impedanz Admissible impedance =500Q, =1k Q
Umgebungstemperatur Ambient temperature Température d'utilisation +5 ... +45°C
Isolationsspannungsfestigkeit Insulation voltage endurance Protection diélectrique 500 V
Schutzart Protection class Indice de protection IP 67

Ce

A

Laserklasse 1 Produkt

IEC 60825-1:2007

Entspricht 21 CFR, Part 1040.10

mit Ausnahme der Abweichungen gemaRn
Laser Notice No. 50, Juni 2007

Class 1 Laser Product

IEC 60825-1:2007

Is equivalent to 21 CFR, Part 1040.10

With exception of modification according to Laser
Notice No. 50, June 2007

Produit laser de classe 1

IEC 60825-1:2007

Conforme a la réglementation 21 CFR, Part 1040.10
A I’exception des modifications de la notice Laser No.
50, Juin 2007

A

Sicherheitshinweis

Nicht bestimmungsgemaBer Gebrauch kann
zur Aussetzung schadlicher Laserstrahlung
fUhren. Unfallverhiutungsvorschriften und
Laserklasse beachten. Diese Gerate sind
nicht zulassig fiir Sicherheitsanwendungen,
insbesondere bei denen die Sicherheit von
Personen von der Geratefunktion abhangig
ist. Der Einsatz der Gerate muss durch
Fachpersonal erfolgen. Reparatur nur durch
di-soric.

Stand 07/01/14, Anderungen vorbehalten

Safety instructions

Inproper use may result in hazardous radiation
exposure. Pay attention to accident prevenetion rules
and laser class. The instruments are not to be used for
safety applications, in particular applications in which
safety of persons depends on proper operation of the
instruments. These instruments shall exclusively be
used by qualified personnel. Repair only by di-soric.

State of the art 07/01/14, subject to modifications

Instructions de sécurité

Une utilisation indaptée peut engendrer une exposition
dangereuse aux radiations. Respecter les instructions
de sécurité et les classes des lasers. La mise en ceuvre
de ces appareils doit étre effectuée par du personnel
qualifié. lls ne doivent pas étre utilisées pour des
applications dans lesquelles la sécurité des personnes
dépend du bon fonctionnement du matériel.

La réparation est éffectuée uniquement par di-soric.

Situation 07/01/14, sous réserve de modification
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Allgemeine Hinweise!

Fremdlicht:

Starkes Fremdlicht im Erfassungsbereich des Empfangers
vermeiden.

Mechanische Belastungen:

Der Sensor ist gegen mechanische Belastungen z.B. St6Be
und Schldge zu schiitzen.

Der Sensor darf in beliebiger Einbaulage montiert werden,
hierbei ist eine erschitterungsfreie und schwingungs-
dampfende Montage zu beachten.

General notes!

Ambient light:

Avoid strong ambient shining into the detection range of
the receiver.

Mechanical loads:

The sensor has to be protected against mechanical stress
for example shocks and impacts.

The sensor can be mounted in any position, however a
vibration-free or vibration-dampening assembly must be
observed.

RD 8 . . TR + Messung aus / measurement off
TR - Messung ein / measurement on

Hinweis!

-Analoge Auswertung erfolgt ausschlieBlich wenn PIN 8
auf minus (©)!

-TR offen oder +Ub: Messung angehalten!

Note!

-Analogue evaluation only when PIN 8 on GND (©)!
-TRn.c. or TRon +Ub: Measurement stopped!

™ T (max.) Temperaturbereich: Temperature range:
t = Der Betrieb auBerhalb dem angegebenen Temperatur- Operation outside the specified temperature range is not
T {miny X bereich ist nicht zulassig. allowed.
Teachbereiche: Teach areas:
o Analogausgang: Analog output:
Teach min. o Teachbereich >5mm /< 25mm Teach area >5mm /< 25mm
5 10 15 20 25 mm

Teach max. o 4 ‘

0 5 10 15 200 55 mm
. 4 Schaltausgang: Switching output:
Teach min. 0 Teachbereich >1mm /< 25mm Teach area >Tmm /< 25mm
04 5 10 15 20 55 mm
Teach max. o4
0 5 10 15 20 25 mm
@ Zeitlimit Schritt 1/ 2: Time limit step 1/2:
® Zur Speicherung der Werte muss das Einlesen der Schritte For saving the values step 1 and step 2 must be taught
<20 1 und 2 innerhalb 20 Sek. erfolgen. within 20 sec.
Sek. / sec. >20
Sek. / sec.

Pflegehinweis:

Die optische Scheiben sind mit einem weichen,
staubfreien Tuch zu reinigen.

Care instructions:

The optical plate should be cleaned with a soft, lint-
free cloth.



Analogausgang

Beschreibung

Pos. - Aktion 1 Hinweis 1 Hinweis 2 Aktion 2 Ergebnis LED Ergebnis Diagramm .
Grundeinstellungen Ergebnis
Beide T: 1 k. ) Beide LEDs blinken 2x mA
e|d"e asten > 10 S Power LED erlischt sofort Beide Tasten loslassen 22
dricken und halten . ) PoWer 15 )
Beide LEDs: \ e - ¢ keine Bedeckung 4mA,
A1 Wiederherstellung der >2Sek. an; StatusA i b L volle Bedeckung 20mA
Werkseinstellung &, >6Sek. aus;  SEErE— : ! ' Out A: 2,8...28% (High)
—‘—’b‘\i\\>°o >10Sek. blinken Status B o I Out B: 14...84% (High)
) N Q > L O N i
] 5 10 18: 20 25 mm
Beide T k. . Beide LEDs blink hnell i
e|?1e asten > 6 5e Power LED erlischt sofort Beide Tasten loslassen eide LEDs biinken schnell im v
dricken und halten Wechsel 2x 10
Umschaltung des Beide LEDs gehen nach hRlis A
A2 Analogausgangs >2Sek. an und nach 5 Ausgangssignal 0...10V
4..20mA/0...10VDC 34//> >6Sek. wieder aus / ’
EEESLD $ 0
0 5 10 15 20 25 mm
Beide T 6 Sek. . Beide LEDs blinken | i
elsﬁe asten > 6 Se Power LED erlischt sofort Beide Tasten loslassen eide LEDs blinken langsam im mA
driicken und halten Wechsel 2x 20
Status A
Umschaltung d 15
mschaltung des Beide LEDs gehen nach
A3 Analogausgangs >6Sek. aus 10 Ausgangssignal 4...20 mA
0..10VDC/4...20 mA ,\%-z,> : ’ ’ .
NN >
= = < 0
5 10 15 20 25 mm
Beide Tast 2 Sek. ) )
e|"e asten > 2 ¢ Power LED erlischt sofort Beide Tasten loslassen
dricken und halten FoweE Zum Andern der Werte muss
Ad Teachvorgang Analog Beide LEDs gehen nach innerhalb 20 Sek. Schritt 2 erfolgen,
einleiten = Schritt 1 einlernen 4. >2Sek. an ’ ansonsten bleiben die alten Werte
—‘3, \\%\\ S erhalten!
(=]
LS
Beide Tast 2 Sek. . . Beide LEDs blinken 2x
Teachbereich el__e asten < 2 e Power LED erlischt sofort Beide Tasten loslassen
s mm driicken und halten e
Al <25mm Beide LEDs gehen sofort ' 2-maliges Blinken signalisiert den
' Teachvorgang Analog 4 aus erfolgreichen Teachvorgang
innerhalb 20 Sek. fertig stellen Ef,o'\\{>>o J
=
= Schritt 2 einlernen =
Beide Tast 2 Sek. ) ) Beide LEDs blinken 4x
Teachbereich cTrIUSk:r? j:d<halt:n Power LED erlischt sofort Beide Tasten loslassen
<5mm 4-maliges Blinken signalisiert einen
A2 Teachbereich zu klein Beide LEDs gehen sofort zu kleinen Analogbereich, der
Teachvorgang Analog 4 aus Analogbereich wird auf +2,5mm
innerhalb 20 Sek. fertig stellen iqé q um Schritt 1 gelegt
Schritt 2 einl 1= =2
= Schritt 2 einlernen =
’ - Innerhalb von 20 Sek. muss| - ,
Pin5+7 > 0,1 Sek. auf 20 Sek. blinken beider LEDs der zweite Teachvorgang Pin 5+7 > 0,1 Sek. auf Beide LEDs blinken 2x
Teachvorgang mit externen +U, (>6V) legen | +U, (>6V) legen 2-maliges Blinken signalisiert den
Pl erfolgen! Power i
Leitungen: erfolgreichen Teachvorgang
’ Status A . Z
. . . Zum Andern der Werte muss
A5 | 2xSignal > 0,1 Sek. an beiden \
o . . u@)— )g\g u@— innerhalb 20 Sek. Schritt 2 erfolgen,
Eingangen fur Schritt 1 und
. + + ansonsten bleiben die alten Werte
Schritt 2 BU 7 Status B BU 7
N > erhalten!

52056k




Analogausgan . er . er . Lo Beschreibun
Pos. nalogausgang Schritt 1: per Tasten P Schritt 2: per Tasten p Ergebnis LED Ergebnis Diagramm ung
Applikationsbeispiele Fernteach Fernteach Ergebnis
Teach-Tasten Pin 5+7 Teach-Tasten Pin 5+7 Beide LEDs blinken 2x mA
Messbereich bei steigender A+B">‘2 Sek. | >0,1 Sek. auf A+B">.2 Sek. | >0,1 Sek. auf o 20
Kennlinie definieren: betdtigen | +U, (>6V) legen betdtigen | +U, (>6V) legen owes 15
Zone frei = 4mA
AP1 2 » 10
Zone frei = 4 mA ?g — ® ig oo ®- Zone kpl. bedeckt = 20mA
- 5 + 5 + 4
Zone kpl. bedeckt = 20 mA . U 7 i U 7 .
® ® 0 5 10 15 20 25 mm
) i Teach-Tasten Pin5+7 Teach-Tasten Pin5+7 Beide LEDs blinken 2x mA
Messbereich bei fallender A+B>25ek. | >0,1Sek. auf A+B>25ek. | >0,1Sek. auf 20
(invertierter) Kennlinie betdtigen | +U, (>6V) legen betdtigen | +U, (>6V) legen| ~ Power 15
definieren: Zone frei = 20mA
AP2 4 GY 5 3 GY 5 10
i =L 2@ it =@ Zone kpl. bedeckt = 4mA
Zone frei = 20 mA |§ + '?f + 4 P
Zone kpl. bedeckt = 4 mA StatusB|
0 5 10 15 20 25 mm
Teach-Tasten Pin 5+7 Teach-Tasten Pin5+7 Beide LEDs blinken 2x zTé .
Eingeengter Messbereich A+B“>.2 Sek. | >0,1 Sek. auf A+B“>.2 Sek. | >0,1 Sek. auf o % T %;g Der Analogausgang sinkt
bei steigender Kennlinie betatigen | +U, (>6V) legen betatigen | +U, (>6V) legen owet = / L 20,0 bei unter 5mm auf 3,2mA
- der steigt Uber 15mm auf
AP3 definieren: o g :
5 mm bedeckt = 4 mA % % SY S @) % 5 &Y S @ 1 / 20,8mA und springt bei Uber-
+ + 4 i hreitung dieser Grenzen auf
15mm bedeckt = 20 mA 35— schreitung
BU 7 BU 7 Status B 3 21 6mA
® ® 0 5 10 15 20 25 mm '
Teach-Tasten Pin 5+7 Teach-Tasten Pin5+7 Beide LEDs blinken 2x ZT/;
Eingeengter Messbereich bei A+B>2Sek. | >0,1 Sek. auf A+B>2Sek. | >0,1 Sek. auf o 55 T %;S Der Analogausgang steigt bei
ati a4 ower
fallender (invertierter) betdtigen | +U, (>6V) legen betdtigen | +U, (>6V) legen s 20,0 uht:r :Sbmm1 :uf 20,8fm3A20er
AP4 Kennlinie definieren: sinkt ber mm auf 3,2m
15 mm bedeckt = 4 mA Y 5@y &Y S@ 10 \ und springt bei Uberschrei-
5mm bedeckt = 20 mA + + Stotus B e 4 tung dieser Grenzen auf
- BU 7 . BU 7 . JES !
® ® 00 5 10 15 20 25 mm 21.6mA
Teach-Tasten Pin5+7 Teach-Tasten Pin5+7 Beide LEDs blinken 4x - &T‘;ogberei(mmg Y o _
A+B>2Sek. | >0,1 Sek. auf A+B>2Sek. | >0,1 Sek. auf I 216 Es wird ein Analogbereich
Randbedeckung: betstigen | +U, (>6V) legen betatigen | +U, (>6V) legen| ~ Rower 1 2 ‘ 08 von 5mm (« 2,5mm) um den
APS Analogbereich kleiner 5mm ™ ; 155 Wert Schritt 1 gelegt:
bei Anderung Schritt 1/ % 5 u(A)— % 10 ‘ 10mm = 12mA
Schritt 2 + + 4 7,5mm =4mA
10mm BU 7 R BU 7 ® T ‘
® ® 0o 5 10 15 20 25 12,5mm = 20mA
75 Mg i
Teach-Tasten Pin5+7 Teach-Tasten Pin5+7 Beide LEDs blinken 4x - Sl:r:logbereich/analog — E< wird ein Analobereich
Teilbedeckung: A+B>25ek. | >0,1Sek. auf A+B>2Sek. | >0,1Sek.auf | 215 S WIrd ein Analogbereid
Analogbereich kleiner 5mm betatigen | +U, (>6V) legen betatigen | +U, (>6V) legen j: [e%a von 5mm (= 2,5mm) um den
AP6 bei Anderung Schritt 1/ ® QY 5 ~ oy s 2 We1rtsfnc2]r\it 1129;'Aegt.
Schritt 2 ® =B~ =
+ + 5 12,5mm = 4mA
32 i
mm 213mm
o % 5 10,515,520 25 mm 17,5mm = 20mA
Teach-Tasten Pin 5+7 Teach-Tasten Pin 5+7 ik TSR r::":)
A+B>2Sek. | >0,1 Sek. auf A+B>2Sek. | >0,1 Sek. auf o grend 1 e Es wird ein Analogbereich
Schlitzvermessung: betatigen | +U, (>6V) legen betatigen | +U, (>6V) legen| ~ Rower 0 _Yﬁ 208 von 5mm (& 2,5mm) um den
AP7 Analogbereich kleiner 5mm 15[ 1o Wert Schritt 1 gelegt:
bei Anderung Schritt 1/ SY 5@y &Y S @) 10 1T Schlitzbreite 3mm = 12mA
Schritt 2 Sehit/ <lot + schitz /ot + A Schlitzbreite 0,5mm = 4mA
0 . e Schlitzbreite 5,5mm = 20mA
mm




Hinweise

Schritt 1

Hinweis 1

Hinweis 2

Hinweis 3

Schritt 2 innerhalb
20 Sekunden

Ergebnis LED

Beschreibung
Ergebnis

e

Ausgang A oder B:
Zeit zwischen Schritt 1 und Schritt 2
< 20 Sek.

0e

— >20 Sek.

Ausgang A oder B:
Zeit zwischen Schritt 1 und Schritt 2

Teach-Taste A oder B
>2 Sek. betatigen

Power LED erlischt sofort

N

74

|

SN
I ‘\C = %)

Status-LED A oder B:
> 2 Sek. an

Status-LED A oder B
blinkt 20 Sek.

Status A

Teach-Taste A oder B
<2 Sek. betatigen

Beide LEDs blinken 2x

Power

Status A

Status B

Zur Speicherung der Werte muss
das Einlesen der Schritte 1 und 2
innerhalb 20 Sek. erfolgen.

Beide LEDs blinken 4x

Power

Bei Uberschreiten der maximal
zuldssigen Zeit zwischen Schritt 1
und 2 (<20 Sek.) bleiben die alten

Werte erhalten!

> 20 Sek.
Grundeinstellungen . . . . . . . s Beschreibun
Pos. 9 Schritt 1 Hinweis 1 Hinweis 2 Schritt 2 Ergebnis LED Ergebnis Diagramm ung
Schaltausgang A / B Ergebnis
Teach-Taste A >6Sek. driicken Power LED erlischt sofort Teach-Taste A loslassen Status-LED A blinkt 2x Status A Status A
und halten vor der Invertierung nach der Invertierung
Invertierung des Status-LED A: t Status A , | Die Schaltschwellen werden bei-
S1 Schaltausgang A >25ek. an; \\7/ B e behalten und die Ausgangsfunktion
1479 >6Sek. Blinkmodus O R0 . . invertiert
S N = O
SN ’ ° "
Teach-Taste B >6 Sek. driick )
each-las uend ;alteen rucken Power LED erlischt sofort Teach-Taste B loslassen Status-LED B blinkt 2x
Invertierung des Status-LED B: Status B v Die Schaltschwellen werden bei-
S2 Schaltausgang B >25ek. an; ’ behalten und die Ausgangsfunktion
,_\\41, >6 Sek. Blinkmodus —— " N invertiert
TSI\ SN (@) OGQ\;’)
O L)/’ AN o o0 ™
Status-LED A blinkt 4x
Power LED erlischt sofort ;/4
. Objekt verbleibt
Schaltausgangsbereich unverandert zwischen Status A Es wird ein Schaltbereich von
S3 | umAusgang A wird <1mm 12 +/-0,5mm um den Teachwert 1 auf
defiiert ' Schritt 1 und Schritt 2 N/ — '
.:\e\{,> in der aktiven Zone GB—,@( 3°0 Ausgang A ausgegeben
0 =B N 0
& 5 10 15 20 25 mm
. Status-LED B blinkt 4x v
Power LED erlischt sofort 2
) Objekt verbleibt
Schaltausgangsbereich unverindert zwischen Status B Es wird ein Schaltbereich von
S4 | um AUSQa;eiiii‘e/‘:itrd <Tmm Schritt 1 und Schritt 2 - 12 +/-0,5mm um den Teachwert 1 auf
_Sé{,> in der aktiven Zone 0 O~ 3 Ausgang B ausgegeben
I 06 u/ N N
5 10 15 20 25 mm




Applikationsbeispiele . per per . L Beschreibung
Pos. Schritt 1: er Tasten er Tasten Ergebnis LED Ergebnis Diagramm .
Schaltausgang A / B P Fernteach P Fernteach 9 9 9 Ergebnis
Teach-Taste A Teach-Taste A v
>2Sek. Pin 5 >2Sek. Pin’5 Status-LED A blinkt 2x 2
betatigen > 0,1 Sek. auf betatigen > 0,1 Sek. auf
Schaltausgang A soll ab einer +U, (>6V) legen +U, (>6V) legen Invertierung des Schaltaus-
SP1 Bedeckung von 10mm Status A 12 gangs NO/NC (siehe Grund-
schalten - Schaltschwelle I \\J einstellung Punkt ST und S2)
N ! —
m ® ® O
. e e O/ /IO\‘JOO > ’ 0 20 25 mm
Teach-Taste B Teach-Taste B v
>2Sek. Pin 7 >2 Sek. Pin 7 Status-LED B blinkt 2x 2
betatigen > 0,1 Sek. auf betatigen > 0,1 Sek. auf
Schaltausgang B soll bis zu +U, (>6V) legen +U, (>6V) legen Invertierung des Schaltaus-
SP2 | einer Bedeckung von 20mm StatusB | ., gangs NO/NC (siehe Grund-
schalten - Schaltschwelle I einstellung Punkt S1 und S2)
BU 7 ® BU 7 ® o
0 20 25 mm
Teach-Taste A Teach-Taste A v
>2Sek. Pin’5 >2 Sek. Pin 5 Status-LED A blinkt 2x 2
betatigen > 0,1 Sek. auf betatigen >0,1 Sek. auf
Schaltausgang A soll ab einer +U, (>6V) legen +U, (>6V) legen Invertierung des Schaltaus-
SP3 | Bedeckung von 10 bis 20 mm Status A 12 gangs NO/NC (siehe Grund-
schalten - Fenstermodus I I \\_, einstellung Punkt S1 und S2)
N
mm R A O
’ o2 e O/ /IO\‘JOO > ’ 0 20 25 mm
Teach-Taste B Teach-Taste B v
>2Sek. Pin7 >2 Sek. Pin 7 Status-LED B blinkt 2x 2
betatigen > 0,1 Sek. auf betitigen > 0,1 Sek. auf
Schaltausgang B soll ab einer +U, (>6V) legen +U, (>6V) legen Invertierung des Schaltaus-
SP4 | Bedeckung von 5 bis 15mm StatusB | 4, gangs NO/NC (siehe Grund-
schalten - Fenstermodus I I einstellung Punkt S1 und S2)
" T ® e ® ’ 0 20 25 mm
Teach-Taste A Teach-Taste A v
>2Sek. Pin 5 >2 Sek. Pin 5 Status-LED A blinkt 4x 2
Schaltausgang A betatigen > 0,1 Sek. auf betatigen > 0,1 Sek. auf
soll bei einer ObjektgréBe von +U, (>6V) legen +U, (>6V) legen Ausgang A schaltet bei
SP5 5mm+/- 0,5mm %g = Status A 12 einer Abdeckung von
schalten H A\ 4,5...5,5mm
COT S
i GY 5@ oY 5 ) G, H3P0 > 0! — .
Teach-Taste B Teach-Taste B v
>25ek. Pin 7 >25ek. Pin 7 Status-LED B blinkt 4x ”
betétigen > 0,1 Sek. auf betétigen >0,1 Sek. auf
‘Sc‘haltaus.gang B +U, (>6V) legen +U, (>6V) legen -
SP6 soll bei einer ObjektgréBe von o b Status B Agsgang B schaltet bei
15mm+/- 0,5mm . ‘ 12 einer Abdeckung von
schalten 14,5...15,5mm
@215mm [} BU 7 . 0
0 20 25 mm




Basic settings . . .
Pos. analog outpgut Action 1 Reference 1 Reference 2 Action 2 Result LED Result diagramm Description result
Push and hold buttons P ingui Both LEDs flash 2x ™
ower LED egtmgwshes Release both buttons 2
> 10 sec. immediately N
Both LEDs: Rover v o no cover 4mA
X 3 3 S 1 M ,
A1 FRetSTOHZthOlt >25sec. 0:2. t . 0 : ql full cover 20mA
actory defau 4 >6sec. off; = | Output A: 2,8...28 % (High)
.'\_b\:/> >10sec. flash U i Output B: 14 ... 84 % (High)
= So Status B af ! ! p o o (g
O < L i
o s 10 15 2 smm
Push and hold buttons Power LED extinguishes Both LEDs alternately v
- 6 sec. immediately Release both buttons flash fast 2x o
Switching the Both LEDs turn on Shatls A
A2 analog output from >2sec. and turn off 5 Output signal 0...10V
4..20mAt00...10VDC .\-\b/%/ >65ec. ’
B NS By
LSS < o
0 5 10 15 20 25 mm
Push and hold buttons Power LED extinguishes Both LEDs al |
) ) 9 Release both buttons o s alternately mA
> 6 sec. immediately flash slow 2x 20
. Status A
Switching the
A3 | tg o Both LEDs turn off after "
analog output from S6sec. 1 Output signal 4...20 mA
0...10VDC to 4...20 mA N .
=S
) $ 0
0 5 10 15 20 25 mm
Push and hold buttons Power LED extinguishes Both LEDs flash 20 sec.
) ) Release both buttons
> 2 sec. immediately PR
Start analog Status A \ %30t For changing the values step 2 has
Ad teaching procedure Both LEDs turn on after - to be completed within 20 sec,
= Teaching step 1 479% >2sec. ’ otherwise the original values remain
_Lk’:'\\:\\ o%) Status B unchanged.
Push and hold buttons Power LED extinguishes Both LEDs flash 2x
Teach area ) ) Release both buttons
<2 sec. immediately
> 5mm Power
AdA <25mm Both LEDs turn off Status A confirmation of g sluccessful
. Finish analog teach procedure 4 immediately teach procedure is indicated
within 20 sec. = Teaching E6§> [ ’ by flashing 2x.
step 2 }: = ) O%D Status B
Push and hold buttons Power LED extinguishes Both LEDs flash 4x
Teach area ) ) Release both buttons
<2 sec. immediately PR
<5mm \ Flashing 4x means to small of an
A2 : TEach arza is too |smaH t BOt_h LEDs.tum off t analog area, the analog area will be
each procedure analog mus 4. immediately , set with a value of +2,5mm as
. . NI % ) : )
be f_llgli::;n;;)pszec. "?Qoo monitored in step 1
= i
@)
' Both LEDs flash for 20 sec. | Second teach procedure ' Both LEDs flash 2x
PutPin 5+7 should be effected within PutPin 5+7 !
>0,1sec. on +U, (>6V) | >0,1 sec. on +U, (>6V) Flashing 2x means a successful
Teach process with external Power 20 sec.! Power teach procedure
teach wires: Status A - -
A5 ) Gy 5 > For changing the values step 2 has
\ GY 5 .
_ZXS'?nfal > ?'1 ?ec. gntbOtg + ® g? @ to be completed within 20 sec,
Inputs for step 1 and step + otherwise the original values remain
BU 7 Status B ‘ ® BU 7 Status B
! unchanged.
—" 320 3ex.




Application examples with with with with remute . Description
Pos. | PP p Step 1: Step 2: Result LED Result diagramm P
analog output buttons remute teach buttons teach result
Push Put Pin 5+7 Push Put Pin 5+7 Both LEDs flash 2x mA
Set measuring range by teach-buttons | > 0,1 sec. on +U, teach-buttons | > 0,1 sec. on +U, 20
P
rising characteristic: A+B>2sec. (>6V) A+B>2sec. (>6V) owel o 15
AP1 Area free = 4mA 2 Gy 5 s Gy s SHtis A o = 10 Area free = 4mA
Area completely covered = =53 % % + ® !5, I N ®- . Area completely covered = 20mA
20 mA . i
BU 7 BU 7 Status B| o
0 10 15 20 25 mm
Push Put Pin 5+7 Push Put Pin 5+7 Both LEDs flash 2x mA
Set measuring range by teach-buttons | > 0,1 sec. on +U, teach-buttons | > 0,1 sec. on +U, 20
falling characteristic: A+B>2sec. >6V) A+B>2sec. >6v) o s v 15
Area free = 20mA
AP2 Area free = 20 mA 2 Gy 5 z Gy 5 0
Area completely covered = it + ® f +‘® ) Area completely covered = 4mA
4mA i @’! g s
BU 7 . BU 7 . tatus B|
@ @ 0 10 15 20 25 mm
Push PutPin 5+7 Push Put Pin 5+7 Both LEDs flash 2x s
Set limited teach-buttons | > 0,1 sec. on +U, teach-buttons | > 0,1 sec. on +U, o = %.g Object size <5mm:
measuri A+B >2sec. (>6V) A+B>2sec. (>6V) Fower L — 200 | -Analog output reduces to 3,2 mA
uring range by Status A e 15 1alog
AP3 rising characteristic: GY 5 GY 5 - — 0 Object size > 15mm:
5mm covered = 4 mA N ® + ®- . —Analog outpgt increases to 20,8 mA
15mm covered = 20 mA U 7 BU 7 e Exceeding object size the analog
o o
p P P P 56 5 output will switch to 21,6 mA
Push Put Pin 5+7 Push PutPin 5+7 Both LEDs flash 2x A
Set limited teach-buttons | > 0,1 sec. on +U, teach-buttons | > 0,1 sec. on +U, e T 216 | Object size <5mm:
Power 4 R
measuring range by falling A+B>2sec. (>6V) A+B>2sec. (>6V) atus A o " 200 | -Analog output increases to 20,8 mA
AP4 characteristic: Gy Gy s — Object size >15mm:
15mm covered = 4 mA > ® 2 ® 10 -Analog output reduces to 3,2 mA
5mm covered = 20 mA BU t BU "; StaficB 3‘,‘2 Exceeding the.object size, the analog
0 - 0 5 20 25 | output will switch to 21,6 mA
i i 5mm
Push PutPin 5+7 Push PUtPin 5+7 Both LEDs flash 4x mA (Analogbereich/analog range)
teach-buttons | > 0,1 sec. on +U, teach-buttons | > 0,1 sec. on +U, ehe The step 1 val Idb
Edge coverage: A+B >2sec. >6V) A+B >2sec. >6V) Power 20 T 508 , ﬁ step | value would be .
Analog area smaller than 15 o within a tolerance + 2,5mm:
APS 5mm Y 5@y &Y 5@ 10 : 10mm = 12mA
with changes (Step 1/ Step 2) + + 2 7,5mm=4mA
10mm BU 7 TRi BU 7 . 12,5mm = 20mA
@ @ 0 0 10 15 20 25
75 125 m
Push Put Pin 5+7 Push PutPin 5+7 Both LEDs flash 4x ik T )
Partial coverage: teach-buttons | > 0,1 sec. on +U, teach-buttons | > 0,1 sec. on +U, —" 2 ,__Lg o orene The step 1 value would be
Analog area smaller than A+B>2sec. (>6V) A+B>2sec. (>6V) s [~ within a tolerance + 2,5mm:
AP6 5mm GY 5 GY 5 12 15mm = 12mA
4(:)_ (:) 10 =
with changes Step (1/ Step 2) . N O + , 12,5mm = 4mA
oremm o BU 7 @ 3620 10 15 20 25 mm 17'5 mm = ZomA
12,5 17,5
Push PutPin5+7 Push PutPin 5+7 Both LEDs flash 4x MA | (Analogbereich/analog r::‘g’:)
teach-buttons | > 0,1 sec. on +U, teach-buttons | > 0,1 sec. on +U, 36 The step 1 val b
Slot measuring: A+B >2sec. (>6V) A+B >2sec. (>6V) Power 20 —*/’17 208 'he step 1 value would be
AP7 Analog area smaller than 151 wz'o Wltlhm a;orl:erance +2,5mm:
g i =12mA
5mm SY 5@y OY s @y - - Slot width 3mm
with changes Step (1/ Step 2) senite st + . + B Slot Wldth 0,5mm =4mA
BU 7 ® BU 7 ® 362 Slot width 5,5mm = 20mA

5 10 15

20 22 25 mm




Step 2 within

Description

Reference Step 1 Reference 1 Reference 2 Reference 3 Result LED
20 seconds Result
Push teach-button A or B Power LED e>l<tinguishes Status-LED A or B Push teach-button A or B Both LEDs flash 7
@ >2sec. immediately flash 20 sec. <2sec.
Fower For saving the values
<20iseci Status A
step 1 and step 2 must be
Output A or B: taught within 20 sec.
Time between step 1 and step 2 Status A

Status B

20 Sec.
< & Status-LED A or B:
2 sec.on
"\éé> g Both LEDs blinken 4x
TSN >
® &S 1S
Exceeding the allowable time bet-
>20 sec. ween Step 1 and 2 (<20 sec.) the
Output A or B: original values will be retained!
Time between step 1 and step 2
> 20 Sec.
Basic settings . Description
Pos. s Step 1 Reference 1 Reference 2 Step 2 Result LED Result diagram
switching output A / B Result
Push and hold teach button Power LED extinguishes Release teach button A Status-LED A flash 2x Status A Status A
A >6sec. immediately befor inversion after inversion
Inversion of Status-LED A t Status A , | Switching threshold wi'll be §tored
S1 switching output A l>25ec, on; \\(/ B e and the output function will be
& o Flashing mode > 6 sec. 07 <0 . . inverted
T \\‘/\\ > / \\\> O
(=] !
LS \B : :
Push and hold teach butt; Power LED extinguishes
ush and hoid teach button W ) ).“ gu! Release teach button B Status-LED B flash 2x
B >6sec. immediately
s Inversion of SS’;‘;Z‘CLESH? Status B | « v Switching threshold vvi.II be §tored
switching output B 4 _ -on; , and the output function will be
R Flashing mode >6sec. ——— K " inverted
TSN 5 0 O~ 7S
@) u/, \) 3 o -
Power LED extinguishes Push teach-button A Status-LED A flash 4x v
A>2 sec. immediately <2 sec. 24
Object remains unchanged Status A o
3 Switching output area at between atus Switching area of +/-0,5mm
output A'is <1mm | step 1 and step 2 \\ﬁ/ 12 arround the taught value
Qb : : U070 on output A
't’)~\‘,\>o in the active area G D) O
@) ' ’
5 10 15 20 25 mm
Push and hold teach button Power LED extinguishes Status-LED B flash 4x %
B> 2 sec. immediately <2 sec. 24
Object remains unchanged
Status B i
4 Switching output area at between Switching area of +/-0,5mm
output B is <1mm ' step 1 and step 2 N 12 arround the taught value
% : : N on output B
Nt in the active area O O ~07
'\\‘Qoo Q u/ \\> 0
o 5 10 15 20 25 mm




Application examples with but-  with rem- with but-  with rem- . Description
Pos. L Step 1: Step 2: Result LED Result diagram
switching output A / B P tons ute teach P tons ute teach 9 Result
9 P
Push teach- _ Push teach- _ v
button A Put Pin 5 button A PutPin 5 Status-LED A flash 2x o
Switching output A should > 2 sec. > 0.1 sec. on > 2 sec. > 0.1 sec. on
switch after reaching a co- +U, >6V) +U, >6V) Status A Inversion of the switching
SP1 verange of 10mm atus 2 output (see factory defaults
- switching threshold I N Step ST and S2)
1omm GY 5 ® GY 5 ® 07RO o
O / ‘\> O > 0 5 10 15 20 25 mm
Push teach- Push teach- v
button B Put Pin 7 button B Put Pin 7 Status-LED B flash 2x ”
Switching output B should > 2 sec. > 0.1 sec. on > 2 sec. > 0.1 sec. on
switch after reachin +U, (>6V) +U, >6V) Inversion of the switching
94 Status B
SP2 coverage of 20mm 12 output (see factory defaults
- switching threshold I Step S1 and S2)
BU 7 ® 20mm BU 7 ® o
® ® 0 5 10 15 20 25 mm
Push teach- Push teach- v
button A Put Pin 5 button A Put Pin 5 Status-LED A flash 2x vt
Switching output A should > 2 sec. > 0,1 sec. on > 2 sec. > 0,1 sec. on
switch after reaching a co- +U,>6V) +U, (>6V) Inversion of the switching
SP3 J Status A 12 tput (see factory default
verange of 10...20mm ou puSt<56651ac O(;yszf autts
- window mode I I \\_I/ ep 51 an
1omm GY 5 ® 20mm GY 5 ® OO0 0
O / ‘\> O > 0 5 10 15 20 25 mm
Push teach- Push teach- v
button B Put Pin 7 button B PutPin7 Status-LED B flash 2x 24
Switching output B should > 2 sec. >0.1 sec. on > 2 sec. >0,1 sec. on
switch after reaching a +U, (>6V) +U, (>6V) Inversion of the switching
P4 9 Status B f defaul
s coverange of 5...15mm 12 OUtpuéfseeSfdo(;ySzf aults
- window mode i I ep >l an
5mm BU 7 15mm BU 7 . o
® ® 0 5 10 1520 25 mm
Push teach- Push teach- v
button A Put Pin 5 button A Put Pin 5 Status-LED A flash 4x 2
Output A > 2 sec. > 0,1 sec. on > 2 sec. >0,1sec. on
should switch by a +U, (>6V) +U, (>6V) Output A switches to a
SP5 ( ! y 2 5 Status A 12 coverage of
objekt size of i — | — s 595
5mm+/- 0,5mm 2 s < // ,5...5,5mm
Ghmm GY 5 O @5mm GY 5 @ S‘:Q\T/O 0
G i ‘\> O > 0 5 10 15 20 25 mm
Push teach- Push teach- v
button B PutPin 7 button B Put Pin 7 Status-LED B flash 4x 2
Output B > 2 sec. > 0,1 sec. on > 2 sec. >0,1sec. on
: +U, (>6V) +U, (>6V) Output A switches to a
SP6 should switch by a Status B
objekt size of ® ® 12 coverage of
15mm+/- 0,5mm 14,5...15,5mm
@215mm 215mm BU 7
=B 0
® 0 5 10 1520 25 mm




