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VA = - @ Electric current! Danger to life!
IntelliView Series Color measuring A S oo
carry out the following operations.

0 pti Ca I S e nso rS Lebensgefahr durch elektrischen Strom!

Nur Elektrofachkrafte und elektrotechnisch
E76 . unterwiesene Personen diirfen die im Folgenden
beschriebenen Arbeiten ausfiihren.

Powering Business Worldwide

@ Tension électrique dangereuse !

Seules les personnes qualifiées et averties doivent
exécuter les travaux ci-apres.

iCorriente eléctrica! jPeligro de muerte!
Eltrabajo a continuacion descrito debe ser realizado
por personas cualificadas y advertidas.

(it) Tensione elettrica: Pericolo di morte!

Solo persone abilitate e qualificate possono eseguire
le operazioni di seguito riportate.

@ sk !
RAVEE A BRI A Bl A7
FHTAE.

@ Inextpuyeckuii Tok! OnacHo ana xu3uu!

Tonbko cneunannucTbl Uav NPOMHCTPYKTUPOBAHHbIE
JINLa MOTYT BbINOJIHATL CNEAYIOLLME Onepauuu.

Dimensions — Abmessungen — > Encombrements — Dimensiones — GO Dimensioni — G» R~} — @ Pasmepbl
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Connector can rotate 90 or 180 degrees to accept different sensor mounting orientations.

Der Verbinder kann fiir unterschiedliche Ausrichtung des Sensors um 90 oder 180 Grad gedreht werden.
La rotation du connecteur de 90 ou 180 degrés permet d’orienter difféeremment le capteur.

El conector puede girarse 90 o 180 grados para la distinta alineacién del sensor.

Per regolare il sensore, il connettore puo essere ruotato di 90 o 180 gradi

JERAF TR 90 BEEk 180 B, DAERSZANIR] HAL s 23T 47

CoeanHuTenb MoxxHO noBepHyTb Ha 90 unu 180 rpasycoB ANA pa3nuyHOi OPUEHTaLMM AaTymKa.

SICICIOISICIS
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Wiring diagrams — Verdrahtungspléane — (> Schémas de cablage — Esquemas de cableado —

@ Schemi di cablaggio — @ #£:E — @ MouTaXKHble cXembl
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Detection diagram — Erfassungsdiagramm — (> Schéma de détection — Diagrama de registro —

@ Schema di registrazione - @ M/~ EE - @ Owarpamma pacnosHaBanua

? 90f-- @
Loet !
= 72+ !
631 !
541 !
454 |
36+ !
271+ !
18'»7“% 77777 | [ I
g_- | |
o9
0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50
[mm] —
() Detectable Colors @D @ Colori possibili
(@ White/Light yellow (@ Bianco/Giallo chiaro
(® Darkblue/Black (® Bluscuro/Nero
(® Nachweisbare Farben @ @ i
@ WeiB/Hellgelb @ At/ EEe
(® Dunkelblau/Schwarz G W / B
@ (@ Couleurs détectables @ (1) PacnosHasaemble UBeTa
(@ Blanc/Jaune clair (@ Genblii/cBETNO-XENTbIA
(3 Bleufoncé/Noir (3) TEMHO-CHHUIi/YepHblil
(@ Colores detectables
(@ Blanco/Amarillo claro
(® Azul oscuro/Negro
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Controls and adjustment — Steuer- und Einstellelemente — (™ Eléments de commande et de réglage —
Elementos de mando y ajuste — O Elementi di comando e regolazione — & #H|FNHE M -
(@ InemeHTbl ynpaBAeHnsA 1 peryinpoBKu

)

Yellow LED

When the yellow LED is on, this indicates the

OR function of the three OUT1, OUT2 and OUT3 outputs.

LED giallo

IILED giallo acceso indica la funzione OR delle tre
uscite OUT1, OUT2 e OUT3.

Green 4-Digit Display

The display indicates the “run” or “rund”
(run with delay) operating mode (= Initial Setup).

Display verde a 4 cifre

Il display mostra la modalita di funzionamento “run” o
“rund” (Funzionamento con rallentamento: run with
delay) (= Installazione iniziale).

0UT1, 0UT2, OUT3 LEDs

Indicates the corresponding output is active.

LED OUT1, 0UT2, OUT3

Mostra che la relativa uscita ¢ attiva.

SET Button Activates the simple setup procedure Tasto SET Attiva il processo di impostazione semplificato
(= Initial Setup). (- Installazione iniziale).
SEL Button This button allows you to scroll through sensor settings Tasto SEL Questo tasto permette di sfogliare le impostazioni

(= Initial Setup).

dei sensori (- Installazione iniziale).

D)

Gelbe LED

Wenn die gelbe LED eingeschaltet ist, weist dies auf
die OR-Funktion der drei Ausgange OUT1, OUT2 und
OUT3 hin.

W LED

NP LED SLldhT, #&ox 0UTL.
=AM OR ThiE.

OUT2 F1 OUT3

Griines 4-stelliges
Display

Das Display zeigt die Betriebsart ,run” oder ,rund” an
(Betrieb mit Verzdgerung — run with delay)
(- Ersteinrichtung).

S VAT

BRgs B8 “run” B “rund”
(#EFiZ4T - run with delay) B1777\
(— YIAEHEED o

LEDs OUTT, 0UT2, OUT3

Zeigt an, dass der entsprechende Ausgang aktiv ist.

OUT1. OUT2. OUT3
LED

S PATTIN FRA H RET o

SET-Taste Aktiviert den einfachen Setup-Vorgang W E ot R ES T (— VIGBRE) .
(- Ersteinrichtung).
SEL-Taste Diese Taste ermdglicht das Bléttern durch die plke Lol 23 e T Bl I A R

Sensoreinstellungen (- Ersteinrichtung).

(=~ WIEHIED .

)

@

LED jaune La LED jaune allumée indique la fonction OU des trois XenTblit cBETOANOA Ecnv ropuT XenTblit CBETOAUOA, 3TO YKa3biBAaeT Ha
sorties OUT1, OUT2 et OUT3. tyHkumio UIN tpex Boixogos OUT1, OUT2 n OUT3.
Afficheur a L'afficheur indique le mode « run » ou « rund » 3eneHblit Ha aucnnee oto6paxaetca pexum paboTbl «run»
4 caractéres verts (avec temporisation « run with delay ») 4-pa3pagHblii unu «rund» (paboTa ¢ 3agepxkoit: run with delay)
(= Premiére installation). nucnnen (= HayanbHanA HacTpomKa).
LED sorties Indique que la sortie correspondante est active. CseTtoavnoabl lMoka3blBaeT, 4TO COOTBETCTBYIOLLMIA BbIXOA aKTUBEH.
0UT1, 0UT2, 0UT3 0UT1, 0UT2, 0UT3
Bouton-poussoir SET Active la procédure de réglage simple Knonka SET AKTUBMPYET NPOCTYH NPOLEAYPY HAaCTPOIKK
(- Premiére installation). (- HavanbHas HacTpoiika).
Bouton-poussoir SEL Ce bouton-poussoir permet de faire défiler les Knonka SEL JTa KHOMKa NO3BONAET NEPEXOAUTD MEXAY

réglages du capteur (- Premiere installation).

HaCcTPONKaMM f1aTunKa (- HayanbHas HacTpomnka).

LED amarillo

Si el LED amarillo esta conectado, esto indica la
funcion OR de las tres salidas OUT1, OUT2 y OUT3.

Display verde
de 4 cifras

El display muestra el modo de funcionamiento “run”
o0 “rund” (funcionamiento con retraso —run with delay)
(- primera instalacion).

LED OUTT, 0UT2, OUT3

Indica que la salida correspondiente esta activa.

Tecla SET

Activa el proceso Setup simple
(- primera instalacion).

Tecla SEL

Esta tecla permite hojear por los ajustes de los
sensores (- primera instalacion).
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Initial Setup

The three-phase sensor setting allows the adjustment of channel, operating
mode and tolerance values.

@ = Button pressed O = Button not pressed

Il -=LEDon []=LED off
Detection
— Place object to detect inside the operating distance, in front of the sensor.
ouT Display Keyboard
OR 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
] [m] u [m] r u n d [d O

— Press the SET button for at least two seconds.
— The “Set1” message is visualized.

Channel Setting

OR 1 2 3 Digl | Dig2 | Dig3 | Dig4 | SET | SEL
O O O O S E t 1 [¢] °

— Use the SEL button to select the channel of detection.
OR 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL

O O O O S E t 1 O [
S E t 2 O [
S E t 3 [¢] °

Operating mode

— Place the SET button again to confi gure operating mode.
— Select C (color) or C+l (color + intensity) using the SEL button.

— Note: The “C" type algorithm is used to obtain a larger depth of field, or to
detect colors on different opaque, shiny or reflecting surfaces. Whereas
the “C+l” type algorithm offers a higher sensitivity toward tone variations
and is recommended for the detection of different colors on the same type
of material, with the possibility of also distinguishing the gray tones.

OR 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O c ° o
C | o °

Teach and Tolerance Settings

— Press the SET button again, the “updt” text blinks for two seconds.
— The sensor then automatically passes into the tolerance section.
— Use the SEL button to select the required value.

ouT Display Keyboard
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O u p d t [ [¢]
A 4
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O t 0 L 0 (€] [
t 0 L 1 O °
t 0 L 2 (€] [
t 0 L O ]
t 0 L 9 O [ J

— The “FAIL" text alternated with “Hi” or “Lo” is visualized
if the detection is not correct.
— Repeat the procedure starting from the Operating Mode.

The 0, 1 and 2 tolerance values are particularly suitable for
critical applications.

Setting parameters
Delay Value Visualizing and Setting

Notes on Setting Delay

At each press of the SET button, the different delay levels in milliseconds are
shown in a cyclical manner, and the delay value will be stored. The delay
value setting is common for all three outputs. When a delay value other than
zero is set, the outputs will be maintained active for a minimum time equal to
the number of milliseconds visualized on the display

(i.e. d-00 = 0 ms, d-05=5ms, d-10 = 10 ms).

Channel Status Visualization

This function provides adjustment for all three sensor channels.

Press the SEL button for at least two seconds and channel, operating mode
and tolerance are shown sequentially.

ouT Display Keyboard
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
u O O u r u n d o O

OR 1 2 3 Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL

O O O ] C h _ 1 @] °

C _ |

t 0 L 2

C h _ 2

C

t 0 L 1

C h _ 3

C

t 0 L 8

d 0 5

OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
| ] O O u r u n d [d O

— Atthe end of the sequence, the display will indicate the “run” or “rund”
operating mode again.

Non-Initializing E2PROM

If the display indicates “E2Pr” the sensor does not have any of the three
channels initialized.

ouT Display Keyboard
OR 1 2 3 Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O E 2 P r o o

— Inthis case, it is sufficient to program one single channel to obtain the
“run” or “rund” visualization on the display.

out Display Keyboard
OR 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Dig4 | SET | SEL
] O O ] r u n d [d O
— Pressthe SET button for at least six seconds to access the delay setting mode.
OR 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
] ] ] ] d - 0 0 [¢) °
d 0 5 @) [
d 1 0 [¢) °
d 2 0 o °
d 3 0 o °
d 4 0 [¢) °
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Remote Functions

KEYLOCK Function (SET Button Block)

If during sensor power-up the SYNC wire is connected to +V DC for at least one second, the keylock function will be activated and buttons will no longer be
active. After the first second, the SYNC input is available for the normal operating modes.

To deactivate the keylock, the sensor has to be turned off and re-powered with the SYNC wire not connected or ground connected (GND).

SYNC Input
24V
Output Disable signal
0V (or Open) SYNC The status of the SYNC input can determine the beginning and end of color
Output Enable signal * =~ T identification. The sensor operates normally with all outputs functional with the
ON*"L" } SYNC input disconnected (or connected to 0 V). When you connect +24 V to the
w w SYNC input, the sensor outputs are disabled and color sensing stops (after the
| | OuTPUT time delay shown in the drawing at left). This may be useful with a multi-colored
OFF | ‘ | | target where the color to detect is in a specific position, while other zones should
! =335 us ! =170 us be ignored.

RS485 Serial Connection (Only For E75-CLRMKRS-M12)

Complete sensor remote control is possible using the RS485 line. All functions, such as channel, tolerance and operating mode selection,
can be accessed via the serial connection. The serial communication parameters are as follows: 9600 baud, no equity, 8 data bits, 1 stop bit.
All commands have to be sent via terminal in an ASCII format as follows:

Received Channel Status
At any moment, the receipt of the ‘r <CR> <LF>" command indicates the sensor configuration.

Remote Setting Mode
To access the remote setting mode, the SYNC input must remain passive for at least 300 ms. The commands available are:

@ <CR> <LF> Beginning of the remote setting (together with passive SYNC)
cx <CR> <LF> Channel selection, with x {1,2,3}
tx <CR> <LF> Tolerance selection, with x {0,1,2,3,4,5,6,7,8,9}
mx <CR> <LF> Operating mode selection, with x {1,2}
m1=C
m2 =C+1
e <CR> <LF> Configuration sequence activation
q <CR> <LF> Exit from remote setting mode without saving configuration

If the SYNC input is activated before the ‘e’ (execute) command is given, the sensor exits the remote setting mode without saving the configuration,
similar to the ‘q" (quit) command.

If the SYNC input is active at the receipt of the ‘@ <CR> <LF>' command, the sensor responds with: ‘?? <CR> <LF>."

At the receipt of the ‘q <CR> <LF>" or ‘e <CR> <LF>' commands, the sensor transmits ‘ok <CR> <LF>."

The “lo <CR> <LF>" message is transmitted if the signal is too low and ‘hi <CR> <LF>’ if the signal is too high.

Delay Configuration

To access the delay configuration, the SYNC input has to remain passive for at least 300 ms. The commands available are:
@ <CR> <LF> Beginning of the delay configuration (together with passive SYNC)
dx <CR> <LF> Delay selection, with x{0,1,2,3,4,5}
d0=0ms d3=20ms
d1=5ms d4 =30 ms
d2=10ms d5 =40 ms
e <CR> <LF> Memorization of the new delay
q <CR> <LF> Exit from the delay configuration without saving
If the SYNC input is active at the receipt of the ‘@ <CR> <LF>' command, the sensor responds with: ‘?? <CR> <LF>.’
At the receipt of the ‘q <CR> <LF>" or ‘e <CR> <LF>' commands, the sensor transmits: ‘ok <CR> <LF>.’

9 During the command transmission, single strings have to follow each other with a delay of at least 1 ms.
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Ersteinrichtung

Die dreistufige Sensoreinstellung ermdglicht die Einstellung von Kanal,
Betriebsart und Toleranzwerten.

@ = Taste gedriickt O =Taste nicht gedriickt

Il = LED ein []=LED aus
Erkennung
— Ein zu erkennendes Objekt im Betriebsbereich vor dem Sensor platzieren.
ouT Display Keyboard
OR 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
L] O u O r u n d [ O

— SET-Taste mindestens zwei Sekunden gedriickt halten.
— Meldung ,Set1” wird angezeigt.

Kanaleinstellung
OR 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O s E t 1 [¢) °

— Den Erkennungskanal mit der SEL-Taste wahlen
OR 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL

[m] [m] [m] [m] S E t 1 [¢) °
S E t 2 [¢) °
S E t 3 (@) )
Betriebsweise

— Die SET-Taste erneut driicken, um die Betriebsart zu konfigurieren

— Mit der SEL-Taste C (Farbe) oder C+| (Farbe + Intensitat) wéahlen

— Hinweis: Der Algorithmustyp ,,C* wird fiir eine groRere Tiefenscharfe
oder fiir das Erkennen von Farben auf verschiedenen undurchsichtigen,
glanzenden oder reflektierenden Oberflachen verwendet.

Der Algorithmustyp ,,C+1” dagegen bietet eine hdhere Empfindlichkeit fiir
Farbtonunterschiede sowie die Mdglichkeit zur Unterscheidung von
Grautdnen und wird fiir die Erkennung verschiedener Farben auf
denselben Materialtypen verwendet.

OR 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O c ° o
C | o °

Lernfunktion und Toleranzeinstellungen

— SET-Taste erneut mindestens zwei Sekunden gedriickt halten,
bis die Anzeige ,,updt” blinkt.

— Der Sensor wechselt automatisch auf die Toleranzeinstellung.

— Mit der SEL-Taste den gewiinschten Wert wahlen.

out Display Keyboard
OR 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O u p d t ° [©]
A 4
OR 1 2 3 Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O t 0 L 0 O [
t 0 L 1 (€] °
t 0 L 2 O [
t 0 L O ]
t 0 L 9 O ]

— Die Meldung ,FAIL" im Wechsel mit ,Hi” oder ,,Lo” wird angezeigt,
wenn die Erkennung fehlerhaft ist.
— Den Vorgang ab der Betriebsart wiederholen.

9 Die Toleranzwerte 0, 1 und 2 sind speziell fiir kritische
Anwendungen ausgelegt.

Parameter einstellen
Anzeige und Einstellung des Verzégerungswerts

out Display Keyboard
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
L] [m] O u r u n d [ O

— SET-Taste mindestens sechs Sekunden gedriickt halten, um die
Einstellung des Verzégerungsmodus aufzurufen.
OR 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL

O O O O d - 0 0 o [ ]
d 0 5 ©] [ ]
d 1 0 o [ ]
d 2 0 ©] [ ]
d 3 0 o [ ]
d 4 0 O [ ]

Hinweise zur Einstellung der Verzégerung

Durch Driicken der SET-Taste kann durch die verschiedenen Einstellungen
fiir die Verzogerung in Millisekunden geschaltet werden, und der
Verzogerungswertwird gespeichert. Die Verzogerungseinstellung istfiir alle
drei Ausgédnge identisch. Bei Einstellung eines anderen Verzdgerungswerts
als 0 bleiben die Ausgénge fiir mindestens die Zeitin Millisekunden aktiv, die
auf dem Display angezeigt wird

(d. h. d-00 =0 ms, d-05=5ms, d-10 = 10 ms).

Anzeige des Kanalstatus

Diese Funktion ermdglicht die Einstellung aller drei Sensorkanile.

Die SEL-Taste mindestens zwei Sekunden gedriickt halten, und es werden
nacheinander Kanal, Betriebsart und Toleranz angezeigt.

ouT Display Keyboard
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
u O O u r u n d o O

OR | 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL

O O O ] C h _ 1 @] °

C _ |

t 0 L 2

C h _ 2

C

t 0 L 1

C h _ 3

C

t 0 L 8

d 0 5

OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
| ] O O u r u n d [d O

— Nach Abschluss dieser Sequenz zeigt das Display wieder die Betriebsart
run” oder ,,rund” an.

Keine E2PROM-Initialisierung

Wenn das Display ,,E2Pr” anzeigt, ist keiner der drei Sensorkanéle
initialisiert.

ouT Display Keyboard
OR 1 2 3 Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O E 2 P r o o

— Indiesem Fall ist es ausreichend, einen Kanal zu programmieren,
so dass auf dem Display ,run” oder ,rund” angezeigt wird.

07/16 1L05305009Z (P52078)
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Fernfunktionen
KEYLOCK-Funktion (SET-Taste gesperrt)
Wenn die SYNC-Leitung bei Einschalten des Sensors fiir mindestens eine Sekunde mit +VDC verbunden ist, wird die Keylock-Funktion aktiviert und die Tasten
sind deaktiviert. Nach einer Sekunde ist der SYNC-Eingang fiir den normalen Betrieb verfiigbar. Zum Deaktivieren der Keylock-Funktion muss der Sensor
ausgeschaltet und ohne Anschluss der SYNC-Leitung oder mit Anschluss auf Masse (GND) wieder eingeschaltet werden.

SYNC-Eingang
24V

Output Disable signal Der Zustand des Eingangs SYNC kann zur Bestimmung des Beginnes und Endes

SYNC der Farberkennung verwendet werden. Im Normalfall arbeitet der Sensor mit

OUTPUT  Verzdgerung). Das kann sinnvoll sein, wenn sich die zu erfassende Farbe auf
einem mehrfarbigen Zielobjekt an einer bestimmten Stelle befindet und andere
| Bereiche ignoriert werden sollen.

Output I[E]n\;t()(ljé SIE]?\Z} e e e allen Ausgéngen aktiv und Eingang SYNC nicht (oder an 0 V). Wird +24 V an
| Eingang SYNC angelegt, sind die Sensorausgénge deaktiviert, so dass keine
ON---+--- Farberkennung stattfindet (nach der in der Abbildung links angegebenen
|
|

Serieller RS$485-Anschluss (nur E75-CLRMKRS-M12)

Uber den RS485-Anschluss ist eine vollstindige Fernsteuerung des Sensors méglich. Alle Funktionen wie Auswahl von Kanal, Toleranz und Betriebsart sind
verfiighar und kénnen iiber eine serielle Verbindung aufgerufen werden. Die serielle Verbindung verwendet folgende Parameter: 9600 Baud, keine Paritt,
8 Datenbits, 1 Stoppbhit. Alle Befehle miissen wie folgt iiber ein Terminal im ASCII-Format gesendet werden:

Empfangskanalstatus
Der Erhalt des Befehls ‘r <CR> <LF>" zeigt stets die Sensorkonfiguration an.

Ferneinstellmodus
Fiir den Zugriff auf den Ferneinstellmodus muss der SYNC-Eingang mindestens 300 ms passiv sein. Es stehen folgende Befehle zur Verfiigung:

@ <CR> <LF> Beginn der Ferneinstellung (in Verbindung mit passivem SYNC)
cx <CR> <LF> Kanalauswahl, x {1,2,3}
tx <CR> <LF> Toleranzauswahl, x{0,1,2,3,4,5,6,7,8,9}
mx <CR> <LF> Betriebsartauswahl, x {1,2}
mi=C
m2 =C+1
e <CR> <LF> Aktivierung der Konfigurationssequenz
q <CR> <LF> Verlassen des Ferneinstellmodus ohne Speichern der Konfiguration

Wird der SYNC-Eingang aktiviert, bevor der Befehl ‘e’ (Execute, Ausfiihren) erteilt wird, verldsst der Sensor den Ferneinstellungsmodus ohne Speichern
der Konfiguration ahnlich wie beim Befehl ‘q’ (Quit, Abbrechen).

Wird der SYNC-Eingang bei Erhalt des Befehls ‘@ <CR> <LF>" aktiviert, antwortet der Sensor mit “?? <CR> <LF>."

Bei Erhalt der Befehle ‘q <CR> <LF>" oder ‘e <CR> <LF>" sendet der Sensor ‘ok <CR> <LF>."

Die Meldung ‘le <CR> <LF>" wird gesendet, wenn das Signal zu niedrig ist, und die Meldung "hi <CR> <LF>", wenn das Signal zu hoch ist.

Verzdgerungseinstellungen

Fiir den Zugriff auf die Verzégerungseinstellungen muss der SYNC-Eingang mindestens 300 ms passiv sein. Es stehen folgende Befehle zur Verfiigung:
@ <CR> <LF> Beginn der Verzdgerungseinstellung (in Verbindung mit passivem SYNC)
dx <CR> <LF> Verzdgerungsauswahl, x{0,1,2,3,4,5}
d0=0ms d3=20ms
d1=5ms d4 =30 ms
d2=10ms  d5=40ms
e <CR> <LF> Speichern der neuen Verzégerung
q <CR> <LF> Verlassen der Verzdgerungseinstellung ohne Speichern der Konfiguration
Ist der SYNC-Eingang bei Erhalt des Befehls ‘@ <CR> <LF>" aktiv, antwortet der Sensor mit ‘?? <CR> <LF>.’
Bei Erhalt der Befehle ‘q <CR> <LF>" oder ‘e <CR> <LF>’ sendet der Sensor ‘ok <CR> <LF>."

e Bei der Befehlsiibertragung miissen einzelne Strings mit einem Abstand von mindestens 1 ms gesendet werden.

mni1
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Le réglage du capteur en trois niveaux permet de paramétrer le canal,
le mode de fonctionnement et les valeurs de tolérance.

@ = Bouton-poussoir enfoncé
Il = LED allumée

O = Bouton-poussoir non enfoncé
[]=LED éteinte

Détection

— Placer I'objet a détecter dans la zone de fonctionnement, devant le
capteur.

ouT Display Keyboard
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
u [m} u [m} r u n d [ O

— Maintenir le bouton-poussoir (SET) enfoncé pendant au moins deux
secondes.
— Le message « Set1 » s"affiche.

Réglage des canaux

OR 1 2 3 Digl | Dig2 | Dig3 | Dig4 | SET | SEL
O O O O S E t 1 [©] °

— Sélectionner le canal de détection a I'aide du bouton-poussoir SEL
OR 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL

[m] [m] [m] [m] S E t 1 [¢) °
S E t 2 [¢) °
S E t 3 (@) )
Fonctionnement

— Appuyer a nouveau sur le bouton-poussoir SET afin de configurer le mode
de fonctionnement

— Avec le bouton-poussoir SEL, sélectionner C (couleur)
ou C+l (couleur + intensité)

— Remarque : Le type d'algorithme « C » est utilisé pour une profondeur de
champ plus importante ou pour la détection de couleurs sur diverses
surfaces opaques, brillantes ou réfléchissantes. Le type d'algorithme
« C+l » offre une plus grande sensibilité au niveau des nuances de couleur
ainsique la possibilité de différencier les niveaux de gris ; il est utilisé pour
la détection de différentes couleurs sur les mémes types de matériau.

OR 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O ] O ] C ° O
C _ 1 o °

Fonction d'apprentissage et réglage des tolérances

— Maintenir a nouveau le bouton-poussoir SET enfoncé pendant au moins
deux secondes jusqu’a ce que « updt » s"affiche et clignote.

— Le capteur passe automatiquement au réglage des tolérances.

— Sélectionner la valeur souhaitée a I'aide du bouton-poussoir SEL.

ouT Display Keyboard
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O u p d t [ [¢]
A 4
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O t 0 L 0 (€] [
t 0 L 1 O o
t 0 L 2 (€] °
t 0 L O ]
t 0 L 9 O [ d

— Le message « FAIL » s’affiche en alternance avec « Hi » ou « Lo »
lorsque la détection n’est pas correcte.
— Répéter la procédure a partir de « Fonctionnement ».

Les valeurs de tolérance 0, 1 et 2 sont prévues spécialement
pour les applications critiques.

Réglage des parameétres
Affichage et réglage de la temporisation

out Display Keyboard
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
L] [m] O u r u n d [ O

— Maintenir le bouton-poussoir SET enfoncé pendant au moins six
secondes pour faire apparaitre le réglage du mode temporisation.
OR 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Dig4 | SET | SEL

O O O O d - 0 0 o [ ]
d - 0 5 ©] [ ]
d - 1 0 o [ ]
d - 2 0 ©] [ ]
d - 3 0 o [ ]
d - 4 0 O [ ]

Remarques sur le réglage de la temporisation

En appuyant sur le bouton-poussoir SET, les différents réglages de la
temporisation en millisecondes s'affichent successivement et la valeur peut
alors étre enregistrée. Le réglage de la temporisation est identique pour les
trois sorties. Si la valeur est différente de 0, les sorties restent actives au
moins pour la durée en millisecondes affichée

(par ex. d-00 = 0 ms, d-05=5ms, d-10 = 10 ms).

Affichage de I'état des canaux

Cette fonction sert au réglage des trois canaux du capteur.

Appuyer sur le bouton-poussoir SEL pendant au moins deux secondes ;
le canal, le mode et la tolérance s’affichent successivement.

out Display Keyboard

OR 1 2 3 Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
] O O u r u n d ° [©]
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O c h _ 1 (€] °

C _ 1

t 0 L 2

c h _ 2

c

t 0 L 1

c h _ 3

c

t 0 L 8

d - 0 5
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
u O O u r u n d o O

— Alafin de la séquence, I'afficheur indique a nouveau le fonctionnement
«run »ou « rund ».

Pas d'initialisation de 'E2PROM

Si I'afficheur indique « E2Pr », cela signifie qu'aucun des trois canaux du
capteur n'est initialisé.

ouT Display Keyboard
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O ] O O E 2 P r [¢] [©]

— Il suffit alors de programmer un canal de fagon a obtenir I'affichage
«run »ou « rund ».
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) Fonctions a distance

Fonction KEYLOCK (bouton-poussoir de réglage SET verrouillé)
Lors de la mise sous tension du capteur, si le fil SYNC est relié a I'alimentation positive + VDC pendant au moins une seconde, la fonction de verrouillage
(KEYLOCK) est activée et les boutons-poussoirs sont désactivées. Au bout d'une seconde, I'entrée SYNC est disponible pour les modes de fonctionnement
normaux. Pour désactiver la fonction de verrouillage, mettre le capteur hors tension et a nouveau sous tension sans relier le fil SYNC ou en reliant la masse
(GND).
Entrée SYNC

24V

Output Disable signal L'état de I'entrée SYNC peut étre utilisée pour déterminer le début et la fin de

SYNC la détection de couleur. Dans les cas de figure normaux, le capteur travaille de

Output gn\;tg?‘; ggﬁg)l ———_— maniére active avec toutes les sorties et I'entrée SYNC est inactive
| (ousurQV). En cas d’application de +24 V a I'entrée SYNC, les sorties du
ON---+--- capteur sont désactivées, de sorte qu'aucune détection de couleur n’a lieu
|
|

OUTPUT (auterme de la temporisation indiquée sur la figure de gauche). Il peut s"avérer
judicieux que la couleur a détecter se situe a un emplacement défini sur un
! objet cible de plusieurs couleurs et que d'autres zones soient ignorées.

OFF —————
|

! =335 us

Raccordement série RS485 (uniquement E75-CLRMKRS-M12)

La liaison série RS485 permet de commander le capteur a distance. Toutes les fonctions (sélection du canal, de la tolérance et du mode) sont disponibles
et peuvent étre appelées via cette liaison série. Celle-ci possede les paramétres suivants : 9600 bauds, pas de parité, 8 bits de données, 1 bit d"arrét.
Il convient de transmettre toutes les commandes via un terminal sous le format ASCII comme suit :

Réception de I'état des canaux
La réception de la commande ‘r <CR> <LF>" indique toujours la configuration du capteur.

Configuration a distance
Pour accéder au mode de réglage a distance, il faut que I'entrée SYNC soit passive au moins pendant 300 ms. Les commandes suivantes sont disponibles :

@ <CR> <LF> début du mode de réglage a distance (en association avec SYNC passif)
cx <CR> <LF> sélection du canal, x{1,2,3}
tx <CR> <LF> sélection de la tolérance, x{0,1,2,3,4,5,6,7,8,9}
mx <CR> <LF> sélection du mode de fonctionnement, x {1,2}
m1=C
m2 = C+1
e <CR> <LF> activation de la séquence de configuration
q <CR> <LF> sortie du mode de réglage a distance sans sauvegarder la configuration

Sil'entrée SYNC est activée avant que la commande ‘e’ (Execute/exécuter) ne soit transmise, le capteur quitte le mode de réglage a distance sans
sauvegarder la configuration comme pour la commande ‘q’ (Quit/quitter).

Sil'entrée SYNC est activée au moment de la réception de la commande ‘@ <CR> <LF>’, le capteur répond avec ‘?? <CR> <LF>."

Lors de la réception des commandes ‘q <CR> <LF>" ou ‘e <CR> <LF>’, le capteur répond ‘ok <CR> <LF>."

Le message ‘lo <CR> <LF>’ est envoyé quand le signal est trop faible et le message ‘hi <CR> <LF>" quand il est trop élevé.

Réglage de la temporisation

Pour accéder au réglage de la temporisation, il faut que I'entrée SYNC soit passive au moins pendant 300 ms. Les commandes suivantes sont disponibles :
@ <CR> <LF> début du réglage de la temporisation (en association avec SYNC passif)
dx <CR> <LF> sélection de la temporisation, x {0,1,2,3,4,5}
d0=0ms d3=20ms
d1=5ms d4 =30 ms
d2=10ms  d5=40ms
e <CR> <LF> enregistrement de la nouvelle temporisation
q <CR> <LF> sortie du réglage de la temporisation sans sauvegarder la configuration
Sil'entrée SYNC est activée au moment de la réception de la commande ‘@ <CR> <LF>', le capteur répond avec ‘?? <CR> <LF>.’
Lors de la réception des commandes ‘q <CR> <LF>" ou ‘e <CR> <LF>', le capteur répond ‘ok <CR> <LF>'.

% Lors de la transmission des commandes, les chaines de caracteres doivent étre envoyées avec un intervalle
de 1 ms au minimum.
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El ajuste de los sensores trifdsico permite el ajuste del canal, del modo de
funcionamiento y de los valores de tolerancia.

@ =Teclapulsada O =Teclano pulsada

Il -=LEDon []=LED apagado
Reconocimiento
— Colocar un objeto a reconocer en el area de servicio delante del sensor.
ouT Display Keyboard
OR 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
] [m] u [m] r u n d [d O

— Mantener pulsada la tecla SET como minimo dos segundos.
— Se muestra el mensaje “Set1” .

Ajuste de canales

OR 1 2 3 Digl | Dig2 | Dig3 | Dig4 | SET | SEL
O O O O S E t 1 [¢] °

— Seleccionar el canal de reconocimiento con la tecla SEL
OR 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL

O O O O S E t 1 O [
S E t 2 O [
S E t 3 [¢] °

Modo de funcionamiento

— Pulsar de nuevo la tecla SET para configurar el modo de funcionamiento
— Conlatecla SEL seleccionar la tecla C (color) o C+l (color + intensidad)
— Nota: El tipo de algoritmo “C” se utiliza para una definicion mayor o

para reconocer colores en distintas superficies opacas, brillantes o
reflectantes. Contrariamente, el tipo de algoritmo “C+1“ ofrece una mayor
sensibilidad para diferencias de tono de color asi como la posibilidad de
distinguir tonos de gris y se utiliza para la deteccion de distintos colores
en los mismos tipos de material.

OR 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O c ° o)
C 1 o °

Funcion de aprendizaje y ajustes de tolerancia

— Mantener de nuevo pulsada la tecla SET como minimo dos segundos
hasta que parpadee la indicacion “updt” .

— El'sensor cambia autométicamente al ajuste de tolerancia.

— Seleccionar el valor deseado con la tecla SEL.

ouT Display Keyboard
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O u p d t [ [¢]
A 4
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O t 0 L 0 (€] [
t 0 L 1 O °
t 0 L 2 (€] °
t 0 L O °
t 0 L 9 O [J

— Siel reconocimiento es errdneo, se visualiza el mensaje “FAIL"
alternando con “Hi* 0 “Lo” .
— Repetir el proceso a partir del modo de funcionamiento.

Los valores de tolerancia 0, 1y 2 se han disefiado
especialmente para aplicaciones criticas.

Configurar parametros
Visualizacion y ajuste del valor de retraso

out Display Keyboard
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
L] [m] O u r u n d [ O

— Mantener pulsada la tecla SET como minimo seis segundos para llamar el
ajuste del modo de retraso.

OR | 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL

O O O O d - 0 0 o [ ]
d - 0 5 ©] [ ]
d - 1 0 o [ ]
d - 2 0 ©] [ ]
d - 3 0 o [ ]
d - 4 0 O [ ]

Indicaciones para el ajuste del retraso

Pulsando la tecla SET, mediante los distintos ajustes puede conectarse
para el retraso en milisegundos, y el valor de retraso se guarda. El ajuste de
retraso es idéntico para las tres salidas. Al ajustar otro valor de retraso
distinto a 0, las salidas permanecen activas como minimo el tiempo en
milisegundos que se muestra en el display

(es decir, d-00 =0 ms, d-05=5ms, d-10 = 10 ms).

Visualizacion del estado del canal

Esta funcion permite el ajuste de los tres canales del sensor.

Mantener pulsada la tecla SEL-durante como minimo dos segundos;

se mostraran consecutivamente el canal, el modo de funcionamiento y la
tolerancia.

ouT Display Keyboard
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
u O O u r u n d o O

OR | 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL

O O ] C h _ 1 @] °

C _ |

t 0 L 2

C h _ 2

C

t 0 L 1

C h _ 3

C

t 0 L 8

d - 0 5

OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
| ] O O u r u n d [d O

— Unavezfinalizada esta secuencia, el display vuelve a mostrar el modo de
funcionamiento “run” o “rund”.

Ninguna inicializacion E2PROM

Si el display muestra “E2Pr” , significa que ninguno de los tres canales del
sensor se ha inicializado.

ouT Display Keyboard
OR 1 2 3 Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O E 2 P r o o

— En este caso, basta con programar un canal, de forma que en el display
se muestre “run” o “rund” .
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Funciones remotas

Funcién KEYLOCK (tecla SET bloqueada)

Si al conectar el sensor la linea SYNC est4 conectada como minimo un segundo con +VDC, se activara la funcion Keylock y se desactivaran las teclas. Tras
un segundo, la entrada SYNC estara disponible para el funcionamiento normal. Para desactivar la funcion Keylock debe desconectarse el sensor y volverse
a conectar sin conexion de la linea SYNC o con conexion a masa (GND).

Entrada SYNC

24V

Output Disable signal El estado de la entrada SYNC puede utilizarse para determinar el inicio y el fin

SYNC de la deteccion de color. En caso necesario, el sensor funciona con todas las

Output I[E]n\;t()?é gZﬁg)l S salidas activadas y la entrada SYNC no activada (o en 0 V). Sise aplican +24 V
| | en la entrada SYNC, las salidas del sensor estan desactivadas, de forma que
ON-——+--~ ; no se produce ninguna deteccion de color (tras el retardo indicado a la
! ! OUTPUT izquierda en la figura). Esto puede resultar Gtil cuando el color a registrar se
OFF —— I halla en un objeto destino de varios colores en un lugar cualquiera y deben
| 1< 335 s i '<170 us ignorarse otros margenes.

Conexion RS485 serie (solo E75-CLRMKRS-M12)

Mediante la conexion RS485 es posible un control remoto completo del sensor. Todas las funciones como la seleccion del canal, la tolerancia y el modo
de funcionamiento estan disponibles y pueden llamarse mediante una conexion serie. Esta conexion serie utiliza los siguientes parametros:
9600 Baud, sin paridad, 8 bits de datos, 1 bit de parada. Todas las drdenes deben enviarse segtin sigue mediante un terminal en formato ASCII:

Estado del canal de recepcion
La obtencién de la orden ‘r <CR> <LF>" siempre muestra la configuracion del sensor.

Modo de ajuste remoto
Para el acceso al modo de ajuste remoto, la entrada SYNC debe permanecer pasiva como minimo durante 300 ms. Se dispone de las siguientes ¢rdenes:

@ <CR> <LF> Inicio del ajuste remoto (en combinacion con SYNC pasiva)
cx <CR> <LF> seleccion de canal, x {1,2,3}
tx <CR> <LF> Seleccion de tolerancias, x {0,1,2,3,4,5,6,7,8,9}
mx <CR> <LF> Seleccion del modo de funcionamiento, x {1,2}
mi=C
m2 =C+1
e <CR> <LF> Activacién de la secuencia de configuracion
q <CR> <LF> Salida del modo de ajuste remoto sin guardar la configuracion

Si se activa la entrada SYNC antes de que se emita la orden ‘e’ (execute, ejecutar), el sensor abandona el modo de ajuste remoto sin guardar
la configuracion de forma similar a la orden ‘q" (quit, cancelar).

Si al recibir la orden ‘@ <CR> <LF>" se activa la entrada SYNC, el sensor responde con ‘?? <CR> <LF>.

Al recibir las drdenes ‘g <CR> <LF>" 0 ‘e <CR> <LF>', el sensor envia ‘ok <CR> <LF>.’

El mensaje ‘lo <CR> <LF>’ se envia cuando la sefial es demasiado baja, y el mensaje "hi <CR> <LF>" cuando la sefial es demasiado alta.

Ajustes de retraso

Para el acceso a los ajustes de retraso, la entrada SYNC debe permanecer pasiva como minimo durante 300 ms. Se dispone de las siguientes drdenes:
@ <CR> <LF> Inicio del ajuste de retraso (en combinacion con SYNC pasiva)
dx <CR> <LF> Seleccion del retraso, x{0,1,2,3,4,5}
d0=0ms d3=20ms
d1=5ms d4 =30 ms
d2=10ms d5=40ms
e <CR> <LF> Guardado del nuevo retraso
q <CR> <LF> Salida del ajuste de retraso sin guardar la configuracion
Si al recibir la orden ‘@ <CR> <LF>' la entrada SYNC est4 activa, el sensor responde con ‘?? <CR> <LF>.’
Al recibir las 6rdenes ‘q <CR> <LF>’ o ‘e <CR> <LF>’, el sensor envia ‘ok <CR> <LF>."

9 Al transferir las érdenes deben enviarse distintas strings con una distancia de como minimo 1 ms.
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Installazione iniziale

Le impostazioni dei sensori in tre fasi consentono di impostare canali,
modalita di funzionamento e valori di tolleranza.

@ = Tasto premuto
Il = LED acceso

O =Tasto non premuto
[]=LED off

Riconoscimento

— Posizionare un oggetto da riconoscere nell’area di funzionamento del
sensore.

ouT Display Keyboard
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
u [m} u [m} r u n d [ O

— Tenere premuto il tasto SET per almeno due secondi.
— Viene visualizzato il messaggio “Set 1”.

Impostazione dei canali

OR 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O|o| ol o s E t 1 [ °

— Scegliere il canale di riconoscimento con il tasto SEL

OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL

] ] ] O S E t 1 [¢] [
S E t 2 O o
S E t 3 O o

Modalita di funzionamento

— Premere nuovamente il tasto SET per configurare la modalita di
funzionamento
— Con il tasto SEL, selezionare C (colore) oppure C+l (colore + intensita)
— Attenzione: |l tipo di algoritmo “C” viene utilizzato per una maggiore
profondita di fuoco oppure per il riconoscimento di colori su diverse
superfici trasparenti, brillanti o riflettenti. L'algoritmo “C+l”, invece,
permette una sensibilita maggiore per le differenze di toni, nonché la
possibilita di distinguere i toni del grigio e viene utilizzato per il
riconoscimento di diversi colori sugli stessi tipi di materiali.
OR 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O c ° o)
C 1 o °

Funzione di studio e impostazione della tolleranza

— Tenere premuto nuovamente il tasto SET per almeno due secondi, fino a
che non si accende la segnalazione “updt”.

— Il 'sensore passa automaticamente all'impostazione della tolleranza.

— Scegliere il valore desiderato mediante il tasto SEL.

ouT Display Keyboard
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O u p d t [ [¢]
A 4
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O t 0 L 0 (€] [
t 0 L 1 O o
t 0 L 2 (€] °
t 0 L O °
t 0 L 9 O [J

— Viene visualizzato il messaggio “FAIL”, con “Hi” oppure “Lo” quando il
riconoscimento non € corretto.
— Ripetere il procedimento dalla modalita di funzionamento.

I valori ditolleranza 0, 1 e 2 sono pensati appositamente per gli
utilizzi critici.

Impostare parametri
Segnalazione e impostazione del valore di rallentamento

out Display Keyboard
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
L] [m] O u r u n d [ O

— Tenere premuto il tasto SET per ameno sei secondi per richiamare
I'impostazione della modalita di rallentamento.
OR 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Dig4 | SET | SEL

O O O O d - 0 0 o [ ]
d - 0 5 ©] [ ]
d - 1 0 o [ ]
d - 2 0 ©] [ ]
d - 3 0 o [ ]
d - 4 0 O [ ]

Indicazioni per I'impostazione del rallentamento

Premendo il tasto SET & possibile regolare le diverse impostazioni per il
rallentamento in millisecondi, il valore di rallentamento viene memorizzato.
Le impostazioni di rallentamento sono identiche per tutte e tre le uscite.
Durante I'impostazione di un altro valore di rallentamento a 0, le uscite
restano attive almeno per il tempo in millisecondi indicato sul display

(ad es. d-00 =0 ms, d-05=5ms, d-10 = 10 ms).

Segnalazione dello stato del canale

Questa funzione permette di impostare gli altri tre canali del sensore.
Tenere premuto il tasto SEL per almeno due secondi, vengono mostrati uno
dopo I'altro il canale, la modalita di funzionamento e la tolleranza.

out Display Keyboard

OR 1 2 3 Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
] O O u r u n d ° [©]
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O c h _ 1 (€] °

C _ 1

t 0 L 2

c h _ 2

c

t 0 L 1

c h _ 3

c

t 0 L 8

d - 0 5
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
u O O u r u n d o O

— Dopo la chiusura di questa sequenza, il display mostra nuovamente la
modalita di funzionamento “Run” o “Rund”.

Nessuna inizializzazione E2PROM

Quando il display mostra “E2Pr”, nessuno dei tre canali del sensore ¢ stato
inizializzato.

ouT Display Keyboard
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O ] O O E 2 P r [¢] [©]

— In questo caso e sufficiente programmare un canale in modo che sul
display venga visualizzato “run” o “rund”.
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@) Funzione remota

Funzione KEYLOCK (tasto SET bloccato)

Se il cavo SYNC all'accensione del sensore & collegato al +VDC per almeno un secondo, viene attivata la funzione Keylock e i tasti sono disattivati. Dopo un
secondo I'ingresso SYNC é disponibile per il normale utilizzo. Per disattivare la funzione Keylock il sensore deve essere disattivato e riattivato nuovamente
senza collegamento al cavo SYNC o con collegamento a massa (GND).

Ingresso SYNC

24V

Output Disable signal Lo stato dell'ingresso SYNC puo servire a determinare I'inizio e la fine della

SYNC codifica cromatica. Normalmente il sensore funziona con tutte le uscite attive

0V {or Open) _— e l'uscita SYNC inattiva (0o a 0 V). Se vengono applicati +24 V all'ingresso SYNC,
Output Enable signal . ) . h .
| le uscite dei sensori sono disattivate in modo che non avvenga alcun
ON--—-=--- riconoscimento dei colori (dopo il ritardo indicato nella figura a sinistra).

! by . . . . . .
OUTPUT Questo puo essere utile se il colore da rilevare sitrova in un determinato punto

di un oggetto target multicolore ed e necessario ignorare altre zone.

OFF ————
|

! =335 us

Collegamento RS485 seriale (solo E75-CLRMKRS-M12)

Mediante il collegamento RS485 é possibile un collegamento remoto del sensore. Tutte le funzioni, come la scelta di canale, tolleranza e modalita di utilizzo,
sono disponibili e possono essere richiamate mediante un collegamento seriale. Il collegamento seriale utilizza i seguenti parametri: 9600 Baud, nessuna
parita, 8 bit di dati, 1 bit di stop. Tutti i comandi devono essere inviati come segue in formato ASCII mediante un terminale:

Stato canale di ricezione
La ricezione del comando ‘r <CR> <LF>" mostra sempre la configurazione del sensore.

Modalita impostazione remota
Per I'accesso alla modalita di impostazione remota I'ingresso SYNC deve essere passivo di almeno 300 ms. Sono a disposizione i seguenti comandi:

@ <CR> <LF> Inizio dell'impostazione remota (in collegamento con il SYNC passivo)
cx <CR> <LF> selezione canale, x{1,2,3}
tx <CR> <LF> Selezione tolleranza, x {0,1,2,3,4,5,6,7,8,9}
mx <CR> <LF> Selezione modalita di funzionamento, x {1,2}
m1=C
m2 = C+1
e <CR> <LF> Attivazione della sequenza di configurazione
q <CR> <LF> Abbandono della modalita di impostazione remota senza il salvataggio della configurazione

Se I'ingresso SYNC viene attivato prima che il comando ‘e’ (Execute, Esegui) venga trasmesso, il sensore abbandona la modalita di impostazione remota
senza salvare la configurazione, lo stesso avviene per il comando ‘q’ (Quit, Interrompi).

Se l'ingresso SYNC viene attivato alla ricezione del comando ‘@ <CR> <LF>', il sensore risponde con ‘?? <CR> <LF>".

Alla ricezione del comando ‘q <CR> <LF>’ 0 ‘e <CR> <LF>’, il sensore invia ‘ok <CR> <LF>".

Viene inviato il messaggio ‘le <CR> <LF>’ quando il segnale & troppo basso e il messaggio ‘hi <CR> <LF> quando il segnale é troppo alto.

Impostazioni di rallentamento
Per accedere alle impostazioni di rallentamento, I'ingresso SYNC deve essere passivo di almeno 300 ms. Sono a disposizione i seguenti comandi:
@ <CR> <LF> Inizio dell'impostazione di rallentamento (in collegamento con SYNC passivo)
dx <CR> <LF> Selezione rallentamento, x {0,1,2,3,4,5}
d0=0ms d3=20ms
d1=5ms d4 =30 ms
d2=10ms d5=40ms
e <CR> <LF> Salvataggio del nuovo rallentamento
q <CR> <LF> Abbandono delle impostazioni di rallentamento senza il salvataggio della configurazione
Se I'ingresso SYNC alla ricezione del comando ‘@ <CR> <LF> ¢ attivo, il sensore risponde con “?? <CR> <LF>".
Alla ricezione del comando ‘q <CR> <LF>" o ‘e <CR> <LF>’ il sensore invia ‘ok <CR> <LF>".

% Nella trasmissione del comando le singole stringhe devono essere inviate con una distanza minima di 1 ms.
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AL RIS BE, WTRIRMEIE . 124707 A 22 BT

@ = FHCET O = AT
W = LED JF O = LED 3¢
|
— JEONIAR, PRSI A A i 1 A S
ouT Display Keyboard
OR 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
L] [m] u [} r u n d [ O
—Eﬂﬁﬁ&%ﬁmzﬂﬁ
- R “Setl” WA
Fﬁ&ﬁ
OR 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
[m} [m} [} [} S E t 1 O [
— f#iJH SEL #HRERA G IE
OR 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
[m] [m] ] O S E t 1 (€] [
S E t 2 o [
S E t 3 [¢] °
BATTA

— PRI SET 5l MM EIEAT T,

— {1 SEL %l ¢ (B 8 ¢+ (FiE + =2

- W “C7 RESEM T HRBCERRISR, ji%ﬂ“‘{@fﬂﬁ’]fﬁ
Wi, AR s BosRm BB, T “CrT” SRR
AR g, PRI BT TR R R AR LR AR,

PR ISR
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O C ° o
C _ I [©] °
HFEURMAZRE
— FRXEER SET HHlZADPIMEN, HE “updt” BRI
- RIS A BhHEAN A ZE WA
— A SEL JZ4IKIEFEEK IE .
ouT Display Keyboard
OR 1 2 3 Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O u p d t ° O

A 4

OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL

O O O O t 0 L 0 o °
t 0 L 1 (€] °
t 0 L 2 O ]
t 0 L O ]
t 0 L 9 (€] °

— AR ER, WASH I “Hi” B “Lo” [0 “FAIL”
B

- BT AT TR S B,
= 0.1 M2 AXMEEIE

G RN

B"ESH
ERER B E
out Display Keyboard
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
u [m] O u r u n d [ O
— $24E SET fila/b 6 #heh, LIgE NGB R E.
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O d - 0 0 o °
d 0 5 o °
d 1 0 O ]
d 2 0 ©] °
d 3 0 O °
d 4 0 [©] [
KT REEATHERIFN
FEOHE T SET $%4IlJG, SO SoRARIRIER 00, A =8, JIf
HRSER AR SERE R EEH T =M. HiRE TF

CASMAIIERAEL S, it 45 KGR LR by 07 0 5 o I 1) P ER BB
NI IR (R A
(B, d-00 = 0 ms. d-05 = 5 ms. d-10 = 10 ms) .

RIBRFHER
I BE AT T B e B =R AR I

%K SEL #l&b 2 #, SRKEREE. BT A%,
out Display Keyboard

OR 1 2 3 Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
] O O u r u n d ° [¢]
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O C h _ 1 O [

C _ 1

t 0 L 2

C h _ 2

C

t 0 L 1

C h _ 3

C

t 0 8

d 0 5
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
u ] ] u r u n d ° ©]

- AEZMUFEAUS, Lo fAdE R “run”
i

¢ “rund”

3 E2PROM )%k
R ER A R “B2Pr” MR SR =AM SR I
.

AT I

ouT Display Keyboard
OR 1 2 3 Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O E 2 P r O O
— FERRSOUN, AU MG E AT AR, DU s gy bR
“ run” ﬂz‘ “@ rund » .
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TR R

HESiThAE (SET #HMA4%)

WRAEAL S M LRI, K SYNC ([)25) g8 +V DC /3R 1 #eh, WIS smizhes, JE MG . a5,
SYNC HNTIH FIEWBATE . WA e, WG IAMR A, JF HIB S Henla R e (GNDD [¥) SYNC SR BN ..
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Output Disable signal

OVlrOpen) | | SYNC IR B OB AS P s SRR TF R RS e, RO T, %
Output Enable signal "~ RSN AT 30 P T B TR B AR T (30 0 4 o
ON - BRSO 424 1K, PR SRR A P

ouTPUT  MEATEREIRA CHUEAbRIIAER) o WA R AR T4 5 o
%6 ELbR b, EL AR AR AN, 5T 2
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9600 . LHT-. 8 ML, 1 AMFEIEAL. Fradr ¥ M4 f 2 LA ASCTT A% k3%, HAAwT:

BREERE
B ‘v <KCR> LB’ iR R AL A B .
ERERERR
ARG TR ER K, SYNC BN DBIREFTGIEZ > 300 mso T LMITH BUF a4
@ <CR> <LF> WREWE TS (5EH SYNC eI
cx <CR> <LF> {EE%Es, x {1,2,3)
tx <CR> <LF> NERPE, x {0,1,2,3,4,5,6,7,8,9}
mx <CR> <LF> AT R, x {1, 2)
ml =C
m2 = C+l
e <CR> <LF> [ I0h &5
q <CR> <LF> T H TR i AR I AN R A T

MRAERY ‘e’ (Execute, UT) M ZiiCIuE SYNC #iN, MLEEEE H e Fie v B A =X i AR AE D &
5 ‘q’  (Quit, BH) AL

WREWE] ‘@ <CR> <LF>” #r A it SYNC My ABBs, WMLEAELL €92 <CR> <LF>.’

HEATWIR . 7EWCE] “q <CR> <LFY’ E{ ‘e <CR> <LF>’ A, (LEaski% ‘ok <CR> <LF>.’ .

WRAE S IE, WIRZE ‘lo <CR> <LF>” WA, WRESmE, WA ‘hi <CR> <KLF’ #HE.

R E
WITFRENIE N B E, SYNC i N PR FF I 45/ 300 mso AILMEEHILL F a4
@ <CR> <LF> SEN R BRI FFLR (5 SYNC SR
dx <CR> <LF> SERFIERE, x {0,1,2,3,4,5)
d0 = 0 ms d3 = 20 ms
dl =5 ms d4 = 30 ms
d2 = 10 ms d5 = 40 ms
e <CR> <LF> PRA7 T 4E B
q <CR> <LF> 3B HH B IR B I AN A I

IR ‘@ <CR> <LF>” & SYNC S AMHLIE, WALIEELL 22 <CR> <LF>.’
HEATWIR . fEUE] ‘q <CR> <LF>’ 8 ‘e <CR> <LF>’ AN, fLE&#ski%t ‘ok <CR> <LF>.’ .

—> fRAar S WIE, AR ALL 1 ms IR AR AR S AN TR
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D) HayanbHaa HacTpoiika
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TpexypoBHeBan npoLeaypa N03BONAET HACTPOUTL KaHan, pexum paboTbl u
3Ha4yeHnA Aonycka aaTuuka.

O = KHonka He Haxarta
[]=CseToauon He roput

@ = KHonka HaxxaTta
[l = CseToavop roput

PacnosnaBanue

— Pa3mecTutb pacno3HaBaemblit 06bEKT B paboyeit 30He nepes 4aTYNKOM.

ouT Display Keyboard
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
L] [m] u O r u n d [ O

— Haxatb kHonky SET v yaepxuBaTb ee HaxaToi He MEHee iBYX CEKYHA,.
— Oto6paxaeTca coobuieHue «Setln.

HacTtpoiika kanana

OR 1 2 3 Digl | Dig2 | Dig3 | Dig4 | SET | SEL
O O O O S E t 1 [¢] °

— BbibpaTtb kaHan pacno3HaBaHuA ¢ NOMoLLbo KHonku SEL.
OR 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL

O O O O S E t 1 O [
S E t 2 O [
S E t 3 [¢] °

Pe>xum paboTbl

— Euwe pa3 HaxaTb kKHonky SET, 4To6bl HACTPOUTL peXxum paboTbl

— Bobibpatb kHonkoii SEL C (ugeT) unu C+l (uBeT + MHTEHCUBHOCTD)

— Ykasaume. Tun anroputma «C» ucnonb3yeTca Ans NoBbILEHHON F1y6UHbI
pe3KoCTW UNK ANiA Pacrno3HaBaHMA LLBETOB HA Pa3HblX HEMPO3payHbIX,
BnecTAWMX UK 0TpaxKaoLWmUx noBepxHocTax. M HanpoTus, Tun
anroputma «C+I» o6ecneynBaeT NOBbILLEHHYIO YyBCTBUTENBHOCTb ANA
pa3nuuuii UBETOBbIX OTTEHKOB, @ TaKKe BO3MOXHOCTb pa3nnyeHums
rpagaumit Ceporo, U MCNoONb3yeTcA ANA pacno3HaBaHUA Pa3nnyHbIX
LUBETOB Ha OAAMHAKOBbIX TUNaxX MaTep1anos.

OR 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O c ° o
C | o °

DyHKYMA 00y4eHUA N HACTPOIHKM JONYCKOB

— MoBTopHO HaxaTb kHONKy SET v yaepXuBaTh ee HaXaToil He MeHee ABYX
CeKyHJl, N0Ka He HayHeT MuraTb UHAMKaUNA «updt».

— [JlaTyuk aBTOMaTUYECKM NEPEXOANUT B PEXXUM HACTPOIKM JOMYCKOB.

— Brbibpatb Tpebyemoe 3HaueHue ¢ nomoLybio KHonku SEL.

out Display Keyboard
OR 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O u p d t ° [©]
A 4
OR 1 2 3 Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O t 0 L 0 O [
t 0 L 1 (€] °
t 0 L 2 O [
t 0 L O ]
t 0 L 9 O ]

— Ecnu pacnosHaBaHue BbiNoNHAETCA HEBEPHO, 0TOOpaXkaeTcA
coobwenune «FAIL» nooyepesHo ¢ «Hi» unm «Lo».
— MMoBTOpMTL NpOLEAYpPY, HauMHaAA ¢ BbIGOPa pexuma paboTbl.

9 3HaueHus gonycka 0, 11 2 cneunansHo paspaboTaHbl Ana
KpUTUYECKUX Chep MPUMEHEHNA.

YcTaHoBKa napameTpoB
Vlnnm(auvm n HachOﬁKa 3HavYeHuAa 3afiepXxKu

out Display Keyboard
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
L] [m] O u r u n d [ O

— YaepxuBaTb kKHonky SET HaXxaToil He MeHee LWeCTH CeKYHA, YTo0bI
nepenTy K HacTPoiike pexumMa 3afiepXKiu.

OR | 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL

O O O O d - 0 0 o [ ]
d - 0 5 ©] [ ]
d - 1 0 o [ ]
d - 2 0 ©] [ ]
d - 3 0 o [ ]
d - 4 0 O [ ]

YKa3aHuA no HacTpPoiKe 3afiepXKKu

Mpw HaxaTum kHonkn SET MoXXKHO nepekntoYaTbCa Ha pa3Hble HAaCTPOIKK
ANA 3aePXKN B MUNNUCEKYHAAX, NPU 3TOM COXPaHABTCA 3HAa4YeHUe
3afepxku. Hactpoiika 3aepXXKu MAEHTMYHA ANA BCEX TPEX BbIX0AoB. Mpu
HaCTPOIiKe APYroro 3Ha4eHua 3afepxku, oTnuyatowierocsa ot 0, BbIXoAb
0CTalTCA aKTUBHBIMW Kak MUHUMYM B TEYEHWE TOTO BPEMEHU B
MUNIMCEKYHAAX, KOTOpoe 0ToBpaxkaeTca Ha aucnnee

(T.e.d-00=0mc, d-05=5mc, d-10 =10 mc).

WHankayua cocToanma kaHana

97a hyHKLMA NO3BONAET HACTPanUBaTb BCE TPU KaHana AaTumka.
Haxatb kHonky SEL u ynepxuBaTth ee HaxaToil He MEHEE TPeX CeKyHJ,;
Apyr 3a Apyrom oTo6paxkatoTca kaHan, pexum paboTbl u fonyck.

ouT Display Keyboard
OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
u O O u r u n d o O

OR | 1 2 3 | Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL

O O O ] C h _ 1 @] °

C _ |

t 0 L 2

C h _ 2

C

t 0 L 1

C h _ 3

C

t 0 L 8

d - 0 5

OR 1 2 3 Dig1 | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
| ] O O u r u n d [d O

— Mocne 3aBeplueHnA 3Toi NOCNE[0BATENBHOCTW Ha AUCTINIEE CHOBA
oTo6paxkaeTca pexxum paboTbl «run» uam «rund».

OrcyrcTBue uunynanusauyun E2PROM

Ecnu Ha aucnnee otobpaxaetca «E2Pr», He MHMUMANM3UPOBaH HU OANH U3
Tpex KaHanoB faTyuka.

ouT Display Keyboard
OR 1 2 3 Digl | Dig2 | Dig3 | Digd | SET | SEL
O O O O E 2 P r o o

— B aTom ciyyae [OCTaTOYHO 3aNporpaMMupoBaTh OAMUH KaHan, 4To6bl Ha
nucnnee otobpaxanoch coobLieHre «run» uam «rund».
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@ AvcTaHunoHHble yHKUMKU

®yukumna KEYLOCK (6nokupoeka kHonku SET)

Ecnu npu Bkntouenun gatunka nposog SYNC MMHMMYM OfiHY CeKYHAY COEAMHEH C NONOXMTENbHbIM NOKCOM NOCTOAHHOTO Toka (+VDC), Bknoyaetca
thyHkuma Keylock, npu atom kHonku 6nokupytotcea. Yepes oaHy cekyHay Bxoa SYNC goctyneH ans ctaHaapTHoii paboTbl. [Ana Bbikntoyenns dyHkuum Keylock
cnefyeT BbIK/IOYMTb aTYNK U CHOBA BKIKOYMUTb, He noacoeauHas nposos SYNC unu npucoeamHus ero k macce (GND).

Bxoa SYNC
PIRV] CocTtostue Bxoga SYNC moxeT ucnonb3oBaTbCcA ANA ONpejeneHna Havana
Output Disable signal 1 KOHLa LBeTOBOM Mapkuposku. 06bIYHO faTymuk paboTaeT co BCemMm
BKJIOYEHHbIMM Bbixogamu, npu 3aTom Bxog SYNC He BktoueH (unu umeet
0V (or Open) SYNC Hanpsaxenue 0 B). Ecnv Ha Bxog SYNC noaaetca HanpsxeHue +24 B, Bbixoabl
Output Enable signal =~ T JlaTuyMKa BLIKIKOYAOTCA, BCIEACTBME YEro pacno3HaBaHue LBeTa He
ON A | npon3BoanTCA (CornacHo ykasaHHOM Ha pUCYHKe creBa 3aaepxke). 310
! ! OUTPUT MOXKeT BbITb LiesiecoobpasHbIM B TOM ciiyyae, ecnu noanexatiuii
| | perucTpauuy UBeT Haxo0AMTCA B ONpefesieHHOM MecTe Ha MHOFOLBETHOM
OFF | | | | LieneBoM 00beKTe, a ApYrue 30Hbl JOMKHLI UTHOPUPOBATHCA.
! =335 us } =170 us

MNocneposartenbHbiit nutepdgeiic RS485 (tonbko E75-CLRMKRS-M12)

C nomowwpto nutepdeiica RS485 BO3MOXXHO NONHOE ANCTAHLNOHHOE yNpaBneHue AaTynkoMm. lpu 3aTom AocTynHbl Bce hyHKLMKW, Hanpumep, BbIbop kaHana,

Aonycka v pexuma paboTbl, 1 MX MOXHO Bbl3BaTb Yepes3 nocneoBaTeNlbHoe COeAMHeHNe. [inA nocneaoBaTeNbHOrO COEANHEHUA UCMOMb3YIOTCA CNeAytoLLne
napameTpbl: 9600 60a, 6e3 yeTHoCTH, 8 6UT AaHHbIX, T cTONOBbLIN 6UT. Bce koMaHAbl A0MXKHbI 0TNPaBNATLCA Yepes TepMuHan B popmate ASCII cneaytowmm
obpasom:

CocToAHMe NPUHNMAIOLLEro KaHana
Monyyenue komaHabl «r <CR> <LF>» Bcerpa yka3biBaeT Ha KOHUIypaumio gaTymka.

Pe)Xum aucTaHLMOHHOI HAaCTPOMNKK
[lna poctyna K pexumy auctaHumoHHoi HacTpoiku Bxoa SYNC gonxeH 6biTb naccueHbiM He MeHee 300 mc. locTynHbl cneaytoliue KOMaHabl:

@ <CR> <LF> Hayaso ANCTAHLNOHHOI HAacTpPOIiKk (B KoMGUHaLMK ¢ naccueHbiM SYNC)
cx <CR> <LF> BblOOp KaHana, x {1,2,3}
tx <CR> <LF> Bbl6op gonycka, x {0,1,2,3,4,5,6,7,8,9}
mx <CR> <LF> BbIOOp pexxuma paboTsl, x {1,2}
m1=C
m2=C+1
e <CR> <LF> BKJII04EHWE NOCNIEA0BATENIbHOCTY KOH(bUrypaLum
q <CR> <LF> BbIXOJ] U3 PEXMMa AMCTaHUMOHHOM HacTpoiku 6e3 coxpaHeHMsa KoHdMrypauum

Ecnu Bxoa SYNC akTBMpOBaH 0 Nofauv kKomanzpl «en» (Execute, BbINOAHWTB), 4aTYNK BLIXOAUT U3 PEXUMA ANCTAHLUNOHHON HACTPOKM 683 CoXxpaHeHus
KOHchUrypaumm, kak u npu komange «g» (Quit, oTmeHa).

Ecnu Bxog SYNC aktuBupyetca npu nonydeHuu komaHabl «@ <CR> <LF>», natunk otnpaBnset otBeT «?? <CR> <LF>».

Mpu nonyyenun komaHg «q <CR> <LF>» unu «e <CR> <LF>» patumk otnpasnaet otBeT «ok <CR> <LF>».

Coo6wenue «lo <CR> <LF>» oTnpaBnseTca B TOM C/y4ae, eC/iM YPOBEHb CUrHana CMWKOM HKU3kui, a coobyenue «hi <CR> <LF>» otnpasnaetcs,

€CJI1 YPOBEHb CUTHANA CNLIKOM BbICOKMNA.

HacTtpoiiku 3apep)xku

[lna poctyna Kk HacTponkam 3agepxku BxoA SYNC gonmxeH 6biTb naccuBHbiM He MeHee 300 Mc. [loCTynHbI CleayrLLmne KOMaHAbl:
@ <CR> <LF> Hayano HacTPOMKM 3aaepXku (B komBuHauum ¢ naccusHbiM SYNC)
dx <CR> <LF> Bbl6op 3agepxku, x {0,1,2,3,4,5}
d0=0ms d3=20ms
d1=5ms d4 =30 ms
d2=10ms d5 =40 ms
e <CR> <LF> COXpaHeHne HOBOTO 3HAYEHNA 3a[ePXKN
q <CR> <LF> BbIXOJ] U3 HACTPOWKM 3aep>kku 6e3 coxpaHeHna KoHdurypauum
Ecnu Bxog SYNC aktuBeH npu nonyyeHuu komaHabl «@ <CR> <LF>», natunk otnpasnset oteT «?? <CR> <LF>».
Mpu nonyyenun komaHg «q <CR> <LF>» unu «e <CR> <LF>» patumk otnpasnaet oteeT «ok <CR> <LF>».

e anI nepefaye KOMaHj oTAesibHbie CTPOKW AOJIKHbI OTNPaBNATLCA C UHTEPBaNoOM MeXAay HUMU He MeHee 1 mc.
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