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Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG

Wylaczenie gwarancji i ograniczenie odpowiedzialnosci

Informacje, zalecenia, opisy i uwagi bezpieczeristwa zawarte w niniejszej dokumentacji sa
oparte na do$wiadczeniu i ocenie firmy Eaton i moga nie obejmowaé wszystkich okolicznosci.
Jesli wymagane sa dodatkowe informacje, nalezy skonsultowa¢ sie z dziatem sprzedazy firmy
Eaton. Sprzedaz produktéw przedstawionych w niniejszej instrukcji spetnia warunki okreslone
w odpowiednich zasadach sprzedazy firmy Eaton lub innej umowie pomiedzy firma Eaton a
nabywca.

NIE ISTNIEJA POROZUMIENIA, UMOWY GWARANCYJNE WYRAZONE BEZPOSREDNIO
LUB DOMNIEMANE, WLACZAJAC W TO GWARANCJE PRZYDATNOSCI DO ]
OKRESLONEGO CELU LUB CELU SPRZEDAZY, INNE NIZ SZCZEGOLOWO OKRESLONE W
OBOWIAZUJACEJ UMOWIE POMIEDZY STRONAMI. KAZDA TAKA UMOWA OKRESLA
CALKOWITE ZOBOWIAZANIA FIRMY EATON. ZAWARTOSC NINIEJSZEJ DOKUMENTACJI
NIE MOZE STAC SIE CZESCIA LUB NIE MOZE ZMIENIAC ZADNEJ UMOWY POMIEDZY
STRONAMIL.

W Zadnym przypadku firma Eaton nie ponosi odpowiedzialnosci przed nabyweca lub
uzytkownikiem czy to umownej, czy deliktowej (tacznie z zaniedbaniem), ani zadnej
odpowiedzialnosci za straty lub szkody specjalne, posrednie, przypadkowe lub wtérne, a w
szczegolnosci za szkody lub straty w uzytkowaniu urzgdzenia, fabryki lub systemu zasilania,
koszty kapitatu, utraty zasilania, dodatkowe wydatki dotyczace uzytkowania istniejacych
jednostek zasilajacych lub roszczenia klientéw wzgledem nabywecy lub uzytkownika, ktére
wynikly z uzytkowania informaciji, zalecen i opiséw tutaj zawartych. Informacje zawarte w
niniejszym podreczniku podlegaja zmianom bez uprzedniego powiadomienia.

Zdjecie na oktadce: napedy Eaton PowerXL® serii DG1
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Obstuga

Obstuga

Celem firmy Eaton jest zapewnienie najwyzszej mozliwej satysfakcji z pracy naszych
produktéw. Zapewniamy szybkie, przyjazne i doktadne wsparcie. Z tego wzgledu oferujemy
wiele sposobdw uzyskania pomocy. Niezbedne informacje od serwisu firmy Eaton mozna
uzyska¢ zaréwno przez telefon, jaki i przez e-mail 24 godziny na dobe, siedem dni w tygodniu.

Szeroki obszar $wiadczonych ustug znajduje sie ponizej.

W celu uzyskania wyceny produktu, sprawdzenia dostepnosci, zamawiania, spedycji i napraw,
nalezy kontaktowac sie z lokalnym dystrybutorem.

Strona internetowa

Aby znalez¢ informacje dotyczace produktéw znajdujacych sie na stronie internetowej firmy
Eaton. Informacje mozna réwniez znalez¢ u lokalnego dystrybutora lub w biurze handlowym
firmy Eaton.

Adres strony internetowej
www.eaton.com/drives

Centrum Obstugi Klienta EatonCare

Jesli potrzebna jest pomoc przy sktadaniu zaméwienia, sprawdzaniu dostepnosci lub
potwierdzaniu nadania, przyspieszaniu juz ztozonego zamowienia, wysytki awaryjnej,
uzyskaniu informacji o cenie produktéw, zwrotach innych niz gwarancyjne oraz uzyskaniu
informacji o lokalnych dystrybutorach lub biurach handlowych, prosze zadzwoni¢ do Centrum
Obstugi Klienta EatonCare.

Konsultant: 877-ETN-CARE (386-2273) (8:00 — 18:00 EST)
Nagte przypadki po godzinach: 800-543-7038 (18:00 —8:00 EST)

Centrum techniczne napedow

Konsultant: 877-ETN-CARE (386-2273) opcja 2, opcja 6
(8:00 a.m.=5:00 p.m. czasu $rodkowego U.S. [UTC -6])
email: TRCDrives@Eaton.com

Kontakt dla klientow w Europie

Telefon: +49 (0) 228 6 02-3640
Infolinia: +49 (0) 180 5 223822

email: AfterSalesEGBonn@Eaton.com
www.eaton.com/moeller/aftersales
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Bezpieczenstwo

A

Ostrzezenie!
Niebezpieczne napiecie elektryczne!

Przed rozpoczeciem instalacji

Odfacz zasilanie od urzadzenia.

Zabezpiecz urzadzenie, aby nie mogto zosta¢ przypadkowo
uruchomione.

Sprawdz brak napiecia zasilajacego.

Uziemij urzadzenie.

Oston lub zabezpiecz wszelkie sasiednie czesci czynne
pozostajace pod napieciem.

Eksploatacja urzadzen zgodnie z EN 50110-1/-2

(VDE 105 Part 100) moga zajmowac sie tylko
wykwalifikowani pracownicy.

Przed instalowaniem i dotykaniem urzadzen upewnij sie o
braku fadunkéw elektrostatycznych

Uziemienie funkcjonalne (FE, PES) musi by¢ przytaczone
do przewodu ochronnego (PE) lub do szyny
wyréwnawcze|. Za wykonanie tego pofaczenia
odpowiedzialny jest monter systemu.

Kable przytaczeniowe i linie sygnatowe powinny byé
zainstalowane tak, aby oddziatywanie indukcyjne lub
pojemnosciowe nie wpltywato niekorzystnie na funkcje
automatyki.

Zainstaluj urzadzenia automatyki oraz inne elementy w ten
sposob, aby byty zabezpieczone przed niezamierzonym
uruchomieniem.

Dla sygnatéw I/O nalezy zastosowa¢ odpowiednie $rodki
bezpieczeristwa w postaci oprogramowania i
oprzewodowania, tak aby przerwa w obwodzie
sygnatowym nie powodowata niezidentyfikowanego stanu
dla urzadzen automatyki.

Zapewnij niezawodng izolacje dla bardzo niskiego napiecia
zasilajacego 24V. Stosuj tylko zasilacze spetniajace normy
IEC 60364-4-41 (VDE 0100Part 410) lub HD384.4.41 S2.
Wahania napiecia zasilajacego od wartosci znamionowej
nie moga przekraczaé limitéw tolerancji podanych w
specyfikacjach, w innym przypadku moze to spowodowaé
nieprawidtowe dziatanie i niebezpieczna prace.

Urzadzenia wytaczenia awaryjnego zgodnie z

IEC/EN 60204-1 musza dziata¢ niezawodnie we wszystkich
trybach pracy urzadzen automatyki. Odblokowanie
urzadzen wytaczenia awaryjnego nie moze powodowaé
restartu urzadzenia.

Urzadzenia zaprojektowane do montazu w obudowach lub
skrzynkach sterowniczych moga by¢ obstugiwane i
sterowane tylko po ich zainstalowaniu i przy zamknietej
obudowie. Pulpity i urzadzenia przeno$ne moga by¢
obstugiwane i sterowane tylko przy zamknigetych
obudowach.

Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG1

Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG

Nalezy podja¢ srodki bezpieczenstwa w celu zapewnienia
prawidtowego restartu procesu po zaniku napiecia lub
uszkodzeniu. Nie moze to powodowacé niebezpiecznych
stanéw nawet przez krétki czas. Jezeli konieczne, to nalezy
zastosowac urzadzenia wytgczania awaryjnego.

Jezeli gdziekolwiek uszkodzenia w systemie automatyki

moga spowodowac zranienie lub zniszczenia mienia,

wowczas nalezy podja¢ zewnetrzne srodki bezpieczenstwa

w celu zapewnienia bezpieczenstwa w sytuacji uszkodzenia

lub btednego dziatania (np. za pomoca osobnych tacznikéw

kraricowych, blokad mechanicznych itp.)

W zaleznosci od stopnia ochrony, przemienniki

czestotliwosci moga zawieraé podczas pracy lub zaraz po

zadziataniu metalowe czesci przewodzace, elementy
ruchome lub obrotowe albo gorace powierzchnie.

Usuniecie wymaganych oston, niewtasciwe zainstalowanie

lub niewtasciwa obstuga silnika lub przemiennika

czestotliwosci moze spowodowac uszkodzenie urzadzenia

i moze prowadzi¢ do powaznych zranien lub strat mienia.

Podczas prac prowadzonych przy czynnych

przemiennikach czestotliwosci nalezy stosowac sie do

obowiazujacych krajowych przepiséw bezpieczenstwa i

zapobiegania wypadkom.

Instalacja elektryczna musi by¢ wykonana zgodnie z

obowigzujgcymi w tym zakresie przepisami (np. odnosnie

przekrojéw kabli, bezpiecznikéw, przewoddw ochronnych).

Prace transportowe, montazowe, uruchomieniowe i

konserwacyjne moga by¢ wykonywane tylko przez

wykwalifikowany personel (IEC 60364, HD 384 oraz
krajowe przepisy bezpieczenistwa),

Instalacje z przemiennikami czestotliwosci powinny byé

wyposazone w dodatkowe urzgdzenia monitorujace i

zabezpieczajgce, zgodnie z obowigzujacymi przepisami

bezpieczenstwa. Dopuszcza sie modyfikacje w

przemiennikach czestotliwosci z wykorzystaniem

oprogramowania uzytkowego.

Wszystkie ostony i drzwi muszg pozostawac zamkniete

podczas pracy.

W celu zredukowania niebezpieczenstwa dla ludzi i

wyposazenia, uzytkownik powinien zastosowacé srodki

zapobiegawcze, ktére ogranicza konsekwencje btednego
dziatania lub uszkodzenia napedu (zwigkszenie predkosci
silnika lub nagte zatrzymanie silnika). Te srodki moga
obejmowac:

® inne niezalezne urzadzenia dla monitorowania
zmiennych bezpieczenstwa (predko$é, droga, pozycja
koncowa itp.),

* elektryczne lub nie elektryczne srodki systemowe
(blokady elektryczne lub mechaniczne),

* nigdy nie dotyka¢ czesci czynnych lub przytaczy
kablowych przemiennika czestotliwosci po jego
odfaczeniu od zasilania. Wskutek tadunku na
kondensatorach, czesci te po odtgczeniu od zasilania
moga wciaz by¢ pod napieciem. Zastosuj odpowiednie
znaki ostrzegawcze.
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Definicje i oznaczenia

A OSTRZEZENIE

Oznaczenie wskazuje wysokie napiecie. Zwraca uwage
na pozycje lub operacje, ktore moga by¢ niebezpieczne
dla uzytkownika lub innych oséb uzywajacych to
urzadzenie. Nalezy przeczytaé i przestrzegaé instrukgcji.
To oznaczenie to "Oznaczenie alarmowe
bezpieczenstwa". Pojawia si¢ ono z dwoma stowami
sygnalowymi UWAGA Iub OSTRZEZENIE, jak
przedstawiono ponizej.

A\ OSTRZEZENIE

Wskazuje potencjalnie niebezpieczna sytuacje, ktora,
jesli sie jej nie uniknie, moze skutkowaé powaznym
zranieniem lub $miercia.

A UWAGA

Wskazuje potencjalnie niebezpieczna sytuacje, ktora, jesli sie
jej nie uniknie, moze skutkowaé¢ matym do s$redniego
zranieniem lub powaznym uszkodzeniem produktu. Sytuacja
opisana w UWADZE moze, jeéli sig jej nie uniknie, prowadzi¢
do powaznych skutkéw. Specjalne $rodki bezpieczenstwa sa
opisane w UWADZE (a takze w OSTRZEZENIU).

Niebezpieczne napiecie elektryczne

A OSTRZEZENIE

Urzadzenia sterujace silnikiem i sterowniki elektroniczne
sa podtaczone do niebezpiecznego napiecia sieciowego.
Podczas serwisowania napedow i sterownikow
elektronicznych, moga istnie¢ elementy z obudowami
lub wypukiosciami wystawione na wyzej wymienione
napiecie sieciowe. Nalezy podja¢ szczegdlna ostroznosé,
aby uniknaé¢ porazenia pradem.

Sta¢ na izolowanej macie i wyrobi¢ nawyk uzywania tylko
jednej reki podczas sprawdzania elementéw. Zawsze
pracowa¢ z druga osoba na wypadek wystapienia sytuacji
awaryjnej.  Odtaczy¢  zasilanie przed sprawdzeniem
sterownikéw lub wykonywaniem konserwacji. Upewni¢ sig,
ze urzadzenie jest wtasciwie uziemione. Zawsze podczas
pracy przy sterownikach elektronicznych lub obracajacych sie
maszynach nalezy nosié¢ okulary ochronne.

xii Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG1

Ostrzezenia i uwagi

Niniejszy podrecznik zawiera wyrazne uwagi i ostrzezenia,
majace na celu zapewnienie osobistego bezpieczeristwa oraz
unikniecia ewentualnego niezamierzonego zniszczenia
produktu lub podtgczonych instalacji. Nalezy uwaznie
przeczyta¢ informacje oznaczone jako uwaga lub ostrzezenie.

A\ OSTRZEZENIE

Wyijscia przekaznikowe i inne zaciski We/Wy moga
posiada¢ niebezpieczne napiecia sterowania obecne
nawet, gdy PowerXL DG1 jest odtaczony od sieci.

A\ OSTRZEZENIE

Nie podtaczaé kabla Ethernet/BACnet/IP do zlacza pod
klawiatura! Moze to doprowadzi¢ do uszkodzenia
komputera.

A\ OSTRZEZENIE
Nie podiacza¢ kabla Modbus TCP do ztacza pod

klawiatura! Moze to doprowadzi¢ do uszkodzenia
komputera.

A UWAGA
W celu zapewnienia ochrony przed niezamierzonym

restartem napedu, przed skasowaniem btedu dezaktywowac
zewnetrzny sygnat sterujacy.
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Wazne informacje dotyczace bezpieczenstwa

Niebezpieczne napiecie elektryczne

A OSTRZEZENIE

Elementy modutu mocy PowerXL DG1 sa pod napieciem
gdy naped AC jest podtaczony do napiecia sieciowego.
Zetkniecie sie z tym napieciem jest bardzo niebezpieczne
i moze spowodowacé smier¢ lub powazne obrazenia.

Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG

Wazne ostrzezenia

A\ OSTRZEZENIE

Naped AC PowerXL DG1 jest przewidziany wylacznie do
statych instalacji.

A\ OSTRZEZENIE

Nie wykonywaé zadnych pomiaréw gdy naped AC jest
podtaczony do sieci zasilajacej.

A OSTRZEZENIE

A\ OSTRZEZENIE

Zaciski silnika U, V, W i zaciski rezystora hamowania sa
pod napieciem, gdy PowerXL DG1 jest podiaczony do
zasilania, nawet jesli silnik nie pracuje.

Prad uptywowy napedéw AC PowerXL DG1 przekracza
3,5 mA AC. Zgodnie ze standardem EN61800-5-1, nalezy
zapewnié¢ wzmocnione uziemienie ochronne.

A OSTRZEZENIE

A\ OSTRZEZENIE

Po odtaczeniu napedu AC od sieci zaczekaé, az wskazniki
na klawiaturze zgasna (gdy klawiatura nie bedzie
podiaczona, sprawdzi¢ wskazniki na pokrywie).
Odczekac jeszcze 5 minut przed wykonaniem czynnosci
na przylaczach PowerXL DG1. Nie otwiera¢ pokrywy,
zanim podany wyzej czas nie uptynie. Po uptywie czasu,
miernikiem napiecia sprawdzi¢, czy napiecie zostato
catkowicie odciete. Przed przystapieniem do
jakichkolwiek prac przy instalacji elektrycznej upewnié
sie, ze napiecie zostato na pewno odciete!

A OSTRZEZENIE

Zaciski sterujace 1/0 sa oddzielone od napiecia
sieciowego. Wyjscia przekaznikowe i inne zaciski We/
Wy moga posiada¢ niebezpieczne napiecia sterowania
obecne nawet, gdy PowerXL DG1 jest odiaczony od
sieci.

A OSTRZEZENIE

Przed podtaczeniem napedu AC do napiecia upewni¢ sie,
ze obudowa i ostony kabli PowerXL DG1 sa zamkniete.

A OSTRZEZENIE

W czasie rampy hamowania (patrz podrecznik
uzytkowania), silnik nadal wytwarza napiecie do
napedu. Z tego powodu nie dotyka¢ elementéw napedu
AC, dopoki silnik nie zatrzyma sie catkowicie. Zaczekac,
az wskazniki na klawiaturze zgasna (gdy klawiatura nie
bedzie podtaczona, sprawdzié¢ wskazniki na pokrywie).
Przed przystapieniem do jakichkolwiek dalszych prac
przy napedzie, odczekaé¢ dodatkowe 5 minut.

Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG1

Gdy naped AC bedzie uzywany jako czes¢ maszyny, jej
producent musi zamontowa¢ w niej dodatkowe
urzadzenie odtaczajace (EN 60204-1).

A\ OSTRZEZENIE

Uzywaé wylacznie czesci zapasowych dostarczonych
przez Eaton.

A\ OSTRZEZENIE

Po zasileniu, zaniku zasilania, lub potwierdzeniu btedu
silnik uruchomi sie natychmiast jezeli jest obecny sygnat
startu, chyba e sterowanie Start/Stop zostato
ustawione na sterowanie impulsami. Ponadto funkcje
We/Wy (w tym wejscia startu) moga ulec zmianie gdy
zmienia sie parametry, aplikacja lub oprogramowanie.

A\ OSTRZEZENIE

Silnik uruchomi sie automatycznie po automatycznym
skasowaniu btedu, gdy funkcja automatycznego
kasowania bedzie aktywna. W celu uzyskania
szczegotowych informaciji, patrz podrecznik aplikacji.

A\ OSTRZEZENIE

Przed wykonaniem jakichkolwiek pomiaréw silnika lub
kabli silnikowych odtaczyé kabel silnikowy od napedu
AC.

A\ OSTRZEZENIE

Nie dotykaé zadnych elementow na ptytce drukowane;.
Wytadowania statyczne napiecia moga spowodowac
uszkodzenie podzespotow.

A\ OSTRZEZENIE

Sprawdzié, czy poziom kompatybilnosci elektro-
magnetycznej (EMC) napedu AC jest zgodny z napieciem
sieciowym.
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Dodatkowe uwagi

A UWAGA

Naped AC PowerXL DG1 musi by¢ zawsze uziemiony za
pomoca przewodu uziomowego podiagczonego do zacisku
oznaczonego symbolem uziemienia. Prad uptywowy napedu
AC PowerXL DG1 przekracza 3,5 mA. Zgodnie ze
standardem EN61800-5-1, w przytagczonym obwodzie
ochronnym musi by¢ spetniony jeden lub kilka nastepujacych
warunkéw:

a) Przewdd ochronny powinien mie¢ przekrdj przynajmniej
10 mm2 w przypadku Cu lub 16 mm2 w przypadku Al, na
catej dtugosci.

b) Tam gdzie przewdd ochronny bedzie miat przekrgj
mniejszy niz 10 mm2 w przypadku Cu lub 16 mm2 w
przypadku Al, nalezy zapewni¢ drugi przewdd ochronny
0 €O najmniej takim samym przekroju, az do punktu, w
ktorym przewdd ochronny bedzie miat przekréj nie
mniejszy niz 10 mm2 w przypadku Cu lub 16 mm2 w
przypadku Al.

c) Automatyczne odtaczenie =zasilania w razie utraty
ciggtosci przewodu ochronnego. Przekré] poprzeczny
kazdego ochronnego przewodu uziomowego, nie
bedacego czescia kabla zasilajacego lub ptaszcza kabla,
w zadnym wypadku nie moze by¢é mniejszy niz:

— 2,56 mm2 w wypadku zapewnienia mechaniczne;j
ochrony lub

— 4 mm2 w wypadku braku mechanicznej ochrony.

Wewnetrzna ochrona napedu AC przed zwarciami
doziemnymi chroni jedynie naped przed skutkami zwaré
doziemnych w silniku lub kablu silnikowym. Nie jest ona
przeznaczona do ochrony osobistej. Ze wzgledu na
wysokie prady pojemnosciowe wystepujace w napedzie
AC, wytaczniki ochronne pradu zaktéceniowego moga
nie dziata¢ prawidtowo.

Nie przeprowadza¢ zadnych préb wysokonapieciowych
na przemienniku PowerXL DG1.0Obowigzuje okreslona
procedura okreslajaca jak nalezy wykonywa¢ proby.
Zignorowanie  tego zakazu moze spowodowaé
uszkodzenie produktu.
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Rozdziat 1—Przeglad urzadzen PowerXL serii DG

Rozdziat 1—Przeglad urzadzen PowerXL serii DG1

W niniejszym rozdziale opisano cel i zawarto$¢ tego
podrecznika, zalecane czynnosci kontrolne podczas dostawy
oraz system oznaczania napedéw serii DG1.

Jak korzysta¢ z tego podrecznika

Celem niniejszego podrecznika jest dostarczenie informaciji
niezbednych do zainstalowania, ustawienia i dostosowania
parametréw, uruchomienia, wyszukiwania usterek oraz
konserwacji napedu o regulowanej czestotliwosci (AFD)
Eaton serii DG1 . Aby zapewni¢ bezpieczna instalacje i
dziatanie urzadzenia, przed podtaczeniem zasilania do napedu
AFD serii DG1 nalezy przeczyta¢ wskazéwki bezpieczenstwa
na poczatku tego podrecznika i przestrzegaé procedur
przedstawionych w kolejnych rozdziatach. Prosze trzymac
niniejszy podrecznik w dostepnym miejscu i przekaza¢ go
wszystkim uzytkownikom, mechanikom i konserwatorom.

Dostawa i kontrola

Przed wysytka napedu AFD serii DG1 musi on spemi¢ szereg
rygorystycznych wymogéw jakosciowych stosowanych w
fabryce. Mozliwe jest powstanie uszkodzen opakowania lub
urzgdzenia podczas transportu. Po otrzymaniu napedu serii
DG1 prosze sprawdzi¢ co nastepuije:

Upewni¢ sie, ze opakowanie zawiera instrukcje montazu
(ILO40016EN), przewodnik szybkiego uruchomienia

(MN 040006EN), podrecznik uzytkownika na dysku CD
(CD040002EN) oraz pakiet akcesoridow. Pakiet akcesoriow
zawiera:

¢ Przelotki gumowe
e Zaciski uziemiajace przewodu sterowniczego
e Dodatkowa $ruba uziemiajaca

Sprawdzi¢ urzadzenie, aby upewni¢ sie, ze nie zostato
uszkodzone podczas transportu.

Upewni¢ sie, ze numer seryjny umieszczony na tabliczce
znamionowej odpowiada oznaczeniom typow z zamowienia.

Jesli wystapity uszkodzenia w transporcie, prosze
skontaktowac sie z przewoznikiem i natychmiast ztozy¢
reklamacije.

Jesli dostawa nie zgadza sie z zamdwieniem, prosze
skontaktowac sie ze swoim przedstawicielem firmy Eaton
Electric.

Uwaga: Nie nalezy niszczy¢ opakowania. Szablon
wydrukowany na kartonie ochronnym mozna uzy¢
w celu oznaczenia punktéw mocowania napedu
AFD DG1 na Scianie lub w rozdzielnicy.

Uruchomienie baterii zegara czasu
rzeczywistego

Aby aktywowac funkcjonalno$¢ zegara czasu rzeczywistego
(RTC) w napedzie AFD PowerXL serii DG1, nalezy podtaczy¢
baterie RTC (juz jest zamontowana w napedzie) do ptyty
sterujacej.

Nalezy po prostu zdemontowaé podstawowa pokrywe
napedu, wtozy¢ baterie RTC bezposrednio pod panelem i
podtaczy¢ biata dwuprzewodowa ztaczke do gniazda na ptycie
sterujacej.

llustracja 1. Podtaczenie baterii RTC

Tabela 1. Popularne skroty

Skroty Definicje

CT Staty moment obrotowy wymiarowany dla
duzej przeciazalnosci (150%)

VT Zmienny moment obrotowy wymiarowany dla
matej przecigzalnosci (110%)

IH Duza przecigzalnos¢ (150%)

IL Mata przecigzalnosé (110%)

AFD Naped o regulowanej czestotliwosci

VFD Przemiennik czestotliwosci

Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG1 MN040004PL—Kwiecier 2015  www.eaton.com 1



Rozdziat 1—Przeglad urzadzen PowerXL serii DG1

Tabliczka znamionowa

llustracja 2. Tabliczka znamionowa

Zawiera

it |IB 0T

Zawiera — "

kod NAED

BTN

Punoring Eusiees Workladds

Type: DG1-347D6FB-C21C

Style No-9702-1001-XXP

Article No:9702-1001-XXP

PowerXL™ DG1VED

CTNT Input Output

KW |UV~) 1380440 30 [0-Vin 30

KW JF (Hz) [50/60Hz  [0<4D0Hz

I () B4 7619

SHPr |UV=) 440-500 32 J0-¥m 38

HP [F(Hz) BOMOHz  [D400Hz

I (A) 84 76116

Enclosure Rating[TYPE 1 /1P 21

Urser installation manual: MNOJ0OG2EN
Senal NO. - X000

EAN40 15081721351

ce O
& FAL

Fisld instafied conduciors mud be copper rabed at 75°C

0000K wwew ealon com Made in Ching
AN

Zawiera
— SN, PN,
Typ, Date

Kodowanie daty: 20131118

Tabliczki na opakowaniu (USA i Europa)

Taka sama, jak tabliczka znamionowa przedstawiona

powyzej.
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Dekodowanie oznaczen

llustracja 3. Dekodowanie oznaczen

Seria

Rozdziat 1—Przeglad urzadzen PowerXL serii DG

Czesé dotyczaca mocy

G1

D - 3

Nazwa podstawowa

4 4D3 F B -

c 21

C

Lakierowanie ptytki

D = Naped elektroniki
C = Pokryta
Seria Podtaczenie w sekcji Wewnetrzny tranzystor Obudowa (stopien
G1 = Zastosowania zasilania hamowania ochrony IP)
ogdlne 3 = Zasilanie trojfazowe/ N = Brak tranzystora hamowania 20 = |IP20
silnik tréjfazowy B = Tranzystor hamowania 21 =1P21/Typ 1
. 54 = |P54/Typ 12
Wewnetrzny filtr EMC
Wartos¢ znamionowa napiecia D =Tylko dtawik DC
wejsciowego/wyjsciowego E =Tylko filtr EMC Opcja wyswietlacza
2 =230V (208-240V, -15%, +10%) F= Wewnetrzny filtr RFI i d1avyik DC C = LCD (graficzny)
4 = 400 V (380-500 V, =15%, +10%) N =Brak filtra EMC, brak dfawika DC N = Brak wy$wietlacza
5 =600V (525-600 V, -15%, +10%)
Wartos¢ znamionowa pradu wyjsciowego (CT)
208-240 V 380-500 V 525-600 V

3D7 =3,7 A, 0,65 kW, 0,75 HP
4D8 =4,8 A, 0,75 kW, 1 HP
6D6 =6,6 A, 1,1 kW, 1,5 HP
7D8 =7,8 A, 1,6 kW, 2 HP
011=11A, 22kW, 3HP
012 =12,5 A, 3 kW, 5 HP (VT)
017 =17,5 A, 3,7 kW, 5 HP
025 =25 A, 5,5 kW, 7,5 HP
031=31A,75kW, 10 HP
048 =48 A, 11 kW, 15 HP
061 =61A, 15 kW, 20 HP
075 =75 A, 18,5 kW, 256 HP
088 =88 A, 22 kW, 30 HP
114 =114 A, 30 kW, 40 HP
143 =143 A, 37 kW, 50 HP
170 =170 A, 45 kW, 60 HP
211 =211 A, 55 kW, 75 HP
248 =248 A, 75 kW, 100 HP

2D2=2,2A,0,75kW, 1 HP
3D3=33A 1,1kW, 15HP
4D3 = 43 A, 1,5 kW, 2HP
5D6 = 5,6 A, 2,2 kW, 3 HP
7D6 = 7,6 A, 3kW, 5 HP

9D0 =9 A, 4 kW, 7,56 HP (VT)
012 =12 A, 55 kW, 7,5 HP
016 = 16 A, 7,5 kW, 10 HP
023 = 23 A, 11 kW, 15 HP
031 =31A, 15 kW, 20 HP
038 = 38 A, 18 kW, 25 HP
046 = 46 A, 22 kW, 30 HP
061 =61 A, 30 kW, 40 HP
072 = 72 A, 37 kW, 50 HP
087 = 87 A, 45 kW, 60 HP
105 = 105 A, 55 kW, 75 HP
140 = 140 A, 75 kW, 100 HP
170 = 170 A, 90 kW, 125 HP
205 = 205 A, 110 kW, 150 HP
245 = 245 A, 150 kW, 200 HP

3D3=33A, 1,6kW, 2 HP
4D5 =45 A, 2,2 kW, 3HP
7D5 =75 A, 3,7 kW, 5 HP
010 = 10 A, 5,5 kW, 7,5 HP
013 =135A, 7,5 kW, 10 HP
018 = 18 A, 11 kW, 15 HP
022 = 22 A, 15 kW, 20 HP
027 = 27 A, 18 kW, 25 HP
034 = 34 A, 22 kW, 30 HP
041 = 41 A, 30 kW, 40 HP
052 = 52 A, 37 kW, 50 HP
062 = 62 A, 45 kW, 60 HP
080 = 80 A, 55 kW, 75 HP
100 = 100 A, 75 kW, 100 HP
125 = 125 A, 90 kW, 125 HP
144 = 144 A, 110 kW, 150 HP
208 = 208 A, 150 kW, 200 HP

Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG1
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Rozdziat 1—Przeglad urzadzen PowerXL serii DG1

Moc znamionowa i wybdr produktu
Napedy serii DG1 —208-240 V

Tabela 2. Typ 1/1P21
Staty moment (CT)/wysoki prad przecigzeniowy (Iyy) Zmienny moment (VT)/niski prad przecigzeniowy (I} )

Wielkosé 230V, 50 Hz 230V, 60 Hz Prad znam. 230V, 50 Hz 230V, 60 Hz Prad znam.

gabarytowa Moc silnika kW HP A Moc silnika kW HP A Typ

FR1 0,55 0,75 3.7 0,75 1 4,8 DG1-323D7FB-C21C
0,75 1 4,8 1.1 1,5 6,6 DG1-324D8FB-C21C
11 1,5 6,6 1,5 2 7.8 DG1-326D6FB-C21C
1,5 2 7.8 2,2 3 1N DG1-327D8FB-C21C
2,2 3 11 3 — 12,5 DG1-32011FB-C21C

FR2 3 — 12,5 3,7 5 17,5 DG1-32012FB-C21C
3.7 5 17,5 5,5 7.5 25 DG1-32017FB-C21C
5,5 7.5 25 7.5 10 31 DG1-32025FB-C21C

FR3 7.5 10 31 1 15 48 DG1-32031FB-C21C
11 15 48 15 20 61 DG1-32048FB-C21C

FR4 15 20 61 18,5 25 75 DG1-32061FN-C21C
18,5 25 75 22 30 88 DG1-32075FN-C21C
22 30 88 30 40 114 DG1-32088FN-C21C

FR5 30 40 114 37 50 143 DG1-32114FN-C21C
37 50 143 45 60 170 DG1-32143FN-C21C
45 60 170 55 75 211 DG1-32170FN-C21C

FR6 @ 55 75 211 75 100 261 DG1-32211FN-C21C
75 100 248 90 125 312 DG1-32248FN-C21C

Tabela 3. Typ 12/I1P54
Staty moment (CT)/wysoki prad przecigzeniowy (Iyy) Zmienny moment (VT)/niski prad przecigzeniowy (I )

Wielkosé 230V, 50 Hz 230V, 60 Hz Prad znam. 230V, 50 Hz 230V, 60 Hz Prad znam.

gabarytowa Moc silnika kW HP A Moc silnika kW HP A Typ

FR1 0,55 0,75 3.7 0,75 1 4,8 DG1-323D7FB-C54C
0,75 1 4,8 1.1 15 6,6 DG1-324D8FB-C54C
1.1 15 6,6 1,5 2 7.8 DG1-326D6FB-C54C
1,5 2 7.8 2,2 3 1 DG1-327D8FB-C54C
2,2 3 1 3 — 12,5 DG1-32011FB-C54C

FR2 3 — 12,5 3.7 5 17,5 DG1-32012FB-C54C
3.7 5 17,5 5,5 7,5 25 DG1-32017FB-C54C
5,5 7.5 25 7,5 10 31 DG1-32025FB-C54C

FR3 7.5 10 31 1 15 48 DG1-32031FB-C54C
1 15 48 15 20 61 DG1-32048FB-C54C

FR4 15 20 61 18,5 25 75 DG1-32061FN-C54C
18,6 25 75 22 30 88 DG1-32075FN-C54C
22 30 88 30 40 114 DG1-32088FN-C54C

FR5 30 40 114 37 50 143 DG1-32114FN-C54C
37 50 143 45 60 170 DG1-32143FN-C54C
45 60 170 55 75 211 DG1-32170FN-C54C

FR6 @ 55 75 211 75 100 261 DG1-32211FN-C54C
75 100 248 90 125 312 DG1-32248FN-C54C

Uwagi

@ FR6 dostepne od 2016 .
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Rozdziat 1—Przeglad urzadzen PowerXL serii DG

Napedy serii DG1 —380-500 V

Tabela 4. Typ 1/1P21
Staty moment (CT)/wysoki prad przecigzeniowy (Iyy) Zmienny moment (VT)/niski prad przecigzeniowy (I} )

Wielkosé 400V, 50 Hz 460 V, 60 Hz Prad znam. 400V, 50 Hz 460V, 60 Hz Prad znam.

gabarytowa Moc silnika kW HP A Moc silnika kW HP A Typ

FR1 0,75 1 2,2 1.1 1,5 3.3 DG1-342D2FB-C21C
11 1,5 3.3 1,5 2 4,3 DG1-343D3FB-C21C
1.5 2 4,3 2,2 3 5,6 DG1-344D3FB-C21C
2,2 3 5,6 3 5 7,6 DG1-345D6FB-C21C
3 5 7.6 4 — 9 DG1-347D6FB-C21C
4 — 9 5,5 7.5 12 DG1-349DOFB-C21C

FR2 5,56 7.5 12 7.5 10 16 DG1-34012FB-C21C
7.5 10 16 1 15 23 DG1-34016FB-C21C
1 15 23 15 20 31 DG1-34023FB-C21C

FR3 15 20 31 18,6 25 38 DG1-34031FB-C21C
18,5 25 38 22 30 46 DG1-34038FB-C21C
22 30 46 30 40 61 DG1-34046FB-C21C

FR4 30 40 61 37 50 72 DG1-34061FN-C21C
37 50 72 45 60 87 DG1-34072FN-C21C
45 60 87 55 75 105 DG1-34087FN-C21C

FR5 55 75 105 75 100 140 DG1-34105FN-C21C
75 100 140 90 125 170 DG1-34140FN-C21C
90 125 170 110 150 205 DG1-34170FN-C21C

FR6 @ 110 150 205 132 200 261 DG1-34205FN-C21C
150 200 245 160 250 310 DG1-34245FN-C21C

Tabela 5. Typ 12/IP54
Staty moment (CT)/wysoki prad przecigzeniowy (Iyy) Zmienny moment (VT)/niski prad przecigzeniowy (I} )

Wielkosé 400V, 50 Hz 460 V, 60 Hz Prad znam. 400V, 50 Hz 460V, 60 Hz Prad znam.

gabarytowa Moc silnika kW HP A Moc silnika kW HP A Typ

FR1 0,75 1 2,2 1.1 15 3.3 DG1-342D2FB-C54C
11 1,5 3.3 1,5 2 4,3 DG1-343D3FB-C54C
1,5 2 4,3 2,2 3 5,6 DG1-344D3FB-C54C
2,2 3 5,6 3 5 7.6 DG1-345D6FB-C54C
3 5 7.6 4 — 9 DG1-347D6FB-C54C
4 — 9 5,5 7.5 12 DG1-349DOFB-C54C

FR2 5,5 7.5 12 7.5 10 16 DG1-34012FB-C54C
7.5 10 16 11 15 23 DG1-34016FB-C54C
11 15 23 15 20 31 DG1-34023FB-C54C

FR3 15 20 31 18,6 25 38 DG1-34031FB-C54C
18,5 25 38 22 30 46 DG1-34038FB-C54C
22 30 46 30 40 61 DG1-34046FB-C54C

FR4 30 40 61 37 50 72 DG1-34061FN-C54C
37 50 72 45 60 87 DG1-34072FN-C54C
45 60 87 55 75 105 DG1-34087FN-C54C

FR5 55 75 105 75 100 140 DG1-34105FN-C54C
75 100 140 90 125 170 DG1-34140FN-C54C
90 125 170 110 150 205 DG1-34170FN-C54C

FR6 © 110 150 205 132 200 261 DG1-34205FN-C54C
150 200 245 160 250 310 DG1-34245FN-C54C

Uwagi

® FR6 dostepne od 2016 .
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Rozdziat 1—Przeglad urzadzen PowerXL serii DG1

Napedy serii DG1 — 600 V ©®

Tabela 6. Typ 1/1P21
Staty moment (CT)/wysoki prad przecigzeniowy (Iyy) Zmienny moment (VT)/niski prad przecigzeniowy (I )

Wielkosé 600V, 60 Hz 600 V, 60 Hz Prad znam. 600V, 60 Hz 600 V, 60 Hz Prad znam.

gabarytowa Moc silnika kW HP A Moc silnika kW HP A Typ

FR1 1,5 2 3.3 2,2 3 4,5 DG1-353D3FB-C21C
2,2 3 4,5 3.7 5 7.5 DG1-354D5FB-C21C
3.7 5 7.5 5,5 7.5 10 DG1-357D5FB-C21C

FR2 5,5 7.5 10 7.5 10 13,5 DG1-35010FB-C21C
7.5 10 13,5 11 15 18 DG1-35013FB-C21C
1 15 18 15 20 22 DG1-35018FB-C21C

FR3 15 20 22 18,5 25 27 DG1-35022FB-C21C
18,5 25 27 22 30 34 DG1-35027FB-C21C
22 30 34 30 40 41 DG1-35034FB-C21C

FR4 30 40 41 37 50 52 DG1-35041FN-C21C
37 50 52 45 60 62 DG1-35052FN-C21C
45 60 62 55 75 80 DG1-35062FN-C21C

FR5 55 75 80 75 100 100 DG1-35080FN-C21C
75 100 100 90 125 125 DG1-35100FN-C21C
90 125 125 110 150 144 DG1-35125FN-C21C

FR6 @ 110 150 144 150 200 208 DG1-35144FN-C21C
150 200 208 187 250 250 DG1-35208FN-C21C

Tabela 7. Type 12/1P54
Staty moment (CT)/wysoki prad przecigzeniowy (Iyy) Zmienny moment (VT)/niski prad przecigzeniowy (I} )

Wielkosé 600V, 60 Hz 600 V, 60 Hz Prad znam. 600V, 60 Hz 600 V, 60 Hz Prad znam.

gabarytowa Moc silnika kW HP A Moc silnika kW HP A Typ

FR1 1,5 2 3.3 2,2 3 4,5 DG1-353D3FB-C54C
2,2 3 4,5 3.7 5 7.5 DG1-354D5FB-C54C
3.7 5 7.5 5,5 7.5 10 DG1-357D5FB-C54C

FR2 5,5 7.5 10 7.5 10 13,6 DG1-35010FB-C54C
7.5 10 13,6 1 15 18 DG1-35013FB-C54C
1 15 18 15 20 22 DG1-35018FB-C54C

FR3 15 20 22 18,5 25 27 DG1-35022FB-C54C
18,5 25 27 22 30 34 DG1-35027FB-C54C
22 30 34 30 40 41 DG1-35034FB-C54C

FR4 30 40 41 37 50 52 DG1-35041FN-C54C
37 50 52 45 60 62 DG1-35052FN-C54C
45 60 62 55 75 80 DG1-35062FN-C54C

FR5 55 75 80 75 100 100 DG1-35080FN-C54C
75 100 100 90 125 125 DG1-35100FN-C54C
90 125 125 110 150 144 DG1-35125FN-C54C

FR6 @ 110 150 144 150 200 208 DG1-35144FN-C54C
150 200 208 187 250 250 DG1-35208FN-C54C

Uwagi

® 600 V dostepne od maja 2015 r.
@ FR6 dostepne od 2016 .
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Rozdziat 2—Przeglad panelu obstugi

Rozdziat 2—Przeglad panelu obstugi

Panel obstugi to interfejs pomiedzy napedem a
uzytkownikiem. Posiada wys$wietlacz LCD, 3 kontrolki LED
oraz 11 przyciskéw. Przy pomocy panelu obstugi mozliwe
jest zadawanie predkosci silnika, kontrolowanie stanu
urzadzenia oraz nastawianie parametréw przemiennika
czestotliwosci. Patrz llustracja 4.

llustracja 4. Panel i wyswietlacz

Klawisz programowalny 1 | Klawisz programowalny 2
. . . \@ REMOTE RUN FAULT @/
Zwiekszanie wartosci
Przewijanie menu do gory Q p——, Zmiana miejsca sterowania
Lokalne/Zdalne
BACK . LOCAL 4
RESET \ HEH | — Przesun kursor w prawo
Przycisk Powro6t/Reset
3 . A e J\ Przycisk Start

Przycisk Stop

Przesun kursor w lewo

Wybér menu Zmniejszanie wartosci
Potwierdzenie wyboru Przewijanie menu w dot
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Rozdziat 2—Przeglad panelu obstugi

Przyciski panelu obstugi

Opis przyciskow

Tabela 8. Przyciski panelu obstugi

Symbol

Przycisk

Oznaczenie

Klawisz programowalny 1,

Klawisz programowalny 2

Klawisz programowalny 1, Klawisz programowalny 2:

Funkcje tych dwdch przyciskéw sa nastepujace:

e Obroty w prawo/obroty w lewo, zmienia kierunek obrotéw silnika.
e Menu, powraca do menu gtéwnego.

e Szczegodty, wyswietla szczegoty btedu.

e Bypass, powoduje przej$cie napedu w bypass.

e Jog, aktywuje jog.

e Ulubione, dodaje ten parametr do menu ulubionych.

e Wyczy$¢, usuwa ten parametr z menu ulubionych.

BACK
RESET

(B )

Powrét/Reset

Powrét/Reset:

Ten przycisk posiada trzy zintegrowane funkcje. Przycisk dziata jako przycisk cofania

w normalnym trybie.

W trybie edycji uzywany jest do anulowania. Jest takze uzywany do resetowania

pojawiajacych sie btedow.

e Cofa o jeden krok.

e Anuluje modyfikacje w trybie edycji.

e Resetuje aktywne btedy (wcisniecie przycisku na dowolnej stronie przez czas
dtuzszy niz 2 s powoduje zresetowanie wszystkich aktywnych btedéw).

e Ustawienia fabryczne napedu mozna przywrécic¢ przytrzymujac przyciski Stop i
Powrdét/Reset przez 5 s.

LOCAL
REM

Lokalne/Zdalne

Lokalne/Zdalne:
Przetacza zrodto sygnatu start i referencji predkosci dla sterowania lokalnego i
zdalnego. Przypisanie miejsca sterowania Lokalne/Zdalne przy pomocy aplikacji.

<>

W gore
W dét

Strzatki w gére i w dot:

e Poruszanie w gore lub w dét listy menu w celu wybrania odpowiedniej pozycji
menu.

e Edycja parametru cyfra po cyfrze podczas przewijania aktywnej cyfry.

e Zwiekszanie/zmniejszanie warto$ci odniesienia wybranego parametru.

e W trybie poréwnania parametréow przewijajg miedzy parametrami, ktérych
obecna warto$¢ jest rézna od wartosci poréwnywanych parametrow.

e Na stronie parametru, w trybie odczytu, poruszanie do poprzedniego lub
nastepnego parametru blizniaczego tego parametru.
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Rozdziat 2—Przeglad panelu obstugi

Tabela 8. Przyciski panelu obstugi, kontynuacja

Symbol Przycisk Oznaczenie
\ W lewo Strzatka w lewo:
e Przycisk do poruszania sig, ruch w lewo podczas edycji parametru cyfra po
cyfrze.
<}‘ e (Cofa o jeden krok.
/
/ W prawo Strzatka w prawo:
e Wejscie w tryb grupowy parametréw.
e \Wejscie z trybu grupowego w tryb parametrow.
' > e \Wejscie w tryb catkowitej edycji parametru, gdy parametr moze by¢ zapisany.
e \Wejscie w tryb edycji parametru cyfra po cyfrze, z trybu catkowitej edycji
\ parametru.
e Przycisk do poruszania sig, ruch w prawo podczas edycji parametru cyfra po
cyfrze.
W oK OK:
? < e Przytrzymanie przycisku przez 5 s lub diuzej z poziomu dowolnej strony
powoduje usuniecie historii btedéw.
* Przycisk ten wykorzystywany jest w trybie edycji parametréw do zapisania
> < ustawienia parametru.
M e Aby potwierdzi¢ liste uruchomienia na koricu kreatora uruchomienia.
e Aby potwierdzi¢ pozycje poréwnania w trybie poréwnania parametrow.

Ponizsze dotyczy takze klawisza strzatki w prawo:

e \Wejscie w tryb catkowitej edycji parametru, gdy parametr moze by¢ zapisany.
e \Wejscie w tryb grupowy parametrow.

e \Wejscie z trybu grupowego w tryb parametrow.

N Stop Stop:

Podczas normalnej pracy przycisk dziata jak przycisk zatrzymania silnika. Domy$Inie
przycisk zawsze jest aktywny. Parametr P7.5 pozwala skonfigurowa¢ ustawienia tak,
aby przycisk byt aktywny wytgcznie, jesli jako Zrédfo sterowania wybrano "Panel”.

e Stop silnika z panelu obstugi.

e
— Start Start:
Przycisk dziata jako przycisk startu silnika dla normalnej pracy, gdy jako aktywne
Zrodto sterowania wybrano "Panel”.
Jesli panel obstugi zostat wybrany jako miejsce odniesienia, naci$niecie przycisku
start spowoduje przejécie bezposrednio do ekranu wartoéci referencyjnych panelu.
o D
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Rozdziat 2—Przeglad panelu obstugi

Wskazniki LED

Tabela 9. Wskazniki stanu LED

Wskaznik Oznaczenie

G Praca:
Wskazuije, ze VFD pracuje i kontroluje obcigzenie
Praca poprzez naped lub bypass.

Miga gdy naped zatrzymuje sie po rampie, po
podaniu komendy stop.

. Btad:
Wiacza sie, gdy wystepuje jeden lub wiecej
Btad aktywnych btedéw napedu.

Miga, gdy wystepuje jeden lub wiecej aktywnych
ostrzezen napedu.

O Lokalne/Zdalne
Lokalne: jesli wybrano lokalne Zrodto sterowania,
Zdalne wskaznik wytaczony.

Zdalne: jesli wybrano zdalne Zrédto sterowania,
wskaznik zataczony.

Wyswietlacz LCD

Wyswietlacz LCD panelu obstugi wskazuje stan silnika,
napedu i wszelkie btedy w funkcjonowaniu silnika lub
napedu. Na wyswietlaczu LCD uzytkownik widzi informacje o
aktualnym potozeniu w strukturze menu oraz wys$wietlana

pozycje.

Przeglad

Na ekranie wys$wietlanych jest pie¢ linii. Widok ogolny
zaprezentowano na llustracja 5.

llustracja 5. Widok informacji ogolnych wyswietlacza
LCD

Stan kierunku Potozenie menu

Stan napedu Zrédio sterowania

O Operate Mode

M: Monitor
Aktywny
Wybor F: Parameter
BYPASS 13:53 JOG
Zegar czasu
Klawisz rzeczywistego Klawisz

(godz: min)
programowalny 1

Tablica funkcji

programowalny 2

Tablica funkcji

Ponizej przedstawiono definicje linii:
Pierwsza linia to linia stanu:

e RUN / STP / NRD—Jesli silnik pracuje, stan pracy
wyswietla “RUN", w przeciwnym razie wyswietla “"STP".
“"RUN" miga, gdy wystano komende stop, ale naped
zwalnia. “NRD" jest wyswietlane, jesli naped nie jest
gotowy lub nie ma sygnatu

e FWD / REV—Jesili silnik pracuje w prawo, wyswietlane
jest “FWD", w przeciwnym razie “"REV"

e KEY /1/0 / BPS / BUS—Jesli aktualnie jest w bypass,
wyswietlane jest “BPS”; w przeciwnym razie, jesli
aktualne zrodto sterowania to zaciski we/wy, wys$wietlane
jest “1/0". Jesli jest to panel obstugi, wyswietlane jest
"KEY"; w przeciwnym razie “BUS"”

e PAR/MON / FLT / OPE / QSW / FAV / TPM—Jesli
aktualna strona monitora to menu parametrow,
wys$wietlane jest “PAR"; jesli menu monitora,
wyswietlane jest “MON"; jesli menu btedow,
wyswietlane jest “FLT"; jesli menu pracy, wys$wietlane
jest “OPE"; jesli kreator szybkiego uruchomienia,
wyswietlane jest “QSW"; jesli menu karty opcjonalnej,
wyswietlane jest “BOA"; jesli menu ulubionych,
wys$wietlane jest “FAV"; jesli menu gtéwne, wyswietlane
jest “"TPM"

Druga linia to linia kodu menu, ktéra pokazuje kod menu.

Trzecia linia to linia nazwy, ktéra pokazuje nazwe menu lub
nazwe parametrow.

Czwarta linia to linia wartosci, ktéra pokazuje nazwe
podmenu lub warto$¢ parametrow.

Piata linia to linia klawisza programowalnego, funkcje
klawisza programowalnego 1 i klawisza programowalnego
2 mozna zmienia¢, pomiedzy nimi wyswietlana jest godzina.

Strona powitalna

Wyséwietlacz LCD pokazuje strone powitalng po wiaczeniu
zasilania. Patrz llustracja 6.

llustracja 6. Strona powitalna
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Strona aktualizacji

Po stronie powitalnej, panel obstugi sprawdza czy w pamieci
MCU jest dostepna nowsza wersja oprogramowania dla
panelu. Jezeli tak, to pyta czy zaktualizowadé.

llustracja 7. Strona aktualizacji

Current Version: 1.01.0003

To Upgrade Version: 1.01.0004

To Upgrade? Press OK or BACK.
13:53

r=Y=lT,
[} SLA

1T

Strona automatycznej kopii zapasowej

Jesli panel obstugi zostanie podfgczony do nowego napedu,
zostanie wy$wietlona strona automatycznej kopii zapasowej,
umozliwiajaca zgranie parametréw z/do panelu.

llustracja 8. Strona automatycznej kopii zapasowej

Download from keypad

Upload to keypad
13:53

Rozdziat 2—Przeglad panelu obstugi

Opis klawiszy programowalnych

Istnieja dwa przyciski programowalne. Posiadajg rézne
definicje zaleznie od aktywnej strony.

Tabela 10. Klawisze programowalne

Domysiny
Panel Klawisz
Strona Domysiny programo-
wyswietlacza Klawisz programowalny 1 walny 2
Strona menu BRAK lub BYPASS JOG
gtébwnego
Strona weztowa OBROTY W LEWO lub MENU
grupy OBROTY W PRAWO
Strona weztowa BRAK lub ULUBIONE MENU
parametréw
Strona ulubionych KASUJ MENU
Strona btedéw SZCZEGOLY MENU

1. W menu gtéwnym (wezle zrédtowym), po prawej
stronie wyswietlany jest “JOG". Jesli aktywny jest
bypass, po lewej stronie wyswietlany jest “BYPASS".
W przeciwnym razie nie jest wyswietlany. Patrz
llustracja 9.

llustracja 9. Menu gtéwne

O: Operate Mode

M: Monitor

P: Parameter

BYPASS 13:53 JOG

2. Dla grupy parametréw dostepne beda dwa przyciski
programowe: "OBROTY W LEWO/OBROTY W PRAWO"
i "MENU". Patrz llustracja 10.

llustracja 10. Nadrzedna strona weztowa

P1: InterLockStart

P2 Al Function

P3: DI Function
REVERSE

13:53 MEMNU

Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG1 MN040004PL—Kwiecier 2015 www.eaton.com 1



Rozdziat 2—Przeglad panelu obstugi

Jesli w przypadku menu parametréw parametr nie zostat
dodany do listy ulubionych, pojawia sie dwa przyciski
programowe: "ULUBIONE" i "MENU". Jesli zostat dodany
do listy ulubionych, wy$wietlony zostanie tylko jeden
przycisk programowy "MENU" (po prawe;j stronie).

llustracja 11. Strona parametrow
P2.2
AlZ Mode
0- 20mA

FAVORITE

1353 MENU

Jesli jeden parametr zostat dodany do listy ulubionych,
pojawi sie on w menu ulubionych. Nastepnie po wejsciu
w menu ulubionych, pojawig sig dwa klawisze
programowalne "USUN" i "MENU", klawisz "USUN"
oznacza, ze mozna usung¢ wybrany parametr z listy
ulubionych. Patrz llustracja 12.

llustracja 12. Strona parametrow z menu ulubionych

F2.2. Al2 Mode

M2: Reference Frequency

M3 Motor Speed

DELETE

12

13,53 MENU

Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG1

5. Dla grupy btedéw, wyswietla sig dwa klawisze
programowalne “SZCZEGOLY" oraz “MENU". Patrz
llustracja 13. W celu uzyskania szczegoétowych
informacji, patrz strona 16.

llustracja 13. Strona btedow
F1.2
Over Voltage

2012458 12:30:45

DETAIL 13:53 MEML

MNO040004PL—Kwiecien 2015 www.eaton.com



Rozdziat 3—Przeglad menu

Strona menu gtéwnego

Dane na panelu obstugi podzielone sa na menu i podmenu.
Pierwszy poziom menu zawiera opcje M, P, F, B, T, Qi S
i jest nazywany menu gtownym.

llustracja 14. Strona menu gtéwnego

O: Operate Mode

M. Monitor

P: Parameter
BYPASS 13:53 JOG

Poruszanie sie po menu

Ten rozdziat przedstawia podstawowe instrukcje dotyczace
poruszania sie w kazdej sekcji w strukturze menu.

llustracja 15. Poruszanie sie po menu gtéwnym

Klawisz powrét/  Klawisz w prawo/OK

w lewo 4 —p

M- Monitor T M1 - Output Frequency M1
=i Output Frequency
KIaWisz$v gére —— M46 — Multi-Monitoring 0.00 Hz

KlaWiszx’ % p . parameters —’: P1- Basic Parameters P1.1- Min Frequency
——— P21 - System P1.15 — Reverse Enable

F- Fault ——— r— F1- Active Fault
—— F2 - History Fault

B - Optional Boards

T- Favorite

0 - Operate Mode

S— Startup Wizard

Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG1 MN040004PL—Kwiecier 2015  www.eaton.com

Rozdziat 3—Przeglad menu

P1.1

Min Frequency
0.00 Hz
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Rozdziat 3—Przeglad menu

Struktura menu

Tabela 11. Menu panelu obstugi

Pozycja Oznaczenie Pozycja Oznaczenie Pozycja Oznaczenie
Monitor M1—Czestotliwo$¢ M24—Interwat3 Parametry P1—Parametry Btad F1—Aktywne btedy
wyjéciowa podstawowe
M2—f-Referencja M25—Interwat4 P2—Wejscie analogowe F2—Historia btedow
M3—Predkos¢ silnika M26—Interwatb P3—Wejscie cyfrowe Opcjonalne Bx—Gniazdo A
karty
M4—Prad silnika M27—Timer1 Pozostaty P4—Wyjécie analogowe Bx—Gniazdo B
MB5—Moment silnika M28—Timer2 Pozostaty P5—Wyjscie cyfrowe Ulubione —
M6—Moc silnika Rel M29—Timer3 Pozostaty P6—Funkcja logiczna Menu 01—Czestotliwosé
operacyjne wyjéciowa
M7—Napiecie silnika M30—PID1 Wartos¢ P7—Sterowanie 02—f-Referencja
zadana napedem
M8—Napiecie obwodu M31—PID1 Sprzezenie P8—Sterowanie 0O3—Predkos¢ silnika
DC zwrotne silnikiem
M9—Temperatura M32—PID1 Warto$¢ btedu P9—Funkcje 04—FPrad silnika
urzadzenia zabezpieczajace
M10—Temperatura silnika M33—PID1 Wyj. P10—Regulator PID 1 0O5—Moment silnika
M11—M-Referencja M34—PID1 Status P11—Regulator PID 2 06—Moc silnika Rel
M12—Wejscie M35—PID2 Wartos$¢ P12—Czestotliwosé O7—Napiecie silnika
analogowe zadana stafa
M13—Wejscie M36—PID2 Sprzezenie P13—Regulacja 08—Napiecie obwodu
analogowe?2 zwrotne momentu DC
M14—Wyijscie M37—PID2 Warto$¢ btedu P14—Hamulec 09—Temperatura
Analogowe urzadzenia
M15—Wyjscie M38—PID2 Wyj. P15—Tryb pozarowy 010—Temperatura
Analogowe?2 silnika
M16—DI 1 do 3 Status M39—PID2 Status P16—Parametry R11—M-Ref Panel
drugiego silnika
M17—DI 4 do 6 Status M40—~Pracujace silniki P17—Bypass R12—f-RefPanel
M18—DI 7 do 8 status M41—PT100 Maks. P18—Sterowanie R13—PID1 Warto$é
temperatura Multi-Pump zadana 1, panel
M19—DO1 Status M42—O0statni aktywny P19—Zegar czasu R14—PID1 Warto$¢
btad rzeczywistego zadana 2, panel
M20—RO 1 do 3 Status ~ M43—RTC-Stan baterii P20—Komunikacja Kreator S—Kreator uruchomienia

M21—Timer status 1 do 3

M44—Moc silnika

uruchomienia

P21—System

M22—Interwat1

M45—Q0szczednosé
energii

M23—Interwat2

M46—Multi-Monitor

Uwaga: Rozni sie w zalezno$ci od wybranej aplikaciji.

14 Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG1
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Rozdziat 3—Przeglad menu

M —Monitor

Na stronie monitora uzytkownik nie moze edytowaé parametrow z wyjatkiem wyboru parametréw wyswietlanych w trybie
multi-monitora. Parametry Multi-Monitor pozwalajg wys$wietla¢ 3 wartosci monitora. Moga to by¢ dowolne trzy

z wymienionych wartosci.

Dla monitora poruszanie sie wyglada nastepujaco llustracja 16.

llustracja 16. M—Monitor

Startup Wizar Klawiszw e b ntvdonisar i KIansz WS Ene
_ Sl mwg" _
P Parametat M FreqReferance M1 Output Frequency
BYPASS 1233 JOG ) REVERSE 1253 WENU REVERSE 1353 MEMLU

Klawisz w Klawisz w ] i
dot 45 raz Klawisz w dot
y y Prawo/OK —
¥
EEEN NN M Em EEE IEE EEN EEE i EE SN EE
MA5: Enargy Saving M1 M1 Cutput Frequency

#1, Output Freguency 0 0Hz M3 Motor Spsad
REVERSE [EEE MEMU FAVORITE 1353 MENL REVERSE 15.53 MENL
Klawisz w

+ prawo/OK

Output Frequency; 45Hz Klawisz w  Chtput Frequancy: 45Hz Klawisz guytpist Freauency 454z
- -
Motor Speed. 0 Iviotor Spead. O pm Maotor Soead 0 rpm
FAVORITE 1353 MENU FAVORITE $3.53 MENU FAVORITE 1353 MEMNLI
Klawisz OK

| STP i FWD i KEY Jl MCS |
Output Freguency. 45Hz
Mptor Current. 0,04

Maotor Spaad: 0 rpm

FAVORITE 1353 KEMNL
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Rozdziat 3—Przeglad menu

F—Btad

Istniejg trzy strony btedéw. Pierwsza to F1 aktywne btedy;
druga jest wys$wietlana automatycznie, gdy pojawia sie btad;
trzecia to F2 historia btedéw.

Jesli nie ma aktywnych bteddwr/historii bteddw, wyswietlane
jest "Brak bfedu".

Aktywne btedy

Po nacisnieciu przycisku programowego SZCZEGOLY
pojawig sie szczegdtowe informacje o btedzie: kod btedu, typ
btedu, liczba dni zasilania, liczba godzin zasilania,
czestotliwo$é, prad, napiecie, moc, moment, napiecie DC,
temperatura urzadzenia, status pracy, kierunek, ostrzezenie,
predkos¢ zerowa, wartos¢ MWh, osiagnieto zadana.

Dla aktywnych btedéw poruszanie sie wyglada nastepujaco llustracja 17.

llustracja 17. Aktywne btedy

STP FWD

P1 - Parameters

Klawisz w prawo/OK

F1.1 - Active Fault

F1 - Fault F1.2 - Fault History
B1 - Optional Boards
BYPASS 13:53 JOG REVERSE

13:53 MENU

STP FWD
F1.1.7 - Over Current

KEY

Posiada aktywne btedy

F1.1.1 - Over Voltage

Klawisz w prawo/OK

F1.1.2 - System Fault

REVERSE 13:53 MENU

l Klawisz w prawo/OK

F1.1.1 Code - 2

Klawisz
programowalny 1
EEE—

Over Voltage Type - Fault

2012.04.08 12:30:45

MENU

DETAILS 13:53

Operation Days - 0

13:53 MENU

l Klawisz w dot

Type - Fault

Operation Days - 0

Operation Hours - 0

13:53 MENU

STP FWD

F1.1 - Active Fault

Klawisz w
prawo/OK

13:53

MENU

F1.2 - Fault History F— No Fault
bledow
REVERSE 13:53 MENU REVERSE
16 Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG1
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Btad wyswietlajacy sie automatycznie

Rozdziat 3—Przeglad menu

Dla wyswietlajacych sie automatycznie aktywnych btedéw poruszanie sie wyglada nastepujaco llustracja 18.

llustracja 18. Btedy wyswietlajace sie automatycznie

Klawisz powrot,
ostatnia strona

F1.1.2 ‘ Code - 2

Klawisz
Over Voltage programowany 1 | Type - Fault
2012.04.08 12:30:45 Operation Days - 0
DETAILS 13:53 MENU 13:53

Strona aktywnych btedéw pojawi sie, gdy sa nowe btedy
aktywne, strona bteddéw wys$wietlajacych sie automatycznie
jest taka sama, jak strona btedéw aktywnych.

Woeisniecie klawisza Powro6t/Reset krécej niz 2 sekundy
powoduje cofniecie do strony ostatnio ogladanej przez
uzytkownika.

Woeisniecie klawisza Powrét/Reset dtuzej niz 2 sekundy
resetuje wszystkie aktywne btedy, jezeli przyczyny
wystapienia wszystkich btedéw nie sg aktywne.

Uzytkownik ma mozliwo$¢ poruszania sie po wszystkich
aktywnych btedach przy pomocy klawiszy w gére/w dot.

Strona aktywnych btedoéw i btedéw wyswietlajacych sie
automatycznie jest taka sama z jednym wyjatkiem reakcji na
klawisz "Powrét". Na stronie aktywnych btedéw, jesli zostanie
wcisniety klawisz powrotu, nastepuje powrédt do menu
ostatniego poziomu. Na stronie btedéw wys$wietlajacych sie
automatycznie powraca do ostatnio wyswietlanej strony.

Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG1 MN040004PL—Kwiecier 2015  www.eaton.com 17



Rozdziat 3—Przeglad menu

Historia btedow

Dla historii btedéw poruszanie sie wyglada nastepujaco llustracja 19.

Przytrzymanie przycisku OK przez ponad 5 s z poziomu

dowolnej strony bez wpisywania hasta powoduje usuniecie
wszystkich aktywnych btedéw oraz historii btedow.

llustracja 19. Historia btedéw

F2.10: Over Current

F1: Active Fault

F2: HistoryFault

REVERSE 13:53 MENU

Posiada historig btedow

F2.1: Over Voltage -

F2.2: System Fault

REVERSE 13:53 MENU

i Klawisz w prawo/OK

F2.1 )
Klawisz
Over Voltage programowalny 1
2012.04.08 12:30:45
DETAILS 13:53 MENU
F1: Active Fault Klawisz w
prawo/OK
F2: HistoryFault Brak histori
btedow

REVERSE 13:53 MENU

18 Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG1

Klawisz w prawo/OK

Code: 2

Type: Fault

Operation Days: 0
13:53

l Klawisz w dot

Type: Fault

MENU

Operation Days: 0
Operation Hours: 0

13:53 MENU

No Fault

REVERSE 13:53 MENU
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P—Parametry
Uktad menu parametréw przedstawiono na llustracja 20.

Kod parametru jest wys$wietlany w drugim wierszu strony
parametrow (np. P1.1).

Nazwa parametru jest wys$wietlana w trzecim wierszu strony
parametrow (np. f-Min).

llustracja 20. Przeglad menu parametrow

Klawisz w )
lewo Klawisz w
podczas prawo
edycji Wejscie w
B WA A MR coomevu [ESIEN WEEN MOE EEIR °
Pet cyfra po 51 calkqwltej
cyfrze H edycji
s Fraguency Ain Erecquency parametru

o WENL
Up/down key to
¥ editduring0-9

| STH Q FeD ) KEY i FAH |
P 1

Polary E oy ancy

0 10 Hy

FAYORITE 1353

MENU

Klawisz OK
y do zapisania ustawienia parametru
P
Wi Figguinty

G0 HE

FANVORITE a5y

Istnieje kilka specjalnych stron:

1. Zestaw parametrow P21.1.3 . Patrz llustracja 21.

Uzytkownik moze wczytaé lub zapisa¢ parametry. Dostepne
sg nastepujace opcje: Zataduj domysine, Zataduj zestaw
PAR 1, Zataduj zestaw PAR 2, Zapisz zestaw PAR 1, Zapisz
zestaw PAR 2, Reset, Ustawienia domys$ine obcigzenie.
Specjalne punkty to:

e Podczas tej operacji, bedzie miga¢ "oczekiwanie", co
oznacza, ze operacja jest w toku.

Po zakonczeniu wyswietli sie "OK".

Po zatadowaniu parametréw domys$inych naped zostanie
zrestartowany.

Parametr "Ustawienia domysine obcigzenie" jest uzywane
podczas prezentacji. Nie korzystaé z niego podczas
normalnej eksploatacji.

Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG1

Rozdziat 3—Przeglad menu

Wartos$¢ parametru i jednostka sg wyswietlane w czwartym
wierszu strony parametrow (0,00 Hz).

Jesli parametr jest odczytywany i zapisywany, wtedy
wciskanie klawisza w prawo powoduje miganie wartosci
parametru, co oznacza, ze warto$¢ mozna edytowac.

Jesli parametr jest tylko odczytywany, wtedy wciskanie
klawisza w prawo nie powoduje zadnej reakcji, co oznacza,
ze wartosci nie mozna edytowac.

LE T

Klawisz = F21 System
e

rawo/
F Fault gK F =
BYPASS 15353 JOG

pL L

MNEMLU

Klawisz w prawo/
OK

L
Klawisz | P11 21 Remoin | Aol
w
M
prawo
2 razy

(]
AN Frecusncy
HI

FANDRTE 135 WE}

i)

Klawisz w gére
]
EEEE O I IR
P11

BN Frosquetey
Hz
EAYORTE

1351 MENL

Klawisz OK

¥
EEEN RN SN R
P4

Win Fregeeocy
001 2

FAVORITE EXED
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Rozdziat 3—Przeglad menu

llustracja 21. Zestawy parametrow

STP FWD

P20: Communication

P21: System

P1: Basic Parameters
REVERSE 13:53 MENU

Klawisz w prawo/OK i
klawisz w doét 2 razy

STP FWD
P21.1.2: Application

P21.1.3: Parameter Sets

P21.1.4: Up to Keypad
REVERSE 13:53 MENU

Klawisz w prawo 2 razy

P21.1.3 Kawiszwae | P21-1:3

Parameter Sets | Parameter Sets

Reload defaults Reload Set1

FAVORITE 13:53 MENU FAVORITE 13:53 MENU

Klawisz OK

P21.1.3

Parameter Sets
Waiting...
FAVORITE 13:53 MENU

P21.1.3

Parameter Sets
OK
FAVORITE 13:53 MENU
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2. P21.1.4 Kopiowanie do panelu oraz P21.1.5 Kopiowanie z panelu

Podczas tej operacji, bedzie miga¢ "oczekiwanie", co
oznacza, ze operacja jest w toku. Po zakonczeniu

wyswietli sie "OK".

llustracja 22. Kopiowanie z panelu

STP FWD
P21.1.4: Up to Keypad

P21.1.5: Down from Keypad

P21.1.6: ParamComparison

REVERSE 13:53

MENU

Klawisz w prawo 2 razy

Rozdziat 3—Przeglad menu

Parametry zostang zapisane w pamieci panelu obstugi
w celu pdzniejszego przestania. Kopiowanie z panelu
stuzy do pobierania parametréw z panelu do napedu.

P21.1.5 Klawisz w dot P21.1.5

Down from Keypad Down from Keypad

All Parameters All, No Motor

FAVORITE 13:53 MENU FAVORITE 13:53 MENU
Klawisz OK

P21.1.5

Down from Keypad

Waiting...

FAVORITE 13:53

MENU

P21.1.5

Down from Keypad
OK
FAVORITE 13:53

MENU

Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG1
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22

Rozdziat 3—Przeglad menu

P21.1.6 Poréwnanie parametrow

Po operacji wyswietli sie liczba rdznigcych sie
parametrow. Nastepnie nalezy wcisnaé klawisz w
prawo; pojawi sie pierwszy inny parametr.

Nazwa parametru zostanie wys$wietlona w drugiej linii, a
wartos¢, ktéra pochodzi z panelu obstugi/domys$inych/
zestawu 1/zestawu 2 zostanie wyswietlona w trzeciej

linii, wartos¢ parametru zostanie wyswietlona w
czwartej linii.

llustracja 23. Porownanie parametrow

BEEN NN B NN o, EEEN ESEN EEEE NI

F21.1 5 Down From Kayped w prawo P21 16

P21 17 Pavsword

REVERSE 1353 MEMNU FAVORITE 13533

Carmpan with Keypad
]

1353

Jesli uzytkownik chce zmodyfikowaé biezacg wartos$é

moze wprowadzi¢ tryb edycji przy pomocy klawisza w
prawo.

Uzytkownik ma mozliwo$¢ przegladania wszystkich
parametréw przy pomocy klawiszy w goére/w dot.

Podczas tej operacji, bedzie miga¢ "oczekiwanie", co
oznacza, ze operacja jest w toku.

Po zakonczeniu wys$wietli sie "OK". Patrz llustracja 23.

Klawisz

P2116
QK kery
= Compira with Keyped
‘Weaiting
MEML Tx583

Klawisz Fan Controé Nazwa parametru
wprawo iy 7
= Continuous Wartos¢ poréwnywana
& (panel, domyslnie, PAR1, PAR2)
AP

Biezaca wartos¢ w napedzie

Klawisz w prawo

v
Eil EE EEE B
Fen Contral

Contnuous

1353
UKkawisz OK
v
Fan Control
Cenbnuous
Tamporature
1353
Klawisz
w dot
STl o i FEr
Backight Tima
2 N
1 mun

1353
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Conlinuous
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oKlawisz OK

Ll
EEE ErE K=l ERE
Fan Contral

Conbinuous

Conunuous

Klawisz w dot
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4. P21.1.7 Hasto

Parametry sa zabezpieczone hastem. Zero oznacza, ze
jest nieuzywane; w pozostatych przypadkach funkcja jest
aktywna. Jesli hasto jest uzywane, uzytkownik moze
zobaczy¢ wartosci parametréw, ale musi wprowadzi¢
hasto przed edycja. Zmiana hasta wymaga
wprowadzenia biezacego hasta.

0000 oznacza, ze hasto jest nieuzywane, domysinie
hasto jest ustawione na 0000.

Zakres dla hasta wynosi 0001-9999, wprowadzanie i
sprawdzanie hasta przedstawia ilustracja 4-21.

llustracja 24. Hasto

Rozdziat 3—Przeglad menu

Przej$¢ na strone ustawiania hasta. Jesli brak hasta czyli
0000, to wyswietli sie "Nieuzywany". Jesli wprowadzono
hasto (warto$¢ inna niz 0000), to wys$wietli sie
"uzywany".

Jesli hasto jest uzywane, a uzytkownik wprowadzi zte
hasto, pojawi sie "Nie powiodto sie".

Po 3 sekundach od pojawienia sie "Nie powiodto sie"
strona powrdci do strony odczytu parametru.

Jesli hasto jest uzywane, a uzytkownik wprowadzi
prawidtowe hasto, zacznie miga¢ wartos¢, co wskazuje,
ze moze by¢ edytowana.

STP FWD KEY
P21.1.6 - ParamComparion P21.1.7 P21.1.7
Klawisz w Klawisz w prawo
P21.1.7 - Password prawo/OK Password L | Password
P21.1.8 - Parameter Lock Not use 0000
REVERSE 13:53 MENU FAVORITE 13:53 MENU FAVORITE 13:53 MENU
Klawisz w gore
STP FWD KEY PAR
P21.1.7 P21.1.7
Klawisz OK
Password Password
In use 0001
FAVORITE 13:53 MENU FAVORITE 13:53 MENU

P2.1 - Al1 Mode P2.2 P2.2
Klawisz w .
P2.2 - Al1 Signal Range prawolok |Al1 Signal Range Klawisz w prawo| Password?
P2.3 - Al1 Custom Min 0-100% Haslow uzyciu | 0000
FAVORITE 13:53 MENU FAVORITE 13:53 MENU FAVORITE ~ 13:53 MENU

|

P2.2 P2.2

Al1 Signal Range Kiawisz OK | Password?
-

0-100% Prawidiowe hasto 0001

FAVORITE 13:53 MENU FAVORITE 13:53

Klawisz w gore

Klawisz OK Nieprawidtowe hasto

P2.2

Po3s

Password?

Failed
FAVORITE

13:53

MENU

Uwaga: W przypadku zapomnienia hasta prosze
skontaktowa¢ sie z centrum obstugi klienta Eaton.
Fabrycznie ustawione hasto nadrzedne to "1001".
Mozna nim zastgpi¢ dowolne inne hasto. Po

Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG1

zastgpieniu hasta nalezy wybra¢ nowa warto$é
hasta, ktéra bedzie mogta zosta¢ uzyta
W przysztosci.
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Rozdziat 3—Przeglad menu

Edycja wartosci

Niniejszy temat opisuje sposéb edycji wartosci oraz co sie
stanie z edytowana wartoécia, gdy hasto jest uzywane, a
blokada parametréw jest aktywna.

Istnieja trzy sposoby edycji wartosci: edycja przez wcisniecie

i przytrzymanie klawisza, edycja cyfra po cyfrze, edycja co
klikniecie.

llustracja 25. Edycja wartosci parametru

F1.1 Klawisz M.

Kin Fraguency 5 w lewo Kin Fraquency

0 0oz [

FAVORITE 13,53 MEMU FAVORITE 1353
Klawisz
wgore g

P11 1

Min Frequency Klawisz  bin Freguency
w lewo -
001Hz 1MHz

FAVORITE 1353 MEMNL FAVORITE 1353

Klawisz w gére

W celu uzyskania szczegdtowych informacji, patrz
llustracja 25. Dla edytowalnego parametru nalezy wcisnaé
klawisz “W prawo”, aby wejs¢ w tryb odczytu (tylko odczyt
wartosci tego parametru), ponownie wcisngc¢ klawisz

"W prawo", aby wej$¢ w tryb edycji (uzytkownik moze
modyfikowa¢ wartos$¢ tego parametru), nalezy ponownie
wcisng¢ klawisz "W prawo", aby wejs¢ w tryb edycji cyfra po
cyfrze.

Uzytkownik uzywa klawiszy w prawo/w lewo do zmiany
edytowanej cyfry. Podczas edycji jednej liczby, zwieksza/
zmniejsza kotowo, na przyktad wcisniecie klawisza w gére
moze zmieni¢ 9 na 0.

S N N N, SN R MCEE NS

w P20 Ramoatal Ral
prawo
ooy
“4 Max Fraguancy
MEMLU REVERSE 1353 MERNU

Klawisz w dot g

P
Min Fraguency
H

MEMNLI FAVDRITE 1353 MERU

Klawisz w gére

y drazy

T
BN TR NS =R

P11
P19 )

= NEn Freguency
Nin Fragquancy

1 00Hz e

FAVORITE 1353 MENU itk T
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Rozdziat 3—Przeglad menu

1. Jesli hasto jest uzywane, nalezy wprowadzi¢ hasto przed
edycja wartosci parametru.

2. Jesli przez 1 min nie bedzie wykonana zadna czynno$¢,
hasto musi by¢ ponownie wprowadzone.

3. Jesli aktywna jest blokada parametréow, wyswietlana
jest *Blokada*, gdy uzytkownik prébuje edytowac
parametr.

llustracja 26. Parametr zablokowany

STP FWD
P2.1 - All Mode P2.2
Klawisz w )
P2.2 - Al Signal Range prawo/OK Al1 Signal Range
P2.3 - Al1 Custom min 0 - 100%
REVERSE 13:53 MENU FAVORITE 13:53 MENU

Po 3 sek.

Klawisz w prawo l Zablokowany

P22
Al1 Signal Range

*Locked*

FAVORITE 13:53 MENU

T—Ulubione

Ulubione gromadzi ulubione parametry uzytkownika.
Uzytkownik moze dodac¢ jeden parametr do listy ulubionych
przy pomocy programowalnego klawisza "ULUBIONE" oraz
moze usungc¢ go z listy ulubionych przy pomocy
programowalnego klawisza "USUN".

Jesli parametr nie zostat dodany do listy ulubionych, na
stronie parametru zostanie wys$wietlony programowalny
klawisz "ULUBIONE" (patrz llustracja 11 na stronie 12). Jesli
zostat dodany do listy ulubionych, nie zostanie wy$wietlony
programowalny klawisz "ULUBIONE".

Jesli parametr zostat dodany do listy ulubionych, pojawi sie
on w menu ulubionych. Nastepnie po wej$ciu w menu
ulubionych, pojawi sie klawisz programowalny "USUN". To
pozwala usunaé wybrany parametr z listy ulubionych (patrz
llustracja 12 na stronie 12).

Po usunieciu jednego parametru z listy ulubionych,
domyslnie zostanie wybrany nastepny parametr na liscie
ulubionych.
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Rozdziat 4—Uruchomienie

Rozdziat 4 —Uruchomienie

Strona kreatora uruchomienia

Kreator uruchomienia to podmenu menu gtéwnego. Gdy
uzytkownik wejdzie w to menu, uruchomi sie kreator
uruchomienia.

W kreatorze uruchomienia uzytkownik zostanie poproszony o
istotne informacje, niezbedne do tego, aby naped magt
zacza¢ kontrolowac prace silnika. Podczas tego procesu
mozna takze wybra¢ aplikacje, ktéra najlepiej odpowiada
potrzebom uzytkownika.

Parametry w Kreatorze uruchomienia powinny by¢ podane
w nastepujacej kolejnosci: Jezyk, Zegar czasu rzeczywistego
CzasZimowy, Aplikacja, f-Min, f-Maks, Prad znamionowy
silnika, I-OgraniczeniePradu, Predko$¢ znamionowa silnika,
cosfi silnika, Napiecie znamionowe silnika, Czestotliwosé
znamionowa silnika, Czas przyspieszenia 1 i Czas

zwalniania 1, Sterowanie lokalne Zrédto, Sterowanie zdalne 1
Zrédto, Referencja lokalna Zrodto, f-RefZdalnal Zrédto,
Konfiguracja aplikacji.

Jesli uzytkownik zmieni aplikacje, naped i panel obstugi sa
resetowane.

26 Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG1 MN040004PL—Kwiecier 2015 www.eaton.com



Kreator uruchomienia

W kreatorze uruchomienia uzyt

istotne informacje, nizbedne do tego, aby naped mogt zaczaé

Rozdziat 4—Uruchomienie

Tabela 12. Instrukcje dotyczace kreatora uruchomienia,

kownik zostanie poproszony o

Pozycja Oznaczenie

K | ) inika. W Kk iezbod 10 Predkos¢ Min: 300 obr./min
ontrolowac prace silnika. reatorze niezbedne sa znamionowa silnika  Max: 20000 obr./min
nastepujace przyciski: — -
o L Cosfi silnika Min: 0,30
Przyciski w gore/w dot. Max: 1,0
A Nalezy ich uzy¢, aby zmieni¢ wartosc. 12 Napiecie znamionowe Min: 180 V
silnika Max: 690 V
E"‘*—-\-’ 13 Czestotliwosé Min: 8,00 Hz
= znamionowa silnika Max: 400,00 Hz
P 14 t-Przyspieszania’l Min: 0,1 s
v Max: 3000,0 s
1 15 t-Zwalniania’ Min: 0,1's
P sk OK Max: 3000,0 s
;,\"""‘1 fzycls ' 16 Sterowanie lokalne, 0 = Panel
Potwierdzi¢ wybdr przy pomocy tego przycisku i Zrédto 1 = Zacisk we/wy 1 Start
> przej$¢ do nastepnego pytania. 2 = Zacisk we/wy 2
/'*-...-ﬂf 3 = Magistrala
Przycisk Powrét/Reset. 17 Referencja lokalna, 0 = Wejscie analogowe'
zrédto 1 = Wejscie analogowe?2
BACK | Jesli ten przycisk zostat wcisniety przy pierwszym 2 = Wejscie analogowe101
RESET|| pytaniu, kreator uruchomienia bedzie anulowany. 3 = Wejscie analogowe201
o ] ) ) 4 = Al1 Joystick
Naciséniecie przycisku na ktorymkolwiek etapie po 5 = Al2 Joystick
uruchomieniu kreatora uruchomienia, kreator 6 = Panel
zostanie anulowany. 7 = Referencja z magistrali
] o o ] ] 8 = Motopotencjometr
Po podfaczeniu zasilania do przemiennika czestotliwosci 9 = f-Maks
Eaton PowerXL DG1 i aktywacji kreatora uruchomienia, 10 = A1 + AI2
nalezy postepowac zgodnie z niniejszymi instrukcjami, aby w 11 =Al1-AI2
tatwy sposéb uruchomié naped. 12 = Al2 - Al
13 =Al1 * Al2
14 = Al lub Al2
Tabela 12. Instrukcje dotyczace kreatora uruchomienia 15 = Min (Al1, Al2)
] ] 16 = PID1 Wyjscie
Pozycja Oznaczenie —
— - 18 Miejsce zdalnego 0 = Panel
1 Kreator uruchomienia Nacisng¢ OK? sterowania 1 = Zacisk we/wy 1 Start
2 Jezyk 0 = English 2 = Zacisk wefwy 2
1=y 3 = Magistrala
2 = Deutsch 19 f-RefZdalna Zrodto 0 = Wejscie analogowe!
3 Zegar czasu rr.mm.dd 1 = Wejscie analogowe2
rzeczywistego gg:mm:ss 2 = Wejscie analogowe101

3 = Wejscie analogowe201
4 = Al1 Joystick

5 = Al2 Joystick

6 = Panel

7 = Referencja z magistrali
8 = Motopotencjometr

9 = f-Maks

10 = Al1 + Al2
11 =Al1-AI2
12 = Al2 - Al
13 =Al1T * Al2
14 = Al lub Al2

16 = Min (Al1, Al2)
16 = PID1 Wyjécie

4 Czas letni 0 = Wyfaczony
1=EU
2=US
5 Aplikacja 0 = Standard
1 = Multi-Pump
2 = Multi-PID
3 = Multi-Purpose
6 f-Min Min: 0,00 Hz
Max: f-Maks
7 f-Maks Min: f-Min
Max: 400,00 Hz
8 Prad znamionowy Min: 0,1 A
silnika Max: 500,0 A
9 I-OgraniczeniePradu  Min: Ih*1/10
Max: Ih*2

Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG1

w menu gtéwnym.

MNO040004PL—Kwiecieri 2015

Konfiguracja za pomoca kreatora uruchomienia zostata
zakonczona. Po nastepnym uruchomieniu kreator nie

zostanie wys$wietlony ponownie. Jesli wymagany jest reset,
nalezy ponownie wybra¢ opcje "Kreator uruchomienia’
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Rozdziat 4—Uruchomienie

Aplikacja makro mini kreator

Mini kreator sterowania Multi-Pump and Fan

Tabela 13. Sterowanie Multi-Pump and Fan

Pozycja Oznaczenie

Mini kreator PID

Mini kreator PID jest aktywny w menu szybkiej konfiguracji.
Kreator zakfada, ze uzytkownik uzyje regulatora PID w trybie
‘jedno sprzezenie zwrotne/jedna warto$¢ zadana". Zrédfo

20 PID1 Jednostka Wybér jednostek sterowania to we/wy A oraz jednostka domysina procesu
procesu "%". Mini kreator PID prosi o ustawienie nastepujacych
21 PID1 Min: -99999,99 wartosci:
JednostkaProcesuMin  Max: PID 1
JednostkaProcesuMax Tabela 14. Nastawy PID dla mini-kreatora
22 PID1 Min: JednostkaProcesuMin Pozycja Oznaczenie
JednostkaProcesuMax Max: 99999,99 -
— - - 20 PID1 Jednostka Wybor jednostek
23 PID1 Warto$¢ zadana 1, Wybor funkcji procesu
zrédfo
» - 21 PID1 Min: -99999,99
24 PID1 Wartos¢ zadana 1, Min: PID1 Jednostka procesu JednostkaProcesuMin  Max: PID 1
panel min JednostkaProcesuMax
Max: PID1 Jednostka procesu -
maks 22 PID1 Min: PID 1
— - — JednostkaProcesuMax JednostkaProcesuMin
25 PID1 Sprzezenie Wybér wejscia Max: 99999,99
zwrotne 1, zrédfo
— - 23 PID1 Warto$¢ zadana 1, Wybor funkcji
26 PID1 Sprzezenie Min: —=200% zrédto
zwrotne 1, min Max: 200% -
— - 24 PID1 Warto$¢ zadana 1, Min: PID1 Jednostka procesu
27 PID1 Sprzezenie Min: =200% panel min
zwrotne 1, maks Max: 200% Max: PID1 Jednostka procesu
28 Number of Motors  Min: 1 maks
Max: b 25 PID1 Sprzegepie Wybér wejscia
29 Pasmo Min: 0% zwrotne 1, zrédto
Max: 100% 26 PID1 Sprzezenie Min: =200%
! ) A
30 t-Opdznienie pasmo Min: 0's zwrotne 1, min Max: 200%
Max: 3600 s 27 PID1 Sprzezenie Min: =200%
- 0
31 Blokada, zezwolenie 0 = Zablokowany zwrotne 1, maks Max: 200%
1 = Odblokowany
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Rozdziat 5— Aplikacja standard

Wprowadzenie

Standardowa aplikacja zwykle jest uzywana w sytuacji
podstawowego sterowania silnikiem, gdzie nie jest
wymagane sterowanie wieloma pompami, petle PID lub
zaawansowane petle sterowania. Aplikacja zapewnia
uzytkownikowi mozliwos$é zdefiniowania lokalnego i zdalnego
zrédta sterowania oraz sygnatéw referencyjnych. Ponadto
istnieje mozliwos¢ skalowania analogowych sygnatéw
wejsciowych i wyjsciowych w celu odczytu w oparciu o
odpowiedz z okreslonego silnika.lstnieje takze 8 wejs¢
cyfrowych, 3 wyjscia przekaznikowe i 1 wyjscie cyfrowe,
ktére moga by¢ programowane, aby umozliwié sterowanie
napedem zgodnie z wymaganym schematem. To zapewnia
catkowite dostosowanie w sekwencji sterowania silnikiem z
mozliwoscig pracy w trybie regulacji czestotliwosci lub
predkosci oraz wyboru dostrojenia krzywej U/f.Ochrona
napedu/silnika moze by¢ dostosowana do okreslonych
wymagan uzytkownika. Ponizej znajduje sie lista innych cech,
ktére sg dostepne w standardowej aplikacji.

APLIKACJA STANDARD zawiera funkcje:

e Wybor funkcji wejsécia cyfrowego

¢ Wybor funkcji wyjscia cyfrowego

e Filtracja referencji, skalowanie, inwersja, offset i zakres

e Filtracja sygnatu wyjsciowego, skalowanie, inwersja,
offset i zakres

e Wybor funkcji wyjscia analogowego

e Programowalna logika sygnatow start/stop i FWD/REV
¢ Dwa niezalezne zestawy ramp rozruchu/zwalniania

e Krzywe S

e Czestotliwosci skoku

e Zrédto startu (funkcja sterowania lokalnego/zdalnego)
o Zrodio referencji

e |otny start

e JOG

e Regulacja U/f

e Funkcja zegara czasu rzeczywistego—wyswietlacz czasu
RTC

e Kontrola limitu temperatury urzadzenia
e Kontrola limitu czestotliwosci wyjsciowe;j 1
e Kontrola limitu czestotliwosci wyjsciowej 2

e Kontrola momentu

Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG1
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e Kontrola limitu czestotliwosci zadanej
e Kontrola limitu mocy

e Kontrola limitu wejscia analogowego
e Autorestart

e Reakcja na zanik zasilania

e Bufor trendu

e Programowalna czestotliwos¢ kluczowania
¢ \Wiele statych czestotliwosci

e Zatrzymanie awaryjne

e Blokada startu

e Sterowanie wentylatorem

e Hamulec DC

e Hamowanie Strumieniem

e Hamulec dynamiczny

e Monitorowanie ograniczenia pradu silnika

Sterowanie We/Wy
¢ Programowanie “zacisk do funkcji” (TTF)

Konfigurowanie wej$¢ cyfrowych w napedzie DGT,
przewiduje uzycie programowania "zacisk do funkcji".
Aplikacja sktada sie z wielu funkgji, ktére maja przypisywane
wejscia cyfrowe. Parametry w napedzie sg ustawione przy
pomocy okreslonych funkcji oraz przez okreslenie wejscia
cyfrowego, a w niektérych przypadkach gniazda kart
rozszerzen w zaleznosci od tego, jakie karty opcjonalne sa
dostepne.Wejscia na ptycie sterowania napedem oznaczane
s3 jako DigIN:1 do DigIN:8. Gdy uzywane sa dodatkowe karty
opcjonalne, sa one okreslone jako DigIN:X:IQY:Z. X oznacza
gniazdo A lub B, w ktérym zainstalowano karte.lQY okresla
typ karty, |01 do 105. Z oznacza, ktére wejscie jest
wykorzystywane dla dostepnej karty opcjonalne;.

e Programowanie "funkcja do zacisku" (FTT)

Poza programowaniem wyj$¢ przekaznikowych i cyfrowych
w napedzie DG1, projekt przewiduje uzycie programowania
"funkcji do zacisku". Sktada sie z zacisku, bedgcego wyjsciem
przekaznika lub wyjsciem cyfrowym z przypisanym
parametrem. Dla tego parametru posiada rézne funkcje, ktére
mozna ustawiac.

Parametry standardowej aplikacji sa opisane na stronie 150
niniejszego podrecznika, “Opis parametréw”. Opisy sg
utozone wedtug numeréw parametréw.
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Rozdziat 5—Aplikacja standard

Konfiguracja sterowania We/Wy

¢ Poprowadzi¢ okablowanie sterowania 240 V AC i 24 V DC w osobnych kanatach kablowych
e Przewdd komunikacyjny musi by¢ ekranowany

Tabela 15. Podtaczenie We/Wy

Warto$¢ domyslna

| wre | za B I
Al:odotov, 1 Al1:0do 20 mA WYL ZAt. WYt. | ZAtl WYt | ZAt.
A R < i e
A2 2 I T > i [ L | |
Al2:0do 20 mA AI2:0do 10V Al2:-10Vdo +10V
Okablowanie Nazwa
zewnetrzne Pin sygnatu Sygnat Ustawienie domysine Opis
1 +10V Wyjsciowe napiecie odniesienia  — Zrodto zasilania 10 V DC
g 2 AlT+ Wejécie analogowe 0-10V Sygnat napieciowy predkosci referencyjnej (programowalny na 4 mA do 20 mA)
3 All- Wejécie analogowe 1 masa — Wejscie analogowe 1 wspélna masa
4 Al2+ Wejécie analogowe2 4 mA do 20 mA Predkos$¢ zadana, sygnat pradowy (programowalna 0 — 10 V)
@:: 5 Al2— Wejécie analogowe 2 masa — Wejscie analogowe 2 wspoélna masa
L- 6 GND Masa sygnatéw We/Wy — Masa dla sygnatéw 1/O, referencja i sterowanie
— 7 DINS Wejscie cyfrowe 5 f-Stata wybor BO Ustawia czestotliwo$¢ wyjsciowa na predkos¢ stata, bit O
—"—— 38 DING Wejscie cyfrowe 6 f-Stata wybor B1 Ustawia czestotliwo$¢ wyjsciowa na predkos¢ stata, bit 1
—"— 9 DIN7 Wejscie cyfrowe 7 Zatrzymanie awaryjne (TI-)  \Wej$cie wymusza wytaczenie napedu VFD
——+"— 10 DIN8 Wejscie cyfrowe 8 Wymus$ Zdalne (Tl+) Wejscie zmienia aktywne miejsce sterowania na Zdalne
-— " CMB DI5 do DI8, wspdlny Uziemiony Masa odniesienia
F- 12 GND Masa sygnatéw We/Wy — Masa dla sygnatéw 1/O, referencja i sterowanie
4'— 13 24V +24 V DC wyjscie — Wyijécie napiecia sterowania (maks. 100 mA)
| 14 DO1 Status Wyjscie cyfrowe 1 Gotowy do pracy Pokazuje, ze naped jest gotowy do pracy
| 15 24 Vo +24 V DC wyjscie — Wyijécie napiecia sterowania (maks. 100 mA)
16 GND Masa sygnatéw We/Wy — Masa dla sygnatéw 1/O, referencja i sterowanie
®i 17 AO1+ Wyijécie Analogowe' Czestotliwoéé wyjéciowa  Pokazuje czestotliwosé wyjsciowa do silnika 0-60 Hz (4 mA do 20 mA)
| 18 AO2+ Wyijécie Analogowe?2 Prad silnika Pokazuje prad silnika 0-FLA (4 mA do 20 mA)
| 19 24 Vi Wejscie +24 V DC — Zewnetrzne wejéciowe napiecie sterowania
I 20 DIN1 Wejscie cyfrowe 1 Praca w przod Wejscie rozpoczyna rozruch w kierunku do przodu (zezwolenie na uruchomienie)
L — |1 = DIN2 Wejscie cyfrowe 2 Praca w tyt Wejscie rozpoczyna rozruch w kierunku do tylu (zezwolenie na uruchomienie)
J_l_ 22 DIN3 Wejscie cyfrowe 3 Btad zewnetrzny Wejscie powoduje btad napedu
J_|_ 23 DIN4 Wejscie cyfrowe 4 Kasowanie btedu Wejscie resetuje aktywne btedy
L_ 24 CMA DI1 do Dl4, wspolny Uziemiony Masa odniesienia
25 A Sygnat RS-485 A — Magistrala komunikacyjna (Modbus, BACnet)
26 R Sygnat RS-485 B — Magistrala komunikacyjna (Modbus, BACnet)
27 R3NO Przekaznik 3, normalnie otwarty ~ Osiagnieto predko$¢ zadana Wyjscie przekaznikowe 3 pokazuje, ze naped VFD pracuje z czestotliwoscia zadana
28 RINC Przekaznik 1, normalnie zamkniety Praca Wyjscie przekaznikowe 1 pokazuje, ze naped VFD jest w stanie
29 R1CM Przekaznik 1, wspdiny pracy
30 R1INO Przekaznik 1, normalnie otwarty
31 R3CM Przekaznik 3, wspdiny Osiagnieto predko$¢ zadana Wyijscie przekaznikowe 3 pokazuje, ze naped VFD pracuje z czestotliwoscig zadana
32 R2NC Przekaznik 2, normalnie zamkniety Btad Wyjscie przekaznikowe 2 pokazuje, ze naped VFD jest w stanie
33 R2CM Przekaznik 2, wspéiny bled
34 R2NO Przekaznik 2, normalnie otwarty

Uwagi

Powyzsze oprzewodowanie tyczy sie konfiguracji z wspélnym drenem. Wazne jest, aby CMA i CMB byty pofaczone z masa GND (co przedstawiono przerywana
linia). Jesli wymagana jest konfiguracja z wspdinym zrodtem, podtaczy¢ 24 V do CMA i CMB, a na wejscia podawac¢ mase GND. W przypadku korzystania z napiecia

+10 V dla Al1, wazne jest, aby podtaczy¢ Al1- do masy GND (co przedstawiono przerywana linia).W przypadku korzystania z napiecia +10 V dla Al1 lub Al2,
zaciski 3, 5 i 6 musza by¢ pofaczone razem.W przypadku korzystania z napiecia +10 V dla Al1 lub Al2, zaciski 3, 5 i 6 musza by¢ potaczone razem.
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Rozdziat 5—Aplikacja standard

Tabela 16. Porty komunikacyjne napedu

Port Komunikacja
Port panelu RJ45

Zapis/Odczyt parametrow USB do RJ45
Podtaczenie zdalnego panelu Ethernet

Aktualizacja oprogramowania USB do RJ45
Port EtherNet RJ45

Zapis/Odczyt parametréw Ethernet
Komunikacja EtherNet IP Ethernet
Komunikacja Modbus TCP Ethernet

Port szeregowy RS-485 ©

Zapis/Odczyt parametrow Skretka dwuprzewodowa

Aktualizacja oprogramowania Skretka dwuprzewodowa

Komunikacja Modbus RTU Skretka dwuprzewodowa

Komunikacja BACnet MS/TP Skretka dwuprzewodowa

@® Zalecany jest kabel ekranowany.
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Rozdziat 5—Aplikacja standard

Aplikacja Standard —lista parametrow

Na nastepnych stronach mozna odnalez¢ liste parametrow odpowiednio dla grup
parametrow. Opis parametréw znajduje sie na stronie 150, “Opis parametréw”. Opisy sa
utozone wedtug numerdw parametrow.

Obijasnienie kolumn:

Kod = wskazanie lokalizacji na panelu; wskazuje operatorowi obecny numer parametru
Parametr = nazwa parametru

Min = minimalna warto$¢ parametru

Max = maksymalna warto$¢ parametru

Jednostka = jednostka wartosci parametru; podana jesli jest dostepna

DomysIny = warto$¢ ustawiona fabrycznie

ID = numer identyfikacyjny parametru

Tabela 17. Monitor—M

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domysiny ID Uwagi
M1 Cz§§tpt|iwoéé Hz 0,00 1
wyjéciowa
M2 f-Referencja Hz 0,00 24
M3 Predkos¢ silnika obr/min 0 2
M4 Prad silnika A 0,0 3
M5 Moment silnika % 0,0 4
M6 Moc silnika Rel % 0,0 5
M7 Napiecie silnika V 0,0 6
M8 Napiecie obwodu DC V 0 7
M9 Temperatura °C 0,0 8
urzadzenia
M10 Temperatura silnika % 0,0 9
M12 Wejscie analogowe Zmienna 0,00 10
M13 Wejscie analogowe?2 Zmienna 0,00 11
M14 Wyjscie Analogowe Zmienna 0,00 25
M15 Wyjscie Analogowe?2 Zmienna 0,00 575
M16 DI 1 do 3 status 0 12
M17 Dl 4 do 6 status 0 13
M18 DI 7 do 8 status 0 576
M19 DO1 Status 0 14
M20 RO 1 do 3 status 0 557
M41 PT100 Maks. °C 1000,0 27
temperatura
M42 Ostatni aktywny btad 0 28 Patrz kody btedéw na
stronie 224 w Zataczniku B
M43 RTC-Stan baterii 583 0 = Niezainstalowana
1 = Zainstalowana
2 = Wymienic¢ baterie
3 = Za wysokie napiecie
M44 Moc silnika kW 0,000 1686
Ma5 Oszczednos$¢ energii Zmienna 0 2120
M46 Multi-Monitor 1,2,3 30
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Tabela 18. Menu operacyjne—O

Rozdziat 5—Aplikacja standard

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domysiny ID Uwagi
o1 Czestotliwosé Hz 0,00 1
wyjsciowa
02 f-Referencja Hz 0,00 24
03 Predko$¢ silnika obr/min 0 2
04 Prad silnika A 0,0 3
05 Moment silnika % 0,0 4
06 Moc silnika Rel % 0,0 5
o7 Napiecie silnika V 0,0 6
08 Napiecie obwodu DC V 0 7
09 Temperatura °C 0,0 8
urzadzenia
010 Temperatura silnika % 0,0 9
R12®@ f-Ref Panel Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 141
Tabela 19. Parametry podstawowe —P1
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domysiny ID Uwagi
P1.1®@ f-Min 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 101
P1.2@ f-Maks Par. P1.1 400,00 Hz 60,00 102
P1.3® t-Przyspieszania‘ 0,1 3000,0 s 3,0 103
P1.4® t-Zwalniania‘ 0,1 3000,0 s 3,0 104
P15® Prad znamionowy Naped Nom Naped Nom A Naped Nom CT 486
silnika CT*1/10 CT*2
P1.6® Predko$¢ znamionowa 300 20000 obr/min  Predkos$¢ 489
silnika znamionowa
silnika
P1.7® cosfi silnika 0,30 1,00 0,85 490
P1.8® Napiecie znamionowe 180 690 V Napiecie 487
silnika zZnamionowe
silnika
P1.9® Czestotliwose 8,00 400,00 Hz Czestotliwos¢ 488
znamionowa silnika znamionowa
silnika
P1.10® Lokalne/Zdalne @Start 0 1685 0 = Utrzymaj ostatnie
1 = Sterowanie lokalne
2 = Sterowanie zdalne
P1.11® Zdalne1 miejsce 0 135 0 = Zaciski we/wy Start 1
sterowania 1 = Magistrala
2 = Zaciski we/wy 2
3 = Panel
P1.12® Sterowanie lokalne, 0 1695 0 = Panel
zrédto 1 = Zaciski we/wy Start 1
2 = Zaciski we/wy 2
3 = Magistrala
Uwagi
@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 5—Aplikacja standard

Tabela 19. Parametry podstawowe —P1, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domysiny ID Uwagi
P1.13@®  Referencja lokalna, 6 136 0 = Wejscie analogowe
zrodto 1 = Wejécie analogowe?2
2 = Wejscie analogowe101
3 = Wejscie analogowe201
4 = Al1 Joystick
5 = Al2 Joystick
6 = Panel
7 = Referencja z magistrali
9 = f-Maks
10 = Al1 + Al2
11 = A1 -AI2
12 = Al2 - Al
13 =Al1* Al2
14 = Al1 lub Al2
15 = Min (Al1, Al2)
16 = Max (Al1, Al2)
P1.14©@  f-Ref zdalna1l Zrodto 1 137 Patrz P1.13
P1.15® Zezwolenie na nawrot 1 1679 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
Tabela 20. Wejscie analogowe —P2
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domysiny ID Uwagi
P2.1 Al1 Tryb 1 222 0=0-20mA
1=0-10V
P22® Al1 Zakres sygnatu 0 175 0 = 0-100%/0-20 mA/0-10 V
1 =20-100%/4-20 mA/2-10 V
2 = Zakres uzytkownika
P2.3® AlT Min 0,00 Par. P2.4 % 0,00 176
P2.4@ Al1 Maks Par. P2.3 100,00 % 100,00 177
pP2.5® Al1 t-Filtracji 0,00 10,00 s 0,10 174
P2.6®@ Al1 Inwersja 0 181 0 = Nieodwrécony
1 = Odwrécony
P2.7® Al1 JS Hysterese 0,00 20,00 % 0,00 178
P2.8@ Al1 JS Uspienia Limit 0,00 100,00 % 0,00 179
P2.9® Al1 JS t-UspieniaDelay 0,00 320,00 s 0,00 180
P2.10® Al1 JS Offset -50,00 50,00 % 0,00 133
P2.11 Al2 Tryb 0 223 0=0-20mA
1=0-10V
2=0d-10do +10V
pP2.12® Al2 Zakres sygnatu 1 183 0 = 0-100%/0-20 mA/
od 0do 10 V/od-10do 10 V
1 =20-100%/4-20 mA/
od 2 do 10 V/od -6 do 10 V
2 = Zakres uzytkownika
P2.13® Al2 Min 0,00 Par. P2.14 % 0,00 184
P2.14@ Al2 Maks Par. P2.13 100,00 % 100,00 185
P2.15@ Al2 t-Filtracji 0,00 10,00 s 0,10 182
P2.16® Al2 Inwersja 0 189 Patrz P2.6
P2.17®@ Al2 JS Hysterese 0,00 20,00 % 0,00 186
P2.18@ Al2 JS Uspienia Limit 0,00 100,00 % 0,00 187
P2.19®@ Al2 JS t-UspieniaDelay 0,00 320,00 s 0,00 188
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 5—Aplikacja standard

Tabela 20. Wejscie analogowe —P2, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domysiny ID Uwagi
P2.20® Al2 JS Offset -50,00 50,00 % 0,00 134
P2.21® f-Min Al 0,00 Par. P2.22 Hz 0,00 144
P2.22® f-Maks Al Par. P2.21 400,00 Hz 0,00 145

Tabela 21. Wejscie cyfrowe—P3

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domysiny ID Uwagi

P3.1@@ Logika start/stop1 0 143 0 = FWD/Stop & REV/Stop
1 = Start/Stop & FWD/REV
2 = Start/Stop & Odblokowany/
Zablokowany
3 = Start/Stop & FWD/REV -

Zbocze
P3.2®  StartStopCMD1 Zrodto 1 2 190 0 =Dl =WYtL

1=Dl=ZAtL

2 =D

3=DI2

4 =DI3

5=Dl4

6 =DI5

7 =Dl6

8=DI7

9=DI8

10 = DI:A: 101:1
11 =DI: A:101: 2
12 =DI: A: 101: 3
13 =DI: A: 105: 1
14 = DI: A: 105: 2
15 = DI:A: 105: 3
16 = DI:A: 105: 4
17 = DI:A: 105: 5
18 = DI:A: 105: 6
19=DI:B:101:1
20=DI: B:101: 2
21 =DI:B:101:3
22 = DI: B: 105: 1
23 =DI: B: 105: 2
24 =DI: B: 105: 3
25 =DI: B:105: 4
26 =DI: B: 105: 5
27 =DI: B: 105: 6

28 = Timer1 Kanat
29 = Timer2 Kanat
30 = Timer3 Kanat

P3.3@  StartStopCMD2 Zrédto 1 3 191 Patrz P3.2

P3.4@@ Wejscie termistorowe, 0 881 0 = Wejscie cyfrowe
wybér 1 = Wejécie termistorowe

P3.5@  FWD/REV, zrédto 0 198 Patrz P3.2

P3.6@  Btad zewn. styk 4 192 Patrz P3.2

zamkniety,1 zrédto

P3.7® Btad zewn. styk 1 193 Patrz P3.2
otwarty,1 zrodfo

P3.8®@ Kasowanie btedu 5 200 Patrz P3.2

P3.9@  Zezwolenie praca, zrédto 1 194 Patrz P3.2

P3.10@ f-Stata wybdr BO 6 205 Patrz P3.2

P3.11® f-Stafa wybdr B1 7 206 Patrz P3.2

P3.12® f-Stata wybér B2 0 207 Patrz P3.2

Uwagi
@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 5—Aplikacja standard

Tabela 21. Wejscie cyfrowe—P3, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domysiny ID Uwagi

P3.15®  t-Przysp/Zwalniania, wybor BO 0 195 Patrz P3.2

P3.16@ Zamrozenie rampy, zrédio 0 201 Patrz P3.2

P3.17@ Ochrona parametrow, zrodio 0 215 Patrz P3.2

P3.21®@ Sterowanie zdalne, zrodfo 9 196 Patrz P3.2

P3.22® Sterowanie lokalne, zrédio 0 197 Patrz P3.2

P3.23®@ Zdalne wybdér BO 0 209 Patrz P3.2

P3.26@ HamowanieDC 0 202 Patrz P3.2
zezwolenie, zrédto

P3.32® Jog, Zrédio 0 199 Patrz P3.2

P3.36@ Al Wybdér referencji BO 0 208 Patrz P3.2

P3.42® Zatrzymanie awaryjne 1 747 Patrz P3.2

P3.45 @@ Logika start/stop2 0 2206 Patrz P3.1

P3.46®@ StartStopCMD1 Zrédto 2 2 2207 Patrz P3.2

P3.47® StartStopCMD2 Zrédto 2 3 2208 Patrz P3.2

P3.48@ Btad zewn. styk 0 2293 Patrz P3.2
otwarty,2 zrodfo

P3.49@ Btad zewn. styk 1 2294 Patrz P3.2
zamkniety,2 zrédto

P3.50® Btfad zewn. styk 0 2295 Patrz P3.2
otwarty,3 zrédto

P3.51® Btfad zewn. styk 1 2296 Patrz P3.2
zamkniety,3 zrédto

P3.52® Btad zewnetrzny1 tekst 0 2297 0 = Biad zewnetrzny, 1 zrodio

1 = Wibracje odciecie

2 = Wysoka temp. silnika
3 = Niskie ci$nienie

4 = Wysokie ci$nienie

5 = Niska woda

6 = Blokada ttumienia

7 = Zezwolenie praca, zrodto
8 = Zadziatanie czujnika
zamarzania

9 = Wykryty dym

10 = Rozszczelnienie

P3.63® Btad zewnetrzny2 tekst 1 2298 0 = Bad zewnetrzny, 1 zrédfo
1 = Wibracje odciecie
2 = Wysoka temp. silnika
3 = Niskie ci$nienie
4 = Wysokie ciénienie
5 = Niska woda
6 = Blokada ttumienia
7 = Zezwolenie praca, zrédto
8 = Zadziatanie czujnika
zamarzania
9 = Wykryty dym
10 = Rozszczelnienie

P3.64® Btad zewnetrzny3 tekst 2 2299 0 = Biad zewnetrzny, 1 zrédto
1 = Wibracje odciecie
2 = Wysoka temp. silnika
3 = Niskie cisnienie
4 = Wysokie ciénienie
5 = Niska woda
6 = Blokada tfumienia
7 = Zezwolenie praca, zrédto
8 = Zadziatanie czujnika
zamarzania
9 = Wykryty dym
10 = Rozszczelnienie

P3.55@ Wybor zestawu 0 2312 Patrz P3.2
parametréw BO

Uwagi
@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra

36 Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG1 MN040004PL—Kwiecier 2015 www.eaton.com



Tabela 22. Wyjscie analogowe —P4

Rozdziat 5—Aplikacja standard

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domysiny ID Uwagi

P41@ AO1 Tryb 0 227 0=0-20mA
1=0-10V

P4.2® AO1 Funkcja 1 146 0= Nieuzywany
1 = Czestotliwos$¢ wyjsciowa
2 = f-Referencja
3 = Predkos¢ silnika
4 = Prad silnika
5 = Moment silnika (0-100%)
6 = Moc silnika Rel
7 = Napiecie silnika
8 = Napiecie obwodu DC
19 = Wejscie analogowe
20 = Wejécie analogowe2
21 = Czestotliwos$é wyjsciowa
(£200%)
22 = Moment silnika (+200%)
23 = Moc silnika (+200%)
24 = PT100 Maks. temperatura
25 = Dane wejsciowe1 wartos$¢
26 = Dane wejsciowe?2 wartos$¢
27 = Dane wejsciowe3 wartosé¢
28 = Dane wejsciowe4 wartos¢
29 = Dane wejscioweb wartos¢
30 = Dane wejscioweb wartos$¢
31 = Dane wejsciowe7 wartos$¢
32 = Dane wejsciowe8 wartos$¢

P4.3@ AO1 Min 1 149 0=0V/0 mA
1=2V/AmA

P4.4®@ AO1 t-Filtracji 0,00 10,00 s 1,00 147

P45® AO1 Skalowanie 10 1000 % 100 150

P4.6® AO1 Inwersja 0 148 0 = Nieodwrécony
1 = Odwrécony

P4.7®@ AO1 Offset -100,00 100,00 % 0,00 173

P4.8®@ AO2 Tryb 0 228 Patrz P4.1

P49®@ AO2 Funkcja 4 229 Patrz P4.2

P4.10® AO2 Min 1 232 Patrz P4.3

P411® AQO2 t-Filtracji 0,00 10,00 S 1,00 230

P4.12® AO2 Skalowanie 10 1000 % 100 233

P4.13® AO2 Inwersja 0 231 Patrz P4.6

P4.14® AO2 Offset -100,00 100,00 % 0,00 234

Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.

@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra

Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG1 MN040004PL—Kwiecier 2015  www.eaton.com 37



Rozdziat 5—Aplikacja standard

Tabela 23. Wyjscie cyfrowe —P5

Kod

Parametr

Min.

Max.

Jednostka Domysiny

ID

Uwagi

P5.1®

DO1 Funkcja

1

151

0 = Nieuzywany

1 = Gotowy do pracy

2 = Praca

3 = Btad

4 = Biad, negacja

5 = Ostrzezenie

6 = Obroty w lewo

7 = Osiagnieto predko$¢ zadana
8 = Czestotliwos¢ zerowa

9 = f-Poziom wyj.1 Sprawdz

10 = f-Poziom wyj.2 Sprawdz
13 = Temp. urzadzenia za wys
14 = Przetezenie pradowe U-V-W
15 = Za wysokie U urzadz.

16 = Niskie napiecie sieci

17 = Btad 4-20mA

20 = M-Spr. poziomu wyj.

21 = f-Ref KontrolaPoziomu

22 = Sterowanie z we/wy

23 = Niepozadany kierunek
obrotow

24 = Btad termistora silnika

27 = Btad zewnetrzny

28 = Sterowanie zdalne

29 = Predko$¢ jog

30 = Za wysoka temp. silnika
31 = Dane wejsciowe1 wartos$¢
32 = Dane wejsciowe?2 wartos$¢
33 = Dane wejsciowe3 wartos$¢
34 = Dane wejsciowe4 wartosé
36 = Timer1 Status

37 = Timer2 Status

38 = Timer3 Status

39 = Szybkie zatrzymanie

40 = P-Spr. poziomu wyj.

41 = Spr. poziomu temp.

42 = Al Kontrola poziomu

51 = |-Kontrola 1

52 = |-Kontrola 2

53 = Al Kontrola poziomu 2

54 = Obwdd fadowania DC
zamkniety

55 = Aktywne wstepne grzanie
56 = Aktywny tryb zimnej pogody

P5.2®

RO1 Funkcja

152

Patrz P5.1

P5.3®

RO2 Funkcja

153

Patrz P5.1

P5.4@

RO3 Funkcja

538

Patrz P5.1

P5.5®

f-Poziom wyj.1
Sprawdz

O N W N

154

0 = Bez ograniczenia
1 = Nadzor dolnego ograniczenia
2 = Nadzor gérnego ograniczenia

P5.6@

f-Poziom wyj.1

0,00

Par. P1.2

Hz

0,00

155

P5.7®

f-Poziom wyj.2
Sprawdz

157

0 = Bez ograniczenia ) )
1 = Nadzor dolnego ograniczenia
2 = Nadzoér gérnego ograniczenia

P5.8®

f-Poziom wyj.2

0,00

Par. P1.2

Hz

0,00

158

P5.9®@

M-Spr. poziomu wyj.

159

0 = Bez ograniczenia
1 = Nadzér dolnego ograniczenia
2 = Nadzér gérnego ograniczenia

P5.10@

M-Poziom wyj.

-1000,0

1000,0

%

100,0

160

P5.11@

f-Ref KontrolaPoziomu

161

0 = Bez ograniczenia ] )
1 = Nadzér dolnego ograniczenia
2 = Nadzér gérnego ograniczenia

P5.12@

f-Ref Poziom

0,00

Par. P1.2

Hz

0,00

162

P5.15®

Spr. poziomu temp.

165

Patrz P5.11

P5.16@

Temperatura radiatora

-10,0

75,0

°C

40,0

166

P5.17@

P-Spr. poziomu wyj.

167

Patrz P5.11

P5.18@

P-Poziom wyj.

0,0

200,0

%

0,0

168

Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 5—Aplikacja standard

Tabela 23. Wyjscie cyfrowe —P5, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domysiny ID Uwagi
P5.19® Al Nadzér, wybdr BO 0 170 0 = Wejscie analogowe
1 = Wejscie analogowe?2
P5.20® Al Kontrola poziomu 1 0 171 Patrz P5.11
P5.21® Al Wartos¢ 0,00 100,00 % 0,00 172
nadzorowana
P5.30 RO1 Opdznienie 0 320 s 0 2111
zataczenia
P5.31 RO1 Opdznienie 0 320 s 0 2112
wylaczenia
P5.32 RO2 Opdznienie 0 320 s 0 2113
zalgczenia
P5.33 RO2 Opdznienie 0 320 s 0 2114
wylaczenia
P5.34 RO3 Opdznienie 0 320 s 0 2115
zataczenia
P5.35 RO3 Opdznienie 0 320 s 0 2116
wytaczenia
P5.36 RO 3 Logika 0 2117 1 = Nieodwrécony
2 = Odwrécony
P5.37 ® |-Kontrola 1 0 2189 0 = Bez ograniczenia

1 = Nadzér dolnego ograniczenia
2 = Nadzér gérnego ograniczenia

P5.38 @ [-Poziom wyj.1 0 Naped A Naped 2190
Nom Nom
CT*2 CT
P5.39 @ |-Kontrola 2 0 2191 0 = Bez ograniczenia _ ,
1 = Nadzér dolnego ograniczenia
2 = Nadzér gdrnego ograniczenia
P5.40 @ [-Poziom wyj.2 0 Naped A Naped 2192
Nom Nom
CT*2 CT
P5.41® Al Nadzoér 2, wybér BO 0 2193 0 = Wejscie analogowe!
1 = Wejécie analogowe?2
P5.42 @ Al Kontrola poziomu 2 0 2194 Patrz P5.11
P5.43 @ Al1 Poziom 2 0 100 % 0 2195
P5.44 @ I-Wyj1 kontrola, histereza 0,1 1 A 0,1 2196
P5.45® I-Wyj2 kontrola, histereza 0,1 1 A 0,1 2197
P5.46 @ Al1 kontrola, histereza 1 1 10 % 1 2198
P5.47 @ Al1 kontrola, histereza 2 1 10 % 1 2199
P5.48 @ -Wyj.1 kontrola, histereza 0,1 1 Hz 0,1 2200
P5.49 @ f-Wyj.2 kontrola, histereza (Q, 1 1 Hz 0.1 2201
P5.50 ® M-Wyj. kontrola, histereza 1 5 % 1 2202
P5.51® f-Ref kontrola, histereza 0,1 1 Hz 0,1 2203
P5.52 ® Poziom temp. kontrola, 1 10 ? 1 2204
histereza
P5.53 ® P-Wyj. kontrola, histereza  (,1 10 % 0,1 2205
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 5—Aplikacja standard

Tabela 24. Sterowanie napedem —P7

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domysiny ID Uwagi
P7.1@ Zdalne2 miejsce 1 138 Patrz P1.11
sterowania
P7.20@ f-Ref zdalna2 Zrodto 7 139 Patrz P1.13
P7.3@ f-Ref Panel Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 141
P7.4@ Panel sterowania 0 116 0 = Obroty w prawo
kierunek 1 = FWD/REV, Zrédto
P7.5® Panel sterowania Stop 1 114 0 = Aktywny, gdy obstuga z
panelu
1 = Zawsze aktywny
P7.6® f-Ref Jog Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 17
P7.9® Start Tryb 0 252 0 = Rampa
1 = Lotny start
P7.10@ Stop Tryb 1 253 0 = Wybieg
1 = Rampa
P7.11®@ t-KrzywejS1 0,0 10,0 s 0,0 247
P7.12® t-KrzywejS2 0,0 10,0 s 0,0 248
P7.13® t-Przyspieszania2 0,1 3000,0 s 10,0 249
P7.14@ t-Zwalniania2 0.1 3000,0 s 10,0 250
P7.15® f-Min Skok1 0,00 Par. P7.16 Hz 0,00 256
P7.16® f-Maks Skok1 Par. P7.15 400,00 Hz 0,00 257
P7.17®@ f-Min Skok2 0,00 Par. P7.18 Hz 0,00 258
P7.18@ f-Maks Skok2 Par. P7.17 400,00 Hz 0,00 259
P7.19@ f-Min Skok3 0,00 Par. P7.20 Hz 0,00 260
P7.20® f-Maks Skok3 Par. P7.19 400,00 Hz 0,00 261
P7.21® t-Skok Wspoétczynnik 0,1 10,0 1,0 264
P7.22® Zanik zasilania - tryb 0 267 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P7.23® t-Zaniku zasilania 0,3 5,0 s 2,0 268
P7.24 Waluta $ 2121 0=3%
1=GBP
2 =Eur
3 =JPY
4 =Rs
5 =R$
6=Fr
7 =Kr
P7.25 Koszt energii Zmienna 0 2122
P7.26 Typ danych 0 2123 0 = tacznie
1 = Srednia dzienna
2 = Srednia tygodniowa
3 = Srednia miesigczna
4 = Srednia roczna
P7.27 Kasowanie 0 2124 0 = Brak reakciji
oszczednosci energii 1 = Reset
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Tabela 25. Sterowanie silnikiem —P8

Rozdziat 5—Aplikacja standard

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domysiny ID Uwagi
P8.1 @ Tryb sterowania 0 287 0 = Sterowanie U/f
silnikiem 1 = Regulacja predkosci
P8.2® [-Ograniczenie prgdu  Naped Nom Naped Nom A Naped Nom VT 107
CT*1/10 CT*2
P8.30@ Automatyczne 0 109 0 = Zablokowany
podbicie momentu 1 = Odblokowany
P8.4 @ Charakterystyka U/f 0 108 0 = Liniowa
1 = Kwadratowa
2 = Programowalna
3 = Liniowa + optymalizacja
strumienia
P8.50® f-Umaks 8,00 400,00 Hz 60,00 289
P8.6 ©@ U-Maks 10,00 200,00 % 100,00 290
Pg7@@  f-Srodek U/f 0,00 Par. P8.5 Hz U-Srodek U/f 291
P8.8 0@ U-SrodekU/f 0,00 100,00 % 100,00 292
P8.90® U-Podbicie 0,00 40,00 % 0,00 293
Pg8.10®@ Czestotliwosc Min. ~ ~ Maks. ~ kHz Domyslna 288
kluczowania czestotliwos¢  czestotliwosce czestotliwosc
kluczowania kluczowania kluczowania
P8.11® Tryb Filtr sinus 0 1665 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P8.12@®@  Kontrola za wysokiego 1 294 0 = Zablokowany
napiecia 1 = Odblokowany
P8.17® t-Filtracji Rampa wyj. 0 3000 ms 0 1585
P8.39®@ t-Przysp. Podbicie -1 32000 s 0 1622
momentu
Tabela 26. Funkcje zabezpieczajace —P9
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P9.10® Akcja@Btad 4-20mA 0 306 0 = Brak reakeji
1 = Ostrzezenie
2 = Ostrzezenie + poprzednia
czestotliwosc
3 = Ostrzezenie + stafa czestotliwos¢
4 = Btad
5 = Bfad, wybieg
P9.2 0@ f-Ref Btad 4-20mA 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 331
P9.30@ Btad zewnetrzny 2 307 Patrz P9.11
P9.40@ Akcja@Zanik fazy 2 332 Patrz P9.11
P9.50@ Akcja@Niskie napigcie sieci 2 330 Patrz P9.11
P9.6 ®@ Akcja@Zanik fazy 2 308 Patrz P9.11
wyjéciowej
P9.70® Akcja@Doziemienie U-V-W 2 309 Patrz P9.11
P9.80®@ Akcja@Za wysoka 2 310 Patrz P9.11
temp. silnika
P9.9®@ Imax (f-Ref=0) Poziom 0,0 150,0 % 40,0 311
P9.10® 163-Stata czasowa silnika 1 200 min 12 312
P9.11@®  Akcja@Utyk silnika 0 313 0 = Brak reakgiji
1 = Ostrzezenie
2 = Blad
3 = Biad, wybieg
P9.12® [-Poziom utyku 0,1 Aktywny prad A Aktywnyprad 314
zZnamionowy znamionowy silnika
silnika I*2 1*13/10
P9.13® Utyk t-Limit 1,0 120,0 s 15,0 315
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 5—Aplikacja standard

Tabela 26. Funkcje zabezpieczajace —P9, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslnie ID Uwagi
P9.14® f-Poziom utyku 1,00 Par. P1.2 Hz 25,00 316
P9.15@@  Akcja@Niedocigzenie silnika 0 317 Patrz P9.11
P9.16® M-Min (f>f-Umax) Limit 10,0 150,0 % 50,0 318
P9.17® M-Min (f-Ref=0) Limit 5,0 150,0 % 10,0 319
P9.18® Niedociazenie t-Limit 2,00 600,00 s 20,00 320
P9.190® Akcja@Btad termistora silnika 2 333 Patrz P9.11
P9.20® Blokada startu 2 750 0 = Zablokowany, bez zmiany
; z gadbblgoki)ov\\,/vaanny\('zkﬁza rz]r: any
3 = Odblokowany, zmiana
P9.21@®  Akcja@Btad 2 334 Patrz P9.11
komunikacji sieciow.
P9.220®  Akcja@Biad potaczenia 2 335 Patrz P9.11
Z opcja
P9.23@@  Akcja@Temp. 2 1564 Patrz P9.11
urzadzenia za niska
P9.24® Restart po btedzie, 0,10 10,00 S 0,50 321
czas oczekiwania
P9.25® Restart po btedzie, 0,00 60,00 s 30,00 322
czas proby
P9.26®@ Restart po btedzie, tryb 0 323 0 = Lotny start
P9.27® Za niskie U urzadzenia Proby 10 1 324
P9.28® Za wysokie U urzadz. Préby Q 10 1 325
P9.29® Za duzy prad Préby 0 3 1 326
P9.30®@ Btad 4-20mA Préby 0 10 1 327
P9.31®@ Btad termistora silnika Proby  Q 10 1 329
P9.32® Btad zewnetrzny Proby 0 10 0 328
P9.33®@ Niedociazenie silnika Proby 0 10 1 336
P9.34®®@  Akcja@Blad zegara RTC 1 955 Patrz P9.11
P9.35@@  Akcja@Btad PT100 2 337 Patrz P9.11
P9.36®@  Akcja@Wymieni¢ baterie 1 1256 Patrz P9.11
P9.37 0@ Akcja@Wymieni¢ wentylator 1 1257 Patrz P9.11
P9.38@@  Akcja@Konflikt IP 1 1678 Patrz P9.11
P9.39 Zimna pogoda Tryb 0 2126 0 = Nie
1 =Tak
P9.40 U-Zimna pogoda 0 20 % 2 2127
P9.41 Zimna pogoda Timeout 0 10 min 3 2128
P9.44 @ GroundFault Limit 0 30 % 15 2158
P9.45®®  Akcja@Biad panela sterujacego 2157 Patrz P9.11
P9.46 @ Podgrzanie Tryb 2159 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P9.47 @ T-Podgrzanie Zrédio 0 2160 0 = Temperatura urzadzenia
1 =PT100 Maks. temperatura
P9.48 @ T-Podgrzanie Start 0,0 19,9 °C 10,0 2161
P9.49 @ T-Podgrzanie Stop 20,0 40,0 °C 20,0 2162
P9.50 @ Podgr_zanie Napiecie 0,0 20,0 % 2,0 2163
wyjsciowe
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Tabela 27. Czestotliwos¢ stata—P12

Rozdziat 5—Aplikacja standard

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P121® f-Stata 0,00 Par. P1.2 Hz 5,00 105
P12.2® f-Stata2 0,00 Par. P1.2 Hz 10,00 106
P12.3® f-Stata3 0,00 Par. P1.2 Hz 15,00 118
P12.4@ f-Statad 0,00 Par. P1.2 Hz 20,00 119
P12.5® f-Statab 0,00 Par. P1.2 Hz 25,00 120
P12.6® f-Stata6 0,00 Par. P1.2 Hz 30,00 121
P12.7® f-Stata7 0,00 Par. P1.2 Hz 35,00 122
Tabela 28. Hamulec—P14
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P14.1®®  Pragd hamowania DC  Naped Nom Naped Nom A Naped Nom 254
CT*15/100  CT*15/10 CT*1/2
P14.2 0@ t-Hamowanie DC @Start 0,00 600,00 S 0,00 263
P14.3®@  f-Hamowania DC @Stop 0,10 10,00 Hz 1,50 262
P14.4®@  t-Hamowanie DC @Stop 0,00 600,00 s 0,00 255
P14.5@@  Tranzystor hamowania 0 251 ? = %gglgzkma(gvraca)’ Test (=Gotowy)
2 = Zewnetrzny
3 = Zataczony (=Gotowy), Test
(=Gotowy)
4 = Podczas pracy, bez testowania
P14.6@@  Hamowanie 0 266 0 =WYL
strumieniem 1=27AL
P14.70®  Hamowanie Aktywny prad  Par. P8.2 A Aktywny prad - 265
H H Znamionow! Znamionowy silinika
strumieniem, prad GRS o
Tabela 29. Wybor danych sieciowych wyjsciowych - P20.1
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P20.1.1®  Dane wyjsciowe1 Zrodto 1 1556
P20.1.2® Dane wyjsciowe2 Zrédto 2 1557
P20.1.3®@ Dane wyj$ciowe3 Zrodto 3 1558
P20.1.4® Dane wyjsciowed Zrédto 4 1559
P20.1.5@ Dane wyjscioweb Zrdto 5 1560
P20.1.6@ Dane wyjsciowe6 Zrédto 6 1561
P20.1.7®  Dane wyjsciowe7 Zrédto 7 1562
P20.1.8@ Dane wyj$ciowe8 Zrodto 28 1563
Tabela 30. Modbus RTU—P20.2
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P20.2.1 RS485 Tryb 0 586 0 = Modbus RTU
komunikacji 1 = BACnet MS/TP
2 = SmartWire-DT
P20.2.2 RS485 Adres 1 247 1 587
P20.2.3 RS485 Predkos¢ 1 584 0 = 9600
1=19200
2 = 38400
3 =57600
4 =115200
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 5—Aplikacja standard

Tabela 30. Modbus RTU—P20.2, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P20.2.4 RS485 Typ parzystosci 2 585 0 = Brak
1 =0dd
2 = Even
P20.2.5 RS485 Status 0 588 0 = Inicjalizacja
protokotu 1 = Zatrzymany
2 = Stan operacyjny
3 = Bfad
P20.2.6 RS485 Slave zajety 0 589 0 = Niezajety
1 =Zajety
P20.2.7 RS485 Typ parzystosci 0 590
P20.2.8 RS485 Btad slave 0 591
P20.2.9 RS485 Odpowied? na 0 592
ostatni btad
P20.2.10  Modbus RTU COM ms 10000 593
Timeout

Tabela 31. BACnet MS/TP—P20.2

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P20.2.11 BACnet Predkos¢ 2 594 0 = 9600
1=19200
2 = 38400
3 =76800
4 =115200
P20.2.12  BACnet Adres 0 127 1 595
P20.2.13 BACnet Numer 0 4194302 0 596
Instancji
P20.2.14 BACnet Timeout ms 6000 598
komunikacji
P20.2.15  BACnet Status 0 599 0 = Zatrzymany
protokotu 1 = Stan operacyjny
2 = Btad
P20.2.16  BACnet Kod btedu 0 600 0 = Brak

1 = Sole Master
2 = Powielony MAC ID
3 = Btad baudrate

Tabela 32. EtherNet/IP / Modbus TCP—P20.3

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P20.3.1 TCP Adres IP, tryb 1 1500 0 = Statyczny IP
1 =DHCP z AutolP
P20.3.2 TCP Aktywny adres IP 1507
P20.3.3 TCP Aktywna maska 1509
podsieci
P20.3.4 TCP Aktywny gateway 1511
domysiny
P20.3.5 BACnet Adres MAC 1513
P20.3.6 TCP Statyczny adres IP 192.168.1.254 1501
P20.3.7 TCP Statyczna maska 255.255.255.0 1503
podsieci
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 5—Aplikacja standard

Tabela 32. EtherNet/IP / Modbus TCP—P20.3, kontynuacja
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P20.3.8 TCP Statyczny 192.168.1.1 1505
gateway domysiny
P20.3.9 EIP Status protokotu 0 608 0 = Zatrzymany
1 = Stan operacyjny
2 = Btad
P20.3.10  TCP Limit potaczen 5 609
P20.3.11 TCP ID urzadzenia 1 610
P20.3.12  TCP Timeout ms 10000 611
komunikacji
P20.3.13  TCP Status protokotu 0 612 0 = Zatrzymany
1 = Stan operacyjny
2 = Bfad
P20.3.14  TCP Slave zajety 0 613 0 = Niezajety
1 = Zajety
P20.3.15  TCP Bfad parzystosci 0 614
Tabela 33. SmartWire-DT—P20.4
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P20.4.1 SWD Status protokotu 0 2139
P20.4.2 SWD Predko$¢ 0 2141 0 =125 kBaud
1 =250 kBaud
Tabela 34. Ustawienia podstawowe —P21.1
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P21.1.1 Jezyk 0 340 0 = English _ _
1 =W zaleznosci od pakietu
jezykowego
2 =W zaleznosci od pakietu
jezykowego
P21.1.2®  Aplikacja 0 142 0 = Standard
1 = Multi-Pump
2 = Multi-PID
3 = Multi-Purpose
P21.1.3 Zestawy parametrow 0 619 0=Nie
1 = Zataduj domysine
2 = Zataduj zestaw PAR 1
3 = Zataduj zestaw PAR 2
4 = Zapisz zestaw PAR 1
5 = Zapisz zestaw PAR 2
6 = Kasowanie
7 = Ustawienia domysine
obciazenie VM
P21.1.4 Kopiowanie do panelu 0 620 (1) = #liek
=Ta
P21.1.5 Kopiowanie z panelu 0 621 0 = Nie )
1 = Wszystkie parametry
2 = Wszystkie bez param. silnika
3 = Parametry aplikacji
P21.1.6 Poréwnanie 0 623 ﬁ) = l;lie, ) |
4 = Poréwnaj z panelem
parametrow 2 = Poréwnaj z domys$inymi
3 = Poréwnaj z zestawem PAR 1
4 = Poréwnaj z zestawem PAR 2
pP21.1.7 Hasto 0 9999 0 624
P21.1.8 Blokada parametréw 0 625 0 = Zmiana odblokowanie
1 = Zmiana blokada
P21.1.9 Multi-Monitor blokada 0 627 Patrz P21.1.8
zmiany
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 5—Aplikacja standard

Tabela 34. Ustawienia podstawowe—P21.1, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P21.1.10  Strona domy$Ina 0 628 0 = Brak
1 = Menu gtéwne
2 = Multi-Monitor
3 = Menu Ulubione
P21.1.11 System timeout 0 65535 s 30 629
P21.1.12  Regulacja kontrastu 5 18 12 630
P21.1.13  Czas podswietlania 1 65535 min 10 631
P21.1.14  Sterowanie 2 632 0 = Praca ciagla }
vventylatorem 1 = Temperatura jednostki
2 = Pierwsze uruchomienie i praca
3 = Temperatura IGBT
P21.1.15  Utrata komunikaciji 200 5000 ms 200 633
timeout
P21.1.16  Modbus RTU COM 1 10 5 634
Timeout komunikacji
Ponowienie
Tabela 35. Informacje o wersji—P21.2
Kod Parametr Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P21.2.1 Wersja oprogramowania panelu 640
P21.2.2 Wersja oprogramowania 642
P21.2.3 Wersja oprogramowania aplikacji Oprogramowanie 644
aplikacji
Tabela 36. Informacje o aplikacji—P21.3
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P21.3.1 Status tranzystora 646 0 = Nie
hamowania 1 =Tak
P21.3.2 Rezystor hamowania 647 Patrz P21.3.1
P21.3.3 Numer seryjny 648
Tabela 37. Informacje uzytkownika—P21.4
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P21.4.1 Zegar czasu rzeczywistego 0.0.0.1:1:13 566
P21.4.2 Czas letni 0 582 0 =WYL
1=EU
2=US
P21.4.3 MWh Licznik MWh 601
P21.4.4 t-llos¢DniPracy 603
P21.4.5 t-Ilo$¢ godzin zasilania 606
P21.4.6 MWh @Btad1 MWh 604
pP21.4.7 Kasowanie licznika 0 635 0 = Bez kasowania
MWh 1 = Reset
P21.4.8 t-lo$¢ dni zasilania 636
@Btad
P21.4.9 t-Ilo$¢ godzin zasilania 637
@Btad
P21.4.10 Kasowanie licznika 0 639 Patrz P21.4.7
godzin pracy
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.

@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 6 —Aplikacja Multi-Pump and Fan

Wprowadzenie

Aplikacja sterowania Multi-Pump and Fan zostata
zaprojektowana do uzytku w aplikacjach, gdzie
wykorzystywane sa systemy wielu pomp lub wentylatoréw,
aby zachowa¢ wymagana wielkos$¢ przeptywu, cisnienie lub
wartos$¢ temperatury. Daje to mozliwos¢ uzywania
pojedynczej petli PID do sterowania jednym napedem oraz
posiadania silnikéw pomocniczych podtaczonych przez
napedy lub styczniki w oparciu 0 wymagania procesu.
Mozliwe jest tez uzywanie pojedynczej petli PID i praca z
wykorzystaniem kilku urzadzen master/uktadu
catkujaco-rézniczkujacego i maksymalnie 5 napedoéw. To
takze zapewnia mozliwo$¢ automatycznej zmiany pomiedzy
poszczegdlnymi silnikami, aby zachowac jednakowy czas
pracy. Takie rozwigzanie pozwala na wybor 2 rodzajéw
sterowania i miejsc odniesienia z 8 wejsciami cyfrowymi

i 2 wejsciami analogowymi, ktére sg programowalne. Do
monitorowania systemu i witgczania silnikéw pomocniczych
stuzag 3 programowalne wyjscia przekaznikowe 1 wyjscie
cyfrowe i 2 zestawy wyj$¢ analogowych, ktére sa
programowalne. Aplikacja zapewnia catkowite dostosowanie
sposobu sterowania silnikiem z uwzglednieniem regulacji
czestotliwosci lub predkosci oraz dopasowania krzywej U/f.
Ochrona napedu/silnika moze by¢ dostosowana do
okreslonych dziataii. Ponizej znajduje sie lista innych funkcji
dostepnych w aplikacji sterowania Multi-Pump and Fan
oprocz funkgji standardowej aplikaciji.

Wybér aplikacji Multi-Pump and Fan w menu P21.1.2.

Multi-Pump and Fan zawiera wszystkie funkcje dostepne w
aplikacji Standard oraz funkcje dodatkowe:

e Opdznienie startu

e Tryb pozarowy

e Tryb oddymiania

¢ Blokada silnikéw

e Sterowanie Multi-Pump

e Funkcja automatycznej zmiany

e Bypass

e Funkcja zegara czasu rzeczywistego—Ilicznik czasu
e Funkcja zegara czasu rzeczywistego—interwat
e PM Setback

e Dwa niezalezne zestawy parametréw silnika

e PID

e Ukfad z kilkoma urzadzeniami master/
catkujgco-rézniczkujacy

Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

Sterowanie We/Wy
e Programowanie “zacisk do funkcji” (TTF)

Konfigurowanie wej$¢ cyfrowych w napedzie DGT,
przewiduje uzycie programowania "zacisk do funkcji".
Aplikacja sktada sie z wielu funkgji, ktére maja przypisywane
wejscia cyfrowe. Parametry w napedzie sg ustawione przy
pomocy okreslonych funkcji oraz przez okreslenie wejscia
cyfrowego, a w niektérych przypadkach gniazda kart
rozszerzen w zaleznosci od tego, jakie karty opcjonalne sa
dostepne.Wejscia na ptycie sterowania napedem oznaczane
s3 jako DigIN:1 do DigIN:8. Gdy uzywane sa dodatkowe karty
opcjonalne, sa one okreslone jako DigIN:X:IQY:Z. X oznacza
gniazdo A lub B, w ktérym zainstalowano karte.lQY okresla
typ karty, |01 do 105. Z oznacza, ktére wejscie jest
wykorzystywane dla dostepnej karty opcjonalne;.

e Programowanie “funkcji do zacisku” (FTT)

Poza programowaniem wyj$¢ przekaznikowych i cyfrowych
w napedzie DG1, projekt przewiduje uzycie programowania
"funkcji do zacisku". Skfada sie z zacisku, bedgcego wyjsciem
przekaznika lub wyjsciem cyfrowym z przypisanym
parametrem. Dla tego parametru posiada rézne funkcje, ktére
mozna ustawiac.

Parametry aplikacji Multi-Pump and Fan sa opisane
na stronie 150 niniejszego podrecznika, “Opis parametrow”.
Opisy sg utozone wedtug numerdéw parametréw.
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Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

Przyktady sterowania

Naped pojedynczy
llustracja 27. Przyktad automatycznej zmiany dwoch pomp, schemat gtowny
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Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

llustracja 28. Schemat gléwnego sterowania systemem automatycznej zmiany dwéch pomp
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Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

llustracja 29. Przykiad automatycznej zmiany trzech pomp, schemat gtéwny
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llustracja 30. Schemat gléwnego sterowania systemem automatycznej zmiany trzech pomp
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Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

llustracja 31. Przyktad funkcji aplikacji PFC z trzema napedami pomocniczymi
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Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

llustracja 32. Charakterystyka sterowania Multi-Pump
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llustracja 33. Uktad Multi-Drive/Multi-Pump
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Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

llustracja 34. Napedy PowerXL z zasilaniem 10 V i przetwornikiem 0-10 V
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llustracja 35. Napedy PowerXL z zasilaniem 10 V i przetwornikiem 4-20 mA
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llustracja 36. Napedy PowerXL z zasilaniem zewnetrznym i przetwornikiem 4-20 mA
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Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

llustracja 37. Pasmo sprzezenia zwrotnego
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Konfiguracja sterowania We/Wy

Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

¢ Poprowadzi¢ okablowanie sterowania 240 V AC i 24 V DC w osobnych kanatach kablowych
e Przewdd komunikacyjny musi by¢ ekranowany

Tabela 38. Potaczenia domysine We/Wy aplikacji sterowania Multi-Pump and Fan

Warto$¢ domyslna

| wve. | zat. B ) ] o
Al1:0do 10V 1 Al1:0do 20 mA WYL, ZAL. WYL, ZAtL WYL, ZAt.
e I o I I = ) I T
A2[ 3 s v s oy > 3 |
A12:0do 20 mA ‘Al2:0do 10V Al2:-10Vdo +10V
Okablowanie Nazwa
zewnetrzne Pin sygnatu Sygnat Ustawienie domysine Opis
1 +10V Wyj$ciowe napigcie odniesienia ~ — Zrédto zasilania 10 V DC
é 2 All+ Wejécie analogowe 0-10V Sygnat napieciowy predkosci referencyjnej (programowalny na 4 mA do 20 mA)
3 All- Wejécie analogowe 1 masa — Wejécie analogowe 1 wspdlna masa
4 Al2+ Wejécie analogowe2 4 mA do 20 mA Predkos$¢ zadana, sygnat pradowy (programowalna 0 — 10 V)
@:: 5 Al2— Wejécie analogowe 2 masa — Wejécie analogowe 2 wspdlna masa
L_ 6 GND Masa sygnatow We/Wy — Masa dla sygnatéw 1/O, referencja i sterowanie
— 7 DINS Wejscie cyfrowe 5 f-Stata wybér BO Ustawia czestotliwo$¢ wyjéciowa na predkos¢ stata, bit O
—"—— 38 DING Wejscie cyfrowe 6 f-Stata wybér B1 Ustawia czestotliwo$¢ wyjsciowa na predkos¢ stata, bit 1
—"—9 DIN7 Wejscie cyfrowe 7 Zatrzymanie awaryjne (Tl-)  \Wej$cie wymusza wytaczenie napedu VFD
—"— 10 DIN8 Wejscie cyfrowe 8 Wymus Zdalne (TI+) Wejécie zmienia aktywne miejsce sterowania na Zdalne
- " CMB DI5 do DI8, wspdlny Uziemiony Masa odniesienia
|— - 12 GND Masa sygnatow We/Wy — Masa dla sygnatéw I/O, referencja i sterowanie
4'— 13 24V +24 V DC wyijscie — Wyjscie napiecia sterowania (maks. 100 mA)
| 14 DO1 Status Wyjscie cyfrowe 1 Gotowy do pracy Pokazuje, ze naped jest gotowy do pracy
| 15 24 Vo +24 V DC wyjscie — Wyjscie napiecia sterowania (maks. 100 mA)
16 GND Masa sygnatow We/Wy — Masa dla sygnatéw /O, referencja i sterowanie
& 17 AOT+ Wyjscie Analogowe Czestotliwos¢ wyjsciowa Pokazuje czestotliwosé wyjsciowa do silnika 0-60 Hz (4 mA do 20 mA)
| 18 AO2+ Wyjscie Analogowe2 Prad silnika Pokazuje prad silnika O-FLA (4 mA do 20 mA)
| 19 24 Vi Wejscie +24 V DC — Zewnetrzne wejéciowe napiecie sterowania
#J_ 20 DIN1 Wejscie cyfrowe 1 Praca w przéd Wejécie rozpoczyna rozruch w kierunku do przodu (zezwolenie na uruchomienie)
_/_l_ 21 DIN2 Wejs’cie Cyfrowe 2 Praca w ty1 Wejscie rozpoczyna rozruch w kierunku do tytu (zezwolenie na uruchomienie)
J_l_ 22 DIN3 Wejscie cyfrowe 3 Btad zewnetrzny Wej$cie powoduje btad napedu
J_|_ 23 DIN4 Wejscie cyfrowe 4 Kasowanie btedu Wejscie resetuje aktywne btedy
L_ 24 CMA DI1 do Dl4, wspoélny Uziemiony Masa odniesienia
25 A Sygnat RS-485 A — Magistrala komunikacyjna (Modbus, BACnet)
26 R Sygnat RS-485 B — Magistrala komunikacyjna (Modbus, BACnet)
27 R3NO Przekaznik 3, normalnie otwarty Osiagnieto predko$¢ zadana Wyjscie przekaznikowe 3 pokazuje, ze naped VFD pracuje z czestotliwoscia zadang
28 RINC Przekaznik 1, normalnie zamkniety Praca Wyjscie przekaznikowe 1 pokazuje, ze naped VFD jest w stanie
29 R1CM Przekaznik 1, wspdlny pracy
30 R1NO Przekaznik 1, normalnie otwarty
31 R3CM Przekaznik 3, wspdlny Osiagnieto predko$¢ zadana Wyijscie przekaznikowe 3 pokazuje, ze naped VFD pracuje z czestotliwoscig zadana
32 R2NC Przekaznik 2, normalnie zamkniety Btad Wyjscie przekaznikowe 2 pokazuje, ze naped VFD jest w stanie
33 R2CM Przekaznik 2, wspdlny bled
34 R2NO Przekaznik 2, normalnie otwarty

Uwagi

Powyzsze oprzewodowanie tyczy sie konfiguracji z wspélnym drenem. Wazne jest, aby CMA i CMB byty pofaczone z masa GND (co przedstawiono przerywana
linig). Jesli wymagana jest konfiguracja z wspdélnym zrédtem, podtaczy¢ 24 V do CMA i CMB, a na wejscia podawac¢ mase GND. W przypadku korzystania z napiecia
+10 V dla Al1, wazne jest, aby podtaczy¢ Al1- do masy GND (co przedstawiono przerywana linia).W przypadku korzystania z napigcia +10 V dla Al1 lub Al2,

zaciski 3, 5 i 6 musza by¢ pofaczone razem.W przypadku korzystania z napiecia +10 V dla Al1 lub Al2, zaciski 3, 5 i 6 musza by¢ potaczone razem.
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Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

Tabela 39. Porty komunikacyjne napedu

Port

Komunikacja

Port panelu RJ45

Zapis/Odczyt parametrow USB do RJ45
Podtaczenie zdalnego panelu Ethernet
Aktualizacja oprogramowania USB do RJ45
Port Ethernet RJ45

Zapis/Odczyt parametréw Ethernet
Komunikacja Ethernet IP Ethernet
Komunikacja Modbus TCP Ethernet

Port szeregowy RS-485 ©

Zapis/Odczyt parametrow

Skretka dwuprzewodowa

Aktualizacja oprogramowania

Skretka dwuprzewodowa

Komunikacja Modbus RTU

Skretka dwuprzewodowa

Komunikacja BACnet MS/TP

Skretka dwuprzewodowa

@® Zalecany jest kabel ekranowany.
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Aplikacja Multi-Pump and Fan—lista parametrow

Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

Na nastepnych stronach mozna odnalez¢ liste parametréw odpowiednio dla grup parametréw. Opis parametréw znajduje sie na
stronie 150, “Opis parametréw”. Opisy sa utozone wedtug numerdw parametrow.

Objasnienie kolumn:

Kod = wskazanie lokalizacji na panelu; wskazuje operatorowi obecny numer parametru

Parametr = nazwa parametru

Min = minimalna warto$¢ parametru
Max = maksymalna warto$¢ parametru

Jednostka = jednostka wartosci parametru; podana jesli jest dostepna

DomysIny = warto$¢ ustawiona fabrycznie
ID = numer identyfikacyjny parametru

Tabela 40. Monitor—M

Kod Parametr Max. Jednostka Domyslnie ID Uwagi
M1 ng§t9tliwoéé Hz 0,00 1
wyjéciowa
M2 f-Referencja Hz 0,00 24
M3 Predkos¢ silnika obr/min 0 2
M4 Prad silnika A 0,0 3
M5 Moment silnika % 0,0 4
M6 Moc silnika Rel % 0,0 5
M7 Napigcie silnika V 0,0 6
M8 Napiecie obwodu DC V 0 7
M9 Temperatura °C 0,0 8
urzadzenia
M10 Temperatura silnika % 0,0 9
M12 Wejscie analogowe Zmienna 0,00 10
M13 Wejscie analogowe?2 Zmienna 0,00 11
M14 Wyijscie Analogowe Zmienna 0,00 25
M15 Wyjscie Analogowe?2 Zmienna 0,00 575
M16 DI 1 do 3 status 0 12
M17 Dl 4 do 6 status 0 13
M18 DI 7 do 8 status 0 576
M19 DO1 Status 0 14
M20 RO 1 do 3 status 0 557
M21 Timer status 1 do 3 0 558
M22 Interwat1 0 559 0 = Nieaktywny
1 = Aktywny
M23 Interwat2 0 560 Patrz M22
M24 Interwat3 0 561 Patrz M22
M25 Interwat4 0 562 Patrz M22
M26 Interwatb 0 563 Patrz M22
M27 Timer1 Pozostaty s 0 569
M28 Timer2 Pozostaty s 0 571
M29 Timer3 Pozostaty s 0 573
M30 PID1 Warto$¢ zadana Zmienna 0,00 16
M31 PID1 Sprzezenie Zmienna 0,00 18
zwrotne
M32 PID1 Wartos$¢ btedu Zmienna 0,00 20
M33 PID1T Wyj. % 0,00 22
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Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

Tabela 40. Monitor—M, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
M34 PID1 Status 0 23 0 = Zatrzymany
1 = Dziatajacy
2 = Tryb u$pienia
M40 Pracujace silniki 0 26
M41 PT100 Maks. °C 1000,0 27
temperatura
M42 Ostatni aktywny btad 0 28 Patrz kody btedéw na
stronie 224 w Zataczniku B
M43 RTC-Stan baterii 583 0 = Niezainstalowana
1 = Zainstalowana
2 = Wymieni¢ baterie
3 = Za wysokie napiecie
M44 Moc silnika kW 0,000 1686
Ma5 Oszczednos$¢ energii Zmienna 2120
M46 Multi-Monitor 0,12 30

Tabela 41. Menu operacyjne—O

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
o1 Czestotliwo$¢ wyjsciowa Hz 0,00 1

02 f-Referencja Hz 0,00 24
03 Predkos¢ silnika obr/min 0 2

04 Prad silnika A 0,0 3

05 Moment silnika % 0,0 4

06 Moc silnika Rel % 0,0 5

07 Napiecie silnika V 0,0 6

08 Napiecie obwodu DC V 0 7

09 Temperatura urzadzenia °C 0,0 8
010 Temperatura silnika % 0,0 9
R12® f-Ref Panel Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 141
R13® PID1 Warto$¢ zadana 1, panel Par. P10.5 Par. P10.6 Zmienna 0 1307
R14® PID1 Warto$¢ zadana 2, panel Par. P10.5 Par. P10.6 Zmienna 0 1309

Tabela 42. Parametry podstawowe —P1

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslnie ID Uwagi
P11® f-Min 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 101
P1.2® f-Maks Par. P1.1 400,00 Hz 60,00 102
P1.3@ t-Przyspieszania‘ 0,1 3000,0 S 3.0 103
P1.4® t-Zwalniania‘ 0,1 3000,0 s 3,0 104
P15® Prad znamionowy Naped Nom Naped Nom A Naped Nom CT 486
silnika CT*1/10 CT*2
P1.6® Predko$¢ znamionowa 300 20000 obr/min  Predkos¢ 489
silnika znamionowa silnika
P1.7® cosfi silnika 0,30 1,00 0,85 490
P1.8® Napiecie znamionowe 180 690 V Napigcie . 487
silnika znamionowe silnika
P1.9® Czestotliwosé 8,00 400,00 Hz Czestotliwos¢ 488
znamionowa silnika znamionowa silnika
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Tabela 42. Parametry podstawowe —P1, kontynuacja

Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P1.10® Lokalne/Zdalne @Start 0 1685 0 = Utrzymaj ostatnie
1 = Sterowanie lokalne
2 = Sterowanie zdalne
P1.11@ Zdalne1 miejsce 0 135 <1) = ﬁcis_ki vvle/wy Start 1
. = agistrala
sterowania 2 = Zaciski we/wy 2
3 = Panel
P1.12 Sterowanie lokalne, 0 1695 0 = Panel
srédio 1 = Zaciski we/wy Start 1
2 = Zaciski we/wy 2
3 = Magistrala
P1.13®@  Referencja lokalna, 6 136 0 = Wejscie analogowel
srédto 1= Wejs:c!e analogowe2
2 = Wejscie analogowe101
3 = Wejscie analogowe201
4 = Al1 Joystick
5 = Al2 Joystick
6 = Panel
7 = Referencja z magistrali
9 = f-Maks
10 = Al1 + Al2
11 =Al1-AI2
12 =Al2-Al
13 =Al1 * Al2
14 = Al1 lub AI2
15 = Min (Al1, Al2)
16 = Max (Al1, Al2)
17 = Wyjécie regulatora PID1
P1.140®  f-Ref zdalna1l Zrodto 1 137 Patrz P1.13
P1.15® Zezwolenie na nawroét 1 1679 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
Tabela 43. Wejscie analogowe —P2
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P21 Al1l Tryb 1 222 0=0-20mA
1=0-10V
P2.2® Al1 Zakres sygnatu 0 175 0 = 0-100%/0-20 mA/0-10 V
1 =20-100%/4-20 mA/2-10 V
2 = Zakres uzytkownika
P2.3® AlT Min 0,00 Par. P2.4 % 0,00 176
P2.4® Al1 Maks Par. P2.3 100,00 % 100,00 177
P25® Al1 t-Filtracji 0,00 10,00 s 0,10 174
P2.6@ Al1 Inwersja 0 181 0 = Nieodwrécony
1 = Odwrécony
P2.7®@ Al1 JS Hysterese 0,00 20,00 % 0,00 178
P2.8®@ Al1 JS Uspienia Limit 0,00 100,00 % 0,00 179
P2.9® Al1 JS t-UspieniaDelay 0,00 320,00 s 0,00 180
P2.10® Al1 JS Offset -50,00 50,00 % 0,00 133
P2.11 Al2 Tryb 0 223 0=0-20mA
1=0-10V
2=0d-10do +10V
pP2.12® Al2 Zakres sygnatu 1 183 0 = 0-100%/0-20 mA/
0od0do 10 V/od-10do 10V
1 =20-100%/4-20 mA/
od 2 do 10 V/od -6 do 10 V
2 = Zakres uzytkownika
P2.13® Al2 Min 0,00 Par. P2.14 % 0,00 184
P2.14® Al2 Maks Par. P2.13 100,00 % 100,00 185
P2.15® Al2 t-Filtracji 0,00 10,00 S 0,10 182
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

Tabela 43. Wejscie analogowe —P2, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P2.16®@ Al2 Inwersja 0 189 Patrz P2.6
P2.17® Al2 JS Hysterese 0,00 20,00 % 0,00 186
P2.18® Al2 JS Uspienia Limit 0,00 100,00 % 0,00 187
pP2.19® Al2 JS t-UspieniaDelay 0,00 320,00 s 0,00 188
P2.20® Al2 JS Offset -50,00 50,00 % 0,00 134
P2.21® f-Min Al 0,00 Par. P2.22 Hz 0,00 144
pP2.22® f-Maks Al Par. P2.21 400,00 Hz 0,00 145
Tabela 44. Wejscie cyfrowe—P3
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P3.10@ Logika start/stop1 0 143 0 = FWD/Stop & REV/Stop
1 = Start/Stop & FWD/REV
2 = Start/Stop & Odblokowany/
Zablokowany
3 = Start/Stop & FWD/REV -
Zbocze
P3.2® StartStopCMD1 Zrédito 1 2 190 0=DI=WYt
1=DI=ZAL
2=DI1
3=DI2
4 =DI3
5=Dl4
6 =DI5
7=DI6
8 =DI7
9=DI8
10 =DEA: 101:1
11 =Dl A:101: 2
12=DIl: A:101: 3
13 =Dl A:105: 1
14 =Dl: A: 105: 2
15 = DI:A: 105: 3
16 = DI:A: 105: 4
17 = DI:A: 105: 5
18 =DI:A: 105: 6
19=DI: B:101:1
20 =DI: B:101: 2
21 =DI:B:101: 3
22 =DI: B:105: 1
23 =DI: B:105: 2
24 =DI: B: 105: 3
25 =DI: B: 105: 4
26 = DI: B: 105: 5
27 =DI: B: 105: 6
28 = Timer1 Kanat
29 = Timer2 Kanat
30 = Timer3 Kanat
P3.3@ StartStopCMD2 Zrédto 1 3 191 Patrz P3.2
P3.40@ Wejscie termistorowe, 0 881 0 = Wejscie cyfrowe
wybér 1 = Wejécie termistorowe
P3.5® FWD/REV, Zrodto 0 198 Patrz P3.2
P3.6@ Btad zewn. styk 4 192 Patrz P3.2
zamkniety, 1 zrédto
P3.7® Btad zewn. styk 1 193 Patrz P3.2
otwarty, 1 zrédto
P3.8@ Kasowanie btedu 5 200 Patrz P3.2
P3.9®@ Zezwolenie praca, 1 194 Patrz P3.2
zrédto
P3.10® f-Stata wybér BO 6 205 Patrz P3.2
P3.11® f-Stata wybér B1 7 206 Patrz P3.2
P3.12® f-Stata wybér B2 0 207 Patrz P3.2

Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

Tabela 44. Wejscie cyfrowe —P3, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslnie ID Uwagi
P3.13® PID1 Zezwolenie 1 550 Patrz P3.2
P3.15® tB—CP)rzysp/Zwalniania, wybér 0 195 Patrz P3.2
P3.16® Zamrozenie rampy, zrodto 0 201 Patrz P3.2
P3.17® Ochrona parametrow, 0 215 Patrz P3.2
Zrodto
P3.21® Sterowanie zdalne, zrodto 9 196 Patrz P3.2
P3.22® Sterowanie lokalne, zrédto 0 197 Patrz P3.2
P3.23® Zdalne wybér BO 0 209 Patrz P3.2
P3.24® Wybér zestawu 0 217 Patrz P3.2
parametréow BO
P3.25® Bypass start 0 218 Patrz P3.2
P3.26® HamowanieDC zezwolenie, 0 202 Patrz P3.2
zrodto
P3.27® Tryb oddymiania, Zrédto 0 219 Patrz P3.2
P3.28@ Tryb pozarowy 0 220 Patrz P3.2
P3.29®@ f-Ref Tryb pozarowy, wybér BO 0 221 Patrz P3.2
P3.30@ PIDT Wybdr wart. zadanej BO 0 351 Patrz P3.2
P3.32® Jog, zZrodto 0 199 Patrz P3.2
P3.33@  Timer1 Zrédio startu 0 224 Patrz P3.2
P3.34® Timer2 Zrodto startu 0 225 Patrz P3.2
P3.35@  Timer3 Zrédio startu 0 226 Patrz P3.2
P3.36®@ Al Wyboér referencji BO 0 208 Patrz P3.2
P3.37@ Silnik1 Zrodto blokady 0 210 Patrz P3.2
P3.38@ Silnik2 Zrédto blokady 0 211 Patrz P3.2
P3.39®@ Silnik3 Zrodto blokady 0 212 Patrz P3.2
P3.40® Silnik4 Zrodto blokady 0 213 Patrz P3.2
P3.41® Silnik5 Zrodto blokady 214 Patrz P3.2
P3.42® Zatrzymanie awaryjne 1 747 Patrz P3.2
P3.43® Przecigzenie obejscia 0 1246 Patrz P3.2
P3.44 Tryb pozarowy 0 2118 Patrz P3.2
kierunek
P3.45 @@  Logika start/stop2 0 2206 Patrz P3.1
P3.46 @ StartStopCMD1 Zrédto 2 2 2207 Patrz P3.2
P3.47 @ StartStopCMD?2 Zrédto 2 3 2208 Patrz P3.2
P3.48 @ Btad zewn. styk 0 2293 Patrz P3.2
otwarty,2 zrodfo
P3.49 @ Btad zewn. styk 1 2294 Patrz P3.2
zamkniety,2 zrédfo
P3.50 @ Btad zewn. styk 0 2295 Patrz P3.2
otwarty,3 zrodfo
P3.51® Btad zewn. styk 1 2296 Patrz P3.2

zamkniety,3 Zrédto

Uwagi
@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

Tabela 44. Wejscie cyfrowe—P3, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P3.562 @ Biad zewnetrzny1 0 2297 0 = Blad zewnetrzny, 1 zrédto
tekst 1 = Wibracje odcigcie
2 = Wysoka temp. silnika
3 = Niskie ci$nienie
4 = Wysokie ci$nienie
5 = Niska woda
6 = Blokada ttumienia
7 = Zezwolenie praca, zrédto
8 = Zadziatanie czujnika
zamarzania
9 = Wykryty dym
10 = Rozszczelnienie
P3.53 @ Btad zewnetrzny2 1 2298 0 = Btad zewnetrzny, 1 zrédto
tekst 1 = Wibracje odciecie
2 = Wysoka temp. silnika
3 = Niskie ci$nienie
4 = Wysokie ciénienie
5 = Niska woda
6 = Blokada ttumienia
7 = Zezwolenie praca, zrodto
8 = Zadziatanie czujnika
zamarzania
9 = Wykryty dym
10 = Rozszczelnienie
P3.54 @ Btad zewnetrzny3 2 2299 0 = Biad zewnetrzny, 1 zrédio
tekst 1 = Wibracje odciecie
2 = Wysoka temp. silnika
3 = Niskie ci$nienie
4 = Wysokie ciénienie
5 = Niska woda
6 = Blokada ttumienia
7 = Zezwolenie praca, zrodto
8 = Zadziatanie czujnika
zamarzania
9 = Wykryty dym
10 = Rozszczelnienie
P3.55 @ Wybor zestawu 0 2312 Patrz P3.2

parametréw BO

Uwagi
@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Tabela 45. Wyjscie analogowe —P4

Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi

P41@ AO1 Tryb 0 227 0=0-20mA
1=0-10V

P42® AO1 Funkcja 1 146 0 = Nieuzywany o
1 = Czestotliwos$¢ wyjsciowa
2 = f-Referencja
3 = Predkos¢ silnika
4 = Prad silnika
5 = Moment silnika (0-100%)
6 = Moc silnika Rel
7 = Napiecie silnika
8 = Napiecie obwodu DC
9 = PID1 Warto$¢Zadana
10 = PID1 SprzezenieZwrotne 1
11 = PID1 SprzezenieZwrotne 2
12 = PID1 Warto$¢ btedu
13 = PID1 Wyj.
19 = Wejscie analogowe
20 = Wejécie analogowe?2
21 = Czestotliwos$é wyjsciowa
(£200%)
22 = Moment silnika (+200%)
23 = Moc silnika (+200%)
24 = PT100 Maks. temperatura
25 = Dane wejsciowe1 wartos$¢
26 = Dane wejsciowe?2 wartos$¢
27 = Dane wejsciowe3 wartos$¢
28 = Dane wejsciowe4 wartosé
29 = Dane wejscioweb wartos¢
30 = Dane wejscioweb wartos¢
31 = Dane wejsciowe7 wartos$¢
32 = Dane wejsciowe8 wartos$¢

P4.3@ AO1 Min 1 149 0=0V/0 mA
1=2V/M4mA

P4.4@ AO1 t-Filtracji 0,00 10,00 s 1,00 147

P45® AO1 Skalowanie 10 1000 % 100 150

P4.6@ AO1 Inwersja 0 148 0 = Nieodwro6cony
1 = Odwrécony

P4.7®@ AO1 Offset -100,00 100,00 % 0,00 173

P4.8®@ AO2 Tryb 0 228 Patrz P4.1

P4.9®@ AO2 Funkcja 4 229 Patrz P4.2

P4.10® AO2 Min 1 232 Patrz P4.3

P4.11® AQO2 t-Filtracji 0,00 10,00 s 1,00 230

P4.12® AQO2 Skalowanie 10 1000 % 100 233

P4.13® AO2 Inwersja 0 231 Patrz P4.6

P4.14® AO2 Offset -100,00 100,00 % 0,00 234

Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.

@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

Tabela 46. Wyjscie cyfrowe —P5

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P5.1® DO1 Funkcja 1 151 0 = Nieuzywany
1 = Gotowy do pracy
2 = Praca
3 = Btad
4 = Biad, negacja
5 = Ostrzezenie
6 = Obroty w lewo
7 = Osiagnieto predko$¢ zadana
8 = Czestotliwos¢ zerowa
9 = f-Poziom wyj.1 Sprawdz
10 = f-Poziom wyj.2 Sprawdz
11 = PID1 Nadzér
13 = Temp. urzadzenia za wys
14 = Przetezenie pradowe U-V-W
15 = Za wysokie U urzadz.
16 = Niskie napiecie sieci
17 = Biad 4-20mA
20 = M-Spr. poziomu wyj.
21 = f-Ref KontrolaPoziomu
22 = Sterowanie z we/wy
23 = Niepozadany kierunek
obrotow
24 = Btad termistora silnika
25 = Tryb pozarowy
26 = W trybie bypass
27 = Btad zewnetrzny
28 = Sterowanie zdalne
29 = Predkos¢ jog
30 = Za wysoka temp. silnika
31 = Dane wejsciowe1 wartos¢
32 = Dane wejsciowe2 wartosé
33 = Dane wejsciowe3 wartos¢
34 = Dane wejsciowe4 wartos$¢
35 = Opdznienie startu
36 = Timer1 Status
37 = Timer2 Status
38 = Timer3 Status
39 = Szybkie zatrzymanie
40 = P-Spr. poziomu wyj.
41 = Spr. poziomu temp.
42 = Al Kontrola poziomu
43 = Sterowanie, silnik 1
44 = Sterowanie, silnik 2
45 = Sterowanie, silnik 3
46 = Sterowanie, silnik 4
47 = Sterowanie, silnik 5
49 = PID1 TrybU$pienia
51 = |-Kontrola 1
52 = |-Kontrola 2
53 = Al Kontrola poziomu 2
54 = Obwdd tadowania DC
zamkniety
55 = Aktywne wstepne grzanie
56 = Aktywny tryb zimnej pogody
P5.2®@ RO1 Funkcja 2 152 Patrz P5.1
P5.3@ RO2 Funkcja 3 153 Patrz P5.1
P5.4®@ RO3 Funkcja 7 538 Patrz P5.1
P5.5®@ f-Poziom wyj.1 0 154 0 = Bez ograniczenia ] )
Sprawdz 1 = Nadzér dolnego ograniczenia
2 = Nadzér gérnego ograniczenia
P5.6@ f-Poziom wyj.1 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 155
P5.7® f-Poziom wyj.2 0 157 0 = Bez ograniczenia S
Sprawdz 1 = Nadzér dolnego ograniczenia
2 = Nadzor gérnego ograniczenia
P5.8@ f-Poziom wyj.2 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 158
P5.9@ M-Spr. poziomu wyj. 0 159 0 = Bez ograniczenia o
1 = Nadzér dolnego ograniczenia
2 = Nadzoér gérnego ograniczenia
P5.10® M-Poziom wyj. -1000,0 1000,0 % 100,0 160
P5.11® f-Ref KontrolaPoziomu 0 161 0 = Bez ograniczenia } )
1 = Nadzér dolnego ograniczenia
2 = Nadzér gérnego ograniczenia
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

Tabela 46. Wyjscie cyfrowe —P5, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslnie ID Uwagi
P5.12® f-Ref Poziom 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 162
P5.15® Spr. poziomu temp. 0 165 Patrz P5.11
P5.16® Temperatura radiatora -10,0 75,0 °C 40,0 166
P5.17® P-Spr. poziomu wyj. 0 167 Patrz P5.11
P5.18® P-Poziom wyj. 0,0 200,0 % 0,0 168
P5.19® Al Nadzér, wybdr BO 0 170 0 = Wejscie analogowe
1 = Wejscie analogowe?2
P5.20® Al Kontrola poziomu 1 0 171 Patrz P5.11
P5.21® Al Wartos¢ 0,00 100,00 % 0,00 172
nadzorowana
P5.22® PID1 Nadzér 0 1346 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P5.23® PID1 Nadzoér maks Par. P10.5 Par. P10.6 Zmienna 0,00 1347
P5.24® PID1 Nadzér min Par. P10.5 Par. P10.6 Zmienna 0,00 1349
P5.25® PID1 t-Opdznienie 0 3000 s 0 1351
nadzor
P5.30 RO1 Opdznienie 0 320 s 0 2111
zatgczenia
P5.31 RO1 Opdznienie 0 320 s 0 2112
wylaczenia
P5.32 RO2 Opdznienie 0 320 s 0 2113
zalgczenia
P5.33 RO2 Opdznienie 0 320 s 0 2114
wytaczenia
P5.34 RO3 Opdznienie 0 320 s 0 2115
zataczenia
P5.35 RO3 Opdznienie 0 320 s 0 2116
wytaczenia
P5.36 RO 3 Logika 0 2117 1 = Nieodwrécony
2 = Odwrécony
P5.37 @ I-Kontrola 1 0 2189 0 = Bez ograniczenia i )
1 = Nadzér dolnego ograniczenia
2 = Nadzér gérnego ograniczenia
P5.38 @ [-Poziom wyj.1 0 Naped A Naped 2190
Nom Nom
CT*2 CT
P5.39 @ [-Kontrola 2 0 2191 0 = Bez ograniczenia _ _
1 = Nadzér dolnego ograniczenia
2 = Nadzoér gérnego ograniczenia
P5.40 @ [-Poziom wyj.2 0 Naped A Naped 2192
Nom Nom
CT*2 CT
P5.41 @ Al Nadzér 2, wybér BO 0 2193 0 = Wejscie analogowe'
1 = Wejscie analogowe?2
P5.42 @ Al Kontrola poziomu 2 0 2194 Patrz P5.11
P5.43 @ Al1 Poziom 2 0 100 % 0 2195
P5.44 ® I-\Wyj1 kontrola, histereza 0,1 1 A 0,1 2196
P5.45 @ I\Wyj2 kontrola, histereza 0,1 1 A 0,1 2197
P5.46 ® Al1 kontrola, histereza 1 1 10 % 1 2198
P5.47 @ Al1 kontrola, histereza 2 1 10 % 1 2199
P5.48 ® -Wyj.1 kontrola, histereza 0,1 1 Hz 0,1 2200
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

Tabela 46. Wyjscie cyfrowe —P5, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P5.49 @ -Wyj.2 kontrola, histereza 0,1 1 Hz 0,1 2201
P5.50 @ M-Wyj. kontrola, histereza 1 5 % 1 2202
P5.51 @ f-Ref kontrola, histereza 0,1 1 Hz 0,1 2203
P5.52 @ Poziom temp. kontrola, 1 10 °C 1 2204
histereza
P5.53 @ P-Wyj. kontrola, histereza (0,1 10 % 0,1 2205
Tabela 47. Sterowanie napedem —P7
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P7.1@ Zdalne2 miejsce 1 138 Patrz P1.11
sterowania
P7.20@ f-Ref zdalna2 Zrodto 7 139 Patrz P1.13
pP7.3@ f-Ref Panel Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 141
P7.4® Panel sterowania 0 116 0 = Obroty w prawo
kierunek 1 = FWD/REV, Zrédto
pP7.5® Panel sterowania Stop 1 114 0 = Aktywny, gdy obstuga z
panelu
1 = Zawsze aktywny
pP7.6@ f-Ref Jog Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 17
P7.9® Start Tryb 0 252 0 = Rampa
1 = Lotny start
P7.10® Stop Tryb 1 253 0 = Wybieg
1 = Rampa
P7.11® t-KrzywejS1 0,0 10,0 s 0,0 247
pP7.12® t-KrzywejS2 0,0 10,0 s 0,0 248
P7.13® t-Przyspieszania2 0,1 3000,0 s 10,0 249
P7.14® t-Zwalniania2 0,1 3000,0 s 10,0 250
P7.15® f-Min Skok1 0,00 Par. P7.16 Hz 0,00 256
P7.16® f-Maks Skok1 Par. P7.15 400,00 Hz 0,00 257
P7.17® f-Min Skok2 0,00 Par. P7.18 Hz 0,00 258
P7.18® f-Maks Skok2 Par. P7.17 400,00 Hz 0,00 259
P7.19® f-Min Skok3 0,00 Par. P7.20 Hz 0,00 260
P7.20® f-Maks Skok3 Par. P7.19 400,00 Hz 0,00 261
P7.21® t-Skok Wspotczynnik 0,1 10,0 1,0 264
pP7.22® Zanik zasilania - tryb 0 267 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
pP7.23® t-Zaniku zasilania 0,3 5,0 s 2,0 268
P7.24 Waluta $ 2121 0=9%
1=GBP
2 =Eur
3 =JPY
4 =Rs
5 =R$
6 =Fr
7 =Kr
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Tabela 47. Sterowanie napedem —P7, kontynuacja

Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P7.25 Koszt energii 0 2122
P7.26 Typ danych 0 2123 0 = tacznie
1 = Srednia dzienna
2 = Srednia tygodniowa
3 = Srednia miesigczna
4 = Srednia roczna
P7.27 Kasowanie 0 2124 0 = Brak reakciji
oszczednosci energii 1 = Reset
Tabela 48. Sterowanie silnikiem —P8
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P8.10@ Tryb sterowania 0 287 0 = Sterowanie U/f
silnikiem 1 = Regulacja predkosci
P8.2® [-Ograniczenie pradu  Naped Nom Naped Nom A Naped Nom VT 107
CT*1/10 CT*2
P8.30®@ Automatyczne 0 109 0 = Zablokowany
podbicie momentu 1 = Odblokowany
P8.40® Charakterystyka U/f 0 108 0 = Liniowa
1 = Kwadratowa
2 = Programowalna
3 = Liniowa + optymalizacja
strumienia
P8.50@ f-Umaks 8,00 400,00 Hz 60,00 289
P8.6 0@ U-Maks 10,00 200,00 % 100,00 290
Pg8.70@ f-Srodek U/f 0,00 Par. P8.5 Hz Czestotliwos¢ 291
Srodka krzywej U/f
P8.80® U-SrodekU/f 0,00 100,00 % 100,00 292
P8.90® U-Podbicie 0,00 40,00 % 0,00 293
P8.10® Czestotliwosé Min. ~ ~ Maks. ~  kHz Domysina 288
kluczowania czestotliwos¢  czestotliwose czestotliwosc
kluczowania kluczowania kluczowania
P8.11® Tryb Filtr sinus 0 1665 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P8.12@@  Kontrola za wysokiego 1 294 0 = Zablokowany
napiecia 1 = Odblokowany
P8.17® t-Filtracji Rampa wyj. 0 3000 ms 0 1585
P8.39®@ t-Przysp. Podbicie -1 32000 s 0 1622
momentu
Tabela 49. Funkcje zabezpieczajace —P9
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P9.10@ Akcja@Btad 4-20mA 0 306 0 = Brak reakcji
1 = Ostrzezenie
2 = Ostrzezenie + poprzednia
czestotliwose
3 = Ostrzezenie + stafa
czestotliwosé
4 = Blad
5 = Btad, wybieg
P9.20@ f-Ref Btad 4-20mA 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 331
P9.30® Btad zewnetrzny 2 307 Patrz P9.11
P9.40@ Akcja@Zanik fazy 2 332 Patrz P9.11
P9.50@ Akcja@Niskie napigcie sieci 2 330 Patrz P9.11
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

Tabela 49. Funkcje zabezpieczajace —P9, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P9.6 ®@ Akcja@Zanik fazy 2 308 Patrz P9.11
wyjsciowej
P9.7 @ Akcja@Doziemienie U-V-W 309 Patrz P9.11
PO.80®  Akcja@Zza wysoka temp. 310 Patrz P9.11
slinika
P9.9® Imax (f-Ref=0) Poziom 0,0 150,0 % 40,0 311
P9.10® t63-Stata czasowa 1 200 min 12 312
silnika
P9.11®@  Akcja@Utyk silnika 0 313 0 = Brak reakciji
1 = Ostrzezenie
2 = Btad
3 = Btad, wybieg
P9.12® [-Poziom utyku 0,1 Aktywny prad A Aktywnyprad 314
znamionowy znamionowy silnika
silnika 1*2 1*13/10
P9.13® Utyk t-Limit 1,0 120,0 s 15,0 315
P9.14® f-Poziom utyku 1,00 Par. P1.2 Hz 25,00 316
P9.15@@  Akcja@Niedocigzenie 0 317 Patrz P9.11
silnika
P9.16® M-Min (f>f-Umax) Limit 10,0 150,0 % 50,0 318
P9.17® M-Min (f-Ref=0) Limit 5,0 150,0 % 10,0 319
P9.18® Niedociazenie t-Limit 2,00 600,00 s 20,00 320
P9.190®  Akcja@Btad termistora 2 333 Patrz P9.11
silnika
P9.20® Blokada startu 2 750 0 = Zablokowany, bez zmiany
1 = Odblokowany, bez zmiany
2 = Zablokowany, zmiana
3 = Odblokowany, zmiana
P9.21®@  Akcja@Btad 2 334 Patrz P9.11
komunikacji sieciow.
P9.22®@  Akcja@Btad potaczenia 2 335 Patrz P9.11
z opcja
P9.23@@  Akcja@Temp. 2 1564 Patrz P9.11
urzadzenia za niska
P9.24® Restart po btedzie, 0,10 10,00 S 0,50 321
czas oczekiwania
P9.25®@ Restart po btedzie, 0,00 60,00 s 30,00 322
czas proby
P9.26®@ Restart po btedzie, tryb 0 323 0 = Lotny start
P9.27® Za niskie U urzadzenia Proby Q 10 1 324
P9.28® Za wysokie U urzadz. Préby  Q 10 1 325
P9.29® Za duzy prad Proby 0 3 1 326
P9.30® Btad 4-20mA Préby 0 10 1 327
P9.31®@ Blad termistora silnika Proby QO 10 1 329
P9.32® Bfad zewnetrzny Préby 0 10 0 328
P9.33® Niedociazenie silnika Préby  Q 10 1 336
P9.34®@  Akcja@Btad zegara RTC 1 955 Patrz P9.11
P9.35@@  Akcja@Btad PT100 2 337 Patrz P9.11
P9.36®@  Akcja@Wymieni¢ baterie 1 1256 Patrz P9.11
P9.370@  Akcja@Wymienié wentylator 1 1257 Patrz P9.11
P9.38@@  Akcja@Konflikt IP 1 1678 Patrz P9.11
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

Tabela 49. Funkcje zabezpieczajace —P9, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P9.39 Zimna pogoda Tryb 0 2126 0 = Nie
1 =Tak
P9.40 U-Zimna pogoda 0 20 % 2 2127
P9.41 Zimna pogoda Timeout 0 10 min 3 2128
P9.44 @ GroundFault Limit 0 30 % 15 2158
P9.45®@  Akcja@Blad panela 2 2157 Patrz P9.11
sterujacego
P9.46 @ Podgrzanie Tryb 0 2159 0 = Zablokowany

1 = Odblokowany

P9.47 @ T-Podgrzanie Zrédto 0 2160 0 = Temperatura urzadzenia
1 =PT100 Maks. temperatura
P9.48 @ T-Podgrzanie Start 0,0 19,9 °C 10,0 2161
P9.49 @ T-Podgrzanie Stop 20,0 40,0 °C 20,0 2162
P9.50 @ Podgrzanie Napiecie 0,0 20,0 % 2,0 2163

wyjsciowe

Tabela 50. Regulator PID 1—P10

Kod Parametr

Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi

P10.1@  PID1 Kp

0,00 200,00 % 100,00 1294

P10.2® PID1Ti

0,00 600,00 s 1,00 1295

P10.3@ PID1 Kd

0,00 100,00 ] 0,00 1296

P10.40® PID1 Jednostka
procesu

0 1297 0=%
1="1/min
2 = obr/min

23 = gal/s
24 = gal/min
25 = gal/h
26 = Ib/s

27 = Ib/min
28 = Ib/h

29 = CFM
30 = ft3/s
31 = ft3/min
32 = ft3/h
33 = ft/s

34 =inwg
35 = ft wg
36 = PSI

37 = Ib/in2
38 =HP

39 =°F

P10.5® PID1 Jednostka
procesu min

-99999,99  99999,99 Zmienna 0,00 1298

Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

Tabela 50. Regulator PID 1—P10, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P10.6® PID1 Jednostka -99999,99 99999,99 Zmienna 100,00 1300
procesu maks
P10.7® PID1 Dziesietne 0 4 2 1302
P10.8®@  PID1 Inwersja uchybu 0 1303 0 = Nieodwroécony
1 = Odwrécony
P10.9® PID1 Strefa martwa 0,00 99999,99 Zmienna 0,00 1304
P10.10® PID1 t-Opdznienie 0,00 320,00 s 0,00 1306
strefa martwa
P10.11® PID1|WartoéC’ zadana 1, Par. P10.5 Par. P10.6 Zmienna 0,00 1307
panel
P10.12® PID1|Wartoéé zadana 2, Par. P10.5 Par. P10.6 Zmienna 0,00 1309
panel
P10.13® PID1 t-przysp 0,00 300,00 s 0,00 1311
P10.14®@ PID1 Wartos$¢ zadana 1, 1 1312 0 = Nieuzywany
Zrodto 1 = PID1 Warto$¢ zadana 1, panel
2 = PID1 Warto$¢ zadana 2, panel
3 = Wejscie analogowe
4 = Wejscie analogowe2
5 = Wejscie analogowe101
6 = Wejscie analogowe201
7 = Dane wejsciowe1 warto$¢
8 = Dane wej$ciowe2 warto$¢
9 = Dane wej$ciowe3 warto$¢
10 = Dane wejsciowed warto$¢
11 = Dane wejscioweb wartos$¢
12 = Dane wej$ciowe6 wartoé¢
13 = Dane wejsciowe? warto$¢
14 = Dane wej$ciowe8 warto$¢
P10.15@ PID1 Warto$¢ zadana 1, min —200,00 200,00 % 0,00 1313
P10.16® PIDk1 Warto$¢ zadana 1, —-200,00 200,00 % 100,00 1314
maks
P10.17@@ PID1 Wartos¢ zadana 1, 0 1315 0 = Zablokowany
uspienie 1 = Odblokowany
P10.18®@ PID1 Wartos¢ zadana 1, 0,00 400,00 Hz 0,00 1316
f-Uspienia
P10.19@ PID1 Warto$¢ zadana 1, 0 3000 s 0 1317
t-Opoznienie uspienia
P10.20@  PID1 Warto$¢ zadana 1, Par. P10.5 Par. P10.6 Zmienna 0,00 1318
poziom wybudzenia
P10.21®  PID1 warto$¢ zadana 1, -2,0 2,0 1,0 1320
podbicie
P10.22®@ PID1 Wartos¢ zadana 2, 2 1321 Patrz P10.14
Zrodto
P10.23® PID1 Warto$¢ zadana 2, min —200,00 200,00 % 0,00 1322
P10.24® PIDk1 Warto$¢ zadana 2, -200,00 200,00 % 100,00 1323
maks
P10.25@@ PID1 Wartos¢ zadana 2, 0 1324 0 = Zablokowany
uspienie 1 = Odblokowany
P10.26® PID1 Wartos¢ zadana 2, 0,00 400,00 Hz 0,00 1325
f-Uépienia
P10.27® PID1 Warto$é¢ zadana, 0 3000 S 0 1326
t-Opdznienie uspienia
P10.28® PID1 Wartos¢ zadana 2, Par. P10.5 Par. P10.6 Zmienna 0,00 1327
poziom wybudzenia
P10.29® PID1 warto$¢ zadana 2, -2,0 2,0 1,0 1329
podbicie
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

Tabela 50. Regulator PID 1—P10, kontynuacja
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P10.30@@ PID1 Sprzezenie 0 1330 ?: éré?f(og o)
; = Sart (Zrédto1) |
zwrotne, funkcja 2 = Sqrt (Zrodio1 - Zrodio)
3 = Sqart (Zrédio1) + sqrt(Zrédto2)
4 = Zrodo1 + Zrédto2
5 = Zrodto1 - Zrodio2
6 = Min (Zrédto1, Zrodto2)
7 = Max (Zrédto1, Zrédto2)
8 = Srednia (Zrédto1, Zrodto2)
P10.31® PID1 wzmocnienie -1000,0 1000,0 % 100,0 1331
sprzezenia zwrotnego
P10.32®@ PID1 Sprzezenie 1 1332 0 = Nieuzywany
zwrotne 1, zrodto 1 = Wejgcie analogowel
! 2 = Wejscie analogowe?2
3 = Wejscie analogowe 101
4 = Wejscie analogowe201
5 = Dane wejsciowe1 warto$¢
6 = Dane wej$ciowe2 warto$¢
7 = Dane wej$ciowe3 warto$¢
8 = Dane wejsciowe4 wartos$¢
9 = Dane wejscioweb wartos$¢
10 = Dane wejsciowe6 warto$¢
11 = Dane wej$ciowe7 wartos¢
12 = Dane wej$ciowe8 warto$¢
13 = PT100 Max temperatura
P10.33® PID1 Sprzezenie -200,00 200,00 % 0,00 1333
zwrotne 1, min
P10.34@  PID1 Sprzezenie -200,00 200,00 % 100,00 1334
zwrotne 1, maks
P10.35@@ PID1 sprzezenie 0 1335 Patrz P10.32
zwrotne 2, zrodto
P10.36® PID1 Sprzezenie —-200,00 200,00 % 0,00 1336
zwrotne 2, min
P10.37@  PID1 Sprzezenie —-200,00 200,00 % 100,00 1337
zwrotne 2, maks
P10.38@@ PID1 Funkcja 0 1338 ?=éré<tﬁ(oz,1,m "
S AN 4 = Sqrt (Zrodto
sprzezenia w przod 2 2 3art (Frodiol - Zredio2)
3 = Sart (Zrodio1) + sqrt(Zrodio2)
4 = Zrodto1 + Zrédto2
5 = Zrédto1 - Zrédio2
6 = Min (Zrédto1, Zrodio2)
7 = Max (Zrédto1, Zrédto2)
8 = Srednia (Zrédto1, Zrédto2)
P10.39@  PID1 Sprzezenie w -1000,0 1000,0 % 100,0 1339
przéd, wzmocnienie
P10.400@ PID1 Sprzezenie w 0 1340 0 = Nieuzywany
przéd 1, zrédto 1 :Wejgc!e analogowe
! 2 = Wejscie analogowe?2
3 = Wejscie analogowe101
4 = Wejscie analogowe201
5 = Dane wejsciowe1 wartos$¢
6 = Dane wejsciowe?2 wartos$¢
7 = Dane wej$ciowe3 wartoé¢
8 = Dane wej$ciowe4 wartoé¢
9 = Dane wej$cioweb warto$¢
10 = Dane wejsciowe6 warto$¢
11 = Dane wej$ciowe?7 warto$¢
12 = Dane wejsciowe8 wartos$¢
P10.41® PID1 Sprzezenie w -200,00 200,00 % 0,00 1341
przéd 1, min
P10.42® PID1 Sprzezenie w -200,00 200,00 % 100,00 1342
przéd 1, maks
P10.43®@ PID1 Sprzezenie w 0 1343 Patrz P10.40
przoéd 2, zrédio
P10.44® PID1 Sprzezenie w -200,00 200,00 % 0,00 1344
przéd 2, min
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

Tabela 50. Regulator PID 1—P10, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P10.45@  PID1 Sprzezenie w —-200,00 200,00 % 100,00 1345
przéd 2, maks
P10.46® PID1 Wartos$¢ zadana 1, 0 1352 0 = Zablokowany
kompensacja 1 = Odblokowany
P10.47@  PID1 Warto$¢ zadana 1, —200,00 200,00 % 0,00 1353
kompensacja maks
P10.48® PID1 Warto$¢ zadana 2, 0 1354 0 = Zablokowany
kompensacja 1 = Odblokowany
P10.49@  PID1 Warto$é zadana 2, —200,00 200,00 % 0,00 1355
kompensacja maks
Tabela 51. Czestotliwos¢ stata—P12
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P12.1® f-Stata 0,00 Par. P1.2 Hz 5,00 105
P12.2® f-Stata2 0,00 Par. P1.2 Hz 10,00 106
P12.3® f-Stata3 0,00 Par. P1.2 Hz 15,00 118
P12.4@ f-Statad 0,00 Par. P1.2 Hz 20,00 119
P12.5® f-Statab 0,00 Par. P1.2 Hz 25,00 120
P12.6@ f-Stata6 0,00 Par. P1.2 Hz 30,00 121
P12.7@ f-Stata7 0,00 Par. P1.2 Hz 35,00 122
Tabela 52. Hamulec—P14
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P14.1@®  Prad hamowania DC  Naped Nom Naped Nom A Naped Nom 254
CT*15/100 CT*15/10 CT*1/2
P14.2@®  t-Hamowanie DC 0,00 600,00 S 0,00 263
@Start
P14.3@®  f-Hamowania DC 0,10 10,00 Hz 1,50 262
@Stop
P14.4@®  t-Hamowanie DC 0,00 600,00 S 0,00 255
@Stop
P14.5@®  Tranzystor hamowania 0 251 0 = Zablokowany
1 = Zataczony (Praca), Test
(=Gotowy)
2 = Zewnetrzny
3 = Zatgczony (=Gotowy),
Test (=Gotowy)
4 = Podczas pracy, bez
testowania
P146®@  Hamowanie 0 266 0 =WYL
strumieniem 1=7AL
P14.7®@  Hamowanie Aktywny prad  Par. P8.2 A Aktywny prad ik 265
H H Znamionow! Znamionowy silinika
strumieniem, prad sinika 11710 %172 Y
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

Tabela 53. Tryb pozarowy—P15
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P156.1®®  Tryb pozarowy - logika 0 535 0 = Styk normalnie otwarty
1 = Styk normalnie zamkniety
P15.2®@  f-Ref Tryb pozarowy, 0 536 0 = f-Min dla trybu pozarowego
funkcja 1 = Wartosc ref. dla trybu
pozarowego
2 = Referencja z magistrali
3 = Wejscie analogowe
4 = Wejscie analogowe?2
5 = AlT+AI2
6 = Regulator PID 1
P15.3® f-Min Tryb pozarowy  Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 15,00 537
P15.4® f-Ref 1 Tryb pozarowy 0,0 100,0 % 75,0 565
P15.5® f-Ref 2 Tryb pozarowy 0,0 100,0 % 100,0 564
P15.60@  f-Ref Oddymianie 0,0 100,0 % 50,0 554
Tabela 54. Parametry drugiego silnika—P16
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domysinie ID Uwagi
P16.1® Prad znamionowy silnika2 Naped Nom Naped Nom A Naped Nom CT 577
CT*1/10 CT*1/10
P16.2® Predko$¢ znamionowa silnika2 300 20000 obr/min Predko$¢ znamio- 578
nowa silnika [2]
P16.3® cosfi silnika2 0,30 1,00 0,85 579
P16.4® Napiecie znamionowe silnika2 180 690 \ Napiecie znamio- 580
nowe silnika2
P16.5® Czestotliwo$¢ znamionowa silnika2 8,00 400,00 Hz Czestotliwo$c¢ zna- 581
mionowa silnika [2]
P16.6® Rezystancija stojana silnika2 0,001 65,5635 Ohm 0,033 1419
P16.7® Rezystancja wirnika silnika2 0,001 65,5635 Ohm 0,034 1420
P16.8® Indukcyjnos$é rozproszenia silnika2 0,001 65,535 mH 0,128 1421
P16.9® Indukeyjno$¢ wzajemna silnika2 0,01 655,35 mH 3,44 1422
P16.10® Prad magnesujacy silnika2 @M=0 0,1 Prad nom. A 0,1 1423
napedu CT*2
Tabela 55. Bypass—P17
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P17.1@®  Bypass zezwolenie, 0 1418 0 = Zablokowany
Zrédto 1 = Odblokowany
P17.20®  t-Opdznienie bypass 1 32765 S 5 544
P17.3®@  Auto bypass 0 542 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P17.40@  t-Opdznienie auto 0 32765 s 10 543
bypass
P17.5®@  Bypass btad za duzy 0 547 0 = Zablokowany
prad 1 = Odblokowany
P17.6@@  Bypass btad IGBT 0 546 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P17.7@@  Bypass bfad 4-20mA 0 548 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P17.8@@  Bypass bfad za niskie 0 545 0 = Zablokowany
napiecie 1 = Odblokowany
P17.9@®  Bypass btad za 0 549 0 = Zablokowany
wysokie napiecie 1 = Odblokowany
Uwagi
@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

Tabela 56. Tryb pracy Multi-Pump—P18.1.1

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.1.1.1  Naped 1 0 2218 0 = Offline
1 = Naped Slave
2 = Naped Master
P18.1.1.2  Naped 2 0 2230 0 = Offline
1 = Naped Slave
2 = Naped Master
P18.1.1.3 Naped 3 0 2242 0 = Offline
1 = Naped Slave
2 = Naped Master
P18.1.1.4  Naped 4 0 2254 0 = Offline
1 = Naped Slave
2 = Naped Master
P18.1.1.5 Naped 5 0 2266 0 = Offline
1 = Naped Slave
2 = Naped Master
Tabela 57. Multi-Pump Status—P18.1.2
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.1.2.1 Naped 1 5 2219 0 = Zatrzymany
1 = Uspiony
2 = Regulacja
3 = Oczekiwanie na CMD
4 = Kolejny
5 = Nieznany
P18.1.2.2  Naped 2 5 2231 0 = Zatrzymany
1 = Uspiony
2 = Regulacja
3 = Oczekiwanie na CMD
4 = Kolejny
5 = Nieznany
P18.1.2.3 Naped 3 5 2243 0 = Zatrzymany
1 = Uspiony
2 = Regulacja
3 = Oczekiwanie na CMD
4 = Kolejny
5 = Nieznany
P18.1.2.4 Naped 4 5 2255 0 = Zatrzymany
1 = Usépiony
2 = Regulacja
3 = Oczekiwanie na CMD
4 = Kolejny
5 = Nieznany
P18.1.2.5 Naped 5 5 2267 0 = Zatrzymany
1 = Uspiony
2 = Regulacja
3 = Oczekiwanie na CMD
4 = Kolejny
5 = Nieznany
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

Tabela 58. Multi-Pump Network Status—P18.1.3

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.1.3.1 Naped 1 0 2220 0 = Odfaczony
1 = Btad

2 = Utrata pompy
3 = Potrzebna zmiana
4 = Brak bfedu

P18.1.3.2 Naped 2 0 2232 0 = Odfaczony
1 = Btad
2 = Utrata pompy
3 = Potrzebna zmiana
4 = Brak btedu

P18.1.3.3 Naped 3 0 2244 0 = Odfaczony
1 = Btad
2 = Utrata pompy
3 = Potrzebna zmiana
4 = Brak btedu

P18.1.3.4 Naped 4 0 2256 0 = Odfaczony
1 = Btad
2 = Utrata pompy
3 = Potrzebna zmiana
4 = Brak btedu

P18.1.3.5 Naped 5 0 2268 0 = Odfaczony
1 = Btad
2 = Utrata pompy
3 = Potrzebna zmiana
4 = Brak btedu

Tabela 59. Ostatni kod btedu Multi-Pump—P18.2.1

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.2.1.1  Naped 1 0 2221

P18.2.1.2 Naped 2 0 2233

P18.2.1.3 Naped 3 0 2245

P18.2.1.4 Naped 4 0 2257

P18.2.1.5 Naped 5 0 2269

Tabela 60. Czestotliwosé wyjsciowa Multi-Pump—P18.2.2

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.2.2.1 Naped 1 Hz 0 2222

P18.2.2.2 Naped 2 Hz 0 2234

P18.2.2.3 Naped 3 Hz 0 2246

P18.2.2.4 Naped 4 Hz 0 2258

P18.2.2.5 Naped5 Hz 0 2270

Tabela 61. Napiecie silnika Multi-Pump—P18.2.3

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.2.3.1 Naped 1 \Y 0 2223

P18.2.3.2 Naped 2 Vv 0 2235

P18.2.3.3 Naped 3 \ 0 2247

P18.2.3.4 Naped 4 \ 0 2259

P18.2.3.5 Naped5 \ 0 2271

Uwagi
@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra

Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG1 MN040004PL—Kwiecier 2015  www.eaton.com 75



Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

Tabela 62. Prad silnika Multi-Pump—P18.2.4

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.2.4.1 Naped 1 A 0 2224

P18.2.4.2 Naped 2 A 0 2236

P18.2.4.3 Naped 3 A 0 2248

P18.2.4.4 Naped 4 A 0 2260

P18.2.45 Naped5 A 0 2272

Tabela 63. Moment silnika Multi-Pump—P18.2.5

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.2.5.1 Naped 1 % 0 2225

P18.2.5.2 Naped 2 % 0 2237

P18.2.5.3 Naped 3 % 0 2249

P18.2.6.4 Naped4 % 0 2261

P18.2.5.,5 Naped5 % 0 2273

Tabela 64. Moc silnika Multi-Pump—P18.2.6

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.2.6.1 Naped 1 % 0 2226

P18.2.6.2 Naped 2 % 0 2238

P18.2.6.3 Naped 3 % 0 2250

P18.2.6.4 Naped4 % 0 2262

P18.2.6.5 Naped5 % 0 2274

Tabela 65. Predkos¢ silnika Multi-Pump—P18.2.7

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.2.7.1 Naped 1 obr/min 0 2227

P18.2.7.2  Naped 2 obr/min 0 2239

P18.2.7.3 Naped 3 obr/min 0 2251

P18.2.7.4 Naped 4 obr/min 0 2263

P18.2.7.5 Naped 5 obr/min 0 2275

Tabela 66. Czas pracy silnika Multi-Pump—P18.2.8

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.2.8.1 Naped 1 h 0 2228

P18.2.8.2 Naped 2 h 0 2240

P18.2.8.3 Naped 3 h 0 2252

P18.2.8.4 Naped 4 h 0 2264

P18.2.8.,5 Naped5 h 0 2276

Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.

@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Tabela 67. Ustawienia Multi-Pump—P18.3

Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.3.1 @@ MPFC Mode 0 2279 0 = Zablokowany
1 = Sterowanie Pojedynczy naped
2 = Sie¢ Multi naped
P18.3.2 @@ MPFC DrivelD 0 5 0 2278
P18.3.3 @@ Number of Motors 1 5 1 342
P18.3.4 @@ MPFC Regulacja, 0 2284 0 = Sie¢
zrédto 1 = Regulator PID 1
P18.3.56 @@ Brak mastera, reakcja 0 2285 0 = Automatyczny
1 = Stop
P18.3.6 @@ MPFC Reset zrédto 0 2286 0 = Brak reakcji
1=STO
P18.3.7@  Wybér dodawanego/ 0 2311 0 = MPFC DrivelD
odtagczanego napedu 1 = Czas pracy
P18.3.8® Pasmo PID 0 100 Zmienna 10 343
P18.3.9 @@ f-Dotfgczenia Par. P1.1 400 Par. P1.2 2315
P18.3.10 ®@ f-Odtgczenia 0 Par. P1.2 Par. P1.1 2316
P18.3.11 @ Opdznienie dodania/ 0 3600 s 10 344
odfaczenia
P18.3.12 @ Blokada, zezwolenie 0 350 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P18.3.13 @ Dotacz przemiennik 1 346 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P18.3.14 ® Auto zmiana 0 345 0 = Zablokowany
zezwolenie 1 = Odblokowany
P18.3.15 @ t-Auto zmiana interwat 0 3000 h 48 347
P18.3.16 @ Auto zmiana, f-Limit Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 25 349
P18.3.17 @ Auto zmiana silnikéw 0 5 1 348
P18.3.18 @ t-Czas pracy, 0 2280 0 = Zablokowany
zezwolenie 1 = Odblokowany
P18.3.19 @ t-Czas pracy, limit 0 300 000 h 0 2281
P18.3.20 @ t-Czas pracy, reset 0 2283 0 = Brak reakciji
1 = Reset
P18.3.21 @@ OpdzZnienie startu 0 483 0 = Normalny
1 = Blokada startu
2 = Blokada startu, czas
potwierdzenia
3 = Blokada startu, czas
opdznienia
P18.3.22 @@ Opdznienie startu, timeout 1 32500 s 5 484
P18.3.23 @@ t-Opdznienie startu, blokada 1 32500 s 5 485
Tabela 68. Zegar Czasu Rzeczywistego—P19
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domysinie ID Uwagi
P19.1® Interwat1 t-ZAt 0,0,0 491
P19.2® Interwat1 t-WYL 0,0,0 493
P19.3® Interwat1 Dzien startu 0 517 0 = Niedziela
1 = Poniedziatek
2 = Wtorek
3 = Sroda
4 = Czwartek
5 = Pigtek
6 = Sobota
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

Tabela 68. Zegar Czasu Rzeczywistego—P19, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi

P19.4® Interwat1 Dzien stopu 0 518 Patrz P19.3

P19.5® Interwat1 Kanat 0 519 0 = Nieuzywany
1 = Timer1 Kanat
2 = Timer2 Kanat
3 = Timer3 Kanat

P19.6® Interwat2 t-ZAt 0,0,0 495

P19.7® Interwat2 t-WYL 0,0,0 497

P19.8® Interwat2 Dzien startu 0 520 Patrz P19.3

P19.9®@ Interwat2 Dzien stopu 0 521 Patrz P19.3

P19.10® Interwat2 Kanat 0 522 Patrz P19.5

P19.11® Interwat3 t-ZAt 0,0,0 499

P19.12@  Interwat3 t-WYL 0,0,0 501

P19.13® Interwat3 Dzien startu 0 523 Patrz P19.3

P19.14®  Interwat3 Dzien stopu 0 524 Patrz P19.3

P19.15®@ Interwat3 Kanat 0 525 Patrz P19.5

P19.16®@ Interwatd t-ZAt 0,0,0 503

P19.17® Interwat4 t-WYL 0,0,0 505

P19.18® Interwat4 Dzien startu 0 526 Patrz P19.3

P19.19®  Interwat4 Dzien stopu 0 527 Patrz P19.3

P19.20® Interwat4 Kanat 0 528 Patrz P19.5

P19.21® Interwath t-ZAt 0,0,0 507

P19.22® Interwatb t-WYL 0,0,0 509

P19.23®  Interwatb Dzien startu 0 529 Patrz P19.3

P19.24®  Interwatb Dzien stopu 0 530 Patrz P19.3

P19.25® Interwatb Kanat 0 531 Patrz P19.5

P19.26@  t-Timer1l 0 72000 s 0 511

P19.27®  Timer1 Kanat 0 532 0 = Nieuzywany
1 = Timer1 Kanat
2 = Timer2 Kanat
3 = Timer3 Kanat

P19.28@  t-Timer2 0 72000 s 0 513

P19.29®  Timer2 Kanat 0 533 Patrz P19.27

P19.30®@  t-Timer3 0 72000 s 0 515

P19.31®  Timer3 Kanat 0 534 Patrz P19.27

Tabela 69. Wybor danych sieciowych wyjsciowych - P20.1

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi

P20.1.1®  Dane wyjsciowe1 Zrodto 1 1556

P20.1.2®@ Dane wyjsciowe2 Zrédto 2 1657

P20.1.3®@ Dane wyj$ciowe3 Zrodto 3 1558

P20.1.4®  Dane wyjéciowe4 Zrédfo 4 1559

P20.1.5@ Dane wyj$ciowe5 Zrodto 5 1560

P20.1.6@ Dane wyjciowe6 Zrédio 6 1561

P20.1.7® Dane wyjsciowe7 Zrédto 7 1562

P20.1.8@ Dane wyjsciowe8 Zrédto 28 1563

Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.

@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

Tabela 70. Modbus RTU—P20.2
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P20.2.1 RS485 Tryb 0 586 0 = Modbus RTU
komunikacji 1 = BACnet MS/TP
2 = SmartWire-DT
P20.2.2 RS485 Adres 1 247 1 587
P20.2.3 RS485 Predkosé 1 584 0 = 9600
1=19200
2 = 38400
3 =57600
4 =115200
P20.2.4 RS485 Typ parzystosci 2 585 0 = Brak
1 =0dd
2 = Even
P20.2.5 RS485 Status 0 588 0 = Inicjalizacja
protokotu 1 = Zatrzymany
2 = Stan operacyjny
3 = Bfad
P20.2.6 RS485 Slave zajety 0 589 0 = Niezajety
1 = Zajety
P20.2.7 RS485 Typ parzystosci 0 590
P20.2.8 RS485 Btad slave 0 591
P20.2.9 RS485 Odpowied? na 0 592
ostatni btad
P20.2.10  Modbus RTU COM Timeout ms 10 000 593
Tabela 71. BACnet MS/TP—P20.2
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P20.2.11 BACnet Predkos¢ 2 594 0 = 9600
1=19200
2 = 38400
3 = 76800
4 =115200
P20.2.12  BACnet Adres 0 127 1 595
P20.2.13 BACnet Numer Instancji 0 4194302 0 596
P20.2.14  Czas oczekiwania na ms 6000 598
komunikacje z BACnet
P20.2.15  BACnet Status 0 599 0 = Zatrzymany
protokotu 1 = Stan operacyjny
2 = Btad
P20.2.16  BACnet Kod btedu 0 600 0 = Brak
1 = Sole Master
2 = Powielony MAC ID
3 = Btad baudrate
Tabela 72. EtherNet/IP / Modbus TCP—P20.3
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P20.3.1 TCP Adres IP, tryb 1 1500 0 = Statyczny IP
1 = DHCP z AutolP
P20.3.2 TCP Aktywny adres IP 1507
P20.3.3 TCP Aktywna maska podsieci 1509
P20.3.4 TCP Aktywny gateway 1511
domysiny
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.

@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

Tabela 72. EtherNet/IP / Modbus TCP—P20.3, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P20.3.5 BACnet Adres MAC 1513
P20.3.6 TCP Statyczny adres IP 192.168.1.254 1501
P20.3.7 TCP Statyczna maska 255.255.255.0 1503
podsieci
P20.3.8 TCP Statyczny 192.168.1.1 1505
gateway domysiny
P20.3.9 EIP Status protokotu 0 608 0 = Zatrzymany
1 = Stan operacyjny
2 = Btad
P20.3.10  TCP Limit potaczen 5 609
P20.3.11 TCP ID urzadzenia 1 610
P20.3.12  TCP Timeout ms 10 000 611
komunikacji
P20.3.13  TCP Status protokotu 0 612 0 = Zatrzymany
1 = Stan operacyjny
2 = Btad
P20.3.14  TCP Slave zajety 0 613 0 = Niezajety
1 = Zajety
P20.3.15  TCP Bfad parzystosci 0 614
Tabela 73. SmartWire-DT—P20.4
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P20.4.1 SWD Status protokotu 0 2139
P20.4.2 SWD Predkos¢ 0 2141 0 =125 kBaud
1 =250 kBaud
Tabela 74. Ustawienia podstawowe —P21.1
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P21.1.1 Jezyk 0 340 0 = English _ _
1 =W zaleznosci od pakietu
jezykowego
2 =W zaleznoéci od pakietu
jezykowego
P21.1.2®  Aplikacja 0 142 0 = Standard
1 = Multi-Pump
2 = Multi-PID
3 = Multi-Purpose
P21.1.3 Zestawy parametrow 0 619 0=Nie
1 = Zataduj domysIne
2 = Zataduj zestaw PAR 1
3 = Zataduj zestaw PAR 2
4 = Zapisz zestaw PAR 1
5 = Zapisz zestaw PAR 2
6 = Kasowanie
7 = Ustawienia domysine
obciagzenie VM
P21.1.4 Kopiowanie do panelu 0 620 <1) = ’%liek
=Ta
P21.1.5 Kopiowanie z panelu 0 621 0 =Nie )
1 = Wszystkie parametry
2 = Wszystkie bez param. silnika
3 = Parametry aplikacji
P21.1.6 Poréwnanie 0 623 0=Nie
parametréw ; = Eorqwnaj_ zpanelem
= Poréwnaj z domys$Inymi
3 = Poréwnaj z zestawem PAR 1
4 = Poréwnaj z zestawem PAR 2
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.

@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Tabela 74. Ustawienia podstawowe —P21.1, kontynuacja

Rozdziat 6—Aplikacja Multi-Pump and Fan

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslnie ID Uwagi
P21.1.7 Hasto 0 9999 0 624
P21.1.8 Blokada parametréw 0 625 0 = Zmiana odblokowanie
1 = Zmiana blokada
P21.1.9 Multi-Monitor blokada zmiany 0 627 Patrz P21.1.8
P21.1.10  Strona domy$Ina 0 628 0 = Brak
1 = Menu gtéwne
2 = Multi-Monitor
3 = Menu Ulubione
P21.1.11 System timeout 0 65535 s 30 629
P21.1.12  Regulacja kontrastu 5 18 12 630
P21.1.13  Czas podswietlania 1 65535 min 10 631
P21.1.14  Sterowanie 2 632 <1)= _Fr’raca cia?fa ednosiki
= lemperatura jednostki
wentylatorem 2= Piervesze uruéhomienie i praca
3 = Temperatura IGBT
P21.1.15 Utrata komunikaciji timeout 200 5000 ms 200 633
P21.1.16 Modbus RTU COM Timeout 1 10 5 634
komunikacji Ponowienie
Tabela 75. Informacje o wersji—P21.2
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P21.2.1 Wersja oprogramowania 640
panelu
P21.2.2 Wersja oprogramowania 642
P21.2.3 Wersja oprogramowania Oprogramowanie 644
aplikacji aplikacji
Tabela 76. Informacje o aplikacji—P21.3
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P21.3.1 Status tranzystora 646 0 = Nie
hamowania 1 =Tak
P21.3.2 Rezystor hamowania 647 Patrz P21.3.1
P21.3.3 Numer seryjny 648
Tabela 77. Informacje uzytkownika—P21.4
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domysinie ID Uwagi
P21.4.1 Zegar czasu rzeczywistego 0.0.0.1:1:13 566
P21.4.2 Czas letni 0 582 0 =WYL
1=EU
2=US
P21.4.3 MWh Licznik MWh 601
P21.4.4 t-llo$éDniPracy 603
P21.4.5 t-lloé¢ godzin zasilania 606
P21.4.6 MWh @Btad1 MWh 604
P21.4.7 Kasowanie licznika 0 635 0 = Bez kasowania
MWh 1 = Reset
P21.4.8 t-llo$¢ dni zasilania @Btad 636
P21.4.9 t-llo$¢ godzin zasilania @Btad 637
P21.4.10 Kasowanie licznika godzin pracy 0 639 Patrz P21.4.7
Uwagi
@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Rozdziat 7— Aplikacja Multi-PID

Wprowadzenie

Aplikacja Multi-PID zostata zaprojektowana do uzywania z
maksymalnie 2 regulatorami PID kontrolowanymi wej$ciami
cyfrowymi, zwykle uzywa sie z pompami i wentylatorami,
aby zachowac¢ zgdanag warto$¢ zadang. Wartos¢ zadana
regulatora PID wprowadzana jest przez panel obstugi,
wejécia analogowe lub magistrale komunikacyjna.\Wejscie
analogowe przemiennika jest uzywane do pomiaru
przeptywu, temperatury lub ci$nienia w systemie. Pomiar
jest wykorzystywany jako sprzezenie zwrotne dla regulatora
PID. Przemiennik czestotliwosci otrzymuje sygnat informaciji
zwrotnej i poréwnuje go z zadang wartoscig. W oparciu o
nastawy cztonu wzmacniajacego, catkujacego i
rézniczkujacego koryguje predkosé silnika, aby osiagnad i
utrzymac warto$¢ zadana, bez dodatkowych
podzespotow.Sterowanie napedu zapewnia mozliwo$é
wyboru 2 rodzajow sterowania i miejsc odniesienia z

8 wejsciami cyfrowymi i 2 wejsciami analogowymi,

3 wyjsciami przekaznikéw, 1 wyjsciem cyfrowym i

2 wyjsciami analogowymi, ktére sg programowalne.
Sterowanie silnikiem mozna dostosowacé do czestotliwosci
lub regulacji predkosci, a krzywa U/f moze by¢
programowana. Dobér ochrony napedu/silnika moze by¢
programowany do okreslonych zadan.Ponizej znajduje sie
lista dodatkowych funkcji dostepnych oprécz funkgji
standardowej aplikacji oraz aplikacji sterowania Multi-Pump i
wentylatorem, ktére sg dostepne w aplikacji sterowania
Multi-PID.

Wybér aplikacji Multi-PID w menu P21.1.2.

Aplikacja Multi-PID zawiera wszystkie funkcje dostepne w
aplikacji sterowania Multi-Pump and Fan oraz funkcje
dodatkowe:

¢ Drugi regulator PID

llustracja 38. Schemat przeptywu regulatora PID

Regulator PID
wzmochienie

Regulator PID |
czas catkowania

Wartos¢
zadana

Regulator PID D
czas rézniczkowania

Sterowanie We/Wy
e Programowanie “zacisk do funkgji” (TTF)

Konfigurowanie wej$¢ cyfrowych w napedzie DGT,
przewiduje uzycie programowania "zacisk do funkcji".
Aplikacja skfada sie z wielu funkciji, ktére maja przypisywane
wejscia cyfrowe. Parametry w napedzie sa ustawione przy
pomocy okreslonych funkcji oraz przez okreslenie wejscia
cyfrowego, a w niektérych przypadkach gniazda kart
rozszerzen w zaleznoéci od tego, jakie karty opcjonalne sa
dostepne.Wejscia na ptycie sterowania napedem oznaczane
sg jako DigIN:1 do DigIN:8. Gdy uzywane sa dodatkowe karty
opcjonalne, sa one okreslone jako DigIN:X:IQY:Z. X oznacza
gniazdo A lub B, w ktérym zainstalowano karte.lOY okresla
typ karty, |01 do 105. Z oznacza, ktére wejscie jest
wykorzystywane dla dostepnej karty opcjonalnej.

e Programowanie “funkcji do zacisku” (FTT)

Poza programowaniem wyj$¢ przekaznikowych i cyfrowych
w napedzie DG1, projekt przewiduje uzycie programowania
"funkcji do zacisku". Sktada sie z zacisku, bedacego wyjsciem
przekaznika lub wyjsciem cyfrowym z przypisanym
parametrem. Dla tego parametru posiada rézne funkcje, ktére
mozna ustawiac.

Parametry aplikacji Multi-PID sa opisane na stronie 150
niniejszego podrecznika, “Opis parametréw”. Opisy s3
utozone wedtug numerdéw parametréw.

Zmierzone zaktécenia

Regulator
sprzezenia w
przod

Procesor
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Konfiguracja sterowania We/Wy

Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

¢ Poprowadzi¢ okablowanie sterowania 240 V AC i 24 V DC w osobnych kanatach kablowych
e Przewdd komunikacyjny musi by¢ ekranowany

Tabela 78. Domysina konfiguracja We/Wy dla aplikacji Multi-PID

Warto$¢ domyslna

| wve. | zat. B ) ] o
Al:0do 10V} 1 Al1:0do 20 mA WYL, ZAtL. WYL, ZAL. WYL, ZAL.
e I o I I = ) I T
A2[ 3 s v s oy > 3 |
A12:0do 20 mA ‘Al2:0do 10V Al2:-10Vdo +10V
Okablowanie Nazwa
zewnetrzne Pin sygnatu Sygnat Ustawienie domysine Opis
1 +10V Wyj$ciowe napiecie odniesienia ~ — Zrédto zasilania 10 V DC
g 2 Al1+ Wejécie analogowe 0-10V Sygnat napieciowy predkosci referencyjnej (programowalny na 4 mA do 20 mA)
3 All- Wejécie analogowe 1 masa — Wejécie analogowe 1 wspdlna masa
4 Al2+ Wejécie analogowe2 4 mA do 20 mA Predkos$¢ zadana, sygnat pradowy (programowalna 0 — 10 V)
@:: 5 Al2— Wejécie analogowe 2 masa — Wejécie analogowe 2 wspdlna masa
L_ 6 GND Masa sygnatow We/Wy — Masa dla sygnatéw I/O, referencja i sterowanie
— 7 DING Wejscie cyfrowe 5 f-Stata wybér BO Ustawia czestotliwo$¢ wyjéciowa na predkos¢ stata, bit 0
—"—— 8 DING Wejscie cyfrowe 6 f-Stata wybér B1 Ustawia czestotliwo$¢ wyjsciowa na predkos¢ stata, bit 1
—"—9 DIN7 Wejscie cyfrowe 7 Zatrzymanie awaryjne (Tl-)  \Wej$cie wymusza wytaczenie napedu VFD
—"— 10 DIN8 Wejscie cyfrowe 8 Wymus Zdalne (TI+) Wejécie zmienia aktywne miejsce sterowania na Zdalne
-— " CMB DI5 do DI8, wspdlny Uziemiony Masa odniesienia
|— - 12 GND Masa sygnatow We/Wy — Masa dla sygnatéw /O, referencja i sterowanie
4'— 13 24V +24 V DC wyijscie — Wyjscie napiecia sterowania (maks. 100 mA)
| 14 DO1 Status  Wyjscie cyfrowe 1 Gotowy do pracy Pokazuje, ze naped jest gotowy do pracy
| 15 24 Vo +24 V DC wyijscie — Wyjscie napiecia sterowania (maks. 100 mA)
16 GND Masa sygnatow We/Wy — Masa dla sygnatéw /O, referencja i sterowanie
& 17 AOT+ Wyjscie Analogowe Czestotliwos¢ wyjsciowa Pokazuje czestotliwosé wyjsciowa do silnika 0-60 Hz (4 mA do 20 mA)
| 18 AO2+ Wyjscie Analogowe2 Prad silnika Pokazuje prad silnika O-FLA (4 mA do 20 mA)
| 19 24 Vi Wejscie +24 V DC — Zewnetrzne wejéciowe napiecie sterowania
#J_ 20 DIN1 Wejscie cyfrowe 1 Praca w przéd Wejscie rozpoczyna rozruch w kierunku do przodu (zezwolenie na uruchomienie)
_/_l_ 21 DIN2 Wejs’cie Cyfrowe 2 Praca w ty1 Wejscie rozpoczyna rozruch w kierunku do tytu (zezwolenie na uruchomienie)
J_l_ 22 DIN3 Wejscie cyfrowe 3 Btad zewnetrzny Wejécie powoduje btad napedu
J_|_ 23 DIN4 Wejscie cyfrowe 4 Kasowanie btedu Wejscie resetuje aktywne btedy
L_ 24 CMA DI1 do Dl4, wspolny Uziemiony Masa odniesienia
25 A Sygnat RS-485 A — Magistrala komunikacyjna (Modbus, BACnet)
26 R Sygnat RS-485 B — Magistrala komunikacyjna (Modbus, BACnet)
27 R3NO Przekaznik 3, normalnie otwarty Osiagnieto predko$¢ zadana Wyjscie przekaznikowe 3 pokazuje, ze naped VFD pracuje z czestotliwo$cia zadang
28 RINC Przekaznik 1, normalnie zamkniety Praca Wyjscie przekaznikowe 1 pokazuje, ze naped VFD jest w stanie
29 R1CM Przekaznik 1, wspdlny pracy
30 R1NO Przekaznik 1, normalnie otwarty
31 R3CM Przekaznik 3, wspdlny Osiagnieto predko$¢ zadana Wyijscie przekaznikowe 3 pokazuje, ze naped VFD pracuje z czestotliwoscig zadana
32 R2NC Przekaznik 2, normalnie zamkniety Btad Wyjscie przekaznikowe 2 pokazuje, ze naped VFD jest w stanie
33 R2CM Przekaznik 2, wspdlny bied
34 R2NO Przekaznik 2, normalnie otwarty

Uwagi

Powyzsze oprzewodowanie tyczy sie konfiguracji z wspélnym drenem. Wazne jest, aby CMA i CMB byty pofaczone z masa GND (co przedstawiono przerywana
linig). Jesli wymagana jest konfiguracja z wspdlnym zrédtem, podtaczy¢ 24 V do CMA i CMB, a na wejscia podawac¢ mase GND. W przypadku korzystania z napiecia
+10 V dla Al1, wazne jest, aby podtaczy¢ Al1- do masy GND (co przedstawiono przerywana linia).W przypadku korzystania z napigcia +10 V dla Al1 lub Al2,

zaciski 3, 5 i 6 musza by¢ pofaczone razem.W przypadku korzystania z napiecia +10 V dla Al1 lub Al2, zaciski 3, 5 i 6 musza by¢ potaczone razem.
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Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Tabela 79. Porty komunikacyjne napedu

Port

Komunikacja

Port panelu RJ45

Zapis/Odczyt parametrow USB do RJ45
Podtaczenie zdalnego panelu Ethernet
Aktualizacja oprogramowania USB do RJ45
Port Ethernet RJ45

Zapis/Odczyt parametréw Ethernet
Komunikacja Ethernet IP Ethernet
Komunikacja Modbus TCP Ethernet

Port szeregowy RS-485 ©

Zapis/Odczyt parametrow

Skretka dwuprzewodowa

Aktualizacja oprogramowania

Skretka dwuprzewodowa

Komunikacja Modbus RTU

Skretka dwuprzewodowa

Komunikacja BACnet MS/TP

Skretka dwuprzewodowa

@® Zalecany jest kabel ekranowany.
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Aplikacja Multi-PID —lista parametrow

Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Na nastepnych stronach mozna odnalez¢ liste parametréw odpowiednio dla grup parametréw. Opis parametrow znajduje sie na

stronie 150, “Opis parametréw”. Opisy sa utozone wedtug numerdw parametrow.

Objasnienie kolumn:

Kod = wskazanie lokalizacji na panelu; wskazuje operatorowi obecny numer parametru
Parametr = nazwa parametru

Min = minimalna warto$¢ parametru
Max = maksymalna warto$¢ parametru

Jednostka = jednostka wartosci parametru; podana jesli jest dostepna

DomysIny = warto$¢ ustawiona fabrycznie
ID = numer identyfikacyjny parametru

Tabela 80. Monitor—M

Kod Parametr Min. Jednostka DomyslInie ID Uwagi

M1 Czestotliwos$¢ wyjsciowa Hz 0,00 1

M2 f-Referencja Hz 0,00 24

M3 Predkos¢ silnika obr/min 0 2

M4 Prad silnika A 0,0 3

M5 Moment silnika % 0,0 4

M6 Moc silnika Rel % 0,0 5

M7 Napiecie silnika V 0,0 6

M8 Napiecie obwodu DC V 0 7

M9 Temperatura urzadzenia °C 0,0 8

M10 Temperatura silnika % 0,0 9

M12 Wejscie analogowe Zmienna 0,00 10

M13 Wejscie analogowe?2 Zmienna 0,00 11

M14 Wyijscie Analogowe Zmienna 0,00 25

M15 Wyjscie Analogowe?2 Zmienna 0,00 575

M16 DI 1 do 3 status 0 12

M17 Dl 4 do 6 status 0 13

M18 DI 7 do 8 status 0 576

M19 DO1 Status 0 14

M20 RO 1 do 3 status 0 557

M21 Timer status 1 do 3 0 558

M22 Interwat1 0 559 0 = Nieaktywny
1 = Aktywny

M23 Interwat2 0 560 Patrz M22

M24 Interwat3 0 561 Patrz M22

M25 Interwat4 0 562 Patrz M22

M26 Interwatb 0 563 Patrz M22

M27 Timer1 Pozostaty s 0 569

M28 Timer2 Pozostaty s 0 571

M29 Timer3 Pozostaty s 0 573

M30 PID1 Warto$¢ zadana Zmienna 0,00 16

M31 PID1 Sprzezenie zwrotne Zmienna 0,00 18

M32 PID1 Warto$¢ btedu Zmienna 0,00 20

M33 PID1T Wyj. % 0,00 22

M34 PID1 Status 0 23 0 = Zatrzymany
1 = Dziatajgcy
2 = Tryb u$pienia

M35 PID2 Warto$¢ zadana Zmienna 0,00 32
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Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Tabela 80. Monitor—M, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
M36 PID2 Sprzezenie Zmienna 0,00 34
zwrotne
M37 PID2 Warto$¢ btedu Zmienna 0,00 36
M38 PID2 Wyj. % 0,00 38
M39 PID2 Status 0 39 Patrz M34
M40 Pracujace silniki 0 26
M41 PT100 Maks. °C 1000,0 27
temperatura
M42 Ostatni aktywny btad 0 28 Patrz kody btedéw na
stronie 224 w Zataczniku B
M43 RTC-Stan baterii 583 0 = Niezainstalowana
1 = Zainstalowana
2 = Wymienic¢ baterie
3 = Za wysokie napiecie
M44 Moc silnika kW 0,000 1686
M45 Oszczednos$¢ energii Zmienna 2120
M46 Multi-Monitor 0,12 30
Tabela 81. Menu operacyjne—O
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
01 Czestotliwosé wyjsciowa Hz 0,00 1
02 f-Referencja Hz 0,00 24
03 Predkos¢ silnika obr/min 0 2
04 Prad silnika A 0,0 3
05 Moment silnika % 0,0 4
06 Moc silnika Rel % 0,0 5
o7 Napiecie silnika V 0,0 6
08 Napiecie obwodu DC V 0 7
09 Temperatura urzadzenia °C 0,0 8
010 Temperatura silnika % 0,0 9
R12®@ f-Ref Panel Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 141
R13@ PID1 Wartos¢ zadana 1, panel - Par. P10.5 Par.P10.6  Zmienna 0 1307
R14® PID1 Warto$¢ zadana 2, panel  Par. P10.5 Par. P10.6 Zmienna O 1309
Tabela 82. Parametry podstawowe —P1
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P1.1® f-Min 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 101
P1.2® f-Maks Par. P1.1 400,00 Hz 60,0 102
P1.3® t-Przyspieszania‘ 0,1 3000,0 s 3,0 103
P1.4@ t-Zwalnianial 0,1 3000,0 s 3,0 104
P1.5® Prad znamionowy Naped Nom Naped Nom A Naped Nom CT 486
silnika CT*1/10 CT*2
P1.6® Predko$¢ znamionowa 300 20000 obr/min  Predkos¢ 489
silnika znamionowa silnika
P1.7® cosfi silnika 0,30 1,00 0,85 490
P1.8® Napiecie znamionowe 180 690 Vv Napigcie 487
silnika znamionowe silnika
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Tabela 82. Parametry podstawowe —P1, kontynuacja

Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P1.9® Czestotliwosé 8,00 400,00 Hz Czestotliwos¢ 488
znamionowa silnika znamionowa silnika
P1.10® Lokalne/Zdalne @Start 0 1685 0 = Utrzymaj ostatnie
1 = Sterowanie lokalne
2 = Sterowanie zdalne
P1.11® Zdalne1 miejsce 0 135 0 = Zaciski we/wy Start 1
sterowania 1 = Magistrala
2 = Zaciski we/wy 2
3 = Panel
P1.12 Sterowanie lokalne, 0 1695 0 = Panel
zrédto 1 = Zaciski we/wy Start 1
2 = Zaciski we/wy 2
3 = Magistrala
P1.13@®  Referencja lokalna, 6 136 0 = Wejscie analogowe!
zrodto 1 = Wejécie analogowe?2
2 = Wejscie analogowe101
3 = Wejscie analogowe201
4 = Al1 Joystick
5 = Al2 Joystick
6 = Panel
7 = Referencja z magistrali
9 = f-Maks
10 = Al1 + Al2
11 =Al1-AI2
12 =A12-Al
13 =Al1* Al2
14 = Al1 lub Al2
15 = Min (Al1, Al2)
16 = Max (Al1, Al2)
17 = Wyjscie regulatora PID1
P1.14©@  f-Ref zdalna1l Zrodto 1 137 Patrz P1.13
P1.15® Zezwolenie na nawr6t 1 1679 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
Tabela 83. Wejscie analogowe —P2
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P2.1 Al1 Tryb 1 222 0=0-20mA
1=0-10V
P2.2® Al1 Zakres sygnatu 0 175 0 = 0-100%/0-20 mA/0-10 V
1 =20-100%/4-20 mA/2-10 V
2 = Zakres uzytkownika
P2.3@ Al1 Min 0,00 Par. P2.4 % 0,00 176
P2.4®@ Al1 Maks Par. P2.3 100,00 % 100,00 177
P2.5®@ Al t-Filtracji 0,00 10,00 s 0,10 174
P2.6@ Al1 Inwersja 0 181 0 = Nieodwrocony
1 = Odwrécony
P2.7@ Al1 JS Hysterese 0,00 20,00 % 0,00 178
P2.8@ Al1 JS Uspienia Limit 0,00 100,00 % 0,00 179
P2.9® Al1 JS t-UspieniaDelay 0,00 320,00 s 0,00 180
P2.10® Al1 JS Offset -50,00 50,00 % 0,00 133
P2.11 Al2 Tryb 0 223 0=0-20mA
1=0-10V
2=0d-10do +10V
Uwagi
@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Tabela 83. Wejscie analogowe —P2, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi

P2.12® Al2 Zakres sygnatu 1 183 0 = 0-100%/0-20 mA/
od 0do 10 V/od-10do 10 V
1 =20-100%/4-20 mA/
od 2 do 10 V/od -6 do 10 V
2 = Zakres uzytkownika

P2.13® Al2 Min 0,00 Par. P2.14 % 0,00 184

P2.14@ Al2 Maks Par. P2.13 100,00 % 100,00 185

P2.15@ Al2 t-Filtracji 0,00 10,00 s 0,10 182

P2.16®@ Al2 Inwersja 0 189 Patrz P2.6

P2.17@ Al2 JS Hysterese 0,00 20,00 % 0,00 186

P2.18@ Al2 JS Uspienia Limit 0,00 100,00 % 0,00 187

P2.19@ Al2 JS t-UspieniaDelay 0,00 320,00 s 0,00 188

P2.20@ Al2 JS Offset -50,00 50,00 % 0,00 134

P2.21@ f-Min Al 0,00 Par. P2.22 Hz 0,00 144

P2.22® f-Maks Al Par. P2.21 400,00 Hz 0,00 145

Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Tabela 84. Wejscie cyfrowe—P3

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi

P3.1 0@ Logika start/stop1 0 143 0 = FWD/Stop & REV/Stop
1 = Start/Stop & FWD/REV
2 = Start/Stop & Odblokowany/
Zablokowany
3 = Start/Stop & FWD/REV -
Zbocze

P3.2®@ StartStopCMD1 Zrédto 2 190 0=DI=WYt
1 1=DI=ZAtL
2 =DI1
3=DI2
4 =DI3
5=Dl4
6 =DI5
7 =Dl6
8 =DI7
9=DI8
10 =DILA:101:1
11 =Dl A:101: 2
12 =Dl A:101: 3
13=DI: A:105: 1
14 =DI: A: 105: 2
15 =DIl:A: 105: 3
16 = DI:A: 105: 4
17 =DI:A: 105: 5
18 = DI:A: 105: 6
19=DI:B:101: 1

20=DI: B:101: 2
21 =DI:B:101:3
22 =DI: B: 105: 1
23 =DI: B: 105: 2
24 =DI: B: 105: 3
25 =DI: B:105: 4
26 =DI: B: 105: 5

27 =DI: B: 105: 6
28 = Timer1 Kanat
29 = Timer2 Kanat
30 = Timer3 Kanat

P3.3@ StartStopCMD2 Zrédto 1 3 191 Patrz P3.2

P3.40@ Wejscie termistorowe, 0 881 0 = Wejscie cyfrowe
wyboér 1 = Wejscie termistorowe

P3.5@ FWD/REV, zrédto 0 198 Patrz P3.2

P3.6®@ Bfad zewn. styk 4 192 Patrz P3.2
zamkniety,1 zrédto

P3.7@ Btad zewn. styk 1 193 Patrz P3.2
otwarty,1 Zrédto

P3.8@ Kasowanie btedu 5 200 Patrz P3.2

P3.9® Zezwolenie praca, zrédto 1 194 Patrz P3.2

P3.10@ f-Stata wybér BO 6 205 Patrz P3.2

P3.11® f-Stata wybér B1 7 206 Patrz P3.2

P3.12® f-Stata wybdér B2 0 207 Patrz P3.2

P3.13® PID1 Zezwolenie 1 550 Patrz P3.2

P3.14® PID2 Zezwolenie 1 553 Patrz P3.2

P3.15@ t-Przysp/Zwalniania, 0 195 Patrz P3.2
wybér BO

P3.16®@ Zamrozenie rampy, 0 201 Patrz P3.2
zrédto

P3.17® Ochrona parametréw, 0 215 Patrz P3.2
zrédto

P3.21® Sterowanie zdalne, 9 196 Patrz P3.2
zrédto

P3.22® Sterowanie lokalne, 0 197 Patrz P3.2
zrédto

P3.23® Zdalne wybér BO 0 209 Patrz P3.2

Uwagi
@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Tabela 84. Wejscie cyfrowe—P3, kontynuacja

Kod Parametr Jednostka Domyslnie ID Uwagi
P3.24® Wybor zestawu 0 217 Patrz P3.2
parametréw BO
P3.25® Bypass start 0 218 Patrz P3.2
P3.26@ HamowanieDC 0 202 Patrz P3.2
zezwolenie, zZrodto
P3.27® Tryb oddymiania, 0 219 Patrz P3.2
zrédto
P3.28@ Tryb pozarowy 0 220 Patrz P3.2
P3.29® f-Ref Tryb pozarowy, 0 221 Patrz P3.2
wybor BO
P3.30® PID1 Wybér wart. 0 351 Patrz P3.2
zadanej BO
P3.31® PID2 Wybér wart. 0 362 Patrz P3.2
zadanej BO
P3.32® Jog, Zrodto 0 199 Patrz P3.2
P3.33@ Timer1 Zrodto startu 0 224 Patrz P3.2
P3.34®  Timer2 Zrédto startu 0 225 Patrz P3.2
P3.35@  Timer3 Zrédto startu 0 226 Patrz P3.2
P3.36@ Al Wybdér referencji BO 0 208 Patrz P3.2
P3.37® Silnik1 Zrédto blokady 0 210 Patrz P3.2
P3.38@ Silnik2 zrédto blokady 0 211 Patrz P3.2
P3.39®@ Silnik3 Zrodto blokady 0 212 Patrz P3.2
P3.40® Silnik4 Zrédto blokady 0 213 Patrz P3.2
P3.41® Silnik5 Zrodto blokady 0 214 Patrz P3.2
P3.42® Zatrzymanie awaryjne 1 747 Patrz P3.2
P3.43® Przeciazenie obejscia 0 1246 Patrz P3.2
P3.44 Tryb pozarowy 0 2118 Patrz P3.2
kierunek
P3.45®®  Logika start/stop2 0 2206 Patrz P3.1
P3.46 @ StartStopCMD1 Zrodto 2 2 2207 Patrz P3.2
P3.47®  StartStopCMD2 Zrédto 2 3 2208 Patrz P3.2
P3.48 @ Bfad zewn. styk 0 2293 Patrz P3.2
otwarty,2 zrédto
P3.49 @ Btad zewn. styk 1 2294 Patrz P3.2
zamkniety,2 zrédto
P3.50 @ Btad zewn. styk 0 2295 Patrz P3.2
otwarty,3 zrodfo
P3.51 @ Btad zewn. styk 1 2296 Patrz P3.2
zamkniety,3 zrédfo
P3.562 @ Biad zewnetrzny1 0 2297 0 = Biad zewnetrzny, 1 zrédto
tekst 1 = Wibracje odcigcie
2 = Wysoka temp. silnika
3 = Niskie ci$nienie
4 = Wysokie ci$nienie
5 = Niska woda
6 = Blokada ttumienia
7 = Zezwolenie praca, zrédto
8 = Zadziatanie czujnika
zamarzania
9 = Wykryty dym
10 = Rozszczelnienie
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Tabela 84. Wejscie cyfrowe—P3, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P3.53 @ Btad zewnetrzny2 1 2298 0 = Btad zewnetrzny,1 zrédto
tekst 1 = Wibracje odciecie

2 = Wysoka temp. silnika

3 = Niskie ci$nienie

4 = Wysokie ci$nienie

5 = Niska woda

6 = Blokada ttumienia

7 = Zezwolenie praca, zrédto
8 = Zadziatanie czujnika
zamarzania

9 = Wykryty dym

10 = Rozszczelnienie

P3.54 @ Btad zewnetrzny3 2 2299 0 = Btad zewnetrzny,1 zrédto
tekst 1 = Wibracje odciecie
2 = Wysoka temp. silnika
3 = Niskie ciénienie
4 = Wysokie ci$nienie
5 = Niska woda
6 = Blokada ttumienia
7 = Zezwolenie praca, zrédto
8 = Zadziatanie czujnika
zamarzania
9 = Wykryty dym
10 = Rozszczelnienie

P3.55 @ Wybér zestawu 0 2312 Patrz P3.2
parametréw BO

Uwagi
@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Tabela 85. Wyjscie analogowe —P4

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslnie

ID

Uwagi

P41® AOT Tryb 0

227

0=0-20mA
1=0-10V

P4.2®@ AO1 Funkcja 1

146

0 = Nieuzywany

1 = Czestotliwos$¢ wyjsciowa

2 = f-Referencja

3 = Predkos¢ silnika

4 = Prad silnika

5 = Moment silnika (0-100%)

6 = Moc silnika Rel

7 = Napiecie silnika

8 = Napiecie obwodu DC

9 = PID1 Warto$¢Zadana

10 = PID1 SprzezenieZwrotne 1
11 = PID1 SprzezenieZwrotne 2
12 = PID1 Warto$¢ btedu

13 = PID1 Wyj.

14 = PID2 Warto$¢Zadana

15 = PID2 SprzezenieZwrotne 1
16 = PID2 SprzezenieZwrotne 2
17 = 2 Warto$¢Btedu

18 = PID2 Wyjscie

19 = Wejscie analogowe

20 = Wejécie analogowe?2

21 = Czestotliwos$¢ wyjsciowa
(£200%)

22 = Moment silnika (+200%)
23 = Moc silnika (+200%)

24 = PT100 Maks. temperatura
25 = Dane wejsciowe1 wartos$¢
26 = Dane wejsciowe?2 wartos$¢
27 = Dane wejsciowe3 wartos$¢
28 = Dane wejsciowe4 wartos$¢
29 = Dane wejscioweb wartosé
30 = Dane wejscioweb wartos¢
31 = Dane wejsciowe7 wartos$¢
32 = Dane wejsciowe8 wartos$¢

P4.3® AO1 Min 1

149

0=0V/0mA
1=2V/4mA

P4.4@ AO1 t-Filtracji 0,00 10,00 ] 1,00

147

P4.5® AQO1 Skalowanie 10 1000 % 100

150

P4.6@ AO1 Inwersja 0

148

0 = Nieodwrdécony
1 = Odwrécony

P4.7® AO1 Offset -100,00 100,00 % 0,00

173

P4.8®@ AO2 Tryb 0

228

Patrz P4.1

P4.9®@ AO2 Funkcja 4

229

Patrz P4.2

P4.10@ AO2 Min 1

232

Patrz P4.3

P411® AO2 t-Filtracji 0,00 10,00 s 1,00

230

P4.12@ AQO2 Skalowanie 10 1000 % 100

233

P4.13® AO2 Inwersja 0

231

Patrz P4.6

P4.14@ AO2 Offset -100,00 100,00 % 0,00

234

Uwagi
@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Tabela 86. Wyjscie cyfrowe —P5

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi

P5.1@ DO1 Funkcja 1 151 0 = Nieuzywany
1 = Gotowy do pracy
2 = Praca
3 = Blad

4 = Biad, negacja

5 = Ostrzezenie

6 = Obroty w lewo

7 = Osiagnieto predko$¢ zadana
8 = Czestotliwos¢ zerowa

9 = f-Poziom wyj.1 Sprawdz

10 = f-Poziom wyj.2 Sprawdz
11 = PID1 Nadzoér

12 = PID2 Nadzor

13 = Temp. urzadzenia za wys
14 = Przetezenie pragdowe U-V-W
15 = Za wysokie U urzadz.

16 = Niskie napiecie sieci

17 = Blad 4-20mA

20 = M-Spr. poziomu wyj.

21 = f-Ref KontrolaPoziomu

22 = Sterowanie z we/wy

23 = Niepozadany kierunek
obrotow

24 = Btad termistora silnika

25 = Tryb pozarowy

26 = W trybie bypass

27 = Btad zewnetrzny

28 = Sterowanie zdalne

29 = Predkos¢ jog

30 = Za wysoka temp. silnika
31 = Dane wejsciowe1 wartos¢
32 = Dane wejsciowe?2 wartos$¢
33 = Dane wejsciowe3 wartos$¢
34 = Dane wejsciowe4 wartos$¢
35 = Opdznienie startu

36 = Timer1 Status

37 = Timer2 Status

38 = Timer3 Status

39 = Szybkie zatrzymanie

40 = P-Spr. poziomu wyj.

41 = Spr. poziomu temp.

42 = Al Kontrola poziomu

43 = Sterowanie, silnik 1

44 = Sterowanie, silnik 2

45 = Sterowanie, silnik 3

46 = Sterowanie, silnik 4

47 = Sterowanie, silnik 5

48 = Spetniona logika

49 = PID1 TrybUS$pienia

50 = PID2 TrybU$pienia

51 = |-Kontrola 1

52 = |-Kontrola 2

53 = Al Kontrola poziomu 2

54 = Obwdd fadowania DC
zamkniety

55 = Aktywne wstepne grzanie
56 = Aktywny tryb zimnej pogody

P5.2®@ RO1 Funkcja 2 152 Patrz P5.1
P5.3@ RO2 Funkcja 3 153 Patrz P5.1
P5.4® RO3 Funkcja 7 538 Patrz P5.1
P5.5® f-Poziom wyj.1 0 154 0 = Bez ograniczenia ‘ _
Sprawdz 1 = Nadzor dolnego ograniczenia
2 = Nadzoér gérnego ograniczenia
P5.6@ f-Poziom wyj.1 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 155
P5.7® f-Poziom wyj.2 0 157 0 = Bez ograniczenia o
Sprawdz 1 = Nadzor dolnego ograniczenia
2 = Nadzér gérnego ograniczenia
P5.8@ f-Poziom wyj.2 0,00 Par. P1.2 Hz 0.00 158
P5.9®@ M-Spr. poziomu wyj. 0 159 0 = Bez ograniczenia o
1 = Nadzér dolnego ograniczenia
2 = Nadzér gérnego ograniczenia
P5.10® M-Poziom wyj. -1000,0 1000,0 % 100,0 160
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra

Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG1 MN040004PL—Kwiecier 2015  www.eaton.com 93



Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Tabela 86. Wyjscie cyfrowe —P5, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi

P5.11@ f-Ref KontrolaPoziomu 0 161 0 =Bezograniczenia
1 = Nadzér dolnego ograniczenia
2 = Nadzér gérnego ograniczenia

P5.12® f-Ref Poziom 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 162
P5.15® Spr. poziomu temp. 0 165 Patrz P5.11
P5.16®@ Temperatura radiatora —10,0 75,0 °C 40,0 166
P5.17® P-Spr. poziomu wyj. 0 167 Patrz P5.11
P5.18®@ P-Poziom wyj. 0,0 200,0 % 0,0 168
P5.19® Al Nadzér, wybér BO 0 170 0 = Wejscie analogowe!
1 = Wejécie analogowe?2
P5.20® Al Kontrola poziomu 1 0 171 Patrz P5.11
P5.21® Al Wartos$¢ nadzorowana (0,00 100,00 % 0,00 172
P5.22® PID1 Nadzor 0 1346 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P5.23® PID1 Nadzoér maks Par. P10.5 Par. P10.6 Zmienna 0,00 1347
P5.24® PID1 Nadzér min Par. P10.5 Par. P10.6 Zmienna 0,00 1349
P5.25®@ PID1 t-OpdZnienie 0 3000 s 0 1351
nadzoér
P5.26®@ PID2 Nadzor 0 1408 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P5.27® PID2 Nadzér maks Par. P11.5 Par. P11.6 Zmienna 0,00 1409
P5.28® PID2 Nadzér min Par. P11.5 Par. P11.6 Zmienna 0,00 1411
P5.29® PID2 t-Opoznienie 0 3000 s 0 1413
nadzor
P5.30 RO1 Opdznienie 0 320 s 0 2111
zatgczenia
P5.31 RO1 Opdznienie 0 320 s 0 2112
wytaczenia
P5.32 RO2 Opdznienie 0 320 s 0 2113
zatgczenia
P5.33 RO2 Opdznienie 0 320 s 0 2114
wyltaczenia
P5.34 RO3 Opdznienie 0 320 s 0 2115
zataczenia
P5.35 RO3 Opdznienie 0 320 s 0 2116
wyfaczenia
P5.36 RO 3 Logika 0 2117 1 = Nieodwrdcony
2 = Odwrécony
P5.37® [-Kontrola 1 0 2189 0 = Bez ograniczenia ‘ _
1 = Nadzér dolnego ograniczenia
2 = Nadzér gérnego ograniczenia
P5.38 @ [-Poziom wyj.1 0 Naped A Naped 2190
Nom Nom
CT*2 CT
P5.39 @ |-Kontrola 2 0 2191 0 = Bez ograniczenia ] )
1 = Nadzér dolnego ograniczenia
2 = Nadzér gérnego ograniczenia
P5.40 ® [-Poziom wyj.2 0 Naped A Naped 2192
Nom Nom
CT*2 CT
P5.41 @ Al Nadzor 2, wybor BO 0 2193 0 = Wejscie analogowe
1 = Wejscie analogowe?2
P5.42 @ Al Kontrola poziomu 2 0 2194 Patrz P5.11
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Tabela 86. Wyjscie cyfrowe —P5, kontynuacja

Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslnie ID Uwagi
P5.43 @ Al1 Poziom 2 0 100 % 0 2195
P5.44 @ [-\Wyj1 kontrola, 0,1 1 A 0,1 2196
histereza
P5.45 @ [-\Wyj2 kontrola, 0,1 1 A 0.1 2197
histereza
P5.46 @ Al1 kontrola, histereza 1 1 10 % 1 2198
P5.47 @ Al1 kontrola, histereza 2 1 10 % 1 2199
P5.48 @ f-Wyj.1 kontrola, 0,1 1 Hz 0,1 2200
histereza
P5.49 @ f-Wyj.2 kontrola, 0,1 1 Hz 0,1 2201
histereza
P5.50 @ M-Wyj. kontrola, 1 5 % 1 2202
histereza
P5.51 @ f-Ref kontrola, 0,1 1 Hz 0,1 2203
histereza
P5.52 @ Poziom temp. kontrola, 1 10 ? 1 2204
histereza
P5.53 @ P-Wyj. kontrola, 0,1 10 % 0,1 2205
histereza
Tabela 87. Sterowanie napedem —P7
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P7.1®@ Zdalne2 miejsce 1 138 Patrz P1.11
sterowania
P7.20@ f-Ref zdalna2 zrédto 7 139 Patrz P1.13
P7.3® f-Ref Panel Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 141
P7.4@ Panel sterowania 0 116 0 = Obroty w prawo
kierunek 1 = FWD/REV, Zrédto
P7.5@ Panel sterowania Stop 1 114 0 = Aktywny, gdy obstuga z
panelu
1 = Zawsze aktywny
P7.6@ f-Ref Jog Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 117
P7.9@ Start Tryb 0 252 0 = Rampa
1 = Lotny start
P7.10® Stop Tryb 1 253 0 = Wybieg
1 = Rampa
P7.11® t-KrzywejS1 0,0 10,0 s 0,0 247
P7.12® t-KrzywejS2 0,0 10,0 s 0,0 248
P7.13® t-Przyspieszania2 0,1 3000,0 S 10,0 249
P7.14® t-Zwalniania2 0,1 3000,0 s 10,0 250
P7.15® f-Min Skok1 0,00 Par. P7.16 Hz 0,00 256
P7.16® f-Maks Skok1 Par. P7.15 400,00 Hz 0,00 257
P7.17® f-Min Skok2 0,00 Par. P7.18 Hz 0,00 258
pP7.18® f-Maks Skok2 Par. P7.17 400,00 Hz 0,00 259
P7.19® f-Min Skok3 0,00 Par. P7.20 Hz 0,00 260
P7.20® f-Maks Skok3 Par. P7.19 400,00 Hz 0,00 261
P7.21® t-Skok Wspoétczynnik 0,1 10,0 1,0 264
Uwagi
@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Tabela 87. Sterowanie napedem —P7, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P7.22® Zanik zasilania - tryb 0 267 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P7.23® t-Zaniku zasilania 0,3 5,0 s 2,0 268
P7.24 Waluta 2121 0=%
1=GBP
2 =FEur
3 =JPY
4 =Rs
5=R$
6=Fr
7 =Kr
P7.25 Koszt energii 0 2122
P7.26 Typ danych 0 2123 0 = tacznie
1 = Srednia dzienna
2 = Srednia tygodniowa
3 = Srednia miesigczna
4 = Srednia roczna
P7.27 Kasowanie 0 2124 0 = Brak reakciji
oszczednoéci energii 1 = Reset
Tabela 88. Sterowanie silnikiem—P8
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P8.10@ Tryb sterowania 0 287 0 = Sterowanie U/f
silnikiem 1 = Regulacja predkosci
P8.2® [-Ograniczenie prgdu  Naped Nom Naped Nom A Naped Nom CT 107
CT*1/10 CT*2
P8.30® Automatyczne 0 109 0 = Zablokowany
podbicie momentu 1 = Odblokowany
P8.40® Charakterystyka U/f 0 108 0 = Liniowa
1 = Kwadratowa
2 = Programowalna
3 = Liniowa + optymalizacja
strumienia
P8.50® f-Umaks 8,00 400,00 Hz 60,00 289
P8.6 0@ U-Maks 10,00 200,00 % 100,00 290
P8.7 @ f-Srodek U/f 0,00 Par. P8.5 Hz Czestotliwos¢ 291
$rodka krzywej U/f
P8.80® U-SrodekU/f 0,00 100,00 % 100,00 292
P8.90® U-Podbicie 0,00 40,00 % 0,00 293
P8.10® Czestotliwosé Min. ~ ~ Maks. = kHz Domyslna 288
kluczowania czgstotliwos¢  czestotliwose czegstotliwose
kluczowania kluczowania kluczowania
P8.11@ Tryb Filtr sinus 0 1665 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P8.12@@  Kontrola za wysokiego 1 294 0 = Zablokowany
napiecia 1 = Odblokowany
P8.17® t-Filtracji Rampa wyj. 0 3000 ms 0 1585
P8.39® t-Przysp. Podbicie -1 32000 s 0 1622
momentu
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Tabela 89. Funkcje zabezpieczajace —P9

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi

P9.10® Akcja@Btad 4-20mA 0 306 0 = Brak reakgji
1 = Ostrzezenie
2 = Ostrzezenie +
poprzednia czestotliwos$é
3 = Ostrzezenie + stafa
czestotliwosé
4 = Btad
5 = Btad, wybieg

P9.20® f-Ref Btad 4-20mA 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 331
P9.30@ Btad zewnetrzny 2 307 Patrz P9.11
P9.40® Akcja@Zanik fazy 2 332 Patrz P9.11
P9.50@ Akcja@Niskie napiecie 2 330 Patrz P9.11
sieci
P9.6 0@ Akcja@Zanik fazy 2 308 Patrz P9.11
wyjéciowej
P9.7 ®@ Akcja@Doziemienie 2 309 Patrz P9.11
U-V-W
P9.8®@ Akcja@Za wysoka 2 310 Patrz P9.11
temp. silnika
P9.9® Imax (f-Ref=0) Poziom 0,0 150,0 % 40,0 311
P9.10® t63-Stata czasowa 1 200 min 12 312
silnika
P9.11®®  Akcja@Utyk silnika 0 313 0 = Brak reakgji
1 = Ostrzezenie
2 = Btad
3 = Btad, wybieg
P9.12® [-Poziom utyku 0,1 Aktywny A Aktywny prad 314
prad Znamionowy
znamionowy silnika 1¥13/10
silnika 1*2
P9.13®@ Utyk t-Limit 1,0 120,0 s 15,0 315
P9.14® f-Poziom utyku 1,00 Par. P1.2 Hz 25,00 316
P9.15@@  Akcja@Niedociazenie 0 317 Patrz P9.11
silnika
P9.16®@ M-Min (f>f-Umax) 10,0 150,0 % 50,0 318
Limit
P9.17®@ M-Min (f-Ref=0) Limit 5,0 150,0 % 10,0 319
P9.18®@ Niedociazenie t-Limit 2,00 600,00 s 20,00 320
P9.19@®  Akcja@Btad termistora 2 333 Patrz P9.11
silnika
P9.20® Blokada startu 2 750 0 = Zablokowany, bez
zmiany
1 = Odblokowany, bez
zmiany
2 = Zablokowany, zmiana
3 = Odblokowany, zmiana
P9.21@@  Akcja@Btad 2 334 Patrz P9.11
komunikacji sieciow.
P9.22@@  Akcja@Btad potaczenia 2 335 Patrz P9.11
z opcja
P9.23@@  Akcja@Temp. 2 1564 Patrz P9.11

urzadzenia za niska

Uwagi
@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Tabela 89. Funkcje zabezpieczajace —P9, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P9.24® Restart po btedzie, 0,10 10,00 s 0,50 321
czas oczekiwania
P9.25® Restart po btedzie, 0,00 60,00 s 30,00 322
czas proby
P9.26® Restart po btedzie, tryb 0 323 0 = Lotny start
P9.27® Za niskie U urzadzenia 0 10 1 324
Proby
P9.28®@ Za wysokie U urzadz. 0 10 1 325
Proby
P9.29® Za duzy prad Proby 0 3 1 326
P9.30@ Btad 4-20mA Préby 0 10 1 327
P9.31® Btad termistora silnika 0 10 1 329
Proby
P9.32® Btad zewnetrzny Proby 0 10 0 328
P9.33® Niedociazenie silnika 0 10 1 336
Proby
P9.34®@  Akcja@Btad zegara 1 955 Patrz P9.11
RTC
P9.35@@  Akcja@Btad PT100 2 337 Patrz P9.11
P9.36@@  Akcja@Wymienié¢ 1 1256 Patrz P9.11
baterie
P9.370@  Akcja@Wymienié¢ 1 1257 Patrz P9.11
wentylator
P9.38@@  Akcja@Konflikt IP 1 1678 Patrz P9.11
P9.39 Zimna pogoda Tryb 0 2126 0 = Nie
1 =Tak
P9.40 U-Zimna pogoda 0 20 % 2 2127
P9.41 Zimna pogoda Timeout 0 10 min 3 2128
P9.44 @ GroundFault Limit 0 30 % 15 2158
P9.45®®  Akcja@Btad panela 2 2157 Patrz P9.11
sterujgcego
P9.46 @ Podgrzanie Tryb 0 2159 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P9.47 @ T-Podgrzanie Zrodto 0 2160 0 = Temperatura urzadzenia
1 = PT100 Maks.
temperatura
P9.48 @ T-Podgrzanie Start 0,0 19,9 °C 10,0 2161
P9.49 @ T-Podgrzanie Stop 20,0 40,0 °C 20,0 2162
P9.50 @ Podgrzanie Napiecie 0,0 20,0 % 2,0 2163
wyjéciowe
Tabela 90. Regulator PID 1—P10
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P10.1@ PID1 Kp 0,00 200,00 % 100,00 1294
P10.2® PID1 Ti 0,00 600,00 s 1,00 1295
P10.3®@ PID1 Kd 0,00 100,00 s 0,00 1296
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Tabela 90. Regulator PID 1—P10, kontynuacja

Kod

Parametr

Min.

Max.

Jednostka Domyslnie

Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

ID

Uwagi

P10.40@

PID1 Jednostka
procesu

0

1297

0=%
1=1/min
2 = obr/min
3 =ppm

4 = pps
5=I/s

6 = |/min

7 =1/h

8 = kg/s

9 = kg/min
10 = kg/h
11 =m3/s
12 = m3/min
13 =m3/h
14 =m/s
15 = mbar
16 = bar
17 = Pa

18 = kPa
19 =mVS
20 = kW
21 =°C

22 = GPM
23 = gal/s
24 = gal/min
25 = gal/h
26 = Ib/s
27 = Ib/min
28 = Ib/h
29 = CFM
30 = ft3/s
31 = ft3/min
32 = ft3/h
33 = ft/s
34 =inwg
35 =ftwg
36 = PSI
37 = Ib/in2
38 = HP
39="°F

P10.5@

PID1 Jednostka
procesu min

-99999,99

99999,99

Zmienna

0,00

1298

P10.6@

PID1 Jednostka
procesu maks

-99999,99

99999,99

Zmienna

100,00

1300

P10.7@

PID1 Dziesietne

0

4

1302

P10.80®

PID1 Inwersja uchybu

1303

0 = Nieodwroécony
1 = Odwrécony

P10.9®

PID1 Strefa martwa

0,00

99999,99

Zmienna

0,00

1304

P10.10®

PID1 t-Opoznienie
strefa martwa

0,00

320,00

S

0,00

1306

P10.11®

PID1 Warto$¢ zadana 1,

panel

Par. P10.5

Par. P10.6

Zmienna

0,00

1307

P10.12®

PID1 Warto$¢ zadana 2,

panel

Par. P10.5

Par. P10.6

Zmienna

0,00

1309

P10.13®

PID1 t-przysp

0,00

300,00

0,00

1311

Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Tabela 90. Regulator PID 1—P10, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P10.14®@ PID1 Warto$¢ zadana 1, 1 1312 0 = Nieuzywany
zrodto 1 = PID1 Warto$¢ zadana 1, panel

2 = PID1 Warto$¢ zadana 2, panel
3 = Wejscie analogowe

4 = Wejscie analogowe?2

5 = Wejscie analogowe101

6 = Wejscie analogowe201

7 = Dane wejsciowe1 warto$¢
8 = Dane wej$ciowe2 warto$¢
9 = Dane wej$ciowe3 warto$¢
10 = Dane wejsciowed warto$¢
11 = Dane wejscioweb wartos$¢
12 = Dane wejsciowe6 wartos$¢
13 = Dane wejsciowe? wartoé¢
14 = Dane wej$ciowe8 warto$¢

P10.15@  PID1 Wartos$c¢ zadana 1, -200,00 200,00 % 0,00 1313
min
P10.16@  PID1 Wartos¢ zadana 1, —200,00 200,00 % 100,00 1314
maks
P10.17®@ PID1 Warto$¢ zadana 1, 0 1315 0 = Zablokowany
uspienie 1 = Odblokowany
P10.18@  PID1 Warto$¢ zadana 1, 0,00 400,00 Hz 0,00 1316
f-Uspienia
P10.19®  PID1 Warto$¢ zadana 1, 0 3000 s 0 1317
t-Opdznienie uspienia
P10.20® PID1 Wartos¢ zadana 1, Par. P10.5 Par. P10.6 Zmienna 0,00 1318
poziom wybudzenia
P10.21®  PID1 warto$¢ zadana 1, -2,0 2,0 1,0 1320
podbicie
P10.22®@ PID1 Warto$¢ zadana 2, 2 1321 Patrz P10.14
zrodto
P10.23@  PID1 Wartos¢ zadana 2, —200,00 200,00 % 0,00 1322
min
P10.24®  PID1 Warto$¢ zadana 2, —200,00 200,00 % 100,00 1323
maks
P10.25®@ PID1 Warto$¢ zadana 2, 0 1324 0 = Zablokowany
uspienie 1 = Odblokowany
P10.26@  PID1 Warto$é zadana 2, 0,00 400,00 Hz 0,00 1325
f-Uspienia
P10.27® PID1 Warto$¢ zadana, 0O 3000 s 0 1326
t-Opdznienie uspienia
P10.28@ PID1 Warto$¢ zadana 2, Par. P10.5 Par. P10.6 Zmienna 0,00 1327
poziom wybudzenia
P10.29®  PID1 warto$¢ zadana 2, -2,0 2,0 1,0 1329
podbicie
P10.300@ PID1 Sprzezenie 0 1330 0 = Zrédiol
zwrotne, funkcja 1 = Saqrt (Zrodto1) |
2 = Sqrt (Zrédio1 - Zrodto2)
3 = Sart (Zrédto1) +
sqrt(Zrodto2)
4 = Zrédto1 + Zrodto2
5 = Zrédto1 - Zrodio2
6 = Min (Zrédto1, Zrédto2)
7 = Max (Zrédto1, Zrédto2)
8 = Srednia (Zrodto1, Zrodto2)
P10.31@  PID1 wzmocnienie -1000,0 1000,0 % 100,0 1331

sprzezenia zwrotnego

Uwagi
@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Tabela 90. Regulator PID 1—P10, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P10.32@@ PID1 Sprzezenie 1 1332 0 = Nieuzywany
zwrotne 1, zrodto 1 = Wejscie analogowe

2 = WejScie analogowe?2

3 = Wejscie analogowe 101

4 = Wejscie analogowe201

5 = Dane wejsciowel1 wartosé
6 = Dane wejsciowe?2 wartos$¢
7 = Dane wej$ciowe3 wartoé¢
8 = Dane wej$ciowed warto$¢
9 = Dane wej$cioweb warto$¢
10 = Dane wejsciowe6 warto$¢
11 = Dane wejsciowe? wartos$¢
12 = Dane wejsciowe8 wartos$¢
13 = PT100 Max temperatura

P10.33® PID1 Sprzezenie -200,00 200,00 % 0,00 1333
zwrotne 1, min
P10.34® PID1 Sprzezenie -200,00 200,00 % 100,00 1334
zwrotne 1, maks
P10.35@@ PID1 sprzezenie 0 1335 Patrz P10.32
zwrotne 2, zrédto
P10.36@ PID1 Sprzezenie -200,00 200,00 % 0,00 1336
zwrotne 2, min
P10.37®@ PID1 Sprzezenie -200,00 200,00 % 100,00 1337
zwrotne 2, maks
P10.38@@ PID1 Funkcja sprzezenia w 0 1338 0 = Zrédiol
przéd 1 =Sqrt (Zrédo1) |
2 = Sqrt (Zrédto1 - Zrodio2)
3 = Sart (Zrodio1) + sqrt(Zrodito2)
4 = Zrodto1 + Zrédto2
5 = Zrédto1 - Zrédio2
6 = Min (Zrodto1, Zrédto2)
7 = Max (Zrédto1, Zrédto2)
8 = Srednia (Zrédto1, Zrédto2)
P10.39® PID1 Sprzezenie w przéd,  —1000,0 1000,0 % 100,0 1339
wzmocnienie
P10.40®@ PID1 Sprzezenie w przod 1, 0 1340 0 = Nieuzywany
zrodto 1 = Wejscie analogowe
2 = Wejscie analogowe?2
3 = Wejscie analogowe 101
4 = Wejscie analogowe201
5 = Dane wejsciowel1 wartosé
6 = Dane wej$ciowe2 wartoé¢
7 = Dane wej$ciowe3 wartoé¢
8 = Dane wej$ciowed warto$¢
9 = Dane wej$cioweb warto$¢
10 = Dane wejsciowe6 warto$é
11 = Dane wejsciowe? wartos$¢
12 = Dane wej$ciowe8 wartoé¢
P10.41@ PID1 Sprzezenie w przéd 1, —200,00 200,00 % 0,00 1341
min
P10.42® PIDk1 Sprzezenie w przéd 1, —200,00 200,00 % 100,00 1342
maks
P10.43@® PID1 Sprzezenie w przdd 2, 0 1343 Patrz P10.40
Zrodto
P10.44®  PID1 Sprzezenie w przéd 2, —200,00 200,00 % 0,00 1344
min
P10.45®@ PIDk1 Sprzezenie w przéd 2, —200,00 200,00 % 100,00 1345
maks
P10.46® PID1 Warto$¢ zadana 1, 0 13562 0 = Zablokowany
kompensacja 1 = Odblokowany
P10.47® PID1 Wartos¢ zadana 1, —-200,00 200,00 % 0,00 1363
kompensacja maks
P10.48@ PID1 Warto$¢ zadana 2, 0 1354 0 = Zablokowany
kompensacja 1 = Odblokowany
P10.49® PID1 Warto$¢ zadana 2, -200,00 200,00 % 0,00 13565

kompensacja maks

Uwagi
@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Tabela 91. Regulator PID 2—P11
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P11.1@ PID2 Kp 0,00 200,00 % 100,00 1356
P11.2® PID2 Ti 0,00 600,00 ] 1,00 1357
P11.3® PID2 Kd 0,00 100,00 ] 0,00 1358
P11.4®®  PID2 Jednostka procesu 0 1359 Patrz P10.4
P11.5® PID2 Jednostka procesumin -~ —-99999,99  99999,99 Zmienna 0,00 1360
P11.6@ PID2 Jednostka procesu maks  —-99999,99  99999,99 Zmienna 100,00 1362
P11.7® PID2 Dziesietne 0 4 2 1364
P11.80®@ PID2 Inwersja uchybu 0 1365 0 = Nieodwrécony
1 = Odwrocony
P11.9® PID2 Strefa martwa 0,00 99999,99 Zmienna 0,00 1366
P11.10® PID2 t-Opdznienie strefa martwa 0’00 320,00 s 0’00 1368
P11.11®  PID2Wartos¢ zadana 1, panel ~ Par. P11.5 Par.P11.6  Zmienna 0,00 1369
P11.12® PID2 Wartos¢ zadana 2, panel ~ Par. P11.5 Par. P11.6 Zmienna 0,00 1371
P11.13®  PID2 tprzysp 0,00 300,00 ] 0,00 1373
P11.14®@  PID2 Warto$¢ zadana 1, Zrédto 1 1374 Patrz P10.14
P11.15®  PID2Wartos¢ zadana 1, min  —-200,00 200,00 % 0,00 1375
P11.16®@  PID2 Wartos¢ zadana 1, maks ~ —200,00 200,00 % 100,00 1376
P11.17@®®  PID2 Warto$¢ zadana 1, uspienie 0 1377 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P11.18®  PID2 Wartos¢ zadana 1, 0,00 400,00 Hz 0,00 1378
f-Uspienia
P11.19® PID2 Wartos¢ zadana 1, 0 3000 S 0 1379
t-Opdznienie uspienia
P11.20®  PID2Wartos¢ zadana 1, poziom  Par. P11.5 Par. P11.6 Zmienna 0,00 1380
wybudzenia
P11.21® PID2 warto$¢ zadana 1, podbicie —2 () 2,0 1,0 1382
P11.22®@ PID2 Warto$¢ zadana 2, zrédio 2 1383 Patrz P10.14
P11.23®  PID2Wartos¢ zadana2, min - —-200,00 200,00 % 0,00 1384
P11.24®  PID2Wartos¢ zadana 2, maks  —200,00 200,00 % 100,00 1385
P11.25@®®@  PID2 Warto$¢ zadana 2, uépienie 0 1386 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P11.26®  PID2 Wartos¢ zadana 2, 0,00 400,00 Hz 0,00 1387
f-Uspienia
P11.27®  PID2 Wartos¢ zadana, 0 3000 ] 0 1388
t-Opodznienie uspienia
P11.28®  PID2Wartos¢ zadana 2, poziom  Par. P11.5 Par.P11.6 ~ Zmienna 0,00 1389
wybudzenia
P11.29® PID2 wartos¢ zadana 2, podbicie —2 (0 2,0 1,0 1391
P11.30@®@  PID2 Sprzezenie zwrotne, 0 1392 Patrz P10.30
funkcja
P11.31®  PID2 wzmocnienie sprzezenia  —1000,0 1000,0 % 100.,0 1393
zwrotnego
P11.320@ F"Pde Sprzezenie zwrotne 1, 1 1394 Patrz P10.32
Zrodio
P11.33®  PID2 Sprzezenie zwrotne 1, min —200,00 200,00 % 0,00 1395
P11.34® EEkZSSprzeienie zwrotne 1, —-200,00 200,00 % 100,00 1396
P11.350@ F"Pde sprzezenie zwrotne 2, 0 1397 Patrz P10.32
Zrodio
P11.36®  PID2 Sprzezenie zwrotne 2, min —200,00 200,00 % 0,00 1398
P11.37® EEkZSSprzeienie zwrotne 2, —-200,00 200,00 % 100,00 1399
P11.38@@  PID2 Funkcja sprzezenia w przéd 0 1400 Patrz P10.38
P11.39®  PID2 Sprzezenie w przéd, -1000,0 1000,0 % 100,0 1401
wzmocnienie
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Tabela 91. Regulator PID 2—P11, kontynuacja
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P11.400@ Z,PrléDcﬁDSprzeienie wprzéd 1, 0 1402 Patrz P10.40
P11.41®  PID2 Sprzezenie w przod 1, min - —200,00 200,00 % 0,00 1403
P11.42® |'fnlaDKZSSpfzeieﬂie wprzod 1, —-200,00 200,00 % 100,00 1404
P11.430@ Z,Prl(?cﬁosprzeienie w przéd 2, 0 1405 Patrz P10.40
P11.44®  PID2 Sprzezenie w przéd 2, min —200,00 200,00 % 0,00 1406
P11.45® fﬂlaDKZSSpreieniewpfzéd 2, —-200,00 200,00 % 100,00 1407
P11.46® PID2 Warto$¢ zadana 1, 0 1414 0 = Zablokowany
kompensacja 1 = Odblokowany
P11.47®  PID2 Warto$¢ zadana 1, -200,00 200,00 % 0,00 1415
kompensacja maks
P11.48® PID2 Warto$¢ zadana 2, 0 1416 0 = Zablokowany
kompensacja 1 = Odblokowany
P11.49®  PID2 Warto$¢ zadana 2, -200,00 200,00 % 0,00 1417
kompensacja maks
Tabela 92. Czestotliwos¢ stata—P12
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P121® f-Stata1 0,00 Par. P1.2 Hz 5,00 105
P12.2® f-Stata2 0,00 Par. P1.2 Hz 10,00 106
P12.3® f-Stata3 0,00 Par. P1.2 Hz 15,00 118
P12.4® f-Statad 0,00 Par. P1.2 Hz 20,00 119
P125® f-Statab 0,00 Par. P1.2 Hz 25,00 120
P12.6® f-Stata6 0,00 Par. P1.2 Hz 30,00 121
P12.7® f-Stata7 0,00 Par. P1.2 Hz 35,00 122
Tabela 93. Hamulec—P14
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P14.1®®  Pragd hamowania DC  Naped Nom Naped Nom A Naped Nom 254
CT*15/100 CT*15/10 CT*1/2
P14.20® t-Hamowanie DC @Start 0,00 600,00 s 0,00 263
P14.3®@  f-Hamowania DC @Stop 0,10 10,00 Hz 1,50 262
P14.40@ t-Hamowanie DC @Stop 0,00 600,00 s 0,00 255
P14.5@@  Tranzystor hamowania 0 251 0 = Zablokowany
1 = Zataczony (Praca), Test
(=Gotowy)
2 = Zewnetrzny
3 = Zataczony (=Gotowy), Test
(=Gotowy)
4 = Podczas pracy, bez
testowania
P146®@  Hamowanie 0 266 0 =WYL
strumieniem 1=7ZAL
P14.7@®  Hamowanie Aktywny prad  Par. P8.2 A Aktywny prad 265
strumieniem, prad znatnionow znamionowy silnika
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Tabela 94. Tryb pozarowy—P15

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P156.1®®  Tryb pozarowy - logika 0 535 0 = Styk normalnie otwarty
1 = Styk normalnie zamkniety
P15.20®  f-Ref Tryb pozarowy, 0 536 0 = f-Min dla trybu pozarowego
funkcja 1 = Wartos$¢ odniesienia dla trybu
pozarowego
2 = Warto$¢ odniesienia
magistrali
3 = Wejscie analogowe
4 = Wejscie analogowe?2
5 = Al1+Al2
6 = Regulator PID 1
P15.3® f-Min Tryb pozarowy  Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 15,00 537
P15.4® f-Ref 1 Tryb pozarowy 0,0 100,0 % 75,0 565
P15.5® f-Ref 2 Tryb pozarowy 0,0 100,0 % 100,0 564
P15.6@@  f-Ref Oddymianie 0,0 100,0 % 50,0 554
Tabela 95. Parametry drugiego silnika—P16
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P16.1® Prad znamionowy silnika2 Naped Nom Naped Nom A Naped Nom CT 577
CT*1/10 CT*2
P16.2® Predkos$¢ znamionowa silnika2 300 20000 obr/min  Predkos¢ znamio- 578
nowa silnika [2]
P16.3® cosfi silnika2 0,30 1,00 0,85 579
P16.4® Napiecie znamionowe silnika2 180 690 V Napiecie znamio- 580
nowe silnika2
P16.5® Czestotliwo$¢ znamionowa silnika2 8,00 400,00 Hz Czestotliwo$c zna- 581
mionowa silnika [2]
P16.6 ® Rezystancja stojana silnika2 0,001 65,535 Ohm 0,033 1419
P16.7 ® Rezystancja wirnika silnika2 0,001 65,535 Ohm 0,034 1420
P16.8 ® Indukcyjno$¢ rozproszenia silnika2 0,001 65,5635 mH 0,128 1421
P16.9® Indukcyjno$¢ wzajemna silnika2 0,01 655,35 mH 3,44 1422
P16.10 @  Prad magnesujacy silnika2 0,1 Prad nom. A 0,1 1423
@M=0 napedu CT*2
Tabela 96. Bypass—P17
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P17.1®@  Bypass zezwolenie, 0 1418 0 = Zablokowany
Zrédto 1 = Odblokowany
P17.20®  t-Opdznienie bypass 1 32765 S 5 544
P17.3@@  Auto bypass 0 542 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P17.4®@  t-Opdznienie auto bypass 0 32765 s 10 543
P17.5®@  Bypass btgd za duzy 0 b47 0 = Zablokowany
prad 1 = Odblokowany
P17.60@  Bypass btad IGBT 0 546 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P17.7@®  Bypass btad 4-20mA 0 548 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P17.8@@  Bypass btad za niskie 0 545 0 = Zablokowany
napiecie 1 = Odblokowany
P17.9®@  Bypass bfad za 0 549 0 = Zablokowany
wysokie napiecie 1 = Odblokowany
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Tabela 97. Tryb pracy Multi-Pump—P18.1.1

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.1.1.1  Naped 1 0 2218 0 = Offline
1 = Naped Slave
2 = Naped Master
P18.1.1.2 Naped 2 0 2230 0 = Offline
1 = Naped Slave
2 = Naped Master
P18.1.1.3 Naped 3 0 2242 0 = Offline
1 = Naped Slave
2 = Naped Master
P18.1.1.4  Naped 4 0 2254 0 = Offline
1 = Naped Slave
2 = Naped Master
P18.1.1.5 Naped 5 0 2266 0 = Offline

1 = Naped Slave
2 = Naped Master

Tabela 98. Multi-Pump Status—P18.1.2

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.1.2.1 Naped 1 5 2219 0 = Zatrzymany
1 = Uspiony
2 = Regulacja
3 = Oczekiwanie na CMD
4 = Kolejny
5 = Nieznany
P18.1.2.2  Naped 2 5 2231 0 = Zatrzymany
1 = Uspiony
2 = Regulacja
3 = Oczekiwanie na CMD
4 = Kolejny
5 = Nieznany
P18.1.2.3 Naped 3 5 2243 0 = Zatrzymany
1 = Uspiony
2 = Regulacja
3 = Oczekiwanie na CMD
4 = Kolejny
5 = Nieznany
P18.1.2.4 Naped 4 5 2255 0 = Zatrzymany
1 = Usépiony
2 = Regulacja
3 = Oczekiwanie na CMD
4 = Kolejny
5 = Nieznany
P18.1.2.5 Naped 5 5 2267 0 = Zatrzymany
1 = Uspiony
2 = Regulacja
3 = Oczekiwanie na CMD
4 = Kolejny
5 = Nieznany
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Tabela 99. Multi-Pump Network Status—P18.1.3

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.1.3.1 Naped 1 0 2220 0 = Odfaczony
1 = Btad
2 = Utrata pompy
3 = Potrzebna zmiana
4 = Brak bfedu
P18.1.3.2 Naped 2 0 2232 0 = Odfaczony
1 = Btad
2 = Utrata pompy
3 = Potrzebna zmiana
4 = Brak bfedu
P18.1.3.3 Naped 3 0 2244 0 = Odfaczony
1 = Btad
2 = Utrata pompy
3 = Potrzebna zmiana
4 = Brak bfedu
P18.1.3.4 Naped 4 0 2256 0 = Odfaczony
1 = Btad
2 = Utrata pompy
3 = Potrzebna zmiana
4 = Brak bfedu
P18.1.3.5 Naped 5 0 2268 0 = Odfaczony
1 = Btad
2 = Utrata pompy
3 = Potrzebna zmiana
4 = Brak bfedu
Tabela 100. Ostatni kod btedu Multi-Pump—P18.2.1
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.2.1.1  Naped 1 0 2221
P18.2.1.2 Naped 2 0 2233
P18.2.1.3 Naped 3 0 2245
P18.2.1.4 Naped 4 0 2257
P18.2.1.5 Naped 5 0 2269
Tabela 101. Czestotliwos¢ wyjsciowa Multi-Pump—P18.2.2
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domysinie ID Uwagi
P18.2.2.1 Naped 1 Hz 0 2222
P18.2.2.2 Naped 2 Hz 0 2234
P18.2.2.3 Naped 3 Hz 0 2246
P18.2.2.4 Naped 4 Hz 0 2258
P18.2.2.5 Napedb Hz 0 2270
Tabela 102. Napiecie silnika Multi-Pump—P18.2.3
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.2.3.1 Naped 1 Vv 0 2223
P18.2.3.2 Naped 2 \ 0 2235
P18.2.3.3 Naped 3 vV 0 2247
P18.2.3.4 Naped 4 V 0 2259
P18.2.3.5 Naped5 Vv 0 2271

Uwagi
@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Tabela 103. Prad silnika Multi-Pump—P18.2.4

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.2.4.1 Naped 1 A 0 2224

P18.2.4.2 Naped 2 A 0 2236

P18.2.4.3 Naped 3 A 0 2248

P18.2.4.4 Naped 4 A 0 2260

P18.2.45 Naped5 A 0 2272

Tabela 104. Moment silnika Multi-Pump—P18.2.5

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.2.5.1 Naped 1 % 0 2225

P18.2.5.2 Naped 2 % 0 2237

P18.2.5.3 Naped 3 % 0 2249

P18.2.56.4 Naped4 % 0 2261

P18.2.5.,5 Naped5 % 0 2273

Tabela 105. Moc silnika Multi-Pump—P18.2.6

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.2.6.17 Naped 1 % 0 2226

P18.2.6.2 Naped 2 % 0 2238

P18.2.6.3 Naped 3 % 0 2250

P18.2.6.4 Naped4 % 0 2262

P18.2.6.5 Naped5 % 0 2274

Tabela 106. Predkos¢ silnika Multi-Pump—P18.2.7

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.2.7.1 Naped 1 obr/min 0 2227

P18.2.7.2  Naped 2 obr/min 0 2239

P18.2.7.3 Naped 3 obr/min 0 2251

P18.2.7.4 Naped 4 obr/min 0 2263

P18.2.7.5 Naped 5 obr/min 0 2275

Uwagi
@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Tabela 107. Czas pracy silnika Multi-Pump—P18.2.8

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslnie ID Uwagi
P18.2.8.1 Naped 1 h 0 2228
P18.2.8.2 Naped 2 h 0 2240
P18.2.8.3 Naped 3 h 0 2252
P18.2.8.4  Naped 4 h 0 2264
P18.2.8.5 Naped b5 h 0 2276
Tabela 108. Ustawienia Multi-Pump—P18.3
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.3.1 @@ MPFC Mode 0 2279 0 = Zablokowany
1 = Sterowanie Pojedynczy naped
2 = Sie¢ Multi naped
P18.3.2 @@ MPFC DrivelD 0 5 0 2278
P18.3.3 @@ Number of Motors 1 5 1 342
P18.3.4 @@ MPFC Regulacja, 0 2284 0 = Sie¢
zrodto 1 = Feedback
P18.3.5 ®@ Brak mastera, reakcja 0 2285 (1) = étutomatvczny
= Stop
P18.3.6 @@ MPFC Reset zrédto 0 2286 ? = 2%6(‘; reakcji
P18.3.7®  Wybdr dodawanego/ 0 2311 0 = MPFC DrivelD
odtaczanego napedu 1 = Czas pracy
P18.3.8@ Pasmo PID 0 100 Zmienna 10 343
P18.3.9 @@ f-Dotfgczenia Par. P1.1 400 Par. P1.2 2315
P18.3.10 ®@ f-Odtaczenia 0 Par. P1.2 Par. P1.1 2316
P18.3.11 @ Opdznienie dodania/ 0 3600 s 10 344
odtaczenia
P18.3.12 @ Blokada, zezwolenie 0 350 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P18.3.13 @ Dotgcz przemiennik 1 346 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P18.3.14 ® Auto zmiana 0 345 0 = Zablokowany
zezwolenie 1 = Odblokowany
P18.3.15® t-Auto zmiana interwat 0 3000 h 48 347
P18.3.16 @ Auto zmiana, f-Limit Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 25 349
P18.3.17 @ Auto zmiana silnikéw 0 5 1 348
P18.3.18 @ t-Czas pracy, 0 2280 0 = Zablokowany
zezwolenie 1 = Odblokowany
P18.3.19 @ t-Czas pracy, limit 0 300000 h 0 2281
P18.3.20 @ t-Czas pracy, reset 0 2283 0 = Brak reakcji
1 = Reset
P18.3.21 ®@ Opdznienie startu 0 483 0 = Normalny
1 = Blokada startu
2 = Blokada startu, czas
potwierdzenia
3 = Blokada startu, czas
opdznienia
P18.3.22 ®@ Opdznienie startu, 1 32500 s 5 484
timeout
P18.3.23 ®@ t-Opdznienie startu, 1 32500 s 5 485
blokada

Uwagi
@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Tabela 109. Zegar Czasu Rzeczywistego—P19

Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P19.1® Interwat1 t-ZAt 0,0,0 491
P19.2® Interwat1 t-WYL 0,0,0 493
P19.3® Interwat1 Dzien startu 0 517 0 = Niedziela
1 = Poniedziatek
2 = Wtorek
3 = Sroda
4 = Czwartek
5 = Pigtek
6 = Sobota
P19.4® Interwat1 Dzien stopu 0 518 Patrz P19.3
P19.5® Interwat1 Kanat 0 519 0 = Nieuzywany
1 = Timer1 Kanat
2 = Timer2 Kanat
3 = Timer3 Kanat
P19.6® Interwat2 t-ZAt 0,0,0 495
P19.7® Interwat2 t-WYL 0,0,0 497
P19.8® Interwat2 Dzien startu 0 520 Patrz P19.3
P19.9® Interwat2 Dzien stopu 0 521 Patrz P19.3
P19.10® Interwat2 Kanat 0 522 Patrz P19.5
P19.11® Interwat3 t-ZAt 0,0,0 499
P19.12® Interwat3 t-WYL 0,0,0 501
P19.13® Interwat3 Dzien startu 0 523 Patrz P19.3
P19.14® Interwat3 Dzien stopu 0 524 Patrz P19.3
P19.15® Interwat3 Kanat 0 525 Patrz P19.5
P19.16® Interwat4 t-ZAt 0,0,0 503
P19.17® Interwat4 t-WYtL 0,0,0 505
P19.18®@ Interwat4 Dzien startu 0 526 Patrz P19.3
P19.19® Interwat4 Dzier stopu 0 527 Patrz P19.3
P19.20® Interwat4 Kanat 0 528 Patrz P19.5
P19.21® Interwath t-ZAt 0,0,0 507
P19.22® Interwatb t-WYt 0,0,0 509
P19.23® Interwatb Dzien startu 0 529 Patrz P19.3
P19.24® Interwatb Dzien stopu 0 530 Patrz P19.3
P19.25® Interwatb Kanat 0 531 Patrz P19.5
P19.26@  t-Timer1 0 72000 s 0 511
P19.27@  Timer1 Kanat 0 532 0 = Nieuzywany
1 = Timer1 Kanat
2 = Timer2 Kanat
3 = Timer3 Kanat
P19.28®@  t-Timer2 0 72000 s 0 513
P19.29®  Timer2 Kanat 0 533 Patrz P19.27
P19.30@  t-Timer3 0 72000 s 0 515
P19.31®  Timer3 Kanat 0 534 Patrz P19.27
Uwagi
@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Tabela 110. Wybor danych sieciowych wyjsciowych - P20.1

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi

P20.1.1®@  Dane wyjéciowe] 1 1556
Zrédto

P20.1.2®  Dane wyjsciowe?2 2 1557
Zrédto

P20.1.3® Dane wyjsciowe3 3 1558
Zrédto

P20.1.4®  Dane wyjsciowe4 4 1559
Zrédto

P20.1.5® Dane wyjscioweb 5 1560
Zrédto

P20.1.6® Dane wyj$ciowe6 6 1561
Zrédto

P20.1.7®  Dane wyjsciowe7 7 1562
Zrédto

P20.1.8® Dane wyjsciowe8 28 1563
Zrédto

Tabela 111. Modbus RTU—P20.2

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P20.2.1 RS485 Tryb 0 586 0 = Modbus RTU
komunikacji 1 = BACnet MS/TP
2 = SmartWire-DT
P20.2.2 RS485 Adres 1 247 1 587
P20.2.3 RS485 Predkosé 1 584 0 = 9600
1=19200
2 =38400
3 =57600
4 =115200
P20.2.4 RS485 Typ parzystosci 2 585 0 = Brak
1 =0dd
2 = Even
P20.2.5 RS485 Status 0 588 0 = Inicjalizacja
protokotu 1 = Zatrzymany
2 = Stan operacyjny
3 = Bfad
P20.2.6 RS485 Slave zajety 0 589 0 = Niezajety
1 = Zajety
P20.2.7 RS485 Typ parzystosci 0 590
P20.2.8 RS485 Btad slave 0 591
P20.2.9 RS485 Odpowiedz na 0 592
ostatni btad
P20.2.10  Modbus RTU COM ms 10000 593
Timeout
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Tabela 112. BACnet MS/TP—P20.2

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P20.2.11 BACnet Predkosc 2 594 0 = 9600
1=19200
2 = 38400
3 = 76800
4 =115200
P20.2.12 BACnet Adres 0 127 1 595
P20.2.13  BACnet Numer 0 4194302 0 596
Instancji
P20.2.14  BACnet Timeout ms 6000 598
komunikacji
P20.2.15  BACnet Status 0 599 0 = Zatrzymany
protokotu 1 = Stan operacyjny
2 = Bfad
P20.2.16  BACnet Kod btedu 0 600 0 = Brak

1 = Sole Master
2 = Powielony MAC ID
3 = Btad baudrate

Tabela 113. EtherNet/IP / Modbus TCP—P20.3

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P20.3.1 TCP Adres IP, tryb 1 1500 0 = Statyczny IP
1 = DHCP z AutolP
P20.3.2 TCP Aktywny adres IP 1507
P20.3.3 TCP Aktywna maska podsieci 1509
P20.3.4 TCP Aktywny gateway domysiny 1511
P20.3.5 BACnet Adres MAC 1513
P20.3.6 TCP Statyczny adres IP 192.168.1.254 1501
P20.3.7 TCP Statyczna maska podsieci 255.255.255.0 1503
P20.3.8 TCP Statyczny 192.168.1.1 1505
gateway domysiny
P20.3.9 EIP Status protokotu 0 608 0 = Zatrzymany
1 = Stan operacyjny
2 = Btad
P20.3.10  TCP Limit potaczen 5 609
P20.3.11 TCP ID urzadzenia 1 610
P20.3.12 TCP Timeout komunikacji ms 10000 611
P20.3.13  TCP Status protokotu 0 612 0 = Zatrzymany
1 = Stan operacyjny
2 = Btad
P20.3.14  TCP Slave zajety 0 613 0 = Niezajety
1 = Zajety
P20.3.15  TCP Bfad parzystosci 0 614
Tabela 114. SmartWire DT—P20.4
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P20.4.1 SWD Status protokotu 0 2139
P20.4.2 SWD Predkos¢ 0 2141 0 = 125 kBaud
1 =250 kBaud
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Tabela 115. Ustawienia podstawowe —P21.1

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi

P21.1.1 Jezyk 0 340 0 = English ) )
1 =W zaleznosci od pakietu
jezykowego
2 =W zaleznoéci od pakietu
jezykowego

P21.1.2®  Aplikacja 0 142 0 = Standard
1 = Multi-Pump
2 = Multi-PID
3 = Multi-Purpose

P21.1.3 Zestawy parametrow 0 619 0=Nie
1 = Zataduj domysIne
2 = Zataduj zestaw PAR 1
3 = Zataduj zestaw PAR 2
4 = Zapisz zestaw PAR 1
5 = Zapisz zestaw PAR 2
6 = Kasowanie
7 = Ustawienia domysine
obciazenie VM

P21.1.4 Kopiowanie do panelu 0 620 ﬁ) = #liek
=Ta
P21.1.5 Kopiowanie z panelu 0 621 0 = Nie

1 = Wszystkie parametry
2 = Wszystkie bez param. silnika
3 = Parametry aplikacji

P21.1.6 Poréwnanie 0 623 0=Nie
parametréow 1 = Poréwnaj z panelem
2 = Poréwnaj z domys$inymi
3 = Poréwnaj z zestawem PAR 1
4 = Poréwnaj z zestawem PAR 2

pP21.1.7 Hasto 0 9999 0 624
P21.1.8 Blokada parametréw 0 625 0 = Zmiana odblokowanie
1 = Zmiana blokada
P21.1.9 Multi-Monitor blokada 0 627 Patrz P21.1.8
zmiany
P21.1.10  Strona domy$éIna 0 628 0 = Brak
1 = Menu gtéwne
2 = Multi-Monitor
3 = Menu Ulubione
P21.1.11 System timeout 0 65535 s 30 629
P21.1.12 Regulacja kontrastu 5 18 12 630
P21.1.13  Czas pods$wietlania 1 65535 min 10 631
P21.1.14  Sterowanie 2 632 0 = Praca ciagta ,
wentylatorem 1 = Temperatura jednostki
2 = Pierwsze uruchomienie i praca
3 = Temperatura IGBT
P21.1.15 Utrata komunikacji 200 5000 ms 200 633
timeout
P21.1.16 Modbus RTU COM 1 10 5 634
Timeout komunikacji
Ponowienie

Tabela 116. Informacje o wersji—P21.2

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P21.2.1 Wersja oprogramowania 640
panelu
P21.2.2 Wersja oprogramowania 642
P21.2.3  Wersja oprogramowania Oprogramowanie 644
aplkacii aplikacii
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 7—Aplikacja Multi-PID

Tabela 117. Informacje o aplikacji—P21.3

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P21.3.1 Status tranzystora 646 0 = Nie

hamowania 1 =Tak
P21.3.2 Rezystor hamowania 647 Patrz P21.3.1
P21.3.3 Numer seryjny 648

Tabela 118. Informacje uzytkownika—P21.4

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P21.4.1 Zegar czasu 0:0.0.1:1:13 566
rzeczywistego
P21.4.2 Czas letni 0 582 0=WVYL
1=EU
2=US
P21.4.3 MWh Licznik MWh 601
pP21.4.4 t-llos¢DniPracy 603
P21.4.5 t-lloé¢ godzin zasilania 606
P21.4.6 MWh @Btad1 MWh 604
P21.4.7 Kasowanie licznika 0 635 0 = Bez kasowania
MWh 1 = Reset
P21.4.8 t-llo$¢ dni zasilania 636
@Btad
P21.4.9 t-lloé¢ godzin zasilania 637
@Btad
P21.4.10 Kasowanie licznika 0 639 Patrz P21.4.7

godzin pracy

Uwagi
@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Rozdziat 8 — Aplikacja Multi-Purpose

Wprowadzenie

Aplikacja Multi-Purpose zostata zaprojektowana dla duzych
zestawow aplikacji z zaawansowanymi mozliwosciami
regulacji silnika. Posiada te same funkcje, ktére zawieraja
aplikacje Standardowa, Multi-Pump and Fan oraz Multi-PID i
dodaje kilka dodatkowych technik sterowania. Aplikacja jest
opracowana dla 2 miejsc sterowania, ktére wykorzystuja

8 wejs¢ cyfrowych, 2 wejscia analogowe, 3 wyjscia
przekaznikéw, 1 wyjscie cyfrowe i 2 wyjécia analogowe,
ktére sa programowalne. Sterowanie silnikiem mozna
ustawié na regulacje czestotliwosci lub predkosci oraz
regulacje predkosci w uktadzie otwartym, lub regulacje
momentu.W celu dostrojenia krzywej U/f, naped posiada
mozliwos$¢ zidentyfikowania charakterystyki silnika
zapewniajac lepsze sterowanie. Ochrona silnikéw jest
programowalna, aby zapewni¢ zadane dziatanie w zaleznosci
od wymagan aplikacji.Ponizej znajduje sie lista dodatkowych
funkcji dostepnych oprécz funkcji dostepnych wzgledem
aplikacji Standard, Multi-Pump and Fan, Multi-PID ktére sa
dostepne w aplikacji sterowania Multi-Purpose.

e Funkcja motopotencjometru
e Sterowanie hamulcem zewnetrznym

e Funkcja odcigzania przy wielu obcigzeniach

Identyfikacja silnika

Tryby sterowania silnikiem

e Sterowanie We/Wy
Programowanie “zacisk do funkcji” (TTF)

Konfigurowanie wej$¢ cyfrowych w napedzie DG1,
przewiduje uzycie programowania "zacisk do funkciji".
Aplikacja sktada sie z wielu funkgciji, ktére maja
przypisywane wejscia cyfrowe. Parametry w napedzie
sg ustawione przy pomocy okreslonych funkcji oraz
przez okreslenie wejscia cyfrowego, a w niektérych
przypadkach gniazda kart rozszerzen w zaleznosci od
tego, jakie karty opcjonalne sa dostepne. Wejscia na
ptycie sterowania napedem oznaczane sa jako DigIN:1
do DigIN:8. Gdy uzywane sa dodatkowe karty
opcjonalne, sg one okreslone jako DigIN:X:I0QY:Z.X
oznacza gniazdo A lub B, w ktérym zainstalowano
karte.lOY okresla typ karty, 101 do 105. Z oznacza, ktére
wejscie jest wykorzystywane dla dostepnej karty
opcjonalnej.

Programowanie “funkcji do zacisku” (FTT)

Poza programowaniem wyj$¢ przekaznikdw oraz wyj$¢
cyfrowych w napedzie DG1, projekt przewiduje uzycie
programowania "funkcji do zacisku". Sktada sie z zacisku,
bedacego wyjsciem przekaznika lub wyjsciem
cyfrowym z przypisanym parametrem. Dla tego
parametru posiada rézne funkcje, ktére mozna ustawiaé.

Parametry aplikacji Multi-Purpose sa opisane na stronie 150
niniejszego podrecznika, “Opis parametréw”. Opisy s3
utozone wedtug numerdw parametréw.
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Konfiguracja sterowania We/Wy

Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

¢ Poprowadzi¢ okablowanie sterowania 240 V AC i 24 V DC w osobnych kanatach kablowych
e Przewdd komunikacyjny musi by¢ ekranowany

Tabela 119. DomyslIna konfiguracja We/Wy dla aplikacji Multi-Purpose

Warto$¢ domyslna

| wve. | zat. B ) ] o
Al:0do 10V} 1 Al1:0do 20 mA WYL, ZAtL. WYL, ZAL. WYL, ZAL.
e I o I I = ) I T
A2[ 3 s v s oy > 3 |
A12:0do 20 mA ‘Al2:0do 10V Al2:-10Vdo +10V
Okablowanie Nazwa
zewnetrzne Pin sygnatu Sygnat Ustawienie domysine Opis
1 +10V Wyj$ciowe napiecie odniesienia ~ — Zrédto zasilania 10 V DC
g 2 AlT+ Wejécie analogowe 0-10V Sygnat napieciowy predkosci referencyjnej (programowalny na 4 mA do 20 mA)
3 All- Wejécie analogowe 1 masa — Wejécie analogowe 1 wspdlna masa
4 Al2+ Wejécie analogowe2 4 mA do 20 mA Predkos$¢ zadana, sygnat pradowy (programowalna 0 — 10 V)
@:: 5 Al2— Wejécie analogowe 2 masa — Wejécie analogowe 2 wspdlna masa
L_ 6 GND Masa sygnatow We/Wy — Masa dla sygnatéw /O, referencja i sterowanie
— 7 DINS Wejscie cyfrowe 5 f-Stata wybér BO Ustawia czestotliwo$¢ wyjéciowa na predkos¢ stata, bit 0
—"—— 38 DING Wejscie cyfrowe 6 f-Stata wybér B1 Ustawia czestotliwo$¢ wyjsciowa na predkos¢ stata, bit 1
—"—9 DIN7 Wejscie cyfrowe 7 Zatrzymanie awaryjne (Tl-)  \Wej$cie wymusza wytaczenie napedu VFD
——"— 10 DIN8 Wejscie cyfrowe 8 Wymus Zdalne (TI+) Wejécie zmienia aktywne miejsce sterowania na Zdalne
= " CMB DI5 do DI8, wspolny Uziemiony Masa odniesienia
|— - 12 GND Masa sygnatow We/Wy — Masa dla sygnatéw /O, referencja i sterowanie
4'— 13 24V +24 V DC wyijscie — Wyjscie napiecia sterowania (maks. 100 mA)
| 14 DO1 Status Wyijscie cyfrowe 1 Gotowy do pracy Pokazuje, ze naped jest gotowy do pracy
| 15 24 Vo +24 V DC wyjscie — Wyjscie napiecia sterowania (maks. 100 mA)
16 GND Masa sygnatow We/Wy — Masa dla sygnatéw /O, referencja i sterowanie
& 17 AOT+ Wyjscie Analogowe Czestotliwos¢ wyjsciowa Pokazuje czestotliwosé wyjsciowa do silnika 0-60 Hz (4 mA do 20 mA)
| 18 AO2+ Wyjscie Analogowe2 Prad silnika Pokazuje prad silnika O-FLA (4 mA do 20 mA)
| 19 24 Vi Wejscie +24 V DC — Zewnetrzne wejéciowe napiecie sterowania
#J_ 20 DIN1 Wejscie cyfrowe 1 Praca w przéd Wejscie rozpoczyna rozruch w kierunku do przodu (zezwolenie na uruchomienie)
_/_l_ 21 DIN2 Wejs’cie Cyfrowe 2 Praca w ty1 Wejscie rozpoczyna rozruch w kierunku do tytu (zezwolenie na uruchomienie)
J_l_ 22 DIN3 Wejscie cyfrowe 3 Btad zewnetrzny Wejscie powoduje btad napedu
J_|_ 23 DIN4 Wejscie cyfrowe 4 Kasowanie btedu Wejscie resetuje aktywne btedy
L_ 24 CMA DI1 do Dl4, wspolny Uziemiony Masa odniesienia
25 A Sygnat RS-485 A — Magistrala komunikacyjna (Modbus, BACnet)
26 R Sygnat RS-485 B — Magistrala komunikacyjna (Modbus, BACnet)
27 R3NO Przekaznik 3, normalnie otwarty Osiagnieto predko$¢ zadana Wyjscie przekaznikowe 3 pokazuje, ze naped VFD pracuje z czestotliwoscia zadang
28 RINC Przekaznik 1, normalnie zamkniety Praca Wyjscie przekaznikowe 1 pokazuje, ze naped VFD jest w stanie
29 R1CM Przekaznik 1, wspdlny pracy
30 R1NO Przekaznik 1, normalnie otwarty
31 R3CM Przekaznik 3, wspdlny Osiagnieto predko$¢ zadana Wyijscie przekaznikowe 3 pokazuje, ze naped VFD pracuje z czestotliwoscig zadana
32 R2NC Przekaznik 2, normalnie zamkniety Btad Wyjscie przekaznikowe 2 pokazuje, ze naped VFD jest w stanie
33 R2CM Przekaznik 2, wspdlny bied
34 R2NO Przekaznik 2, normalnie otwarty

Uwagi

Powyzsze oprzewodowanie tyczy sie konfiguracji z wspélnym drenem. Wazne jest, aby CMA i CMB byty pofaczone z masa GND (co przedstawiono przerywana
linig). Jesli wymagana jest konfiguracja z wspdélnym zrédtem, podtaczy¢ 24 V do CMA i CMB, a na wejscia podawac¢ mase GND. W przypadku korzystania z napiecia
+10 V dla Al1, wazne jest, aby podtaczy¢ Al1- do masy GND (co przedstawiono przerywana linia).W przypadku korzystania z napigcia +10 V dla Al1 lub Al2,

zaciski 3, 5 i 6 musza by¢ pofaczone razem.W przypadku korzystania z napiecia +10 V dla Al1 lub Al2, zaciski 3, 5 i 6 musza by¢ potaczone razem.
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Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Tabela 120. Porty komunikacyjne napedu

Port

Komunikacja

Port panelu RJ45

Zapis/Odczyt parametrow USB do RJ45
Podtaczenie zdalnego panelu Ethernet
Aktualizacja oprogramowania USB do RJ45
Port Ethernet RJ45

Zapis/Odczyt parametréw Ethernet
Komunikacja Ethernet IP Ethernet
Komunikacja Modbus TCP Ethernet

Port szeregowy RS-485 ©

Zapis/Odczyt parametrow

Skretka dwuprzewodowa

Aktualizacja oprogramowania

Skretka dwuprzewodowa

Komunikacja Modbus RTU

Skretka dwuprzewodowa

Komunikacja BACnet MS/TP

Skretka dwuprzewodowa

@® Zalecany jest kabel ekranowany.
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Aplikacja Multi-Purpose —lista parametréow

Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Na nastepnych stronach mozna odnalez¢ liste parametréw odpowiednio dla grup parametréw. Opis parametréw znajduje sie na
stronie 150, “Opis parametréw”. Opisy sa utozone wedtug numerdw parametrow.

Objasnienie kolumn:

Kod = wskazanie lokalizacji na panelu; wskazuje operatorowi obecny numer parametru

Parametr = nazwa parametru

Min = minimalna warto$¢ parametru
Max = maksymalna warto$¢ parametru

Jednostka = jednostka wartosci parametru; podana jesli jest dostepna

DomysIny = warto$¢ ustawiona fabrycznie
ID = numer identyfikacyjny parametru

Tabela 121. Monitor—M

Kod Parametr Max. Jednostka Domyslnie ID Uwagi
M1 ng§t9tliwoéé Hz 0,00 1
wyjéciowa
M2 f-Referencja Hz 0,00 24
M3 Predkos¢ silnika obr/min 0 2
M4 Prad silnika A 0,0 3
M5 Moment silnika % 0,0 4
M6 Moc silnika Rel % 0,0 5
M7 Napigcie silnika V 0,0 6
M8 Napiecie obwodu DC V 0 7
M9 Temperatura °C 0,0 8
urzadzenia
M10 Temperatura silnika % 0,0 9
M11 M-Referencja % 0,0 15
M12 Wejscie analogowe Zmienna 0,00 10
M13 Wejécie analogowe?2 Zmienna 0,00 11
M14 Wyjscie Analogowe Zmienna 0,00 25
M15 Wyjscie Analogowe?2 Zmienna 0,00 575
M16 DI 1 do 3 status 0 12
M17 Dl 4 do 6 status 0 13
M18 DI 7 do 8 status 0 576
M19 DO1 Status 0 14
M20 RO 1 do 3 status 0 557
M21 Timer status 1 do 3 0 558
M22 Interwat1 0 559 0 = Nieaktywny
1 = Aktywny
M23 Interwat2 0 560 Patrz M22
M24 Interwat3 0 561 Patrz M22
M25 Interwat4 0 562 Patrz M22
M26 Interwatb 0 563 Patrz M22
M27 Timer1 Pozostaty s 0 569
M28 Timer2 Pozostaty s 0 571
M29 Timer3 Pozostaty s 0 573
M30 PID1 Warto$¢ zadana Zmienna 0,00 16
M31 PID1 Sprzezenie Zmienna 0,00 18
zwrotne
M32 PID1 Warto$¢ btedu Zmienna 0,00 20
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Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Tabela 121. Monitor—M, kontynuacja

Kod Parametr Jednostka Domyslnie ID Uwagi

M33 PID1T Wyj. % 0,00 22

M34 PID1 Status 0 23 0 = Zatrzymany
1 = Dziatajacy
2 = Tryb uspienia

M35 PID2 Warto$¢ zadana Zmienna 0,00 32

M36 PID2 Sprzezenie Zmienna 0,00 34

zwrotne

M37 PID2 Wartos¢ btedu Zmienna 0,00 36

M38 PID2 Wyj. % 0,00 38

M39 PID2 Status 0 39 Patrz M34

M40 Pracujace silniki 0 26

M41 PT100 Maks. °C 1000,0 27

temperatura

M42 Ostatni aktywny btad 0 28 Patrz kody btedéw na
stronie 224 w Zataczniku B

M43 RTC-Stan baterii 583 0 = Niezainstalowana
1 = Zainstalowana
2 = Wymienic¢ baterie
3 = Za wysokie napiecie

M44 Moc silnika kW 0,000 1686

Ma5 Oszczednos$¢ energii Zmienna 2120

M46 Multi-Monitor 0,12 30
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Tabela 122. Menu operacyjne—0O

Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
01 Czestotliwosé Hz 0,00 1
wyjéciowa
02 f-Referencja Hz 0,00 24
03 Predkos¢ silnika obr/min 0 2
04 Prad silnika A 0,0 3
05 Moment silnika % 0,0 4
06 Moc silnika Rel % 0,0 5
07 Napigcie silnika V 0,0 6
08 Napiecie obwodu DC V 0 7
09 Temperatura urzadzenia °C 0,0 8
010 Temperatura silnika % 0,0 9
R11 M-Ref Panel -300,0 300,0 % 0,0 782
R12®@ f-Ref Panel Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 141
R13® PID1 Warto$¢ zadana 1, Par. P10.5 Par. P10.6 Zmienna 0 1307
panel
R14® PID1 Warto$¢ zadana 2, Par. P10.5 Par. P10.6 Zmienna 0 1309
panel
Tabela 123. Parametry podstawowe —P1
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslnie ID Uwagi
P1.1®@ f-Min 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 101
P1.2® f-Maks Par. P1.1 400,00 Hz 60,00 102
P1.3® t-Przyspieszania‘ 0,1 3000,0 s 3,0 103
P1.4® t-Zwalnianial 0,1 3000,0 s 3,0 104
P1.5@® Prad znamionowy Naped Nom Naped Nom A Naped Nom CT 486
silnika CT*1/10 CT*2
P1.6® Predko$¢ znamionowa 300 20000 obr/min  Predkos¢ 489
silnika znamionowa silnika
P1.7® cosfi silnika 0,30 1,00 0,85 490
P1.8® Napiecie znamionowe 180 690 V Napiecie 487
silnika znamionowe silnika
P1.9® Czestotliwosé 8,00 400,00 Hz Czestotliwos¢ 488
Zznamionowa silnika znamionowa silnika
P1.10® Lokalne/Zdalne @Start 0 1685 0 = Utrzymaj ostatnie
1 = Sterowanie lokalne
2 = Sterowanie zdalne
P1.11® Zdalne1 miejsce 0 135 0 = Zaciski we/wy Start 1
sterowania 1 = Magistrala
2 = Zaciski we/wy 2
3 = Panel
P1.12 Sterowanie lokalne, 0 1695 0 = Panel
zrédto 1 = Zaciski we/wy Start 1
2 = Zaciski we/wy 2
3 = Magistrala
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Tabela 123. Parametry podstawowe —P1, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P1.130@ Referencja lokalna, 6 136 0 = Wejscie analogowe
zrédto 1 = Wejscie analogowe?2

2 = WejsScie analogowe101
3 = Wejscie analogowe201
4 = Al1 Joystick

5 = Al2 Joystick

6 = Panel

7 = Referencja z magistrali
8 = Motopotencjometr

9 = f-Maks

10 = Al1 + Al2

11 =Al1-AI2

12 =Al2- Al

13 =Al1 * Al2

14 = Al1 lub Al2

15 = Min (Al1, Al2)

16 = Max (Al1, Al2)

17 = Wyjécie regulatora PID1

P1.14®@  f-Ref zdalnal Zrodto 1 137 Patrz P1.13

P1.15® Zezwolenie na nawroét 1 1679 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany

Tabela 124. Wejscie analogowe —P2

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi

P2.1 Al1l Tryb 1 222 0=0-20mA
1=0-10V

P2.2® Al1 Zakres sygnatu 0 175 0 = 0-100%/0-20 mA/0-10 V
1 = 20-100%/4-20 mA/2-10 V
2 = Zakres uzytkownika

P2.3® Al1 Min 0,00 Par. P2.4 % 0,00 176

P2.4® Al1 Maks Par. P2.3 100,00 % 100,00 177

P2.5® Al1 t-Filtracji 0,00 10,00 s 0,10 174

P2.6® Al1 Inwersja 0 181 0 = Nieodwrocony
1 = Odwrécony

P2.7® Al1 JS Hysterese 0,00 20,00 % 0,00 178

P2.8® Al1 JS Uspienia Limit 0,00 100,00 % 0,00 179

P2.9®@ Al1 JS t-UspieniaDelay 0,00 320,00 s 0,00 180

P2.10® Al1 JS Offset -50,00 50,00 % 0,00 133

P2.11 Al2 Tryb 0 223 0=0-20mA
1=0-10V
2=0d-10do +10V

P2.12® Al2 Zakres sygnatu 1 183 0 = 0-100%/0-20 mA/
od0do 10 V/od-10do 10 V
1 =20-100%/4-20 mA/
od 2 do 10 V/od -6 do 10 V
2 = Zakres uzytkownika

P2.13® Al2 Min 0,00 Par. P2.14 % 0,00 184

P2.14® Al2 Maks Par. P2.13 100,00 % 100,00 185

P2.15® Al2 t-Filtracji 0,00 10,00 s 0,10 182

P2.16® Al2 Inwersja 0 189 Patrz P2.6

P2.17® Al2 JS Hysterese 0,00 20,00 % 0,00 186

pP2.18®@ Al2 JS Uspienia Limit 0,00 100,00 % 0,00 187

P2.19® Al2 JS t-UspieniaDelay 0,00 320,00 s 0,00 188

Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Tabela 124. Wejscie analogowe —P2, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslnie ID Uwagi
P2.20® Al2 JS Offset -50,00 50,00 % 0,00 134
P2.21® f-Min Al 0,00 Par. P2.22 Hz 0,00 144
P2.22® f-Maks Al Par. P2.21 400,00 Hz 0,00 145

Tabela 125. Wejscie cyfrowe—P3
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi

P3.10® Logika start/stop1 0 143 0 = FWD/Stop & REV/Stop
1 = Start/Stop & FWD/REV
2 = Start/Stop &
Odblokowany/Zablokowany
3 = Start/Stop & FWD/REV -
Zbocze

P3.2® StartStopCMD1 Zrédto 2 190 0 =Dl =WYL
1 1 =Dl =ZAtL
2 =D
3=DI2
4 =DI3
5=DI4
6 =DI5
7 =Dl6
8 =DI7
9=DI8
10 = DI:A: 101:1
11 =DI:A: 101: 2
12 =DI: A:101: 3
13 =DI: A:105: 1
14 = DI: A: 105: 2
15 =DI:A: 105: 3
16 = DI:A: 105: 4
17 = DI:A: 105: 5
18 = DI:A: 105: 6

19=DI:B:101:1
20=DI: B:101: 2
21 =DI:B:101: 3
22 =DI: B: 105: 1
23 =DI: B: 105: 2
24 =DI: B: 105: 3
25 =DI: B: 105: 4
26 =DI: B:105: 5
27 =DI: B: 105: 6

28 = Timer1 Kanat
29 = Timer2 Kanat
30 = Timer3 Kanat

P3.3@ StartStopCMD2 Zrédto 1 3 191 Patrz P3.2

P3.40@ Wejscie termistorowe, 0 881 0 = Wejscie cyfrowe
wybor 1 = Wejscie termistorowe

P3.5® FWD/REV, Zrodto 0 198 Patrz P3.2

P3.6® Bfad zewn. styk 4 192 Patrz P3.2
zamkniety, 1 Zrodto

P3.7® Bfad zewn. styk 1 193 Patrz P3.2
otwarty, 1 zrédto

P3.8®@ Kasowanie btedu 5 200 Patrz P3.2

P3.9® Zezwolenie praca, zrédto 1 194 Patrz P3.2

P3.10@ f-Stata wybér BO 6 205 Patrz P3.2

P3.11® f-Stata wybor B1 7 206 Patrz P3.2

Uwagi
@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Tabela 125. Wejscie cyfrowe—P3, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslnie ID Uwagi

P3.12® f-Stata wybér B2 0 207 Patrz P3.2

P3.13® PID1 Zezwolenie 1 550 Patrz P3.2

P3.14® PID2 Zezwolenie 1 553 Patrz P3.2

P3.15® t-Przysp/Zwalniania, 0 195 Patrz P3.2
wybér BO

P3.16® Zamrozenie rampy, 0 201 Patrz P3.2
zrédto

P3.17® Ochrona parametréw, 0 215 Patrz P3.2
zrédto

P3.18@ Motopotencjometr 0 203 Patrz P3.2
zwieksz, zrédto

P3.19®@ Motopotencjometr 0 204 Patrz P3.2
zmniejsz, zrédto

P3.20® Kasowanie MotoPot 0 216 Patrz P3.2

P3.21® Sterowanie zdalne, 9 196 Patrz P3.2
zrédto

P3.22® Sterowanie lokalne, 0 197 Patrz P3.2
zrédto

P3.23® Zdalne wyboér BO 0 209 Patrz P3.2

P3.24® Wybér zestawu 0 217 Patrz P3.2
parametréw BO

P3.25® Bypass start 0 218 Patrz P3.2

P3.26® HamowanieDC 0 202 Patrz P3.2
zezwolenie, zrédto

P3.27® Tryb oddymiania, 0 219 Patrz P3.2
zrédto

P3.28®@ Tryb pozarowy 0 220 Patrz P3.2

P3.29®@ f-Ref Tryb pozarowy, 0 221 Patrz P3.2
wybér BO

P3.30®@ PID1 Wybdr wart. 0 351 Patrz P3.2
zadanej BO

P3.31@ PID2 Wybor wart. 0 352 Patrz P3.2
zadanej BO

P3.32® Jog, zrédto 0 199 Patrz P3.2

P3.33®  Timerl Zrédto startu 0 224 Patrz P3.2

P3.34®  Timer2 Zrédto startu 0 225 Patrz P3.2

P3.35@  Timer3 Zrodto startu 0 226 Patrz P3.2

P3.36®@ Al Wybér referencji BO 0 208 Patrz P3.2

P3.37@ Silnik1 Zrédto blokady 0 210 Patrz P3.2

P3.38@ Silnik2 Zrodto blokady 0 211 Patrz P3.2

P3.39@ Silnik3 zroédto blokady 0 212 Patrz P3.2

P3.40® Silnik4 Zrodto blokady 0 213 Patrz P3.2

P3.41® Silnik5 Zroédto blokady 0 214 Patrz P3.2

P3.42® Zatrzymanie awaryjne 1 747 Patrz P3.2

P3.43® Przeciazenie obejscia 0 1246 Patrz P3.2

P3.44 Tryb pozarowy 0 2118 Patrz P3.2
kierunek

P3.45®®  Logika start/stop2 0 2206 Patrz P3.1

Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Tabela 125. Wejscie cyfrowe —P3, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P3.46 @ StartStopCMD1 Zrédto 2 2 2207 Patrz P3.2
P3.47 @ StartStopCMD?2 Zrédto 2 3 2208 Patrz P3.2
P3.48 @ Btad zewn. styk 0 2293 Patrz P3.2
otwarty,2 zrédto
P3.49 ® Btad zewn. styk 1 2294 Patrz P3.2
zamkniety,2 zrédto
P3.50 @ Btad zewn. styk 0 2295 Patrz P3.2
otwarty,3 zrédto
P3.51® Bfad zewn. styk 1 2296 Patrz P3.2
zamkniety,3 zrédto
P3.52 @ Bfad zewnetrzny1 0 2297 0 = Btad zewnetrzny,1 zrédto
tekst 1 = Wibracje odciecie
2 = Wysoka temp. silnika
3 = Niskie cisnienie
4 = Wysokie ci$nienie
5 = Niska woda
6 = Blokada ttumienia
7 = Zezwolenie praca, zrédfo
8 = Zadziatanie czujnika
zamarzania
9 = Wykryty dym
10 = Rozszczelnienie
P3.53 @ Btad zewnetrzny2 1 2298 0 = Btad zewnetrzny,1 zrédto
tekst 1 = Wibracje odciecie
2 = Wysoka temp. silnika
3 = Niskie cisnienie
4 = Wysokie ci$nienie
5 = Niska woda
6 = Blokada ttumienia
7 = Zezwolenie praca, zrédto
8 = Zadziatanie czujnika
zamarzania
9 = Wykryty dym
10 = Rozszczelnienie
P3.54 @ Btad zewnetrzny3 2 2299 0 = Btad zewnetrzny,1 zrédto
tekst 1 = Wibracje odciecie
2 = Wysoka temp. silnika
3 = Niskie ci$nienie
4 = Wysokie ci$nienie
5 = Niska woda
6 = Blokada ttumienia
7 = Zezwolenie praca, zrédto
8 = Zadziatanie czujnika
zamarzania
9 = Wykryty dym
10 = Rozszczelnienie
P3.55 @ Wybor zestawu 0 2312 Patrz P3.2

parametréw BO

Uwagi
@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Tabela 126. Wyjscie analogowe —P4

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi

P4.1@ AO1 Tryb 0 227 0=0-20 mA
1=0-10V

P4.2® AO1 Funkcja 1 146 0 = Nieuzywany

1 = Czestotliwos$¢ wyjsciowa

2 = f-Referencja

3 = Predkos¢ silnika

4 = Prad silnika

5 = Moment silnika (0-100%)

6 = Moc silnika Rel

7 = Napiecie silnika

8 = Napiecie obwodu DC

9 = PID1 Warto$¢Zadana

10 = PID1 SprzezenieZwrotne 1
11 = PID1 SprzezenieZwrotne 2
12 = PID1 Warto$¢ btedu

13 =PID1 Wyj.

14 = PID2 Warto$¢Zadana

15 = PID2 SprzezenieZwrotne 1
16 = PID2 SprzezenieZwrotne 2
17 = 2 Warto$¢Btedu

18 = PID2 Wyjscie

19 = Wejscie analogowe

20 = Wejscie analogowe?2

21 = Czestotliwosé wyjsciowa
(£200%)

22 = Moment silnika (+200%)
23 = Moc silnika (£200%)

24 = PT100 Maks. temperatura
25 = Dane wejsciowe1 wartos¢
26 = Dane wejsciowe2 wartos¢
27 = Dane wejsciowe3 wartos¢
28 = Dane wejsciowe4 wartos$¢
29 = Dane wejscioweb wartos$¢
30 = Dane wejsciowe6 wartos$¢
31 = Dane wejsciowe7 wartosé¢
32 = Dane wejsciowe8 wartosé

P4.3@ AO1 Min 1 149 0=0V/0mA
1=2V/[4AmA

P4.4®@ AO1 t-Filtracji 0,00 10,00 s 1,00 147

P45® AO1 Skalowanie 10 1000 % 100 150

P4.6@ AO1 Inwersja 0 148 0 = Nieodwrdécony
1 = Odwrécony

P4.7® AO1 Offset -100,00 100,00 % 0,00 173

P4.8@ AO2 Tryb 0 228 Patrz P4.1

P4.9®@ AQO2 Funkcja 1 229 Patrz P4.2

P4.10® AO2 Min 1 232 Patrz P4.3

P411®@ AO2 t-Filtracji 0,00 10,00 s 1,00 230

P4.12® AQ2 Skalowanie 10 1000 % 100 233

P4.13® AO2 Inwersja 0 231 Patrz P4.6

P4.14@ AO2 Offset -100,00 100,00 % 0,00 234

Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Tabela 127. Wyjscie cyfrowe —P5

Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslnie ID Uwagi
P5.1® DO1 Funkcja 1 151 0 = Nieuzywany
1 = Gotowy do pracy
2 = Praca
3 = Btad
4 = Biad, negacja
5 = Ostrzezenie
6 = Obroty w lewo
7 = Osiagnieto predko$¢ zadana
8 = Czestotliwos¢ zerowa
9 = f-Poziom wyj.1 Sprawdz
10 = f-Poziom wyj.2 Sprawdz
11 = PID1 Nadzoér
12 = PID2 Nadzor
13 = Temp. urzadzenia za wys
14 = Przetezenie pragdowe U-V-W
15 = Za wysokie U urzadz.
16 = Niskie napiecie sieci
17 = Btad 4-20mA
18 = Sterowanie hamulcem zewn.
19 = Sterowanie hamulcem
zewn., negacja
20 = M-Spr. poziomu wyj.
21 = f-Ref KontrolaPoziomu
22 = Sterowanie z we/wy
23 = Niepozadany kierunek
obrotéw
24 = Btad termistora silnika
25 = Tryb pozarowy
26 = W trybie bypass
27 = Btad zewnetrzny
28 = Sterowanie zdalne
29 = Predkos¢ jog
30 = Za wysoka temp. silnika
31 = Dane wejsciowe1 wartos$¢
32 = Dane wejsciowe2 wartos$¢
33 = Dane wejsciowe3 wartos¢
34 = Dane wejsciowe4 wartosé
35 = Opdznienie startu
36 = Timer1 Status
37 = Timer2 Status
38 = Timer3 Status
39 = Szybkie zatrzymanie
40 = P-Spr. poziomu wyj.
41 = Spr. poziomu temp.
42 = Al Kontrola poziomu
43 = Sterowanie, silnik 1
44 = Sterowanie, silnik 2
45 = Sterowanie, silnik 3
46 = Sterowanie, silnik 4
47 = Sterowanie, silnik 5
48 = Spetniona logika
49 = PID1 TrybU$pienia
50 = PID2 TrybUs$pienia
51 = |-Kontrola 1
52 = |-Kontrola 2
53 = Al Kontrola poziomu 2
54 = Obwdd tadowania DC
zamkniety
55 = Aktywne wstepne grzanie
56 = Aktywny tryb zimnej pogody
P5.2®@ RO1 Funkcja 2 1652 Patrz P5.1
P5.3@ RO2 Funkcja 3 153 Patrz P5.1
P5.4®@ RO3 Funkcja 7 538 Patrz P5.1
P5.5®@ f-Poziom wyj.1 0 154 0 = Bez ograniczenia S
Sprawdz 1 = Nadzér dolnego ograniczenia
2 = Nadzér gérnego ograniczenia
3 = Sterowanie zat. hamulca
P5.6@ f-Poziom wyj.1 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 165
P5.7® f-Poziom wyj.2 0 157 0 = Bez ograniczenia : .
Sprawdz 1 = Nadzor dolnego ograniczenia
2 = Nadzér gérnego ograniczenia
3 = Sterowanie wyt. hamulca
4 = Sterowanie zat./wyt. hamulca
P5.8®@ f-Poziom wyj.2 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 158
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Tabela 127. Wyjscie cyfrowe—P5, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P5.9®@ M-Spr. poziomu wyj. 0 159 0 = Bez ograniczenia o
1 = Nadzér dolnego ograniczenia
2 = Nadzér gérnego ograniczenia
3 = Sterowanie wyt. hamulca
P5.10® M-Poziom wyj. -1000,0 1000,0 % 100,0 160
P5.11@ f-Ref KontrolaPoziomu 0 161 0=Bezograniczenia
1 = Nadzér dolnego ograniczenia
2 = Nadzor gérnego ograniczenia
P5.12® f-Ref Poziom 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 162
P5.13@ Zewn. hamulec WYL, 0,0 100,0 s 0,5 163
opdznienie
P5.14® Zewn. hamulec ZAt, 0,0 100,0 s 1,5 164
opdznienie
P5.15® Spr. poziomu temp. 0 165 Patrz P5.11
P5.16® Temperatura radiatora -10,0 75,0 °C 40,0 166
P5.17® P-Spr. poziomu wyj. 0 167 Patrz P5.11
P5.18@ P-Poziom wyj. 0,0 200,0 % 0,0 168
P5.19® Al Nadzér, wyboér BO 0 170 0 = Wejscie analogowe
1 = Wejécie analogowe?2
P5.20® Al Kontrola poziomu 1 0 171 Patrz P5.11
P5.21® Al Wartos¢ 0,00 100,00 % 0,00 172
nadzorowana
P5.22® PID1 Nadzor 0 1346 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P5.23® PID1 Nadzoér maks Par. P10.5 Par. P10.6 Zmienna 0,00 1347
P5.24® PID1 Nadzér min Par. P10.5 Par. P10.6 Zmienna 0,00 1349
P5.25® PID1 t-Opdznienie 0 3000 s 0 1351
nadzor
P5.26® PID2 Nadzor 0 1408 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P5.27® PID2 Nadzér maks Par. P11.5 Par. P11.6 Zmienna 0,00 1409
P5.28®@ PID2 Nadzér min Par. P11.5 Par. P11.6 Zmienna 0,00 1411
P5.29® PID2 t-Opdznienie 0 3000 s 0 1413
nadzér
P5.30 RO1 Opdznienie 0 320 s 0 2111
zalgczenia
P5.31 RO1 Opdznienie 0 320 s 0 2112
wylaczenia
P5.32 RO2 Opdznienie 0 320 s 0 2113
zalgczenia
P5.33 RO2 Opdznienie 0 320 s 0 2114
wytaczenia
P5.34 RO3 Opdznienie 0 320 s 0 2115
zatgczenia
P5.35 RO3 Opdznienie 0 320 s 0 2116
wytaczenia
P5.36 RO 3 Logika 0 2117 1 = Nieodwrécony
2 = Odwrécony
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Tabela 127. Wyjscie cyfrowe —P5, kontynuacja

Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P5.37 @ I-Kontrola 1 0 2189 0 = Bez ograniczenia
1 = Nadzér dolnego
ograniczenia
2 = Nadzér gérnego
ograniczenia
P5.38 @ [-Poziom wyj.1 0 Naped A Naped 2190
Nom Nom
CT*2 CT
P5.39 @ I-Kontrola 2 0 2191 0 = Bez ograniczenia
1 = Nadzér dolnego
ograniczenia
2 = Nadzér gérnego
ograniczenia
P5.40 @ [-Poziom wyj.2 0 Naped A Naped 2192
Nom Nom
CT*2 CT
P5.41 @ Al Nadzér 2, wybdr BO 0 2193 0 = Wejscie analogowe'
1 = Wejscie analogowe?2
P5.42 @ Al Kontrola poziomu 2 0 2194 Patrz P5.11
P5.43 @ Al1 Poziom 2 0 100 % 0 2195
P5.44 @ I-Wyj1 kontrola, 0.1 1 A 0,1 2196
histereza
P5.45 @ I-Wyj2 kontrola, 0.1 1 A 0,1 2197
histereza
P5.46 @ Al1 kontrola, histereza 1 1 10 % 1 2198
P5.47 @ Al1 kontrola, histereza 2 1 10 % 1 2199
P5.48 @ f-Wyj.1 kontrola, 0,1 1 Hz 0,1 2200
histereza
P5.49 @ f-Wyj.2 kontrola, 0.1 1 Hz 0,1 2201
histereza
P5.50 @ M-Wyj. kontrola, 1 5 % 1 2202
histereza
P5.51 @ f-Ref kontrola, 0.1 1 Hz 0,1 2203
histereza
P5.52 @ Poziom temp. kontrola, 1 10 ? 1 2204
histereza
P5.53 @ P-Wyj. kontrola, 0.1 10 % 0,1 2205
histereza
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.

@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Tabela 128. Funkcja logiczna—P6

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslnie ID Uwagi
P6.1@ Wybor funkcji logicznej 0 751 0 =AND
1=0R
2 = XOR
P6.2® Wejscie logiczne 1 0 752 0 = Nieuzywany
1 = Gotowy do pracy
2 = Praca
3 = Bfad
6 = Obroty w lewo
7 = Ostrzezenie
8 = Czestotliwos¢ zerowa
9 = Sterowanie z we/wy
15 = Sterowanie hamulcem zewn.
16 = W trybie bypass
17 = Osiagnieto predkosé zadana
18 = Sterowanie zdalne
19 = f-Poziom wyj.1 Sprawdz
20 = f-Poziom wyj.2 Sprawdz
22 = PID1 Nadzor
23 = PID2 Nadzor
24 = Temp. urzadzenia za wys
28 = Btad 4-20mA
29 = Przetezenie pradowe U-V-W
30 = Za wysokie U urzadz.
31 = Niskie napiecie sieci
32 = M-Spr. poziomu wyj.
33 = f-Ref KontrolaPoziomu
34 = Niepozadany kierunek
obrotéw
35 = Temp. urzadzenia za wys
36 = Bypass Zezwolenie, zrodto
37 = Jog, zrédito
38 = Za wysoka temp. silnika
39 = Dane wejsciowe1 wartos$¢
40 = Dane wejsciowe?2 wartos$¢
41 = Dane wejsciowe3 wartos$¢
42 = Dane wejsciowe4 wartos$¢
43 = Opdznienie startu
44 = Timer1 Status
45 = Timer2 Status
46 = Timer3 Status
47 = Szybkie zatrzymanie
48 = P-Spr. poziomu wyj.
49 = Spr. poziomu temp.
50 = Al Kontrola poziomu
51 = Sterowanie, silnik 1
52 = Sterowanie, silnik 2
53 = Sterowanie, silnik 3
54 = Sterowanie, silnik 4
55 = Sterowanie, silnik 5
56 = Spetniona logika
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Tabela 128. Funkcja logiczna—P6, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi

P6.3®@ Wejscie logiczne 2 0 753 0 = Nieuzywany
1 = Gotowy do pracy
2 = Praca
3 = Blad

6 = Obroty w lewo

7 = Ostrzezenie

8 = Czestotliwo$¢ zerowa

9 = Sterowanie z we/wy

15 = Sterowanie hamulcem zewn.
16 = W trybie bypass

17 = Osiagnieto predkos$¢ zadana
18 = Sterowanie zdalne

19 = f-Poziom wyj.1 Sprawdz
20 = f-Poziom wyj.2 Sprawdz
22 = PID1 Nadzor

23 = PID2 Nadzor

24 = Temp. urzadzenia za wys
28 = Btad 4-20mA

29 = Przetezenie pradowe U-V-W
30 = Za wysokie U urzadz.

31 = Niskie napiecie sieci

32 = M-Spr. poziomu wyj.

33 = f-Ref KontrolaPoziomu

34 = Niepozadany kierunek
obrotéw

35 = Temp. urzadzenia za wys
36 = Bypass Zezwolenie, Zrodto
37 = Jog, zrédio

38 = Za wysoka temp. silnika
39 = Dane wejsciowe1 wartos¢
40 = Dane wejsciowe2 wartos¢
41 = Dane wejsciowe3 wartos¢
42 = Dane wejsciowe4 wartos$¢
43 = Opdznienie startu

44 = Timer1 Status

45 = Timer2 Status

46 = Timer3 Status

47 = Szybkie zatrzymanie

48 = P-Spr. poziomu wyj.

49 = Spr. poziomu temp.

50 = Al Kontrola poziomu

51 = Sterowanie, silnik 1

52 = Sterowanie, silnik 2

53 = Sterowanie, silnik 3

54 = Sterowanie, silnik 4

55 = Sterowanie, silnik 5

56 = Spetniona logika

Tabela 129. Sterowanie napedem —P7

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P7.1@ Zdalne2 miejsce 1 138 0 = Zaciski we/wy
sterowania 1 = Magistrala
P7.20@ f-Ref zdalna2 Zrodto 7 139 Patrz P1.13
P7.3@ f-Ref Panel Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 141
P7.4® Panel sterowania 0 116 0 = Obroty w prawo
kierunek 1 = FWD/REV, Zrédto
pP75® Panel sterowania Stop 1 114 0 = Aktywny, gdy obstuga z
panelu
1 = Zawsze aktywny
P7.6@ f-Ref Jog Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 17
P7.7® t-Przyspieszania 0,1 2000,0 Hz/s 10,0 156
MotoPot
pP7.8®@ Motopotencjometr, 0 169 0 = Bez kasowania
tryb kasowania 1 = Kasowanie przy
zatrzymaniu i wyt. zasilania
2 = Kasowanie przy
wylgczeniu zasilania
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Tabela 129. Sterowanie napedem —P7, kontynuacja
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P7.9@ Start Tryb 0 252 0 = Rampa
1 = Lotny start
P7.10® Stop Tryb 1 253 0 = Wybieg
1 = Rampa
P7.11@ t-KrzywejS1 0,0 10,0 s 0,0 247
P7.12® t-KrzywejS2 0,0 10,0 s 0,0 248
P7.13® t-Przyspieszania2 0,1 3000,0 s 10,0 249
P7.14@ t-Zwalniania2 0,1 3000,0 s 10,0 250
P7.15@ f-Min Skok1 0,00 Par. P7.16  Hz 0,00 256
P7.16@ f-Maks Skok1 Par. P7.15 400,00 Hz 0,00 257
P7.17@ f-Min Skok2 0,00 Par. P7.18  Hz 0,00 258
P7.18@ f-Maks Skok2 Par. P7.17 400,00 Hz 0,00 259
P7.19@ f-Min Skok3 0,00 Par. P7.20 Hz 0,00 260
P7.20@ f-Maks Skok3 Par. P7.19 400,00 Hz 0,00 261
pP7.21® t-Skok Wspoétczynnik 0,1 10,0 1,0 264
P7.22® Zanik zasilania - tryb 0 267 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P7.23® t-Zaniku zasilania 0,3 5,0 s 2,0 268
P7.24@ Waluta 2121 0=3%
1=GBP
2 = Eur
3=JPY
4 =Rs
5=R$
6=Fr
7 =Kr
pP7.25® Koszt energii 0 2122
P7.26® Typ danych 0 2123 0 =tacznie
1 = Srednia dzienna
2 = Srednia tygodniowa
3 = Srednia miesigczna
4 = Srednia roczna
pP7.27 Kasowanie 0 2124 0 = Brak reakgji
oszczednosci energii 1 = Reset
Tabela 130. Sterowanie silnikiem —P8
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P8.1 @ Tryb sterowania 0 287 0 = Sterowanie U/f
silnikiem 1 = Regulacja predkosci
5 = Regulacja predkosci,
petla otwarta
6 = Sterowanie momentem
w petli otwartej
P8.2® [-Ograniczenie pradu  Naped Nom Naped Nom A Naped Nom VT 107
CT*1/10 CT*2
P8.30@ Automatyczne 0 109 0 = Zablokowany
podbicie momentu 1 = Odblokowany
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Tabela 130. Sterowanie silnikiem —P8, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi

P8.40® Charakterystyka U/f 0 108 0 = Liniowa
1 = Kwadratowa
2 = Programowalna
3 = Liniowa + optymalizacja

strumienia
P8.50@ f-Umaks 8,00 400,00 Hz 60,00 289
P8.6 0@ U-Maks 10,00 200,00 % 100,00 290
Pg7@@  f-Srodek U/f 0,00 Par. P8.5 Hz Czestotliwosé 291
$rodka krzywej U/f
P8.80® U-SrodekU/f 0,00 100,00 % 100,00 292
P8.90® U-Podbicie 0,00 40,00 % 0,00 293
P8.10® Czestotliwosé Min. ~~ ~ Maks. ~  kHz Domysina 288
kluczowania czestotliwos¢  czestotliwose czestotliwosc
kluczowania kluczowania kluczowania
P8.11® Tryb Filtr sinus 0 1665 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P8.12@@  Kontrola za wysokiego 1 294 0 = Zablokowany
napiecia 1 = Odblokowany
P8.13® Opadanie maks. 0,00 100,00 % 0,00 298
Pg8.14® |dentyfikacja silnika 0 299 0 = Brak reakgji
1 = Identyfikacja: tylko rez.
stojana
2 = |dentyfikacja: z obracaniem
3 = Identyfikacja: bez obracania
P8.15@@  f-Maks REV -400,00 Par. P8.16 Hz -400,00 1574
P8.160@  f-Maks FWD Par. P8.15 400,00 Hz 400,00 1576
P8.17® t-Filtracji Rampa wyj. 0 3000 ms 0 1585
P8.18@ t-Filtracji btedu 0 3000 ms 0 1591
predkosci
P8.19®@ Start MSC 0,00 320,00 Hz 0,00 1592
@SpeedError
P8.20® MSC Kp 0,0 1000,0 % 100,0 1593
P8.21® MSC Ti 0,0 3200,0 ms 20,0 1594
P8.22® MSC (f>f-UMax) Kp 0,0 1000,0 % 100,0 1595
P8.23@ MSC (f<f0) Kp 0,0 1000,0 % 0,0 1596
P8.24® MSC 0 0,00 Par. P8.25 Hz 0,00 1597
P8.25® MSC 1 Par. P8.24 Par. P8.5 Hz 0,00 1598
P8.26@ MSC (M<MO) Kp 0,0 1000,0 % 0,0 1599
P8.27® MSC MO 0,0 100,0 % 0,0 1600
P8.28@ MSC, Kp t-Filtracji 0 3000 ms 0 1601
P8.29® M-Maks Silnikowy 0,0 300,0 % 300,0 1602
P8.30®@ M-Maks Pradnicowy 0,0 300,0 % 300,0 1603
P8.31@ M-Maks FWD 0,0 300,0 % 300,0 1604
P8.32®@ M-Maks REV 0,0 300,0 % 300,0 1605
P8.33@ P-Max Praca silnikowa 0,0 300,0 % 300,0 1607
P8.34® P-Max Praca 0,0 300,0 % 300,0 1608
pradnicowa
P8.35®@ t-Kompensacja przysp. 0,0 1000,0 % 0,0 1611
P8.36@ t-Filtracji kompensacji 0 3000 ms 0 1612
przysp.
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Tabela 130. Sterowanie silnikiem —P8, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P8.37®@ Referencja strumienia 0,0 500,0 % 100,0 1620
P8.38®@ Prad magnesowania @Stop 0,0 100,0 % 100,0 1621
P8.39® t-Przysp. Podbicie momentu —1 32000 s 0 1622
P8.40® t-Rampa Strumien 0 32000 ms 200 1623
P8.41® t-Predkoéci O przy starcie 32000 ms 100 1624
P8.42® t-Predkosci 0 przy 0 32000 ms 100 1625
zatrzymaniu
P8.43® t-Filtracji opadania 0 3000 ms 0 1630
P8.44® M-Start, zrédto 0 1631 0 = Nieuzywany
1 = Pamie¢ momentu
2 = Referencja momentu
3 = Moment poczatkowy FWD/REV
P8.45® M-Start Pamie¢ -300,0 300,0 % 0,0 1632
P8.46®@ M-Start FWD -300,0 300,0 % 0,0 1633
P8.47® M-Start REV -300,0 300,0 % 0,0 1634
P8.48 M-Start wart. aktualna % 1635
P8.49® t-Moment poczatkowy 0O 10000 ms 50 1667
P8.50® Rezystancja stojana silnika 0,001 65,535 Ohm 0,033 771
P8.51® Rezystancja wirnika silnika 0,001 65,535 Ohm 0,034 772
P8.52® Indukcyjnosé 0,001 65,535 mH 0,128 773
rozproszenia silnika
P8.53® Indukcyjnosé 0,01 655,35 mH 3,44 774
wzajemna silnika
P8.54® Prad magnesujacy 0,1 Naped Nom A 0,1 775
silnika @M=0 CT*2
Tabela 131. Funkcje zabezpieczajace —P9
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P9.10@ Akcja@Btad 4-20mA 0 306 0 = Brak reakgji
1 = Ostrzezenie
2 = Ostrzezenie + poprzednia
czestotliwosé
3 = Ostrzezenie + stata
czestotliwose
4 = Biad
5 = Bfad, wybieg
P9.20® f-Ref Btad 4-20mA 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 331
P9.30@ Btad zewnetrzny 2 307 Patrz P9.11
P9.40® Akcja@Zanik fazy 2 332 Patrz P9.11
P9.5 0@ Akcja@Niskie napiecie sieci 2 330 Patrz P9.11
P9.6 0@ Akcja@Zanik fazy wyjsciowej 2 308 Patrz P9.11
P9.7 ® Akcja@Doziemienie U-V-W 2 309 Patrz P9.11
P9.80@ Akcja@Za wysoka 2 310 Patrz P9.11
temp. silnika
P9.9®@ Imax (f-Ref=0) Poziom 0,0 150,0 % 40,0 311
P9.10®@ t63-Stata czasowa silnika 1 200 min 12 312
P9.11®®  Akcja@Utyk silnika 0 313 0 = Brak reakcji
1 = Ostrzezenie
2 = Bfad
3 = Biad, wybieg
P9.12® [-Poziom utyku 0,1 Aktywny prad A Aktywnyprad 314
zZnamionowy znamionowy silnika
silnika 1*2 1*13/10

Uwagi
@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Tabela 131. Funkcje zabezpieczajace —P9, kontynuacja

Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P9.13® Utyk t-Limit 1,0 120,0 S 15,0 315
P9.14® f-Poziom utyku 1,00 Par. P1.2 Hz 25,00 316
P9.150@ Akcja@Niedociazenie silnika 0 317 Patrz P9.11
P9.16® M-Min (f>f-Umax) Limit 10,0 150,0 % 50,0 318
P9.17® M-Min (f-Ref=0) Limit 5,0 150,0 % 10,0 319
P9.18®@ Niedocigzenie t-Limit 2,00 600,00 S 20,00 320
P9.190@ Akcja@Blad termistora silnika 2 333 Patrz P9.11
P9.20®@ Blokada startu 2 750 0 = Zablokowany, bez zmiany
1 = Odblokowany, bez zmiany
2 = Zablokowany, zmiana
3 = Odblokowany, zmiana
P9.21@®  Akcja@Btad komunikacii 2 334 Patrz P9.11
sieciow.
P9.220®  Akcja@Btad potaczenia z 2 335 Patrz P9.11
opcja
P9.23 0@ A_kija@Temp. urzadzenia za 2 1564 Patrz P9.11
niska
P9.24® Restart po bfedzie, czas 0,10 10,00 s 0,50 321
oczekiwania
P9.25@ Re,st}art po btedzie, czas 0,00 60,00 s 30,00 322
prooy
P9.26® Restart po bledzie, tryb 0 323 0 = Lotny start
P9.27® Za niskie U urzadzenia 0 10 1 324
Proby
P9.28®@ Za wysokie U urzadz. Préby Q 10 1 325
P9.29® Za duzy prad Proby 0 3 1 326
P9.30® Bfad 4-20mA Proby 0 10 1 327
P9.31@ Btad termistora silnika 0 10 1 329
Proby
P9.32® Biad zewnetrzny Proby 0 10 0 328
P9.33®@ Niedociazenie silnika Proby Q 10 1 336
P9.34®@  Akcja@Blad zegara RTC 1 955 Patrz P9.11
P9.35®@  Akcja@Btad PT100 2 337 Patrz P9.11
P9.36 ©@ Akcja@Wymieni¢ baterie 1 1256 Patrz P9.11
P9.37@@  Akcja@Wymieni¢ 1 1257 Patrz P9.11
wentylator
P9.38@®@  Akcja@Konflikt IP 1 1678 Patrz P9.11
P9.39 Zimna pogoda Tryb 0 2126 0 = Nie
1 =Tak
P9.40 U-Zimna pogoda 0 20 % 2 2127
P9.41 Zimna pogoda Timeout 0 10 min 2128
P9.44 @ GroundFault Limit 0 30 % 15 2158
P9.45 @@  Akcja@Blad panela 2 2157 Patrz P9.11
sterujgcego
P9.46 @ Podgrzanie Tryb 0 2159 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P9.47 @ T-Podgrzanie Zrédto 0 2160 0 = Temperatura urzadzenia
1 = PT100 Maks. temperatura
P9.48 ® T-Podgrzanie Start 0,0 19,9 °C 10,0 2161
P9.49 @ T-Podgrzanie Stop 20,0 40,0 °C 20,0 2162
P9.50 @ Podgrzanie Napiecie 0,0 20,0 % 2,0 2163
wyjsciowe
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Tabela 132. Regulator PID 1—P10

Kod

Parametr

Min.

Max.

Jednostka Domyslnie

ID

Uwagi

P10.1@

PID1 Kp

0,00

200,00

%

100,00

1294

P10.2®

PID1Ti

0,00

600,00

S

1,00

1295

P10.3®

PID1 Kd

0,00

100,00

S

0,00

1296

P10.40@

PID1 Jednostka
procesu

0

1297

0=%
1=1/min
2 = obr/min
3 =ppm

4 = pps
5=1/s

6 = I/min

7 =1/h

8 = kg/s

9 = kg/min
10 = kg/h
11 =m3/s
12 = m3/min
13 =m3/h
14 =m/s
15 = mbar
16 = bar
17 = Pa

18 = kPa
19 =mVS
20 = kW
21 =°C

22 = GPM
23 = gal/s
24 = gal/min
25 =gal/h
26 = Ib/s
27 = Ib/min
28 = Ib/h
29 = CFM
30 = ft3/s
31 = ft3/min
32 = ft3/h
33 = ft/s
34 =inwg
35 =ftwg
36 = PSI
37 =Ib/in2
38 = HP
39 =°F

P10.5@

PID1 Jednostka
procesu min

-99999,99

99999,99

Zmienna

0,00

1298

P10.6@

PID1 Jednostka
procesu maks

-99999,99

99999,99

Zmienna

100,00

1300

P10.7@

PID1 Dziesietne

0

4

1302

P10.80@

PID1 Inwersja uchybu

1303

0 = Nieodwrécony
1 = Odwrécony

P10.9@

PID1 Strefa martwa

0,00

99999,99

Zmienna

0,00

1304

P10.10®

PID1 t-OpdZnienie
strefa martwa

0,00

320,00

S

0,00

1306

P10.11®

PID1 Warto$¢ zadana 1,
panel

Par. P10.5

Par. P10.6

Zmienna

0,00

1307

P10.12®

PID1 Warto$¢ zadana 2,
panel

Par. P10.5

Par. P10.6

Zmienna

0,00

1309

Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Tabela 132. Regulator PID 1—P10, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P10.13® PID1 t-przysp 0,00 300,00 s 0,00 1311
P10.14®@ PID1 Warto$¢ zadana 1, 1 1312 0 = Nieuzywany
srodio 1 = PID1 Wartos$¢ zadana 1, panel

2 = PID1 Wartos$¢ zadana 2, panel
3 = Wejscie analogowe

4 = Wejscie analogowe?2

5 = Wejécie analogowe101

6 = Wejscie analogowe201

7 = Dane wej$ciowe1 warto$¢
8 = Dane wejsciowe2 wartos$¢
9 = Dane wej$ciowe3 wartoé¢
10 = Dane wejsciowe4 wartoé¢
11 = Dane wej$cioweb warto$¢
12 = Dane wej$ciowe6 warto$¢
13 = Dane wej$ciowe? warto$¢
14 = Dane wejsciowe8 wartos¢

P10.156@  PID1 Wartos¢ zadana 1, —200,00 200,00 % 0,00 1313
min
P10.16@  PID1 Warto$¢ zadana 1, —200,00 200,00 % 100,00 1314
maks
P10.17®@ PID1 Warto$¢ zadana 1, 0 1315 0 = Zablokowany
uspienie 1 = Odblokowany
P10.18® PID1 Wartos$¢ zadana 1, 0,00 400,00 Hz 0,00 1316
f-Uspienia
P10.19®@ PID1 Wartos$¢ zadana 1, 0 3000 s 0 1317
t-Opoznienie uspienia
P10.20® PID1 Wartos$¢ zadana 1, Par. P10.5 Par. P10.6 Zmienna 0,00 1318
poziom wybudzenia
P10.21®  PID1 warto$¢ zadana 1, -2,0 2,0 1,0 1320
podbicie
P10.22®@ PID1 Warto$¢ zadana 2, 2 1321 Patrz P10.14
zrédto
P10.23@  PID1 Wartos$c¢ zadana 2, -200,00 200,00 % 0,00 1322
min
P10.24@  PID1 Warto$¢ zadana 2, —200,00 200,00 % 100,00 1323
maks
P10.25@@ PID1 Warto$¢ zadana 2, 0 1324 0 = Zablokowany
uspienie 1 = Odblokowany
P10.26@  PID1 Warto$¢ zadana 2, 0,00 400,00 Hz 0,00 1325
f-Uspienia
P10.27®  PID1 Wartos$¢ zadana, 0 3000 s 0 1326
t-Opdznienie uspienia
P10.28®@ PID1 Wartos¢ zadana 2, Par. P10.5 Par. P10.6 Zmienna 0,00 1327
poziom wybudzenia
P10.29@  PID1 warto$¢ zadana 2, -2,0 2,0 1,0 1329
podbicie
P10.30@@ PID1 Sprzezenie 0 1330 ?:éré‘f‘&?df "
; = Sqrt (Zrédto
zwrotne, funkcja 2= s?m (Zrodio1 - Zrédto2)
3 = Sart (Zrédto1) + sqrt(Zrédto2)
4 = Zrodio1 + Zrodio2
5 = Zrédig1 - Zrodio2
6 = Min (Zrédio1, Zrédto2)
7 = Max (Zrodto1, Zrédto2)
8 = Srednia (Zrédto1, Zrodto2)
P10.31@  PID1 wzmocnienie -1000,0 1000,0 % 100,0 1331

sprzezenia zwrotnego

Uwagi
@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Tabela 132. Regulator PID 1—P10, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P10.32®@ PID1 Sprzezenie zwrotne 1, 1 1332 0 = Nieuzywany
zrodto 1 = Wejscie analogowe1
2 = WejScie analogowe?2
3 = Wejscie analogowe101
4 = Wejscie analogowe201
5 = Dane wejsciowel wartosé
6 = Dane wejsciowe?2 wartos$¢
7 = Dane wej$ciowe3 wartoé¢
8 = Dane wej$ciowed warto$¢
9 = Dane wej$cioweb warto$¢
10 = Dane wejsciowe6 warto$¢
11 = Dane wejsciowe? wartos$¢
12 = Dane wejsciowe8 wartos¢
13 = PT100 Max temperatura
P10.33® PID1 Sprzezenie zwrotne 1, —200,00 200,00 % 0,00 1333
min
P10.34® PIDk1 Sprzezenie zwrotne 1, —=200,00 200,00 % 100,00 1334
maks
P10.35®@ PID1 sprzezenie zwrotne 2, 0 1335 Patrz P10.32
zrodto
P10.36@  PID1 Sprzezenie zwrotne 2, —200,00 200,00 % 0,00 1336
min
P10.37® PIDk1 Sprzgzenie zwrotne 2, —200,00 200,00 % 100,00 1337
maks
P10.38@@ PID1 Funkcja sprzezenia w 0 1338 0 = Zrédiol
przod 1 =Saqrt (Zroédto1) |
2 = Sqrt (Zrodio1 - Zrédio2)
3 = Sart (Zrodio1) + sqrt(Zrodio2)
4 = Zrodto1 + Zrédto2
5 = Zrédio1 - Zrodio2
6 = Min (Zrédto1, Zrédto2)
7 = Max (Zrodto1, Zrédto2)
8 = Srednia (Zrédto1, Zrodto2)
P10.39®@ PID1 Sprzezenie w przéd,  -1000,0 1000,0 % 100,0 1339
wzmocnienie
P10.40®@ PID1 Sprzezenie w przod 1, 0 1340 0 = Nieuzywany
zrodto 1 = Wejscie analogowe
2 = WejScie analogowe?2
3 = Wejscie analogowe 101
4 = Wejscie analogowe201
5 = Dane wejsciowe1 wartosé
6 = Dane wej$ciowe2 wartoé¢
7 = Dane wejéciowe3 warto$é
8 = Dane wej$ciowed warto$¢
9 = Dane wej$cioweb warto$¢
10 = Dane wejscioweb wartos$¢
11 = Dane wejsciowe? wartos$¢
12 = Dane wejsciowe8 wartoé¢
P10.41® PID1 Sprzezenie w przéd 1, —200,00 200,00 % 0,00 1341
min
P10.42® PIDk1 Sprzezenie w przéd 1, —200,00 200,00 % 100,00 1342
maks
P10.43®@ PID1 Sprzezenie w przéd 2, 0 1343 Patrz P10.40
zrodto
P10.44®  PID1 Sprzezenie w przéd 2, —200,00 200,00 % 0,00 1344
min
P10.45®@ PIDk1 Sprzezenie w przéd 2, —200,00 200,00 % 100,00 1345
maks
P10.46®@ PID1 Warto$¢ zadana 1, 0 1352 0 = Zablokowany
kompensacja 1 = Odblokowany
P10.47®@  PID1 Wartos¢ zadana 1, -200,00 200,00 % 0,00 1353
kompensacja maks
P10.48® PID1 Warto$¢ zadana 2, 0 1354 0 = Zablokowany
kompensacia 1 = Odblokowany
P10.49®@ PID1 Warto$¢ zadana 2, —-200,00 200,00 % 0,00 13565
kompensacja maks
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Tabela 133. Regulator PID 2—P11

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslnie ID Uwagi
P11.1® PID2 Kp 0,00 200,00 % 100,00 1356
P11.2® PID2 Ti 0,00 600,00 S 1,00 1357
P11.3® PID2 Kd 0,00 100,00 S 0,00 1358
P11.4®@  PID2 Jednostka procesu 0 1359 Patrz P10.4
P11.5® PID2 Jednostka procesu min -99999,99 99999,99 Zmienna 0,00 1360
P11.6® PID2 Jednostka procesu maks -99999,99  99999,99 Zmienna 100,00 1362
P11.7® PID2 Dziesigtne 0 4 2 1364
P11.80@ PID2 Inwersja uchybu 0 1365 0 = Nieodwrocony
1 = Odwrocony
P11.9® PID2 Strefa martwa 0,00 99999,99 Zmienna 0,00 1366
P11.10@ PID2 t-Opoznienie strefa martwa 0,00 320,00 s 0,00 1368
P11.11®  PID2 Warto$¢ zadana 1, panel Par. P11.5 Par.P11.6  Zmienna 0,00 1369
P11.12® PID2 Warto$¢ zadana 2, panel Par. P11.5 Par. P11.6 Zmienna 0,00 1371
P11.13® PID2 t-przysp 0,00 300,00 S 0,00 1373
P11.14®® PID2 Warto$¢ zadana 1, zrédto 1 1374 Patrz P10.14
P11.156® PID2 Warto$¢ zadana 1, min -200,00 200,00 % 0,00 1375
P11.16® PID2 Warto$¢ zadana 1, maks -200,00 200,00 % 100,00 1376
P11.17®® PID2 Warto$¢ zadana 1, uspienie 0 1377 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P11.18® PID2 Wartos¢ zadana 1, f-Uspienia 0,00 400,00 Hz 0,00 1378
P11.19®@  PID2 Warto$¢ zadana 1, 0 3000 s 0 1379
t-Opoznienie uspienia
P11.20® PID2 Wartos¢ zadana 1, poziom Par. P11.5 Par. P11.6 Zmienna 0,00 1380
wybudzenia
P11.21@ PID2 warto$¢ zadana 1, podbicie -2,0 2,0 1,0 1382
P11.22®@ PID2 Warto$¢ zadana 2, zrédto 2 1383 Patrz P10.14
P11.23® PID2 Warto$¢ zadana 2, min -200,00 200,00 % 0,00 1384
P11.24® PID2 Warto$¢ zadana 2, maks -200,00 200,00 % 100,00 1385
P11.250® PID2 Warto$¢ zadana 2, ugpienie 0 1386 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P11.26@ PID2 Warto$¢ zadana 2, f-Uspienia 0,00 400,00 Hz 0,00 1387
P11.27® PID2 Wartos¢ zadana, t-Opoznienie 3000 s 0 1388
uspienia
P11.28® PID2 Wartos¢ zadana 2, poziom Par. P11.5 Par. P11.6 Zmienna 0,00 1389
wybudzenia
P11.29® PID2 warto$¢ zadana 2, podbicie  —2,0 2,0 1,0 1391
P11.30®@ PID2 Sprzezenie zwrotne, funkcja 0 1392 Patrz P10.30
P11.31® PID2 wzmocnienie sprzezenia -1000,0 1000,0 % 100,0 1393
zwrotnego
P11.32@®@ PID2 Sprzezenie zwrotne 1, zrédio 1 1394 Patrz P10.32
P11.33@ PID2 Sprzezenie zwrotne 1, min —-200,00 200,00 % 0,00 1395
P11.34®  PID2 Sprzezenie zwrotne 1, maks  —200,00 200,00 % 100,00 1396
P11.35@@ PID2 sprzezenie zwrotne 2, zrodto 0 1397 Patrz P10.32
P11.36@ PID2 Sprzezenie zwrotne 2, min -200,00 200,00 % 0,00 1398
P11.37® PID2 Sprzezenie zwrotne 2, maks  —200,00 200,00 % 100,00 1399
P11.38@@ PID2 Funkcja sprzezenia w przéd 0 1400 Patrz P10.38
P11.39® PID2 Sprzezenie w przdd, -1000,0 1000,0 % 100,0 1401
wzmocnienie
P11.40®®@ PID2 Sprzezenie w przéd 1, zrodio 0 1402 Patrz P10.40
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Tabela 133. Regulator PID 2—P11, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P11.41@ PID2 Sprzezenie w przéd 1, min -200,00 200,00 % 0,00 1403
P11.42® PID2 Sprzezenie w przéd 1, maks  —200,00 200,00 % 100,00 1404
P11.43®@ PID2 Sprzezenie w przdd 2, zrédto 0 1405 Patrz P10.40
P11.44® PID2 Sprzezenie w przéd 2, min -200,00 200,00 % 0,00 1406
P11.45® PID2 Sprzezenie w przéd 2, maks  —200,00 200,00 % 100,00 1407
P11.46@ PID2 Warto$¢ zadana 1, 0 1414 0 = Zablokowany
kompensacja 1 = Odblokowany
P11.47® PID2 Warto$¢ zadana 1, —-200,00 200,00 % 0,00 1415
kompensacja maks
P11.48®@ PID2 Warto$¢ zadana 2, 0 1416 0 = Zablokowany
kompensacja 1 = Odblokowany
P11.49® PID2 Warto$¢ zadana 2, —-200,00 200,00 % 0,00 1417
kompensacja maks
Tabela 134. Czestotliwos¢ stata—P12
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P12.1® f-Stata1 0,00 Par. P1.2 Hz 5,00 105
P122® f-Stata2 0,00 Par. P1.2 Hz 10,00 106
P12.3® f-Stata3 0,00 Par. P1.2 Hz 15,00 118
P12.4® f-Statad 0,00 Par. P1.2 Hz 20,00 119
P125® f-Statab 0,00 Par. P1.2 Hz 25,00 120
P12.6® f-Statab 0,00 Par. P1.2 Hz 30,00 121
P12.7® f-Stata7 0,00 Par. P1.2 Hz 35,00 122
Tabela 135. Regulacja momentu—P13
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P13.1® M-Maks 0,0 400,0 % 400,0 295
P13.2® M-Ref, Zrédio 0 303 0 = Nieuzywany
1 = Wejscie analogowe
2 = Wejscie analogowe2
3 = Wejscie analogowe101
4 = Wejscie analogowe201
5 = Al1 Joystick
6 = Al2 Joystick
7 = M-Ref Panel
8 = Dane wejsciowe1 warto$¢
P13.3 M-Ref Panel -300,0 300,0 % 0,0 782
P13.4® M-Ref Maks -300,0 300,0 % 100,0 304
P13.5® M-Ref Min -300,0 300,0 % 0,0 305
P13.6 MSC Ogranicznik Tryb 0 1666 0 = f-Max (neg) ... -Max (pos)
1 = -[f-PreRamp] ... +|f-PostRamp|
2 = f-Max (neg) ... f-PostRamp
(min)
3 = f-PostRamp ... f-Max (pos)
4 = f-PostRamp + TorqueToSpeed
Width
5=0... f-PostRamp
6 = f-PostRamp + TorqueToSpeed
FWD/REV/OFF
P13.7® Przejscie z momentu 0,00 50,00 Hz 2,00 1636
na predko$¢ FWD
P13.8@ Przejécie zmomentu 0,00 50,00 Hz 2,00 1637
na predko$¢ REV
P13.9@ Whyt. trybu momentu 0,00 Par. P13.7 Hz 0,00 1638
FWD
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Tabela 135. Regulacja momentu—P13, kontynuacja

Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P13.10®@ Wyt trybu momentu 0,00 Par. P13.8 Hz 0,00 1639
REV
P13.11®  t-Filtracji Referencja 0 32000 ms 0 1640
momentu
P13.12 M-Start warto$é¢ wzgl 0 1000,0 % 250,0 1606
P13.13 t-Moment poczatkowy 0 10000 ms 50 1667
P13.14 t-Rampa Strumien 0 32000 S 0 1684
@Stop
Tabela 136. Hamulec—P14
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P14.1©®  Pragd hamowania DC  Naped Nom Naped Nom A Naped Nom 254
CT*15/100  CT*15/10 CT*1/2
P14.2@@  t-Hamowanie DC 0,00 600,00 s 0,00 263
@Start
P14.3@@  f-Hamowania DC 0,10 10,00 Hz 1,50 262
@Stop
P14.4@®  t-Hamowanie DC 0,00 600,00 s 0,00 255
@Stop
P14.5@@  Tranzystor hamowania 0 251 0 = Zablokowany
1 = Zataczony (Praca), Test
(=Gotowy)
2 = Zewnetrzny
3 = Zataczony (=Gotowy), Test
(=Gotowy)
4 = Podczas pracy, bez
testowania
P14.6@  Hamowanie 0 266 0=WYtL
strumieniem 1=2ZAt
P14.7@@  Hamowanie Aktywny prad  Par. P8.2 A Aktywny prad ik 265
H H Znamionow! Znamionowy silinika
strumieniem, prad sinika 1°1/10 1*1/2 Y
Tabela 137. Tryb pozarowy—P15
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P15.1©®@  Tryb pozarowy - logika 0 535 0 = Styk normalnie otwarty
1 = Styk normalnie zamkniety
P15.2@®  f-Ref Tryb pozarowy, 0 536 0 = f-Min dla trybu pozarowego
funkcja 1 = Wartos¢ odniesienia dla trybu
pozarowego
2 = Warto$¢ odniesienia
magistrali
3 = Wejscie analogowe
4 = Wejscie analogowe?2
5 = AlT+AI2
6 = Regulator PID 1
P15.3® f-Min Tryb pozarowy  Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 15,00 537
P15.4® f-Ref 1 Tryb pozarowy 0,0 100,0 % 75,0 565
P15.5® f-Ref 2 Tryb pozarowy 0,0 100,0 % 100,0 564
P15.60@  f-Ref Oddymianie 0,0 100,0 % 50,0 554
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Tabela 138. Parametry drugiego silnika—P16

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P16.1® Prad znamionowy Naped Nom Naped Nom A Naped Nom CT 577
silnika2 CT*1/10 CT*2
P16.2® Predko$¢ znamionowa 300 20000 obr/min  Predkos¢ 578
silnika2 zZnamionowa
silnika [2]
P16.3® cosfi silnika2 0,30 1,00 0,85 579
P16.4® Napiecie znamionowe 180 690 V Napiecie 580
silnika2 zZnamionowe
silnika2
P16.5® Czestotliwosé 8,00 400,00 Hz Czestotliwos¢ 581
znamionowa silnika2 znamionowa
silnika [2]
P16.6® Rezystancja stojana 0,001 65,535 Ohm 0,033 1419
silnika2
P16.7® Rezystancja wirnika 0,001 65,535 Ohm 0,034 1420
silnika2
P16.8® Indukcyjnosé 0,001 65,535 mH 0,128 1421
rozproszenia silnika2
P16.9® Indukcyjnosé 0,01 655,35 mH 3,44 1422
wzajemna silnika2
P16.10®  Prad magnesujacy 0,1 Naped Nom A 0.1 1423
silnika2 @M=0 CT*2
Tabela 139. Bypass—P17
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P17.1®®  Bypass zezwolenie, 0 1418 0 = Zablokowany
zrédto 1 = Odblokowany
P17.20®  t-Opdznienie bypass 1 32765 s 5 544
P17.3@@  Auto bypass 0 542 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P17.40®  t-Opdznienie auto 0 32765 S 10 543
bypass
P17.5@®  Bypass btad za duzy 0 547 0 = Zablokowany
prad 1 = Odblokowany
P17.6@@  Bypass btad IGBT 0 546 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P17.7®@  Bypass btagd 4-20mA 0 548 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P17.8@@  Bypass bfad za niskie 0 b45 0 = Zablokowany
napiecie 1 = Odblokowany
P17.9®@  Bypass bfad za 0 549 0 = Zablokowany
wysokie napiecie 1 = Odblokowany
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Tabela 140. Tryb pracy Multi-Pump—P18.1.1

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi

P18.1.1.1  Naped 1 0 2218 0 = Offline
1 = Naped Slave
2 = Naped Master

P18.1.1.2  Naped 2 0 2230 0 = Offline
1 = Naped Slave
2 = Naped Master

P18.1.1.3 Naped 3 0 2242 0 = Offline
1 = Naped Slave
2 = Naped Master

P18.1.1.4  Naped 4 0 2254 0 = Offline
1 = Naped Slave
2 = Naped Master

P18.1.1.5 Naped 5 0 2266 0 = Offline
1 = Naped Slave
2 = Naped Master

Tabela 141. Multi-Pump Status—P18.1.2

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.1.2.1 Naped 1 5 2219 0 = Zatrzymany
1 = Uspiony

2 = Regulacja
3 = Oczekiwanie na CMD

4 = Kolejny

5 = Nieznany
P18.1.2.2  Drive 2 5 2231 0 = Zatrzymany

1 = Uspiony

2 = Regulacja
3 = Oczekiwanie na CMD

4 = Kolejny

5 = Nieznany
P18.1.2.3 Naped 3 5 2243 0 = Zatrzymany

1 = Usépiony

2 = Regulacja
3 = Oczekiwanie na CMD

4 = Kolejny

5 = Nieznany
P18.1.2.4  Naped 4 5 2255 0 = Zatrzymany

1 = Uspiony

2 = Regulacja
3 = Oczekiwanie na CMD

4 = Kolejny

5 = Nieznany
P18.1.2.5 Napedb5 5 2267 0 = Zatrzymany

1 = Uspiony

2 = Regulacja

3 = Oczekiwanie na CMD
4 = Kolejny

5 = Nieznany

Uwagi
@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra

Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG1 MN040004PL—Kwiecier 2015  www.eaton.com 141



Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Tabela 142. Multi-Pump Network Status—P18.1.3

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.1.3.1 Naped 1 0 2220 0 = Odfaczony
1 = Blad
2 = Utrata pompy
3 = Potrzebna zmiana
4 = Brak bfedu
P18.1.3.2 Naped 2 0 2232 0 = Odfaczony
1 = Btad
2 = Utrata pompy
3 = Potrzebna zmiana
4 = Brak btedu
P18.1.3.3 Naped 3 0 2244 0 = Odtaczony
1 = Blad
2 = Utrata pompy
3 = Potrzebna zmiana
4 = Brak bfedu
P18.1.3.4 Naped 4 0 2256 0 = Odfaczony
1 = Btad
2 = Utrata pompy
3 = Potrzebna zmiana
4 = Brak btedu
P18.1.3.5 Naped b5 0 2268 0 = Odtaczony
1 = Blad
2 = Utrata pompy
3 = Potrzebna zmiana
4 = Brak bfedu
Tabela 143. Ostatni kod btedu Multi-Pump—P18.2.1
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.2.1.1  Naped 1 0 2221
P18.2.1.2  Naped 2 0 2233
P18.2.1.3 Naped 3 0 2245
P18.2.1.4 Naped 4 0 2257
P18.2.1.5 Naped 5 0 2269
Tabela 144. Czestotliwosé wyjsciowa Multi-Pump—P18.2.2
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.2.2.1 Naped 1 Hz 0 2222
P18.2.2.2 Naped 2 Hz 0 2234
P18.2.2.3 Naped 3 Hz 0 2246
P18.2.2.4  Naped 4 Hz 0 2258
P18.2.2.5 Naped5 Hz 0 2270
Tabela 145. Napiecie silnika Multi-Pump—P18.2.3
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domysinie ID Uwagi
P18.2.3.1 Naped 1 \Y 0 2223
P18.2.3.2 Naped 2 vV 0 2235
P18.2.3.3 Naped 3 \Y 0 2247
P18.2.3.4 Naped 4 vV 0 2259
P18.2.3.5 Napedb \ 0 2271
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.

@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Tabela 146. Prad silnika Multi-Pump—P18.2.4

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.2.4.1 Naped 1 A 0 2224

P18.2.4.2 Naped 2 A 0 2236

P18.2.4.3 Naped 3 A 0 2248

P18.2.4.4 Naped 4 A 0 2260

P18.2.45 Naped5 A 0 2272

Tabela 147. Moment silnika Multi-Pump—P18.2.5

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.2.5.1 Naped 1 % 0 2225

P18.2.5.2 Naped 2 % 0 2237

P18.2.5.3 Naped 3 % 0 2249

P18.2.56.4 Naped4 % 0 2261

P18.2.5.,5 Naped5 % 0 2273

Tabela 148. Moc silnika Multi-Pump—P18.2.6

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.2.6.1 Naped 1 % 0 2226

P18.2.6.2 Naped 2 % 0 2238

P18.2.6.3 Naped 3 % 0 2250

P18.2.6.4 Naped4 % 0 2262

P18.2.6.5 Naped5 % 0 2274

Tabela 149. Predkos¢ silnika Multi-Pump—P18.2.7

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.2.7.1 Naped 1 obr/min 0 2227

P18.2.7.2  Naped 2 obr/min 0 2239

P18.2.7.3 Naped 3 obr/min 0 2251

P18.2.7.4 Naped 4 obr/min 0 2263

P18.2.7.5 Naped 5 obr/min 0 2275

Tabela 150. Czas pracy silnika Multi-Pump—P18.2.8

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.2.8.1 Naped 1 h 0 2228

P18.2.8.2 Naped 2 h 0 2240

P18.2.8.3 Naped 3 h 0 2252

P18.2.8.4 Naped 4 h 0 2264

P18.2.8.,5 Naped5 h 0 2276

Uwagi
@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Tabela 151. Ustawienia Multi-Pump—P18.3

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P18.3.1 @@ MPFC Mode 0 2279 0 = Zablokowany
1 = Sterowanie Pojedynczy
naped
2 = Sie¢ Multi naped
P18.3.2 @@ MPFC DrivelD 0 5 0 2278
P18.3.3 @@ Number of Motors 1 5 1 342
P18.3.4 @@ MPFC Regulacja, 0 2284 0 = Sie¢
zrédto 1 = Regulator PID 1
P18.3.56 @@ Brak mastera, reakcja 0 2285 0 = Automatyczny
1 = Stop
P18.3.6 @@ MPFC Reset zrédto 0 2286 0 = Brak reakcji
1=STO
P18.3.7®  Wybdr dodawanego/ 0 2311 0 = MPFC DrivelD
odtagczanego napedu 1 = Czas pracy
P18.3.8® Pasmo PID 0 100 Zmienna 10 343
P18.3.9 @@ f-Dotfaczenia Par. P1.1 400 Par. P1.2 2315
P18.3.10 ®@ f-Odtgczenia 0 Par. P1.2 Par. P1.1 2316
P18.3.11 @ Opdznienie dodania/ 0 3600 s 10 344
odfaczenia
P18.3.12 @ Blokada, zezwolenie 0 350 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P18.3.13 @ Dotacz przemiennik 1 346 0 = Zablokowany
1 = Odblokowany
P18.3.14 ® Auto zmiana 0 345 0 = Zablokowany
zezwolenie 1 = Odblokowany
P18.3.15® t-Auto zmiana interwat 0 3000 h 48 347
P18.3.16 @ Auto zmiana, f-Limit Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 25 349
P18.3.17 @ Auto zmiana silnikéw 0 5 1 348
P18.3.18 @ t-Czas pracy, 0 2280 0 = Zablokowany
zezwolenie 1 = Odblokowany
P18.3.19 @ t-Czas pracy, limit 0 300000 h 0 2281
P18.3.20 @ t-Czas pracy, reset 0 2283 0 = Brak reakcji
1 = Reset
P18.3.21 ®@ Opdznienie startu 0 483 0 = Normalny
1 = Blokada startu
2 = Blokada startu, czas
potwierdzenia
3 = Blokada startu, czas
opdznienia
P18.3.22 ®@ Opdznienie startu, 1 32500 s 5 484
timeout
P18.3.23 ®@ t-Opdznienie startu, 1 32500 s 5 485
blokada
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Tabela 152. Zegar Czasu Rzeczywistego—P19

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P19.1® Interwat1 t-ZAt 0,0,0 491
P19.2® Interwat1 t-WYL 0,0,0 493
P19.3® Interwat1 Dzien startu 0 517 0 = Niedziela
1 = Poniedziatek
2 = Wtorek
3 = Sroda
4 = Czwartek
5 = Pigtek
6 = Sobota
P19.4® Interwat1 Dzien stopu 0 518 Patrz P19.3
P19.5® Interwat1 Kanat 0 519 0 = Nieuzywany

1 = Timer1 Kanat
2 = Timer2 Kanat
3 = Timer3 Kanat

P19.6® Interwat2 t-ZAt 0,0,0 495

P19.7® Interwat2 t-WYL 0,0,0 497

P19.8@ Interwat2 Dzien startu 0 520 Patrz P19.3

P19.9® Interwat2 Dzien stopu 0 521 Patrz P19.3

P19.10® Interwat2 Kanat 0 522 Patrz P19.5

P19.11®  Interwat3 t-ZAL 0,0,0 499

P19.12® Interwat3 t-WYL 0,0,0 501

P19.13®  Interwat3 Dzien startu 0 523 Patrz P19.3

P19.14® Interwat3 Dzien stopu 0 524 Patrz P19.3

P19.15® Interwat3 Kanat 0 525 Patrz P19.5

P19.16®  Interwat4 t-ZAL 0,0,0 503

P19.17® Interwat4 t-WYL 0,0,0 505

P19.18®@ Interwat4 Dzien startu 0 526 Patrz P19.3

P19.19® Interwat4 Dzien stopu 0 527 Patrz P19.3

P19.20® Interwat4 Kanat 0 528 Patrz P19.5

P19.21®  Interwatb t-ZAL 0,0,0 507

P19.22® Interwatb t-WYL 0,0,0 509

P19.23® Interwatb Dzien startu 0 529 Patrz P19.3

P19.24® Interwatb Dzien stopu 0 530 Patrz P19.3

P19.25® Interwatb Kanat 0 531 Patrz P19.5

P19.26@  tTimer1l 0 72000 s 0 511

P19.27®  Timer1 Kanat 0 532 0 = Nieuzywany
1 = Timer1 Kanat
2 = Timer2 Kanat
3 = Timer3 Kanat

P19.28®  t-Timer2 0 72000 s 0 513

P19.29®  Timer2 Kanat 0 533 Patrz P19.27

P19.30®  t-Timer3 0 72000 s 0 515

P19.31®  Timer3 Kanat 0 534 Patrz P19.27

Uwagi
@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Tabela 153. Wybor danych sieciowych wyjsciowych - P20.1

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P20.1.1®  Dane wyj$ciowel Zrédto 1 1556
P20.1.2® Dane wyj$ciowe2 Zrodto 2 1557
P20.1.3@ Dane wyjciowe3 Zrédfo 3 1558
P20.1.4® Dane wyjsciowe4 Zrodto 4 1559
P20.1.5@ Dane wyjcioweb Zrédfo 5 1560
P20.1.6® Dane wyjsciowe6 Zrédto 6 1561
P20.1.7®@  Dane wyj$ciowe7 Zrodto 7 1562
P20.1.8® Dane wyjsciowe8 Zrédto 28 1563
Tabela 154. Modbus RTU—P20.2
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P20.2.1 RS485 Tryb 0 586 0 = Modbus RTU
komunikacji 1 = BACnet MS/TP
2 = SmartWire-DT
P20.2.2 RS485 Adres 1 247 1 587
P20.2.3 RS485 Predkosé 1 584 0 = 9600
1=19200
2 =38400
3 =57600
4 =115200
P20.2.4 RS485 Typ parzystosci 2 585 0 = Brak
1 =0dd
2 = Even
P20.2.5 RS485 Status 0 588 0 = Inicjalizacja
protokotu 1 = Zatrzymany
2 = Stan operacyjny
3 = Bfad
P20.2.6 RS485 Slave zajety 0 589 0 = Niezajety
1 = Zajety
P20.2.7 RS485 Btad 0 590
parzystosci
P20.2.8 RS485 Btad slave 0 591
P20.2.9 RS485 Odpowied? na 0 592
ostatni btad
P20.2.10  Modbus RTU COM ms 10000 593
Timeout
Tabela 155. BACnet MS/TP—P20.2
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P20.2.11 BACnet Predko$¢ 2 594 0 = 9600
1=19200
2 =38400
3 =76800
4 =115200
P20.2.12  BACnet Adres 0 127 1 595
P20.2.13  BACnet Numer 0 4194302 0 596
Instanciji
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Tabela 155. BACnet MS/TP—P20.2, kontynuacja

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P20.2.14  Czas oczekiwania na ms 6000 598
komunikacje z BACnet
P20.2.15  BACnet Status 0 599 0 = Zatrzymany
protokotu 1 = Stan operacyjny
2 = Btad
P20.2.16  BACnet Kod btedu 0 600 0 = Brak
1 = Sole Master
2 = Powielony MAC ID
3 = Btad baudrate
Tabela 156. EtherNet/IP / Modbus TCP—P20.3
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domysinie ID Uwagi
P20.3.1 TCP Adres IP, tryb 1 1500 0 = Statyczny IP
1 = DHCP z AutolP
P20.3.2 TCP Aktywny adres IP 1507
P20.3.3 TCP Aktywna maska 1509
podsieci
P20.3.4 TCP Aktywny gateway 1511
domysiny
P20.3.5 BACnet Adres MAC 1513
P20.3.6 TCP Statyczny adres IP 192.168.1.254 1501
P20.3.7 TCP Statyczna maska 255.255.255.0 1503
podsieci
P20.3.8 TCP Statyczny 192.168.1.1 1505
gateway domysiny
P20.3.9 EIP Status protokotu 0 608 0 = Zatrzymany
1 = Stan operacyjny
2 = Btad
P20.3.10  TCP Limit potaczen 5 609
P20.3.11 TCP ID urzadzenia 1 610
P20.3.12  TCP Timeout ms 10000 611
komunikaciji
P20.3.13  TCP Status protokotu 0 612 0 = Zatrzymany
1 = Stan operacyjny
2 = Btad
P20.3.14  TCP Slave zajety 0 613 0 = Niezajety
1 = Zajety
P20.3.15  TCP Bfad parzystosci 0 614
Tabela 157. SmartWire DT—P20.4
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P20.4.1 SWD Status protokotu 0 2139
P20.4.2 SWD Predkos¢ 0 2141 0 =125 kBaud
1 = 250 kBaud
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Tabela 158. Ustawienia podstawowe —P21.1

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi

P21.1.1 Jezyk 0 340 0 = English ) )
1 =W zaleznosci od pakietu
jezykowego
2 =W zaleznoéci od pakietu
jezykowego

P21.1.2®  Aplikacja 0 142 0 = Standard
1 = Multi-Pump
2 = Multi-PID
3 = Multi-Purpose

P21.1.3 Zestawy parametrow 0 619 0=Nie
1 = Zataduj domysIne
2 = Zataduj zestaw PAR 1
3 = Zataduj zestaw PAR 2
4 = Zapisz zestaw PAR 1
5 = Zapisz zestaw PAR 2
6 = Kasowanie
7 = Ustawienia domysine
obciazenie VM

P21.1.4 Kopiowanie do panelu 0 620 ﬁ) = #liek
=Ta
P21.1.5 Kopiowanie z panelu 0 621 0 = Nie

1 = Wszystkie parametry
2 = Wszystkie bez param. silnika
3 = Parametry aplikacji

P21.1.6 Poréwnanie 0 623 0=Nie
parametréow 1 = Poréwnaj z panelem
2 = Poréwnaj z domys$inymi
3 = Poréwnaj z zestawem PAR 1
4 = Poréwnaj z zestawem PAR 2

pP21.1.7 Hasto 0 9999 0 624
P21.1.8 Blokada parametréw 0 625 0 = Zmiana odblokowanie
1 = Zmiana blokada
P21.1.9 Multi-Monitor blokada 0 627 Patrz P21.1.8
zmiany
P21.1.10  Strona domy$éIna 0 628 0 = Brak
1 = Menu gtéwne
2 = Multi-Monitor
3 = Menu Ulubione
P21.1.11 System timeout 0 65535 s 30 629
P21.1.12 Regulacja kontrastu 5 18 12 630
P21.1.13  Czas pods$wietlania 1 65535 min 10 631
P21.1.14  Sterowanie 2 632 0 = Praca ciagta ,
wentylatorem 1 = Temperatura jednostki
2 = Pierwsze uruchomienie i praca
3 = Temperatura IGBT
P21.1.15 Utrata komunikacji 200 5000 ms 200 633
timeout
P21.1.16 Modbus RTU COM 1 10 5 634
Timeout komunikacji
Ponowienie

Tabela 159. Informacje o wersji—P21.2

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P21.2.1 Wersja oprogramowania 640
panelu
P21.2.2 Wersja oprogramowania 642
P21.2.3  Wersja oprogramowania Oprogramowanie 644
aplkacii aplikacii
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.
@ Wartos$ci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra
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Tabela 160. Informacje o aplikacji—P21.3

Rozdziat 8—Aplikacja Multi-Purpose

Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P21.3.1 Status tranzystora 646 0 = Nie
hamowania 1 =Tak
P21.3.2 Rezystor hamowania 647 Patrz P21.3.1
P21.3.3 Numer seryjny 648
Tabela 161. Informacje uzytkownika—P21.4
Kod Parametr Min. Max. Jednostka Domyslinie ID Uwagi
P21.4.1 Zegar czasu 0.0.0.1:1:13 566
rzeczywistego
P21.4.2 Czas letni 0 582 0=WYL
1=EU
2=US
P21.4.3 MWh Licznik MWh 601
P21.4.4 t-llos¢DniPracy 603
P21.4.5 t-lloé¢ godzin zasilania 606
P21.4.6 MWh @Btad1 MWh 604
P21.4.7 Kasowanie licznika 0 635 0 = Bez kasowania
MWh 1 = Reset
P21.4.8 t-lloé¢ dni zasilania 636
@Btad
P21.4.9 t-lloé¢ godzin zasilania 637
@Btad
P21.4.10 Kasowanie licznika 0 639 Patrz P21.4.7
godzin pracy
Uwagi

@ Wartosci parametru mozna zmieni¢ po zatrzymaniu napedu.

@ Wartosci parametru beda ustawione na domysine po zmianie makra

Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG1

MNO040004PL—Kwiecier 2015 www.eaton.com

149



Zatgcznik A—Oznaczenie parametrow

Zatacznik A—Oznaczenie parametrow

Na ponizszych stronach znajduja sie opisy parametréw utozone wedtug numerow
parametrow.

Po niektérych nazwach parametréw wystepuja kody liczbowe wskazujace aplikacje, w
ktérych zawarty jest parametr. Patrz lista aplikacji ponizej. Numery parametréw pod
ktérymi pojawia sie parametr w réznych aplikacjach sa rowniez podane.

Poziom aplikacji
1 Aplikacja

2 Aplikacja Multi-Pump and Fan

3 Aplikacja Multi-PID

4 Aplikacja Multi-Purpose

Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P1.1 101 f-Min 1,2,3,4 RW
P1.2 102 f-Maks 1,2,3,4 RW
Parametry okreslajg ograniczenia czestotliwosci przemiennika czestotliwosci.
Maksymalna wartosc¢ dla tych parametréw wynosi 400 Hz. Minimalna wartos¢
czestotliwosci musi by¢ nizsza od warto$ci maksymalnej. Wartosci wyznaczaja
zakres ustawien innych parametréw czestotliwosci.
P1.3 103 t-Przyspieszania1l 1,2,3,4 RW
Czas potrzebny aby czestotliwos¢ wyjsciowa zmienita sie od warto$ci zerowej do
wartosci f-Maks (P1.2). Jesli poczatkowa czestotliwos$é ma inng wartosé¢, czas
przyspieszenia bedzie krotszy od tej wartosci.
P1.4 104 t-Zwalniania1l 1,2,3,4 RW
Czas potrzebny aby czestotliwos¢ wyjsciowa zmienita sig od wartosci f-Maks (P1.2)
do wartosci zerowej. Jesli poczatkowa czestotliwo$é ma inng warto$é, czas
zwalniania bedzie krotszy od tej wartosci.
llustracja 39. Czas przyspieszania i zwalniania
\//’ ;
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Przeliczanie czasu przyspieszania t, i zwalniania t,:
ty = (P1.2-P1.1) x P1.3 ty = (P1.2-P1.1) x P1.4
P1.2 P1.2
Okreslone czasy przyspieszania (P1.3) i zwalniania (P1.4) dotycza wszystkich zmian
wartosci zadanej czestotliwosci.
Jesli odblokowanie startu (FWD, REV) jest wyfaczone, czestotliwos¢ wyjsciowa
(fout) jest natychmiast ustawiana na zero. Silnik zwalnia w niekontrolowany sposob.
Jesli wymagane jest zatrzymanie po rampie (z wartoscig z P1.4), parametr P7.10
musi wynosic¢ 1.
@ Ustawiajgc minimalna czestotliwos$¢ wyjsciowa (P1.4 wiekszy niz 0 Hz), czas przyspieszania i
zwalniania napedu zostaje zmniejszony do t1 lub t2.
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW

P1.5 486 Prad znamionowy silnika 1,2,3,4 RW

Prad znamionowy przy petnym obcigzeniu z tabliczki znamionowej silnika. Ta
warto$¢ mozna odnalezé na tabliczce znamionowej silnika.

llustracja 40. Parametry silnika z tabliczki znamionowej

P1.8 [P1.5]
i ]
o | o
\ 230/400V __ |[ 4.0/2.3A ]
\ 0.75 kW ][ cos¢0.67 |
\ 1410 min-1 || 50 Hz|
o |

P1.6 489 Predkos¢ znamionowa silnika 1,23,4 RwW
Znamionowa predko$¢ z tabliczki znamionowej silnika. Ta warto$¢ mozna odnalez¢
na tabliczce znamionowej silnika.

P1.7 490 Cosfi silnika 1,234 RW

Wspotczynnik mocy przy petnym obciagzeniu z tabliczki znamionowej silnika. Ta
warto$¢ mozna odnalez¢ na tabliczce znamionowej silnika.

P1.8 487 Napiecie znamionowe silnika 1,23,4 RW

Znamionowe napiecie z tabliczki znamionowe; silnika. Ta warto$¢ mozna odnalez¢ na
tabliczce znamionowej silnika.

P1.9 488 Czestotliwosé znamionowa silnika 1,2,3,4 RW

Znamionowa czestotliwo$¢ z tabliczki znamionowej silnika. Tg warto$¢ mozna
odnalez¢ na tabliczce znamionowej silnika. Ten parametr ustawia f-Umaks (P8.5) do
tej samej wartosci.

P1.10 1685 Lokalne/Zdalne @Start 1,2,3,4 RW

Okresla tryb sterowania aktywowany po wtaczeniu napedu. Domysinie wybrany
zostanie tryb, ktoéry byt aktywny bezposrednio przed wytaczeniem napedu. Wybranie
opcji Sterowanie lokalne lub Sterowanie zdalne powoduje zignorowanie domys$inego
ustawienia i uruchomienie napedu w wybranym trybie.

0 = Utrzymaj ostatnie
1 = Sterowanie lokalne
2 = Sterowanie zdalne

P1.11 135 Zdalne1 miejsce sterowania 1,2,3,4 RW

Okresla miejsce zdalne, z ktérego wydane ma zosta¢ polecenie uruchomienia
napedu. Zaciski we/wy sa powiazane z fizycznymi wejsciami cyfrowymi. Magistrala
jest powiazana z szyna komunikacyjna. Na wyswietlaczu panelu obstugi widoczny
bedzie wybrany tryb.

P1.12 1695 Sterowanie lokalne, zrodto 1,2,3,4 RW

Okresla miejsce lokalne, z ktérego wydane ma zostaé polecenie uruchomienia
napedu. Zaciski we/wy sa powiazane z wejsciami cyfrowymi lub przyciskami Start/
Stop panelu obstugi. Na wyswietlaczu panelu obstugi widoczny bedzie wybrany tryb.
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P1.13 136 Referencja lokalna, zrodto 1,2,3,4 RW
Parametr okreséla zrédto predkoéci zadanej dla lokalnego miejsca sterowania.

Warto$¢ moze byé przekazywana za pomoca sygnatu z wejécia analogowego,
panelu obstugi lub magistrali.
Multi-
Pump Multi-  Multi-
Aplikacja—wybor Standard and Fan PID Purpose
0 = Al1—wejScie analogowe na zaciskach 2-3 u u u u
1 = Al2—wejscie analogowe na zaciskach 4-5 u u [ | [ |
2 = Wejscie analogowe101—wejscie analogowe na karcie rozszerzen w gniezdzie A u u u u
3 = Wejscie analogowe201—wejscie analogowe na karcie rozszerzen w gniezdzie B u u u u
0 = Al1 Joystick—wejscie analogowe na zaciskach 2-3, uzywane do sterowania joystickiem M u u u
5 = A2 Joystick—waejscie analogowe na zaciskach 4-5, uzywane do sterowania joystickiem B u u u
6 = Panel obstugi—f-RefPanel (P1.7.3) ] ] [] []
7 = Referencja z magistrali—referencja wysytana z szyny komunikacyjnej | | | |
8 = Motopotencjometr—wybiera wejécia cyfrowe dla wej$¢ cyfrowych, aby zwiekszyé/ — — — L
zmniejszy¢ predkosé
9 = f-Maks—warto$¢ maksymalnej czestotliwosci (P1.1.2) u u u u
10 = Al1 + Al2—sumuje wartosci wej$é analogowych u u u n
11 = Al1 - Al2—odejmuje wejscia analogowe Al1 od Al2 u u u u
12 = AI2 - Al1—odejmuje wejscia analogowe Al2 od Al1 u u | [ |
13 = Al1 * Al2—mnozy wejscia analogowe Al1 i Al2 u u u u
14 = Al1 lub Al2—wybiera wejécia analogowe w oparciu o wejscie cyfrowe u u u u
15 = Min (Al1, Al2)—wybiera wejscia analogowe, ktére maja najmniejsza wartosé¢ u u u u
16 = Maks. (Al1, Al2)—wybiera wejscia analogowe, ktére maja najwieksza warto$¢ | u u u
17 = Regulator PID 1—wybiera kalkulacje PID dla wyjscia, aby wyznaczy¢ wartos$é referencyjng  — | | |
P1.14 137 f-Ref zdalna1 zrodto 1,2,3,4 RW
Parametr okresla zrédto predkosci zadanej dla miejsca sterowania Zdalne1. Wartos¢
moze by¢ przekazywana za pomoca sygnatu z wejécia analogowego, panelu obstugi
lub magistrali.
Multi-
Pump Multi-  Multi-
Aplikacja—wybor Standard and Fan PID Purpose
0 = Al1—wejscie analogowe na zaciskach 2-3 ] ] ] ]
1 = Al2—wejscie analogowe na zaciskach 4-5 u u | |
2 = Wejscie analogowe101—wejscie analogowe na karcie rozszerzen w gniezdzie A u u u u
3 = Wejscie analogowe201—wejscie analogowe na karcie rozszerzen w gniezdzie B u u u u
0 = Al1 Joystick—wejécie analogowe na zaciskach 2-3, uzywane do sterowania joystickiem W u u u
5 = Al2 Joystick—wejscie analogowe na zaciskach 4-5, uzywane do sterowania joystickiem H n n n
6 = Panel obstugi—f-RefPanel (P1.7.3) ] [ [ ] [ ]
7 = Referencja z magistrali—referencja wysytana z szyny komunikacyjnej | | | ]
8 = Motopotencjometr—wybiera wejscia cyfrowe dla wej$¢ cyfrowych, aby zwiekszyé/ — — — u
zmniejszy¢ predkosc
9 = f-Maks—warto$¢ maksymalnej czestotliwosci (P1.1.2) u u u u
10 = Al1 + Al2—sumuje wartosci wejsé analogowych u u u u
11 = Al1 — Al2—odejmuje wejscia analogowe Al1 od Al2 | | | |
12 = A2 - Al1—odejmuje wejscia analogowe Al2 od Al1 u | | |
13 = Al1 * Al2—mnozy wejécia analogowe Al1 i Al2 u u u u
14 = Al1 lub Al2—wybiera wejécia analogowe w oparciu o wejécie cyfrowe u u u u
15 = Min (Al1, Al2)—wybiera wejscia analogowe, ktére majg najmniejsza warto$é u u u u
16 = Maks. (Al1, Al2)—wybiera wejscia analogowe, ktére maja najwiekszg wartos¢ | | | |
17 = Regulator PID 1—wybiera kalkulacje PID dla wyjscia, aby wyznaczy¢ wartos$¢ referencyjng  — | | |
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P1.15 1679 Zezwolenie na nawrét 1,2,3,4 RW
Blokuje lub odblokowuje wsteczny kierunek silnika.
P2.1 222 Al1 Tryb 1,2,3,4 RW
Wybiera tryb wejscia analogowego dla zaciskéw 2 i 3: sygnat napieciowy lub pradowy.
Nalezy rowniez skonfigurowac¢ ustawienia przetacznikéw DIP na ptycie sterowniczej po
lewej stronie panelu obstugi. Jesli do zacisku 1 napedu DG1 podiaczone jest zasilanie
10V, nalezy zamkna¢ petle, tgczac zacisk 6 z zaciskiem 3 wejscia analogowego zwora.
Petla pradowa z zasilaniem zewnetrznym nie wymaga uzycia zwory.
P2.2 175 Al1 Zakres sygnatu 1,2,3,4 RW
Parametr pozwala okresli¢ zakres sygnatu wejécia analogowego 1. W zaleznoéci od
wybranego dla wejscia analogowego 1 trybu 0-100% odpowiada zakresowi od 0 do
10V, 0-20 mA, lub od =10 V do 10 V. 20-100% odpowiada zakresowi od 2 do 10V,
4-20 mA, lub od -6 V do 10 V. Aby skorzysta¢ z opcji "Zakres uzytkownika", nalezy
umozliwi¢ konfiguracje niestandardowych zakreséw sygnatéw za pomoca
parametréw P2.3 i P2.4.
llustracja 41. Skalowanie wejscia analogowego Al
Czestotliwosc
wyjsciowa
P22 ———————————
P2.2 = Zakres |
uzytkownika | |
|
P2.2=0 ‘ \ }
A2 =0-100% | } |
| |
[ |1
| |1
P2.21 " A2 = 20— 100%| } | A2
Lol | | | (Zaciski 2,3)
— ‘ -
0 Pz_é 4 mA P24 20 mA
P2.3 176 Al1 Min 1,2,3,4 RW
P2.4 177 Al1 Maks 1,2,3,4 RW
Te parametry ustawiaja sygnat wejscia analogowego dla dowolnego zakresu sygnatu
wejsciowego od 0 — 100%.
AlT Min <= Al1 Max.
P25 174 Al1 t-Filtracji 1,2,3,4 RW
Gdy temu parametrowi nadano warto$¢ wieksza niz 0, aktywowana jest funkcja,
ktéra filtruje zakidcenia z nadchodzacego sygnatu analogowego
Dtugi czas filtrowania sprawia, ze reakcja regulacji jest wolniejsza
llustracja 42. Filtrowanie sygnatu wejscia analogowego Al1
Al
AO
100%
63%
Uwagi
@ Sygnat analogowy z btedami (niefiltrowany).
t(s) ;
@ Filtrowany sygnat analogowy.
® Stata czasowa filtrowania przy 63% wartosci
nastawy.
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Kod

Modbus ID Parametr Aplikacja

RO/RW

P2.6

181

Al1 Inwersja 1,2,3,4
Odwraca sygnat referencyjny. Maksymalna referencja staje sie minimalna

czestotliwoscia, a minimalna referencja staje sie maksymalnag czestotliwoscia.

Jesli ten parametr = 0, nie zachodzi inwersja sygnatu analogowego Vjp.

Jesli ten parametr = 1, zachodzi inwersja sygnatu analogowego.

llustracja 43. Al1 Brak inwersji sygnatu

Czestotliwos¢
wyjéciowa
P222 |—F——————————(— — —

P2.2/2.12=0
Al =0-100%,

P2.2/2.12 =1
Al1 = Zakres

uzytkownika

P2.21 Al

(Zaciski 2,3)

>
>

|
0 P2.3/2.13 P2.4/2.14  100%

|

|
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
1 1

llustracja 44. Al1 Inwersja sygnatu

Czestotliwosc¢
wyjsciowa
P2~ ————

P2.2/2.12=0
Al1=0-100%

1P2.2/2.12 = 1
| _lAI1=Zakres N
P2.21 luzytkownika Al
l | l (Zaciski 2,3)
1 L.

T >

0 P2.3/2.13 P2.4/2.14 100%

Maksymalny sygnat Al1 = minimalna ustawiona predkos¢.
Minimalny sygnat Al1 = maksymalna ustawiona predko$¢.

RW
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Zatgcznik A—Oznaczenie parametrow

Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW

P2.7

178

Al1 JS Hysterese 1,2,3,4 RW

Ten parametr okresla histereze joysticka pomiedzy 0 a 20%. Gdy joystick zostanie
przestawiony z obrotéw w lewo na obroty w prawo, czestotliwos$¢ wyjsciowa
spada liniowo do nastawionej minimalnej czestotliwosci (joystick zatrzymany w
pozycji srodkowej) i pozostaje tak do chwili, az joystick zostanie przetagczony w
kierunku obrotéw w prawo. WWymagane wychylenie joysticka, uruchamiajace wzrost
czestotliwosci do wybranej maksymalnej wartosci, zalezy od wielkosci histerezy
joysticka okreslonej przy pomocy tego parametru.

Jesli wartos$é tego parametru wynosi 0, czestotliwosé zaczyna rosnaé liniowo
natychmiast, gdy joystick zostanie ruszony w kierunku obrotéw w prawo z pozycji
$rodkowej. Jesli pozycja zostanie zmieniona z obrotéw w prawo na obroty w lewo,
czestotliwos¢ zmienia sie analogicznie w przeciwnym kierunku. Patrz llustracja 45.

llustracja 45. Przyktad histerezy joysticka

Czestotliwos¢ zadana
Hz

Obroty w lewo Obroty w prawo
50% 50%
f-Maks Al
P2.22=70 Hz A
Zmiana kierunku z lewo na prawo
f-Maks R I
P1.2 =50 Hz
Zmiana kierunku z prawo na lewo
Wejscie
analogowe (V/mA)
f-Min Al (0-10V/20 mA)
P2.21=0Hz
P2.3/2.13 T T P2.4/2.14

~ 209 — 909
=20% Histereza joysticka =90%

P2.7 =20%

W niniejszym przyktadzie, warto$¢ P2.8 (prég uspienia) =0.
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P2.8 179 Al1 JS Uspienia Limit 1,2,3,4 RW
Przemiennik czestotliwosci utrzymuje na wyjéciu minimalna czestotliwosgé, jesli
poziom sygnatu wejscia analogowego spada ponizej ograniczenia uspienia
okreslonego za pomoca tego parametru. W przypadku sterowania za pomoca
joysticka pozwala to na wytaczenie wyjscia po uptywie czasu opdznienia uspienia do
czasu ponownego wzrostu poziomu sygnatu wejscia analogowego.
llustracja 46. Przyktad funkcji ograniczenia uspienia
Czestotliwos¢ zadana
Hz Obroty w lewo Obroty w prawo
50%
f-Maks Al
P2.22=70 Hz
B
Zmiana kierunku z lewo na prawo
f-Maks - —_— N —
P1.2 =50 Hz
STOP
START
>, Zmiana kierunku z prawo na lewo
Wejscie
analogowe (V/mA)
£Min Al | (0 - 10V/20 mA)
Paz1=0me P2.3/2.13 ( } . P24)214
=20% | Prog uspienia  _ 90%
>l P2.8/2.18 = 7%
Histereza joysticka
P1.2.8=20%
P2.9 180 Al1 JS t-UspieniaDelay 1,2,3,4 RW
Ten parametr okresla, czas przez jaki sygnat analogowy musi pozostaé ponizej
wartosci okreslonej parametrem P2.8, zeby naped sie wytaczyt.
P2.10 133 Al1 JS Offset 1,2,3,4 RW
Punkt zerowy czestotliwosci znajduje sie po $rodku obszaru Al. Offset joysticka
okresla o ile punkt zerowy przesunie sie w kierunku do przodu lub do tytu.
P2.11 223 Al2 Tryb 1,2,3,4 RW
Wybiera tryb wejscia analogowego dla zaciskéw 4 i 5: sygnat napieciowy lub
pradowy. Nalezy réwniez skonfigurowac¢ ustawienia przetacznikow DIP na ptycie
sterowniczej po lewej stronie panelu obstugi. Jesli do zacisku 1 napedu DG1
podtaczone jest zasilanie 10 V, nalezy zamkna¢ petle, taczac zacisk 6 z zaciskiem 5
wejscia analogowego zwora. Petla pradowa z zasilaniem zewnetrznym nie wymaga
uzycia zwory.
P2.12 183 Al2 Zakres sygnatu 1,2,3,4 RW
P2.13 184 Al2 Min 1,2,3,4 RW
P2.14 185 Al2 Maks 1,2,3,4 RW
P2.15 182 Al2 t-Filtracji 1,2,3,4 RW
P2.16 189 Al2 Inwersja 1,2,3,4 RW
P2.17 186 Al2 JS Hysterese 1,2,3,4 RW
P2.18 187 Al2 JS Uspienia Limit 1,2,3,4 RW
P2.19 188 Al2 JS t-UspieniaDelay 1,2,3,4 RW
P2.20 134 Al2 JS Offset 1,2,3,4 RW
Patrz parametry wejscia analogowego1.
P2.21 144 f-Min Al 1,2,3,4 RW
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW

P2.22 145 f-Maks Al 1,2,3,4 RW

0,00 <= P2.21 <= P2.22 <= 400,00. Dla wartosci ustawionych na 0 skalowanie
bedzie utrzymywac wartoséci minimalnej i maksymalnej czestotliwosci.

llustracja 47. Z i bez skalowania referencji

Czestotliwosé¢ Czestotliwos¢
wyjsciowa wyjsciowa
f-Maks P1.2 f-Maks P1.2

P2.22 |f-Maks Al
(P2.22)

Wejscie | Wejscie
P2.21
. analogowe . | analogowe
T f-Min P1.1 vl - f-Min P1.1 I V]
0 10 0 10
Skalowanie referencji Skalowanie referencji
(ze skalowaniem) (bez skalowania, P2.21 = 0)
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Kod

Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW

P3.1

143

Logika start/stop1 1,2,3,4 RW

Przy parametryzacji wej$¢ cyfrowych wykorzystuje sie programowanie zacisku do
funkcji (TTF), gdzie okreslony zacisk przyporzadkowuje sie do funkciji.

0 = P3.2: styk DI zamkniety = start do przodu P3.3: styk DI zamkniety = start do tytu
llustracja 48. Start w prawo / Start w lewo

FWD | Czestotliwos¢
wyjsciowa
Stop Tryb

/ / (P7.10) = wybieg
t

I

| |

| |
REV } }

DIN1 —_——

DIN2 _— 4 —

1 = P3.2: styk DI zamkniety = start/styk otwarty = stop P3.3: styk DI zamkniety = do
tytu/styk otwarty = do przodu

llustracja 49. Start, Stop, zmiana kierunku

FWD Czestotliwos¢ Stop Tryb
wyjsciowa (P7.10) = wybieg

REV

DINT @ — 1

bN2 - ]

Uwagi

@ Pierwszy wybrany kierunek ma najwyzszy priorytet.

@ Gdy styk DIN1 otwiera sig, zaczyna zmieniaé sie kierunek obrotdw.

® Jesli jednoczesnie aktywne sa sygnaly start do przodu (DIN1) i start do tytu (DIN2), priorytet posiada
sygnat do przodu (DINT).
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P3.1 143 2 = P3.2: styk DI zamkniety = start/styk otwarty = stop P3.3: styk DI zamkniety = 1,2, 3, 4 RW
start odblokowany/styk otwarty = start zablokowany i naped zatrzymuije sie jesli
silnik przez caty czas pracuje do przodu
3 = Sterowanie trzyprzewodowe (sterowanie impulsowe): P3.2: zmiana stanu styku
DI z otwartego na zamkniety = impuls startu P3.3: zmiana stanu styku DI z
zamknietego na otwarty = impuls stopu P3.5: styk DI zamkniety = do tytu/styk
otwarty = do przodu
llustracja 50. Start impuls / Stop impuls
Czestotliwos¢ Gdy impulsy startu i stopu
wyjsciowa Stop Tryb pojawiaja sie jednoczesnie,
(P7.10) = wybieg impuls stopu nadpisuje
/ / impuls startu
|
| t
i ! i
\ ‘ \
\ | \
REV } } }
\
\
\
DIN1 !
Start { -
DIN2 ‘
Stop H U
P3.2 190 StartStopCMD1 Zrédto 1 1,2,3,4 RW
Wybér funkcji startu 1 zgodnie z P3.1. Rdzne ustawienia: DigilN:X wskazuje wejscia
zaciskow na ptycie, DigilN:A:lOX:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie
A, a DigiIN:B:10OX:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat
przekaznika czasowego X.
P3.3 191 StartStopCMD2 Zrédto 1 1,23,4 RW
Wybor funkgji startu 2 zgodnie z P3.1. Rézne ustawienia: DigilN:X wskazuje wejscia
zaciskéw na ptycie, DigilN:A:IOX:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie
A, a DigilN:B:l10X:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat
przekaznika czasowego X.
P3.4 881 Wejscie termistorowe, wybor 1,2,3,4 RW
Parametr definiuje DIN7 i DIN8 jako wejscie cyfrowe lub wejscie termistorowe. Jeséli
parametr jest witaczony, DIN7 i DIN8 sa wejsciem termistorowym aktywowanym
przy 4,7 kOhmow.
P3.5 198 FWD/REV, zrodto 1,2,3,4 RW
Umozliwia przetaczanie kierunku silnika gdy wykorzystywane jest sterowanie
trzyprzewodowe. Rézne ustawienia: DigilN:X wskazuje wejsécia zaciskéw na ptycie,
DigilN:A:IOX:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie A, DigilN:B:IOX:X
wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat przekaznika czasowego X.
Styk otwarty = kierunek do przodu.
Styk zamkniety = kierunek do tytu.
P3.6 192 Btad zewn. styk zamkniety,1 zrédto 1,2,3,4 RW

Definiuje zrédto sygnatu btedu zewnetrznego. R6zne ustawienia: DigilN:X wskazuje
wejscia zaciskdw na ptycie, DigilN:A:IOX:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w
gniezdzie A, DigilN:B:lI0X:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie B lub
kanat przekaznika czasowego X. Oznaczenie btedu mozna zmienié¢ za pomoca P3.52.
Styk zamkniety = Btad zewnetrzny

Styk otwarty = Brak btedu zewnetrznego
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P3.7 193 Btad zewn. styk otwarty,1 zrédto 1,2,3,4 RW
Definiuje zrédto sygnatu btedu zewnetrznego. Rdzne ustawienia: DigilN:X wskazuje
wejécia zaciskdw na ptycie, DigilN:A:I0X:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w
gniezdzie A, DigilN:B:10OX:X wskazuje wejécia kart opcjonalnych w gniezdzie B lub
kanat przekaznika czasowego X. Oznaczenie btedu mozna zmienié¢ za pomoca P3.52.
Styk zamkniety = Brak btedu zewnetrznego
Styk otwarty = Btad zewnetrzny
P3.8 200 Kasowanie btedu, zrodto 1,2,3,4 RW
Definiuje zrédto sygnatu potwierdzenia btedu. Rézne ustawienia: DigilN:X wskazuje
wejscia zaciskow na ptycie, DigilN:A:IOX:X wskazuje wejécia kart opcjonalnych w
gniezdzie A, DigilN:B:lI0OX:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie B lub
kanat przekaznika czasowego X.
DI zmienia sie ze styku otwartego na styk zamkniety: resetowanie btedu.
P3.9 194 Zezwolenie praca, zrodto 1,2,3,4 RW
Definiuje zrédto sygnatu zezwolenia na start. Poza sygnatem zezwolenia musi by¢
podany sygnat startu aby naped ruszyt. Rézne ustawienia: DigilN:X wskazuje wejscia
zaciskow na ptycie, DigilN:A:IOX:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie
A, DigiIN:B:10X:X wskazuje wejécia kart opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat
przekaznika czasowego X.
Styk zamkniety = start silnika aktywny.
Styk otwarty = start silnika zablokowany.
P3.10 205 f-Stata wybor BO 1,23,4 RW
P3.11 206 f-Stata wybor B1 1,2,3,4 RW
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P3.12 207 f-Stata wybor B2 1,2,3,4 RW
Wybér zrodta sygnatu dla poszczegdélnych bitdéw definiujacych wartosci statych
predkosci. Na trzech wejsciach cyfrowych kodowanych jest siedem statych
czestotliwoéci. Zmiana czestotliwosci pomiedzy predkosciami statymi po rampach
przyspieszania i zwalniania. Rézne ustawienia: DigilN:X wskazuje wejscia zaciskow
na ptycie, DigiIN:A:lI0OX:X wskazuje wejsécia kart opcjonalnych w gniezdzie A,
DigilN:B:10X:X wskazuje wejécia kart opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat
przekaznika czasowego X.
llustracja 51. Aktywacja statych czestotliwosci
f
(Hz)
15 Hz
10 Hz
5 Hz
0 Hz -
t(s)
DI3 BO
| | | | |
DI4 3 | B1 3 B1 | 1
DI | FWD |
Czestotliwosci state
Wejscia (binarnie) Czestotliwosci state
B0 B1 B2 (Ustawienia fabryczne)
X — — f-Statal, P12.1=5Hz
— X — f-Stata2, P12.2=10Hz
X X — f-Stata3, P12.3=15Hz
— — X f-Statad, P12.4 =20 Hz
X — X f-Statab, P12.5=25Hz
— X X f-StataB, P12.6 =30 Hz
X X X f-Stata7, P12.7=35Hz
P3.13 550 PID1 Zezwolenie 2,3,4 RW
Umozliwia aktywowanie trybu sterowania PID1, jesli regulator ten zostat zdefiniowany
jako zrédto referencji predkosci za pomoca parametru P1.1.13 lub P1.1.14. Jezeli
brakuje zezwolenia, w chwili podania sygnatu start na naped z regulatorem PID1
bedacym referencja predkosci, wyjscie napedu nie zostanie aktywowane. R6zne
ustawienia: DigilN:X wskazuje wejscia zaciskdéw na ptycie, DigilN:A:10X:X wskazuje
wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie A, DigilN:B:lIOX:X wskazuje wejscia kart
opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat przekaznika czasowego X.
Styk zamkniety: aktywuje regulator PID 1.
P3.14 553 PID2 Zezwolenie 3,4 RW
Umozliwia aktywowanie trybu sterowania PID2. Jezeli brakuje zezwolenia, w chwili
podania sygnatu start na naped z regulatorem PID2 bedacym referencja predkosci,
wyjécie napedu nie zostanie aktywowane. Rdzne ustawienia: DigilN:X wskazuje
wejscia zaciskow na ptycie, DigilN:A:IOX:X wskazuje wejécia kart opcjonalnych w
gniezdzie A, DigilN:B:10OX:X wskazuje wejécia kart opcjonalnych w gniezdzie B lub
kanat przekaznika czasowego X.
Styk zamkniety: aktywuje regulator PID 2.
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P3.15 195 t-Przysp/Zwalniania, wybor B0 1,2,3,4 RW
Wybiera pomiedzy czasem przyspieszania/zwalniania 1 a czasem przyspieszania/
zwalniania 2. R6zne ustawienia: DigilN:X wskazuje wejécia zaciskdw na ptycie,
DigilN:A:IOX:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie A, DigilN:B:I0OX:X
wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat przekaznika czasowego X.
Styk zamkniety = stosowany 2. zestaw czasu przyspieszania/zwalniania.
Styk otwarty = stosowany 1. zestaw czasu przyspieszania/zwalniania.
P3.16 201 Zamrozenie rampy, zrodio 1,2,3,4 RW
Uniemozliwia zmiane predkosci obrotowej, nawet przy zmianie sygnatu odniesienia.
Jesli wejscie zostanie wiaczone, warto$¢ wyjsciowa nadal pozostaje taka sama, jak
przed aktywowaniem wejsécia. Rézne ustawienia: DigilN:X wskazuje wejscia
zaciskéw na ptycie, DigilN:A:lOX:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w
gniezdzie A, DigilN:B:IOX:X wskazuje wejécia kart opcjonalnych w gniezdzie B lub
kanat przekaznika czasowego X.
Styk zamkniety: czestotliwo$é wyjsciowa napedu nie moze wzrosnaé¢ lub spasé,
utrzymuje obecne wyijscie.
P3.17 215 Ochrona parametrow, zrodto 1,2,3,4 RW
Uniemozliwia zmiang parametrow po wiaczeniu wejscia. Parametr mozna
zabezpieczy¢ hastem. Rézne ustawienia: DigilN:X wskazuje wejscia zaciskow na
ptycie, DigilN:A:IOX:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie A,
DigiIN:B:10OX:X wskazuje wejécia kart opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat
przekaznika czasowego X.
Styk zamkniety: wszystkie parametry mozliwe do zapisania nie moga by¢
edytowane.
P3.18 203 Motopotencjometr zwigksz, zrodto 4 RW
Za pomoca potencjometru silnika ustawiona jest warto$¢ referencyjna. Po wiaczeniu
wejécia warto$¢ odniesienia wzrasta az do momentu otwarcia styku. Rézne
ustawienia: DigilN:X wskazuje wejscia zaciskow na ptycie, DigilN:A:I0X:X wskazuje
wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie A, DigilN:B:IOX:X wskazuje wejécia kart
opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat przekaznika czasowego X.
Styk zamkniety: warto$¢ potencjometru stale rosnie.
P3.19 204 Motopotencjometr zmniejsz, zrodto 4 RW
Za pomoca potencjometru silnika ustawiona jest warto$¢ referencyjna. Po wigczeniu
wejscia warto$¢ zadana maleje az do momentu otwarcia styku. Rézne ustawienia:
DigilIN:X wskazuje wejscia zaciskéw na ptycie, DigilN:A:IOX:X wskazuje wejscia kart
opcjonalnych w gniezdzie A, DigilN:B:IOX:X wskazuje wejécia kart opcjonalnych w
gniezdzie B lub kanat przekaznika czasowego X.
Styk zamkniety: warto$¢ potencjometru stale spada.
P3.20 216 Kasowanie MotoPot 4 RW
Ustawia warto$¢ referencyjna potencjometru silnika na zero, az styk sie otworzy.
Roézne ustawienia: DigilN:X wskazuje wejscia zaciskéw na ptycie, DigilN:A:IOX:X
wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie A, DigilN:B:IOX:X wskazuje wejscia
kart opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat przekaznika czasowego X.
Styk zamkniety: warto$¢ potencjometru resetowana do zera.
P3.21 196 Sterowanie zdalne, zrodto 1,234 RW
Zmienia miejsce sterowania na Zdalne. R6zne ustawienia: DigilN:X wskazuje wejscia
zaciskéw na ptycie, DigilN:A:IOX:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie
A, DigilN:B:10X:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat
przekaznika czasowego X.
Styk zamkniety = wymuszenie zdalnego sterowania.
P3.22 197 Sterowanie lokalne, zrédto 1,234 RW
Zmienia miejsce sterowania na Lokalne. R6zne ustawienia: DigilN:X wskazuje
wejscia zaciskow na ptycie, DigilN:A:IOX:X wskazuje wejécia kart opcjonalnych w
gniezdzie A, DigilN:B:lI0OX:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie B lub
kanat przekaznika czasowego X.
Styk zamkniety = wymuszenie lokalnego sterowania.
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW

P3.23 209 Zdalne Wybor BO 1,2,3,4 RW

Mozliwe jest przetaczanie miedzy Zzrodtem sterowania zdalnego 1 (P1.11 1 P1.14)

i Zrédtem sterowania zdalnego 2 (P7.1 i P7.2). Dzieki temu zmianie ulegaja miejsca
sterowania i referencji. Rozne ustawienia: DigilN:X wskazuje wejscia zaciskow na
ptycie, DigilN:A:IOX:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie A.
DigiIN:B:IOX:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat
przekaznika czasowego X.

Styk zamkniety = zdalne 2 wybrano jako Zrédto sterowania.
Styk otwarty = zdalne 1 wybrano jako zrédto sterowania.

P3.24 217 Wybor zestawu parametrow B0 2,3,4 RW

Parametr umozliwia wybér miedzy zestawem 1 (grupa P1) i zestawem 2 (grupa P16)
parametréw. Rézne ustawienia: DigilN:X wskazuje wejécia zaciskow na ptycie,
DigilN:A:10OX:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie A, DigilN:B:I0OX:X
wskazuje wejécia kart opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat przekaZnika czasowego X.

Styk zamkniety: aktywny drugi zestaw parametrow silnika.

P3.25 218 Bypass start 2,3,4 RW

Parametr pozwala przetacza¢ pomiedzy bypassem a trybami napedu. Jesli wejscie
jest aktywne, styk wyjécia bypassu umozliwia obejscie napedu. Jesli nie jest
aktywne, przekaznik zostaje otwarty. R6zne ustawienia: DigilN:X wskazuje wejscia
zaciskow na ptycie, DigilN:A:lOX:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie
A, DigilN:B:10X:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat
przekaznika czasowego X.

Styk zamkniety: przetacz na bypass
Styk otwarty: przetacz na naped

P3.26 202 HamowanieDC zezwolenie, zrodto 1,2,3,4 RW

Parametr aktywuje hamowanie DC przy styku zamknietym. Po aktywowaniu naped
podaje napiecie DC na silnik, pomagajac zahamowacé. Rézne ustawienia: DigilN:X
wskazuje wejscia zaciskow na ptycie, DigilN:A:lOX:X wskazuje wejscia kart
opcjonalnych w gniezdzie A, DigilN:B:IOX:X wskazuje wejécia kart opcjonalnych w
gniezdzie B lub kanat przekaznika czasowego X.

Styk zamkniety = uruchamiana jest funkcja hamowania DC.

P3.27 219 Tryb oddymiania, zrédto 2,3, 4 RW

Parametr umozliwia aktywowanie ustawionej predkosci oddymiania. R6zne
ustawienia: DigilN:X wskazuje wejscia zaciskow na ptycie, DigilN:A:IOX:X wskazuje
wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie A, DigilN:B:I0OX:X wskazuje wejécia kart
opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat przekaznika czasowego X.

Styk zamkniety: naped jest w trybie oddymiania.

P3.28 220 Tryb pozarowy 2,34 RW

Parametr aktywuje dla napedu tryb pozarowy, w ktérym btedy sg ignorowane, a
stafe czestotliwosci sa wykorzystywane jako referencja dla napedu. Warto$ci mozna
zdefiniowaé za pomoca grupy P15. Rézne ustawienia: DigilN:X wskazuje wejscia
zaciskow na ptycie, DigilN:A:lOX:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie
A, DigiIN:B:I0X:X wskazuje wejécia kart opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat
przekaznika czasowego X.

Styk zamkniety: naped jest w trybie pozarowym. Ignoruje wszystkie btedy.

P3.29 221 f-Ref Tryb pozarowy, wybor BO 2,3,4 RW

Parametr pozwala przetacza¢ pomiedzy warto$ciami referencji predkosci 1 2 dla
trybu pozarowego, ktére mozna zdefiniowaé za pomoca parametréw P15.4 i P15.5.
Rozne ustawienia: DigilN:X wskazuje wejscia zaciskéw na ptycie, DigilN:A:IOX:X
wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie A, DigilN:B:IOX:X wskazuje wejscia
kart opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat przekaznika czasowego X.

Styk zamkniety: wybor referenciji 2
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Kod

Modbus ID Parametr

Aplikacja

RO/RW

P3.30

351

PID1 Wyboér wart. zadanej BO 2,3,4

RW

P3.31

352

PID2 Wybor wart. zadanej BO 3.4

Parametr umozliwia wybdr miedzy wartoscia zadang 1 a warto$cia zadana 2 dla trybu
regulatora PID. W zaleznos$ci od uzywanego regulatora PID dostepne sa rézne
wartosci zadane. Mozliwe ustawienia: DigilN:X wskazuje wejscia zaciskdw na ptycie,
DigilN:A:10X:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie A, DigilN:B:I0X:X
wskazuje wejécia kart opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat przekaznika czasowego X.

Styk zamkniety = wybrano warto$¢ zadana 2 dla PID1.
Styk otwarty = wybrano warto$¢ zadang 1 dla PID1.

RW

P3.32

199

Jog, zrédto 1,2,3,4
Parametr aktywuje warto$¢ odniesienia czestotliwosci jog i uruchamia naped. Rézne
ustawienia: DigilN:X wskazuje wejscia zaciskow na ptycie, DigilN:A:I0X:X wskazuje

wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie A, DigilN:B:IOX:X wskazuje wejécia kart

opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat przekaZnika czasowego X.

Styk zamkniety: naped jest w trybie jog.

RW

P3.33

224

Timer1 Zrodto startu 2,3,4

RW

P3.34

225

Timer2 Zrodto startu 2,3,4

RW

P3.35

226

Timer3 Zrodto startu 2,3,4

Uruchamia funkcje przekaznika czasowego, aby rozpocza¢ odliczanie. Rézne
ustawienia: DigilN:X wskazuje wejscia zaciskow na ptycie, DigilN:A:l0OX:X wskazuje
wejécia kart opcjonalnych w gniezdzie A, DigilN:B:IOX:X wskazuje wejscia kart
opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat przekaznika czasowego X.

Styk zamkniety: uruchomiony zostanie przekaznik czasowy 1, przekaznik czasowy 2
lub przekaznik czasowy 3.

RW

P3.36

208

Al Wybér referencji BO 1,2,3,4
Parametr umozliwia przetaczanie miedzy sygnatami wejscia analogowego 1 i wejécia
analogowego 2, ktére sa na ptycie sterujacej. Rézne ustawienia: DigilN:X wskazuje

wejscia zaciskow na ptycie, DigilN:A:IOX:X wskazuje wejécia kart opcjonalnych w

gniezdzie A, DigilN:B:10OX:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie B lub

kanat przekaznika czasowego X.

Styk zamkniety = wybrano Al2 jako Zrédto odniesienia.

Styk otwarty = wybrano Al1 jako Zrédto odniesienia.

RW

P3.37

210

Silnik1 zrodto blokady 2,3,4

RW

P3.38

21

Silnik2 zrodto blokady 2,3,4

RW

P3.39

212

Silnik3 zrédto blokady 2,3,4

RW

P3.40

213

Silnik4 zrédto blokady 2,3,4

RW

P3.41

214

Silnik5 zrédto blokady 2,3,4

Pozwala wybra¢ dowolne wejscia wykorzystywane do sprawdzania podtaczen
silnikéw pomocniczych i ich mozliwosci pracy. Jesli wejscia sg nieaktywne, naped
uzna, ze silnik nie zostat podtaczony i pominie go podczas wykonywania sekwencji
zmiany. Rézne ustawienia: DigilN:X wskazuje wejscia zaciskow na plycie,
DigiIN:A:10X:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie A, DigilN:B:I0OX:X
wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat przekaznika czasowego X.

Styk zamkniety: sygnat aktywny, silnik moze zosta¢ zataczony.
Styk otwarty: sygnat nieaktywny, silnik nie moze zostaé zataczony.

RW

P3.42

747

Zatrzymanie awaryjne 1,2,3,4

Funkcja blokuje przemiennik czestotliwosci, aby nie zasilat silnika. R6zne ustawienia:
DigiIN:X wskazuje wejscia zaciskéw na ptycie, DigilN:A:IOX:X wskazuje wejscia kart
opcjonalnych w gniezdzie A, DigilN:B:I0OX:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w
gniezdzie B lub kanat przekaznika czasowego X.

Styk otwarty: Blokuje mozliwo$é pracy silnika.

Styk zamkniety: Odblokowuje mozliwo$¢ pracy silnika.

RW
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P3.43 1246 Przeciazenie obejscia 2,3,4 RW
Funkcja wywotuje btad przemiennika czgstotliwosci, gdy na wybrane wejscie zostanie
podany sygnat z przekaznika przecigzeniowego, kontrolulacego silnik przy pracy na
obwodzie bypass. R6zne ustawienia: DigilN:X wskazuje wejscia zaciskdw na plycie,
DigilN:A:IOX:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie A, DigilN:B:IOX:X
wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat przekaznika czasowego X.
Styk zamkniety: silnik jest przeciazony w bypass.
Uzywa metody programowania TTF do realizacji tej funkcji.
P3.44 2118 Tryb pozarowy kierunek 2,3,4 RW
Funkcja umozliwia prace silnika do tytu, gdy aktywne jest wejscie trybu pozarowego.
Rézne ustawienia: DigilN:X wskazuje wejscia zaciskow na ptycie, DigilN:A:[OX:X
wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie A, a DigilN:B:I0X:X wskazuje wejécia kart
opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat przekaznika czasowego X.
P3.45 2206 Logika start/stop2 1,2,3,4 RW
Funkcja umozliwia zdefiniowanie dodatkowego zdalnego miejsca sterowania z zaciskow
we/wy uzywanego do wydawania polecenia uruchomienia. DigilN:X wskazuje wejscia
zaciskdéw na ptycie, DigilN:A:I0X:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie A,
DigilN:B:1OX:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat przekaznika
czasowego X.
P3.46 2207 StartStopCMD1 Zrédto 2 1,2,3,4 RW
Wybor drugiej funkciji startu 1 zgodnie z P3.45. Mozliwe ustawienia: DigilN:X wskazuje
wejscia zaciskow na ptycie, DigilN:A:lOX:X wskazule wejscia kart opcjonalnych w
gniezdzie A, a DigilN:B:10X:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat
przekaznika czasowego X.
P3.47 2208 StartStopCMD2 Zrédto 2 1,2,3,4 RW
Wybér drugiej funkcji startu 2 zgodnie z P3.45. Mozliwe ustawienia: DigilN:X wskazuje
wejécia zaciskdw na ptycie, DigilN:A:lOX:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w
gniezdzie A, a DigilN:B:IOX:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat
przekaznika czasowego X.
P3.48 2293 Btad zewn. styk otwarty,2 zrédto 1,2,3,4 RW
Umozliwia wywotanie btedu napedu za pomoca wejscia zewnetrznego. Mozliwe
ustawienia: DigilN:X wskazuje wejscia zaciskdw na ptycie, DigiIN:A:IOX:X wskazuje
wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie A, DigilN:B:IOX:X wskazuje wejscia kart
opCJonaInych w gniezdzie B lub kanat przekaznika czasowego X. Oznaczenie btedu mozna
zmieni¢ za pomoca P3.53.
Styk zamkniety = Btad zewnetrzny
Styk otwarty = Brak btedu zewnetrznego
P3.49 2294 Btad zewn. styk zamkniety,2 zrédto 1,23,4 RW
Umozliwia wywotanie btedu napedu za pomoca wejscia zewnetrznego. Mozliwe
ustawienia: DigilN:X wskazuje wejscia zaciskdw na ptycie, DigiIN:A:IOX:X wskazuje
wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie A, DigilN:B:IOX:X wskazuje wejscia kart
opclonalnych w gniezdzie B lub kanat przekaznika czasowego X. Oznaczenie btedu mozna
zmieni¢ za pomoca P3.53.
Styk zamkniety = Brak btedu zewnetrznego
Styk otwarty = Btad zewnetrzny
P3.50 2295 Btad zewn. styk otwarty,3 zrodto 1,2,3,4 RW
Umozliwia wywotanie btedu napedu za pomoca wejscia zewnetrznego. Mozliwe
ustawienia: DigiIN:X wskazuje wejscia zaciskéw na ptycie, DigilN:A:IOX:X wskazuje
wejécia kart opcjonalnych w gniezdzie A, DigilN:B:I0X:X wskazuje wejscia kart
opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat przekaznika czasowego X. Oznaczenie btedu mozna
zmieni¢ za pomoca P3.54.
Styk zamkniety = Btad zewnetrzny
Styk otwarty = Brak btedu zewnetrznego
P3.51 2296 Btad zewn. styk zamkniety,3 zrodto 1,2,3,4 RW

Umozliwia wywotanie btedu napedu za pomoca wejscia zewnetrznego. Mozliwe
ustawienia: DigilN:X wskazuje wejscia zaciskdw na ptycie, DigilN:A:IOX:X wskazuje
wejécia kart opcjonalnych w gniezdzie A, DigilN:B:I0OX:X wskazuje wejscia kart
opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat przekaznika czasowego X. Oznaczenie btedu mozna
zmieni¢ za pomoca P3.54.

Styk zamkniety = Brak btedu zewnetrznego
Styk otwarty = Btad zewnetrzny
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P3.52 2297 Btad zewnetrzny1 tekst 1,2,3,4 RW
Parametr umozliwia zmiane komunikatu btedu podczas korzystania ze styku NO lub
NC btedu zewnetrznego 1.
0 = Btad zewnetrzny
1 = Wibracje odciecie
2 = Wysoka temp. silnika
3 = Niskie ci$nienie
4 = Wysokie cisnienie
5 = Niska woda
6 = Blokada ttumienia
7 = Zezwolenie Praca
8 = Zadziatanie czujnika zamarzania
9 = Wykryty dym
10 = Rozszczelnienie
P3.53 2298 Btad zewnetrzny2 tekst 1,2,3,4 RW
Parametr umozliwia zmiane komunikatu btedu podczas korzystania ze styku NO lub
NC btedu zewnetrznego 2.
0 = Btad zewnetrzny
1 = Wibracje odciecie
2 = Wysoka temp. silnika
3 = Niskie ciénienie
4 = Wysokie ci$nienie
5 = Niska woda
6 = Blokada ttumienia
7 = Zezwolenie Praca
8 = Zadziatanie czujnika zamarzania
9 = Wykryty dym
10 = Rozszczelnienie
P3.54 2299 Btad zewnetrzny3 tekst 1,2,3,4 RW
Parametr umozliwia zmiane komunikatu btedu podczas korzystania ze styku NO lub
NC btedu zewnetrznego 3.
0 = Btad zewnetrzny
1 = Wibracje odciecie
2 = Wysoka temp. silnika
3 = Niskie ci$nienie
4 = Wysokie ci$nienie
5 = Niska woda
6 = Blokada ttumienia
7 = Zezwolenie Praca
8 = Zadziatanie czujnika zamarzania
9 = Wykryty dym
10 = Rozszczelnienie
P3.55 2312 Wybor zestawu parametrow BO 1,2,3,4 RW
Umozliwia wybdr miedzy zapisanym zestawem 1 i zestawem 2 parametrow; wymaga
zapisania parametrow w zdefiniowanych zestawach za pomoca P21.1.3.
DigilN:A:10OX:X wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie A, DigilN:B:I0OX:X
wskazuje wejscia kart opcjonalnych w gniezdzie B lub kanat przekaznika czasowego X.
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW

P4.1 227 AO1 Tryb 1,2,3,4 RW

Okresla tryb wyjscia analogowego1: sygnat napieciowy lub pragdowy. Za zmiane
sygnatu z mA na V odpowiadajag wewnetrzne przekazniki.

P4.2 146 AO1 Funkcja 1,2,3,4 RW
Wybiera zadana funkcje dla wyjscia analogowego.

Multi-
Pump Multi-  Multi-
Aplikacja—Funkcja Standard and Fan PID Purpose
0 = Nieuzywany—brak funkcji | | | |
1 = Czestotliwo$é wy—czestotliwos$é napiecia silnika (O—Fmax) u | | [ |
2 = Czestotliwo$¢ zadana—czestotliwos$é zadana (Fmin—Fmax) u u u u
3 = Predko$¢ silnika—predkosé silnika (O—predko$é znamionowa silnika) u u u u
4 = Prad silnika—wyj$ciowy prad silnika (O-Insilnika) u u u u
5 = Moment silnika—moment silnika (0-Tnsilnika) u u u u
6 = Moc silnika Wzgl—obliczona moc silnika (0—-Pnsilnika) [ [ [ [
7 = Napiecie silnika—wyj$ciowe napiecie silnika (0-Unsilnika) ] ] | ]
8 = Napiecie obwodu DC—poziom napiecia obwodu DC (0-1000V) L u L u
9 = PID1 Warto$¢ zadana—wartos$¢ zadana PID (min. wartos¢ zadana—maks. warto$¢ zadana)— u — u
10 = PID1 sprzgzenie zwrotne 1—aktualna warto$¢ 1 (min. sprzgzenie zwrotne 1-maks. u — u
sprzezenie zwrotne 1)
11 = PID1 sprzezenie zwrotne 2—aktualna wartos$¢ 2 (min. sprzezenie zwrotne 2—maks. — [ ] — [ ]
sprzezenie zwrotne 2)
12 = Warto$¢ btedu regulatora PID1—warto$¢ btedu PID — u u
13 = Wy regulatora PID1—wyj$cie regulatora PID — u — u
14 = PID2 Warto$¢Zadana—wartos¢ zadana PID (min. warto$¢ zadana—maks. warto$¢ zadana) — - ] u
15 = PID2 sprzezenie zwrotne 1—aktualna wartos$¢ 1 (min. sprzezenie zwrotne 1-maks. — - | u
sprzezenie zwrotne 1)
16 = PID2 sprzezenie zwrotne 2—aktualna wartos$¢ 2 (min. sprzezenie zwrotne 2—maks. — — | |
sprzezenie zwrotne 2)
17 = Warto$¢ btedu regulatora PID2—warto$¢ btedu PID — — u u
18 = Wy regulatora PID2—wyjscie regulatora PID — — u u
19 = Al1—wejécie analogowe 1 [ | [ | u u
20 = Al2—wejécie analogowe 2 n n u u
21 = Czestotliwos$¢ wy—czestotliwosé wyjsciowa (-2 do +2x czestotliwo$é znamionowa) u u u u
22 = Moment silnika—wyj$ciowy moment silnika (-2 do +2x Mnsilnika) | | | ]
23 = Moc silnika Wzgl—obliczona moc silnika (-2 do +2x Pnsilnika) u u u u
24 = Temp. PT100—temperatura wejsciowa termistora u u u n
P4.3 149 AO1 Min 1,2,3,4 RW

Okresla minimalny sygnat na poziomie 0 mA lub 4 mA (tryb AO1 = 0-20 mA); 0 V lub
2V (tryb AO1 = 0-10 V). W celu uzyskania szczegétowych informacji, patrz
llustracja 53.

0 = Ustawia minimalng wartos¢ na 0 V/0 mA
1 = Ustawia minimalna warto$¢ na 2 V/4 mA
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW

P4.4 147 AO1 t-Filtracji 1,2,3,4 RW

Okresla czas filtrowania dla analogowego sygnatu wyjsciowego. Wyzsza warto$é
wydtuza czas filtrowania sygnatu wyj$ciowego. Ustawienie wartosci tego parametru
na 0,00 wytaczy filtrowanie.

llustracja 52. Filtrowanie wyjscia analogowego

Al
AO
100%

63%
Al t(s)  Notes
Al2 @ Sygnat analogowy z btedami (niefiltrowany)
AO1 @ Filtrowany sygnat analogowy.
AO2 @ Stala czasowa filtrowania przy 63% wartosci nastawy.

P4.5 150 AO1 Skalowanie 1,2,3,4 RW

Wspotczynnik skalowania wyjsécia analogowego od 10% do 1000%. Zmiana
wartosci powoduje rozszerzenie lub zmniejszenie pierwotnego zakresu dla sygnatu
analogowego: 0-10 V/0-20 mA lub 2-10 V/4-20 mA.

llustracja 53. Skalowanie wyjscia analogowego

Wyijsécie
analogowe, p45
prad P4.12 = 200% P45
o Y O~ P4.12 = 100%
Y. wa
/ /,’ |
/ 7 }
4 7
12mA«,,,,/,',,,J:’ ,,,,,, P45
;/ g _-"" 1Pa12=50%
10mA +——+—/— L — 77%:777 [
7 JRe _-- |
4 s /- ‘
P4.3 /::/—”‘ I Maks. wartosc
P40 =1 4=/ _ A~ __ _—— sygnatu
4 mA | wybrana
P4.3 | g;z:é P4.3
P4.10 =0 | P4.
0mA 0 0.5 1.0

168 Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG1 MN040004PL—Kwieciert 2015 www.eaton.com



Zatgcznik A—Oznaczenie parametrow

Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P4.6 148 AO1 Inwersja 1,2,3,4 RW
Odwraca analogowy sygnat wyjsciowy. Normalnie: 0 V/0 mA/2 V/4A mA =0% a 10 V/
20 mA = 100%. Po odwréceniu: 0 V/O mA/2 V4 mA = 100% a 10 V/20 mA = 0%.
Maksymalny sygnat wyjsciowy = minimalna warto$¢ ustawiona.
Minimalny sygnat wyj$ciowy = maksymalna warto$¢ ustawiona.
llustracja 54. Odwrocenie wyjscia analogowego
Wyjscie analogowe, prad
P4.7 375 AO1 Offset 1,2,3,4 RW
Pozwala okresli¢ dodatkowy wspoétczynnik offsetu skali poprzez dodanie wartosci od
—-100,0% do 100,0% do minimalnej wartosci wejscia analogowego.
P4.8 228 AO2 Tryb 1,2,3,4 RW
Okresla tryb wyjécia analogowego?2: sygnat napieciowy lub pradowy. Za zmiane
sygnatu z mA na V odpowiadajag wewnetrzne przekazniki.
P4.9 229 AO2 Funkcja 1,2,3,4 RW
Wybiera zadana funkcje dla wyjscia analogowego.
P4.10 232 AO2 Min 1,2,3,4 RW
P4.11 230 AO2 t-Filtracji 1,2,3,4 RW
P4.12 233 AO2 Skalowanie 1,2,3,4 RW
P4.13 231 AO2 Inwersja 1,2,3,4 RW
P4.14 234 AO2 Offset 1,2,3,4 RW
Patrz parametry wyjscia analogowego1.
P5.1 151 DO1 Funkcja 1,2,3,4 RW
P5.2 152 RO1 Funkcja 1,2,3,4 RW
P5.3 153 RO2 Funkcja 1,2,3,4 RW
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P5.4 538 RO3 Funkcja 1,2,3,4 RW
Multi-
Pump Multi-  Multi-
Aplikacja Funkcja Standard and Fan PID Purpose
0 = Nieuzywany Stan nieoperacyjny | | |
1 = Gotowy do pracy Przemiennik czestotliwosci jest gotowy do pracy W | |
2 = Praca Przemiennik czestotliwosci napedza silnik. ] ] ]
3 = Btfad Btad aktywny | | | |
4 = Bfad, negacja Btad nieaktywny | | |
5 = Ostrzezenie Aktywne ostrzezenie w przemienniku czestotliwosci B | |
6 = Obroty w lewo Aktywowano zmiane kierunku obrotow [ ] [ ] [ ]
7 = Osiaggnieto predkos$c¢ zadang Czestotliwo$é wyjsciowa osiggneta warto$é zadang B ] ]
8 = Czestotliwos¢ zerowa Zerowa czestotliwo$¢ na wyjsciu przemiennika | | |
9 = f-PoziomWyj1 Osiagnieto f-Maks1 | | |
10 = f-PoziomWy;2 Osiagnieto f-Maks2 | | |
11 = Kontrola PID1 Osiagnieto poziom kontrolny regulatora PID 1 | | |
12 = Kontrola PID2 Osiagnieto poziom kontrolny regulatora PID 2 ] ] ]
13 = Temp. urzadzenia za wys Pojawito sie przegrzanie napedu | | |
14 = Przetezenie pradowe Aktywowano kontroler przetezania pradowego U-V-\WW Bl | |
15 = Kontroler za wysokiego napiecia Aktywowano kontroler za wysokiego napiecia | | |
16 = Niskie napiecie sieci Aktywowano kontroler za niskiego napigcia u u |
17 = Btad 4-20mA Bfad sygnatu pradowego <4mA | | |

18 = Sterowanie hamulcem
zewnetrznym

19 = Sterowanie hamulcem zewn.,
negacja

20 = Kontrola M-Maks

Sygnat aktywacji hamulca = przekaznik zamkniety
Sygnat aktywacji hamulca = przekaznik otwarty

Osiagnieto warto$¢ M-Maks

21 = f-Ref KontrolaPoziomu

22 = Sterowanie z we/wy

23 = Niepozadany kierunek obrotéw
24 = Btad termistora silnika

25 = Tryb pozarowy

Prég czestotliwosci zadanej osiagniety
Aktywne sterowanie z zaciskéw we/wy
Aktywny kierunek jest inny niz kierunek odniesienia
Pojawit sie btad termiczny

Aktywowano tryb pozarowy

26 = W trybie bypass

27 = Btad zewnetrzny

28 = Sterowanie zdalne

29 = Predkos¢ Jog

30 = Za wysoka temp. silnika

Tryb bypass zostat aktywowany

Pojawit sie btad zewnetrzny

Miejsca zdalnego sterowania zostato aktywowane
Naped jest w trybie jog

Aktywowany btad obliczonej temperatury silnika

31 = Wejsciel magistrali
32 = Wejscie2 magistrali
33 = Wejscie3 magistrali
34 = Wejscied4 magistrali
35 = Ttumienie

Sterowanie za pomoca stowa sterujacego FB
Sterowanie za pomoca stowa sterujacego FB
Sterowanie za pomoca stowa sterujacego FB
Sterowanie za pomoca stowa sterujacego FB
Tryb ttumienia aktywny

36 = Timer1 Status
37 = Timer2 Status
38 = Timer3 Status
39 = Zatrzymanie awaryjne

40 = P-SprPoziomu\Wyj

Aktywowany przekaznik czasowy
Aktywowany przekaznik czasowy?2
Aktywowany przekaznik czasowy3
Aktywowano wejscie zatrzymania awaryjnego,
btad napedu

Osiagnieto warto$¢ progowa mocy

41 = SprPoziomuTemp

42 = Kontrola wejécia analogowego
43 = Sterowanie, silnik 1

44 = Sterowanie, silnik 2

45 = Sterowanie, silnik 3

Osiagnieto warto$¢ progowa temperatury
Osiagnieto warto$¢ progowa wejécia analogowego
Aktywowany pomocniczy silnik1

Aktywowany pomocniczy silnik2

Aktywowany pomocniczy silnik3

46 = Sterowanie, silnik 4
47 = Sterowanie, silnik 5
48 = Spetniona logika

49 = PID1 Tryb uspienia
50 = PID2 Tryb uspienia

Aktywowany pomocniczy silnik4 —
Aktywowany pomocniczy silnikb —
Funkcja logiczna zostata aktywowana —
Aktywny tryb uépienia regulatora PID 1 —
Aktywny tryb uspienia regulatora PID 2 —
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P5.4 538 RO3 Funkcja, kontynuacja 1,2,3,4 RW
Wartosé nastawy Zawartosé sygnatu
51 = I-Kontrola 1 Przekroczony poziom kontroli pradu
52 = |-Kontrola 2 Przekroczony poziom kontroli pradu
53 = Al Kontrola poziomu 2 Przekroczony poziom kontroli wejscia analogowego
54 = Obwod tadowania DC Obwdd DC natadowany
55 = Aktywne wstepne grzanie Tryb wstepnego grzania aktywowany
56 = Aktywny tryb zimnej pogody  Tryb zimnej pogody aktywowany
P5.5 154 f-Poziom wyj.1 Sprawdz 1,2,3,4 RW
Okresla czy kontroler czestotliwoéci sprawdza granice dolna, granice gorna, czy jest
wykorzystywany do sterowania obwodem hamulca zewnetrznego.
0 = Brak kontroli
1 = Nadzér dolnego ograniczenia
2 = Nadzér gérnego ograniczenia
3 = Sterowanie zat. hamulca (tylko aplikacja 4)
P5.6 155 f-Poziom wyj.1 1,2,3,4 RW
Ustawia warto$¢ kontrolowanej czestotliwosci w P5.5
Jesli czestotliwosé wyjsciowa uzyskuje warto$¢ ponizej/powyzej wartosci nastawy
(P5.6), funkcja generuje sygnat na wyjéciu DO1, lub na wyjéciu przekaznikowym
RO1, RO2, lub RO3, w zaleznosci od ustawien P5.1, P5.2, P5.3 i P5.4.
llustracja 55. Funkcja kontroli
f[Hz] P5.5 = 2
t
Przyktad: | 21|RO1 7 21|RO1 — 21|RO1 7
22|RO1 22|RO1 3 22|RO1
23/RO1——— 23|RO1 23RO ———
P5.7 157 f-Poziom wyj.2 Sprawdz 1,2,3,4 RW
Okresla czy kontroler czestotliwosci sprawdza granice dolna, granice gorna, czy jest
wykorzystywany do sterowania obwodem hamulca zewnetrznego.
0 = Bez ograniczenia
1 = Nadzér dolnego ograniczenia
2 = Nadzér gérnego ograniczenia
3 = Sterowanie wyt. hamulca (tylko aplikacja 4)
4 = Sterowanie zat./wyt. hamulca (tylko aplikacja 4)
P5.8 158 f-Poziom wyj.2 1,2,3,4 RW

Ustawia warto$¢ kontrolowanej czestotliwosci w P5.7. Patrz llustracja 55..

Jesli czestotliwose wyjsciowa uzyskuje wartos¢ ponizej/powyzej wartosci nastawy
(P5.7), funkcja generuje sygnat na wyjsciu DO1, lub na wyjséciu przekaznikowym
RO1, RO2, lub RO3, w zaleznoéci od ustawien P5.1, P5.2, P5.3 i P5.4.
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P5.9 159 M-Spr. poziomu wyj. 1,2,3,4 RW
Okresla, czy kontroler momentu dziata na podstawie dolnej warto$ci granicznej,
goérnej wartosci granicznej lub kontroluje prace obwodu hamulca (zapewnienie
poziomu momentu odhamowania).
0 = Bez ograniczenia
1 = Nadzér dolnego ograniczenia
2 = Nadzér gérnego ograniczenia
3 = Sterowanie wyt. hamulca (tylko aplikacja 4)
P5.10 160 M-Poziom wyj. 1,2,3,4 RW
Ustawia warto$¢ momentu kontrolowanego przez P5.9.
Jesli moment silnika uzyskuje warto$¢ ponizej/powyzej wartoséci nastawy (P5.10),
funkcja generuje sygnat na wyjsciu DO1, lub na wyjsciu przekaznikowym RO1, RO2,
lub RO3, w zaleznosci od ustawien P5.1, P5.2, P5.3i P5.4.
P5.11 161 f-Ref KontrolaPoziomu 1,2,3,4 RW
Okresla, czy kontroler wartoéci zadanej dziata na podstawie dolnej wartosci
granicznej lub gérnej wartosci granicznej.
0 = Brak kontroli
1 = Nadzér dolnego ograniczenia
2 = Nadzér gérnego ograniczenia
P5.12 162 f-Ref Poziom 1,2,3,4 RW
Wartos$¢ czestotliwosci referencyjnej ktéra ma by¢ kontrolowana przez P5.11.
Jesli czestotliwos¢ zadana uzyskuje wartos¢ ponizej/powyzej wartosci nastawy
(P5.12), funkcja generuje sygnat na wyjsciu DO1, lub na wyjsciu przekaznikowym
RO1, RO2, lub RO3, w zaleznoéci od ustawien P5.1, P5.2, P5.3 i P5.4.
P5.13 163 Zewn. hamulec WYL, opéznienie 4 RW
P5.14 164 Zewn. hamulec ZAt, opdznienie RW
Ustawia zaleznosci czasowe przy sterowaniu obwodem hamulca. Patrz llustracja 56.
Sygnat sterowania hamulcem moze by¢ generowany przez wyjécie cyfrowe DO1 lub
przez jedno z wyj$¢ przekaznikowych RO1, RO2 i RO3; patrz P5.1 do P5.2, P5.3 oraz P5.4.
llustracja 56. Sterowanie hamulcem zewnetrznym
a) b)
t,.=P5.13 t,,= P5.14 tor = P5.13 to=P5.14
1‘*,—7‘“ ovmon | odhemouare iﬁl—j‘ S oormon
sahamowanie } } 20;550;/ zahamowanie | i RO2/R0O3
! |
|
DIN2: Ssl:jr;wlewo . DIN2: IST)F;LLIS |_|
t
a) Wybor logiki Start/Stop, P3.1 =0, 1 lub 2
b) Wybor logiki Start/Stop, P3.1 = 3
P5.15 165 Spr. poziomu temp. 1,2,3,4 RW
Okresla, czy kontroler temperatury dziata na podstawie dolnej wartosci graniczne;j
lub gérnej wartosci granicznej temperatury napedu.
0 = Brak kontroli
1 = Nadzér dolnego ograniczenia
2 = Nadzér gérnego ograniczenia
P5.16 166 Temperatura radiatora 1,2,3,4 RW
Warto$¢ temperatury kontrolowanej przez P5.15.
Jesli temperatura przemiennika czestotliwosci spada ponizej lub wzrasta powyzej
wartosci nastawy (P5.16), funkcja generuje sygnat na wyjsciu DO1, lub na wyjéciu
przekaznikowym RO1, RO2, lub RO3, w zaleznoéci od ustawien P5.1, P5.2, P5.3 i
P5.4.
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P5.17 167 P-Spr. poziomu wyj. 1,2,3,4 RW
Okresla, czy kontroler warto$ci mocy dziata na podstawie dolnej wartosci graniczne;
lub goérnej wartosci granicznej.
0 = Brak kontroli
1 = Nadzér dolnego ograniczenia
2 = Nadzér gérnego ograniczenia
P5.18 168 P-Poziom wyj. 1,2,3,4 RW
Warto$¢ mocy kontrolowanej przez P5.17.
Jesli obliczona warto$¢ mocy spada ponizej lub wzrasta powyzej wartosci nastawy
(P5.18), funkcja generuje sygnat na wyjsciu DO1, lub na wyjsciu przekaznikowym
RO1, RO2, lub RO3, w zaleznoéci od ustawien P5.1, P5.2, P5.3 i P5.4.
P5.19 170 Al Nadzér, wybor BO 1,2,3,4 RW
Wybiera sygnat analogowy uzywany do kontroli Al.
0 = Analogowa warto$¢ odniesienia z wejscia analogowego 1 (zaciski 2 i 3, np.
potencjometr)
1 = Analogowa warto$¢ odniesienia z wejscia analogowego 2 (zaciski 4 i 5, np.
przetwornik)
P5.20 171 Al Kontrola poziomu 1 1,2,3,4 RW
Okresla, czy kontroler wartoéci wejscia analogowego dziata na podstawie dolnej
wartosci granicznej lub gérnej wartosci graniczne;j.
0 = Brak kontroli
1 = Nadzér dolnego ograniczenia
2 = Nadzér gérnego ograniczenia
P5.21 172 Al Wartosé nadzorowana 1,2,3,4 RW
Warto$¢ wybranego wejécia analogowego, ktéra ma by¢ kontrolowana przez P5.20.
Jesli warto$¢ wybranego wejscia analogowego uzyskuje warto$¢ ponizej/powyzej
wartosci nastawy (P5.21), funkcja generuje sygnat na wyjsciu DO1, lub na wyjsciu
przekaznikowym RO1, RO2, lub RO3, w zaleznosci od ustawien P5.1, P5.2, P5.3 i P5.4.
P5.22 1346 PID1 Nadzoér 2,3,4 RW
P5.23 1347 PID1 Nadz6r maks 2,3,4 RW
P5.24 1349 PID1 Nadzér min 2,3,4 RW
P5.25 1351 PID1 t-Opdznienie nadzor 2,3,4 RW
P5.26 1408 PID2 Nadzoér 3,4 RW
P5.27 1409 PID2 Nadz6r maks 3,4 RW
P5.28 1411 PID2 Nadzér min 3,4 RW
P5.29 1413 PID2 t-Opdznienie nadzor 3,4 RW
Ustawia gorne i dolne ograniczenia wartoéci zadanej. Gdy warto$¢ aktualna jest wieksza
lub mniejsza od nich, modut licznika zaczyna odlicza¢ czas opdznienia. Gdy warto$é
aktualna znajduje sie w dozwolonym obszarze, ten sam modut licznika zaczyna odlicza¢
w dét. Gdy uptynie czas opdZnienia aktywowane jest wyjscie przekaznikowe. Mozna je
wykorzystaé do sygnalizacji btedu dotyczacego poziomu cisnienia.
P5.30 2111 RO1 Opéznienie zataczenia 1,2,3,4 RW
Czas opdznienia dla wtaczenia RO1.
P5.31 2112 RO1 Opdznienie wylaczenia 1,2,3,4 RW
Czas opdznienia dla wytaczenia RO1.
P5.32 2113 RO2 Opoéznienie zataczenia 1,2,3,4 RW
Czas opdznienia dla wiaczenia RO2.
P5.33 2114 RO2 Opéznienie wytaczenia 1,2,3,4 RW
Czas opdznienia dla wytaczenia RO2.
P5.34 2115 RO3 Opoéznienie zataczenia 1,23,4 RW
Czas opdznienia dla wiaczenia RO3.
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P5.35 2116 RO3 Opéznienie wytaczenia 1,2,3,4 RW
Czas opdznienia dla wytaczenia ROS.
P5.36 2117 RO3 Inwersja 1,2,3,4 RW
Zmienia dziatanie wyjscia RO3 tak, aby styk typu A przekaznika byt normalnie
zamkniety, a nie normalnie otwarty.
1 = Nieodwroécony
2 = Odwrécony
P5.37 2189 I-Kontrola 1 1,2,3,4 RW
Okresla sposob dziatania przemiennika czestotliwoéci na podstawie ustawien
wartosci granicznej pradu silnika. Naped monitoruje biezaca warto$¢ pradu silnika.
0 = Brak kontroli
1 = Nadzér dolnego ograniczenia
2 = Nadzér gérnego ograniczenia
P5.38 2190 I-Poziom wyj.1 1,2,3,4 RW
Wybrana warto$¢ pradu silnika jest monitorowana za pomocg parametru P5.37.
Jesli wartos¢ spada ponizej lub wzrasta powyzej wartosci nastawy (P5.38), funkcja
generuje telegram ostrzegawczy przez wyjscie cyfrowe lub przez wyjscia
przekaznikowe w zaleznosci od ustawien P5.1 do P5.2, P5.3 oraz P5.4.
P5.39 2191 I-Kontrola 2 1,2,3,4 RW
Okresla sposob dziatania przemiennika czestotliwoéci na podstawie ustawien
wartosci granicznej pradu silnika. Naped monitoruje biezgca warto$¢ pradu silnika.
0 = Brak kontroli
1 = Nadzor dolnego ograniczenia
2 = Nadzér gérnego ograniczenia
P5.40 2192 I-Poziom wyj.2 1,2,3,4 RW
Wybrana warto$¢ pradu silnika jest monitorowana za pomoca parametru P5.39.
Jesli wartos$¢ spada ponizej lub wzrasta powyzej wartosci nastawy (P5.40), funkcja
generuje telegram ostrzegawczy przez wyjscie cyfrowe lub przez wyjscia
przekaznikowe w zaleznosci od ustawien P5.1 do P5.2, P5.3 oraz P5.4.
P5.41 2193 Al Nadzér 2, wybor BO 1,2,3,4 RW
Okresla sygnat analogowy uzywany do monitorowania wej$cia analogowego
0 = Analogowa warto$¢ odniesienia z wejscia analogowego 1 (zaciski 2 i 3, np.
potencjometr)
1 = Analogowa warto$¢ odniesienia z wejscia analogowego 2 (zaciski 4 i 5, np.
przetwornik)
P5.42 2194 Al Kontrola poziomu 2 1,2,3,4 RW
Okresla sposob dziatania przemiennika czestotliwoéci na podstawie ustawien
wartosci granicznej wejécia analogowego.
0 = Brak kontroli
1 = Kontrola na podstawie dolnej wartosci granicznej
2 = Kontrola na podstawie gérnej wartosci granicznej
P5.43 2195 Al1 Poziom 2 1,2,3,4 RW
Warto$¢ wybranego wejscia analogowego, ktéra ma by¢ kontrolowana przez P5.42.
Jesli warto$¢ wybranego wejscia analogowego spada ponizej lub wzrasta powyzej
wartosci nastawy (P5.43), funkcja generuje telegram ostrzegawczy przez wyjscie
cyfrowe lub przez wyjscia przekaznikowe w zaleznosci od ustawien P5.1 do P5.2,
P5.3 oraz P5.4.
P5.44 2196 I-Wyj1 kontrola, histereza 1,2,3,4 RW
Okresla réznice miedzy warto$ciami wigczenia i wytaczenia funkcji kontroli pradu
silnika 1.
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Zatgcznik A—Oznaczenie parametrow

Aplikacja

RO/RW

P5.45

2197

I-Wyj2 kontrola, histereza

Okresla réznice miedzy warto$ciami wigczenia
silnika 2.

1,2,3,4
i wytaczenia funkcji kontroli pradu

RW

P5.46

2198

Al1 kontrola, histereza

Okresla réznice miedzy warto$ciami wigczenia
analogowego.

1,2,3,4
i wytaczenia funkcji kontroli wejscia

RW

P5.47

2199

Al1 kontrola, histereza 2
Okresla réznice miedzy wartosciami witaczenia
analogowego.

1,2,3,4
i wytaczenia funkcji kontroli wejscia

RW

P5.48

2200

f-Wyj.1 kontrola, histereza

Okresla réznice miedzy warto$ciami wigczenia
czestotliwosci wyjsciowe;.

1,2,3,4
i wytaczenia funkcji kontroli

RW

P5.49

2201

f-Wyj.2 kontrola, histereza

Okresla réznice miedzy warto$ciami wigczenia
czestotliwosci wyjéciowe;.

1,2,3,4
i wytaczenia funkcji kontroli

RW

P5.50

2202

M-Wyj. kontrola, histereza

Okresla réznice miedzy warto$ciami wigczenia
momentu.

1,2,3,4
i wytaczenia funkcji kontroli

RW

P5.51

2203

f-Ref kontrola, histereza

Okresla roznice migdzy wartosciami wiaczenia
granicznych odniesienia.

1,2,3,4
i wytaczenia funkcji kontroli wartosci

RW

P5.52

2204

Poziom temp. kontrola, histereza
Okresla réznice miedzy wartosciami witaczenia
granicznych temperatury.

1,2,3,4
i wytaczenia funkcji kontroli wartosci

RW

P5.53

2205

P-Wyj. kontrola, histereza

Okresla réznice miedzy warto$ciami wigczenia
granicznych mocy.

1,2,3,4
i wytaczenia funkcji kontroli wartosci

RW

P6.1

751

Wybor funkcji logicznej
Funkcja logiczna umozliwia logiczne potaczenie

ze sobg parametrow P6.2(A) i

P6.3(B). Rozne ustawienia: AND — funkcja zostaje aktywowana, jesli oba wejscia sa
aktywne; OR - funkcja zostaje aktywowana, jesli jedno z wej$¢ lub oba wejscia sa
aktywne; XOR - funkcja zostaje aktywowana, jesli jedno z wejs¢ jest aktywne, jesli
oba wejscia maja taki sam stan, funkcja zostanie dezaktywowana.

Wynik (LOG) mozna przypisa¢ do wyjs$¢ cyfrowych DO, RO1, RO2 i RO3.

0=AND
1=0R
2 = XOR

RW

P6.2

752

Wejscie logiczne 1
Wejscie A funkgji logicznej okreslonej w P6.1.

RW

P6.3

753

Wejscie logiczne 2
Wejscie B funkgcji logicznej okreslonej w P6.1.

RW

P7.1

138

Zdalne2 miejsce sterowania

1,23,4

Okresla miejsce, z ktérego beda pochodzity sygnaty startu. Zaciski we/wy otrzymuja
sygnaty z wejs¢ cyfrowych napedu. Dla ustawienia Magistrala sygnaty otrzymywane
sa po sieci komunikacyjnej. Wys$wietlacz panelu wskazuje, ktéry tryb jest aktywny.
Wejscie cyfrowe przetacza pomiedzy 1 a 2 miejscem sterowania zdalnego.

RW
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P7.2 139 f-Ref zdalna2 zrodto 1,2,3,4 RW
Okresla miejsce, z ktérego beda pochodzity sygnaty startu gdy aktywne jest 2 zdalne
miejsce sterowania.
Multi-
Pump Multi-  Multi-
Aplikacja—wybor Standard and Fan PID Purpose
0 = Al1—wejscie analogowe na zaciskach 2-3 [ ] [ ] [ ] [ ]
1 = Al2—wejécie analogowe na zaciskach 4-5 u u | |
2 = Wejscie analogowe101—wejscie analogowe na karcie rozszerzen w gniezdzie A u u u u
3 = Wejscie analogowe201—wejscie analogowe na karcie rozszerzen w gniezdzie B u u u u
0 = Al1 Joystick—wejécie analogowe na zaciskach 2-3, uzywane do sterowania joystickiem W u u u
5 = Al2 Joystick—wejscie analogowe na zaciskach 4-5, uzywane do sterowania joystickiem H n n n
6 = Panel obstugi—f-RefPanel (P1.7.3) ] ] [ ] [ ]
7 = Referencja z magistrali—referencja wysytana z szyny komunikacyjnej | | | [ |
8 = Motopotencjometr—wybiera wejscia cyfrowe dla wej$¢ cyfrowych, aby zwiekszyé/ — — — u
zmniejszy¢ predkosc
9 = f-Maks—warto$¢ maksymalnej czestotliwosci (P1.1.2) u n n u
10 = Al1 + Al2—sumuje wartosci wej$¢ analogowych u u u u
11 = Al1 - Al2—odejmuje wejscia analogowe Al1 od Al2 | | | |
12 = A2 - Al1—odejmuje wejscia analogowe Al2 od Al1 u u | |
13 = Al1 * Al2—mnozy wejscia analogowe Al1 i Al2 u u u u
14 = Al1 lub Al2—wybiera wejécia analogowe w oparciu o wejscie cyfrowe u u u u
15 = Min (Al1, Al2)—wybiera wejscia analogowe, ktére majg najmniejsza warto$é u u u u
16 = Maks. (Al1, Al2)—wybiera wejscia analogowe, ktére maja najwiekszg wartos¢ | | | |
17 = Regulator PID 1—wybiera kalkulacje PID dla wyjscia, aby wyznaczy¢ wartos$¢ referencyjng  — | | |
P7.3 141 f-Ref Panel 1,2,3,4 RW
Ustawia czestotliwo$¢ zadana, gdy Zzrodtem czestotliwosci zadanej jest panel.
Parametr jest potgczony z f-RefPanel R1.12 w menu roboczym.
P7.4 116 Panel sterowania kierunek 1,2,3,4 RW
0 = Do przodu: Jesli panel obstugi jest aktywnym miejscem sterowania, silnik obraca
sie w prawo (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara).
1 = Do tytu: Jesli panel obstugi jest aktywnym miejscem sterowania, silnik obraca
sie w lewo (przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara).
P7.5 114 Panel sterowania Stop 1,2,3,4 RW
Pozwala nadaé przyciskowi STOP status "hotspotu", ktéry zawsze zatrzymuje naped
niezaleznie od wybranego Zroédta sterowania. Aby ustawienie byto aktywne zaréwno
w trybie sterowania lokalnego, jak i zdalnego, nalezy wybra¢ opcje Zawsze aktywny.
Opcja Aktywny, gdy obstuga z panelu aktywuje przycisk stop wytacznie w trybie
sterowania za pomoca panelu obstugi lub lokalnego Zrédta sterowania.
P7.6 117 f-Ref Jog 1,2,3,4 RW
Okresla warto$¢ zadang predkosci Jog. Predko$¢ jest okreélana na podstawie
wejécia cyfrowego zaprogramowanego jako wejscie predkosci jog. Aktywacja
powoduje uruchomienie napedu i stopniowe zwiekszanie predkosci az do
osiggniecia tej wartosci. Po odtaczeniu wejécia naped zostanie zatrzymany.
Warto$¢ parametru jest automatycznie ograniczana pomiedzy minimalng a
maksymalna czestotliwoscia (P1.1.1 1 P1.1.2).
P7.7 156 t-Przyspieszania MotoPot 4 RW
Okresla predkos¢ zmiany wartosci zadanej potencjometru silnika.
P7.8 169 Motopotencjometr, tryb kasowania 4 RW
Okresla, w jaki sposéb sygnat referencyjny potencjometru silnika jest obstugiwany
podczas wytaczania wyjscia przemiennika czestotliwosci lub wytaczania zasilania
przemiennika czestotliwosci.
0 = Bez kasowania — stosowana jest ostatnia zdefiniowana warto$¢ ustawienia
1 = Reset pamieci po zatrzymaniu i odtaczeniu zasilania — po zatrzymaniu lub
ponownym uruchomieniu napedu warto$¢ odniesienia jest zerowana
2 = Reset pamigci po odfaczeniu zasilania — po odtaczeniu zasilania napedu wartos¢
odniesienia jest zerowana
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Modbus ID
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Parametr Aplikacja

RO/RW

P7.9

252

Start Tryb

0 = Rampa: Przemiennik czestotliwosci startuje od 0 Hz i przyspiesza do ustawione;j
czestotliwosci referencyjnej w ustawionym czasie przyspieszania.
(Bezwtadnos$¢ i opory rozruchowe moga spowodowaé wydtuzenie czasu
przyspieszania).

1,23,4

1 = Lotny start: Przemiennik czestotliwos$ci moze rozpoczaé prace przy obracajgcym
sie silniku poprzez przestanie niskiego napiecia do silnika, co umozliwia
okreslenie odpowiedniej czestotliwos¢ dla predkosci, z jaka obraca sie silnik. Na
poczatku tego procesu wykorzystywana jest maksymalna czestotliwos¢, ktéra
Jjest stopniowo zmniejszana az do osiaggniecia wtaéciwej wartosci. Nastepnie
czestotliwos¢ wyjsciowa zostanie zwiekszona/zmniejszona do poziomu
wartoséci referencyjnej zgodnie z ustawionymi parametrami przyspieszania/
zwalniania

Nalezy uzy¢ tego trybu jezeli mozliwe jest podanie sygnatu start w trakcie gdy silnik
zatrzymuje sie wybiegiem.

RW

P7.10

253

Stop Tryb

0 = Wybieg: Po wydaniu polecenia zatrzymania predkos¢ silnika stopniowo
zmniejsza sie bez ingerencji przemiennika czestotliwoéci az do catkowitego
zatrzymania. Zmniejszanie predkosci jest zwigzane z bezwtadnoscia obciazenia.

1,23,4

1 = Rampa: Po wydaniu polecenia zatrzymania predkos¢ silnika jest zmniejszana
zgodnie z ustawionymi parametrami zwalniania. Jesli odzyskiwana jest duza
ilo$¢ energii i wymagane jest szybsze zwalnianie, konieczne moze by¢ uzycie
zewnetrznego rezystora hamowania

Aktywny normalny stop: rampa/praca
Stop nieaktywny: wybieg

RW

P7.11

247

t-KrzywejS1 1,2,3,4

RW

P7.12

248

t-KrzywejS2

Poczatek i koniec ramp przyspieszania i zwalniania mozna wygtadzi¢ przy pomocy
tych parametrow. Ustawienie wartosci 0,0 daje liniowy ksztat rampy, ktéra
powoduje natychmiastowa zmiane przyspieszania/zwalniania na zmiane referencji.

Jesli ustawiona wartos¢ tego parametru miesci sie w zakresie od 0,1 do 10 s,
krzywa przyspieszania/zwalniania ma ksztatt litery S. Czas przyspieszania jest
okreslany za pomocy parametréw P1.3 1 P1.4 lub P7.13 i P7.14.

1,2,3,4

llustracja 57. Przyspieszanie / Zwalnianie (krzywa S)

Hz

P1.3,P1.4
(P7.13, P7.14)
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]
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I I
i i
I I
I I
i i
i I
P7.11 (P7.12)

4
|
|
1
|
|

|

i
>

P7.11 (P7.12)

RW

P7.13

249

t-Przyspieszania2 1,2,3,4

RW

P7.14

250

t-Zwalniania2

Wartosci odpowiadajg czasowi wymaganemu do przyspieszenia czestotliwosci
wyjsciowej od czestotliwosci zerowej do ustawionej maksymalnej czestotliwosci
(P1.2). Parametry zapewniaja mozliwo$¢ ustawienia dwoch réznych zestawow
czasOw przyspieszania/zwalniania dla jednej aplikacji. Aktywny zestaw mozna
wybraé przy pomocy programowalnego wejscia cyfrowego.

1,23,4

RW
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P7.15 256 f-Min Skok1 1,2,3,4 RW
P7.16 257 f-Maks Skok1 1,2,3,4 RW
P7.17 258 f-Min Skok2 1,2,3,4 RW
P7.18 259 f-Maks Skok2 1,2,3,4 RW
P7.19 260 f-Min Skok3 1,2,3,4 RW
P7.20 261 f-Maks Skok3 1,2,3,4 RW
W niektérych systemach moze by¢ konieczne unikanie okreslonych czestotliwosci z
powodu probleméw z rezonansem mechanicznym. Przy pomocy tych parametréw ogra-
niczenia sg ustawione dla obszaréw "czestotliwosci skoku". Przemiennik czestotliwosci
ominie ustawione czestotliwosci, czas rampy bedzie taki sam. Patrz llustracja 58.
llustracja 58. Przyktad nastaw dla czestotliwosci pasma skoku
Czestotliwosc
wyjsciowa
(Hz) /
Zadana (Hz)
P7.21 264 t-Skok Wspétczynnik 1,2,3,4 RW
Okresla czas przyspieszania/zwalniania, gdy czestotliwo$é wyjsciowa jest pomiedzy
wybranymi ograniczeniami czestotliwosci skoku. Zmiana rampy (wybrany czas 1 lub
2 przyspieszania lub zwalniania) jest mnozona przez ten wspétczynnik, np. warto$¢
0,1 powoduje czas przyspieszania 10-krotnie krétszy niz poza ograniczeniami
zabronionego obszaru czestotliwosci.
llustracja 59. Skalowanie rampy predkosci w obszarze czestotliwosci pasma
skoku
Czest. -7
wyj. (Hz) -~
7
P7.21=0.2 P
//
//
P16 -
(P7.18; P7.20) _
// \
pras| -7
(P7.17; P7.19) P7.21=1.2
Czas (s)
P7.22 267 Zanik zasilania - tryb 1,2,3,4 RW
Funkcja umozliwia zredukowanie napiecia wyj$ciowego silnika, aby podtrzymaé
naped tak dfugo, jak to mozliwe.
1 = Aktywuje TrybZanikZasilania
0 = Wyfacza TrybZanikZasilania
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P7.23 268 t-Zaniku zasilania 1,2,3,4 RW
Dopuszczalny maksymalny czas trwania trybu zaniku zasilania przed wytaczeniem
napedu. Jesli napiecie sieciowe powrdci do stanu normalnego przed uptywem
ustawionego czasu, naped bedzie nadal pracowat.
P7.24 2121 Waluta 1,2,3,4 RW
Ustawia walute uzywana w kalkulatorze oszczedzania energii.
0=¢%
1=GBP
2 = Eur
3 =JPY
4 =Rs
5=R$
6 =Fr
7 =Kr
P7.25 2122 Koszt energii 1,2,3,4 RW
Lokalny koszt energii za kWh
P7.26 2123 Typ danych 1,2,3,4 RW
Okresla format wys$wietlania danych dotyczacych oszczednosci energii. Naped
wykonuje cztery pomiary w ciagu godziny, a nastepnie na ich podstawie oblicza
$rednia. Wartosci oszczednosci sg poréwnywane z kosztem eksploatacji uktadu
rozruchowego dla takiego samego obcigzenia.
0 = tacznie
1 = Srednia dzienna
2 = Srednia tygodniowa
3 = Srednia miesieczna
4 = Srednia roczna
P7.27 2124 Kasowanie oszczednosci energii 1,23,4 RW
Resetuje obliczenia energii.
P8.1 287 Tryb sterowania silnikiem 1,2,3,4 RW
0 = Sterowanie czestotliwosciowe: Sterowanie silnikiem odbywa sie na podstawie
wartosci czestotliwosci. Wartos$¢ napiecia jest obliczana na podstawie
wczesniej zaprogramowanej krzywej U/f (rozdzielczo$¢ czestotliwosci
wyijséciowej = 0,01 Hz). Referencja czestotliwo$ci moze pochodzi¢ z zacisku
we/wy, panelu obstugi lub magistrali komunikacyjnej.
1 = Regulacja predkosci: Sterowanie silnikiem odbywa sie na podstawie wartosci
czestotliwosci i kompensacji poslizgu. Warto$¢ napiecia jest obliczana na
podstawie wczesniej zaprogramowanej krzywej U/f (rozdzielczos¢
czestotliwosci wyjsciowej = 0,01 Hz). Referencja predkosci moze pochodzi¢ z
zacisku we/wy, panelu obstugi lub magistrali komunikacyjnej (doktadno$¢
+0,5%).
5 = Regulacja predkosci (petla otwarta): Dziata podobnie jak standardowy tryb
regulacji predkosci, ale wartos¢ sprzezenia zwrotnego poslizgu silnika jest
obliczana wewnetrznie. Przeprowadzenie obliczen wymaga identyfikacji silnika.
6 = Regulacja momentu (petla otwarta): Sterowanie silnikiem odbywa sie na
podstawie warto$ci momentu przesytanej do napedu. Naped bedzie
utrzymywaé moment na odpowiednim poziomie na podstawie obcigzenia
silnika. Przeprowadzenie obliczen wymaga identyfikacji silnika.
P8.2 107 I-Ograniczenie pradu 1,2,3,4 RW
Parametr okresla maksymalny prad silnika na wyjsciu przemiennika. Zakres zmian
parametru zalezy od typu przemiennika. Jezeli wyj$ciowy prad osiggnie warto$é
okreslong w parametrze, aktywowany zostaje regulator limitu pradu, ktéry prébuje
ograniczy¢ prad wyjsciowy.
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW

P8.3 109 Automatyczne podbicie momentu 1,2,3,4 RW

Napiecie podawane na silnika zmienia sie automatycznie, co sprawia, ze silnik
wytwarza odpowiedni moment, aby wystartowac i pracowacé przy niskich
czestotliwoéciach. Zwiekszenie napigcia zalezy od typu silnika i mocy. Automatyczne
podbicie momentu moze by¢ uzywane w aplikacjach, gdzie moment rozruchowy z
uwagi na opory jest wysoki np. w przenosnikach.

Przyktad:

Jakie zmiany sa wymagane, aby rozpedzi¢ obciagzenie od 0 Hz?

Po pierwsze nalezy ustawié wartosci znamionowe silnika (grupa parametréw P1).
Opcja 1: Aktywowac automatyczne podbicie momentu.
Optcja 2: Programowalna krzywa U/f.

Aby uzyska¢ wymagana warto$¢ momentu, nalezy skonfigurowaé napiecie punktu
zerowego oraz napiecie/czestotliwos¢ punktu $rodkowego (grupa parametréow P8), co
pozwoli doprowadzi¢ do silnika odpowiednia ilo$¢ pradu przy niskich czestotliwosciach.
Najpier nalezy wybra¢ dla parametru P8.4 programowalna krzywa U/f (wartosé 2).

Zwigkszy¢ napiecie punktu zerowego P8.9, aby uzyskaé wystarczajacy prad przy
predkosci zerowej. Nastepnie ustawi¢ napiecie punktu srodkowego P8.8 na 100%
I czestotliwos$é punktu $rodkowego P8.7 na warto$¢ P8.8/100% *P1.9.

Uwaga: W aplikacjach o wysokim momencie przy niskiej predkosci istnieje ryzyko,
ze silnik ulegnie przegrzaniu. Jesli silnik musi pracowac przez dtugi okres czasu w
takich warunkach, nalezy zwraca¢ szczegoing uwage na chfodzenie silnika. Nalezy
uzywac zewnetrznego chtodzenia silnika, jesli temperatura zaczyna wzrasta¢ zbyt
mocno.
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P8.4 108 Charakterystyka U/f 1,2,3,4 RW
Liniowa

0 = Napiecie silnika zmienia sie liniowo wraz z wahaniami czestotliwos$ci w zakresie
od 0 Hz do wartosci f-Umaks, przy ktérej napiecie znamionowe jest dostarczane
do silnika. W przypadku aplikacji o statym momencie nalezy korzysta¢
z liniowego wspdtczynnika U/f. To ustawienie domysine powinno byé
uzywane, jesli nie ma specjalnej potrzeby uzywania innego ustawienia.

Kwadratowa

0 = Napiecie silnika zmienia sie zgodnie z krzywa kwadratowa wraz z wahaniami
czestotliwosci w zakresie od 0 Hz do wartosci f-Umaks, przy ktérej napiecie
znamionowe jest dostarczane do silnika. Silnik niedostatecznie namagnesowany
pracuje ponizej f-Umaks oraz zapewnia mniejszy moment i wytwarza mniejsze
zaktécenia elektromechaniczne. Kwadratowy wspoétczynnik U/f moze zostaé
uzyty w aplikacjach, w ktoérych zapotrzebowanie na moment jest proporcjonalne
do kwadratu predkosci, np. w wentylatorach i pompach odsrodkowych.

llustracja 60. Liniowa i kwadratowa zmiana napiecia silnika

Un-—————————————————
P8.5 | Domyslnie: Znamionowe
napiecie silnika

Liniowa

Kwadratowa

Domyslnie: Znamionowa
czestotliwos¢ silnika
f [Hz]

Programowalna krzywa U/f

2 = Krzywa U/f mozna zaprogramowac z wykorzystaniem trzech réznych punktéw.
Te punkty to U-Podbicie, punkt srodkowy i f-Umaks. Programowalna krzywa U/f
moze by¢ uzyta, jesli inne ustawienia nie spetniaja potrzeb aplikacji. Wartos¢
domyslna tego parametru oraz ponizsze wartoéci dla krzywej U/f i dane
rezystancji silnika sa okreslane podczas identyfikacji silnika.

llustracja 61. Programowalna krzywa U/f

Un
P8.6

Domyslnie: znamionowe
napiecie silnika

f-Umaks

P8.8 |
(Domyslnie 100%) | . .
| | Domyélnie: znamionowa
P8.9 | | czestotliwos¢ silnika
(DomysInie 0%) ! L/ flHz]
T T
P8.7 P8.5

(Domyslny 5 Hz)
Liniowa z optymalizacja strumienia

3 = Przemiennik czestotliwosci stara sie okresli¢ minimalny prad silnika, aby
ograniczy¢ zuzycie energii, zaktécenia i hatas. Ta funkcja moze by¢ uzyta
w aplikacjach o statym obciazeniu silnika, np. wentylatorach, pompach itp.
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Kod

Modbus ID Parametr

Aplikacja

RO/RW

P8.5

289

f-Umaks

f-Umaks to czestotliwo$é wyjsciowa, przy ktérej napiecie wyjéciowe osiaga
ustawiona (P8.6) maksymalna warto$¢. Ta wartosc jest zwykle okreslona na
tabliczce znamionowej silnika. Jesli dane techniczne silnika sa znane, warto$¢ mozna
wyregulowag.

1,23,4

RW

P8.6

290

U-Maks

Jesli czestotliwos$é przekracza f-Umaks, utrzymana zostaje ustawiona maksymalna
wartos$¢ napiecia wyjsciowego. Jesli czestotliwosé jest nizsza niz f-Umaks, napiecie
wyjsciowe zalezy od ustawien parametréw krzywej U/f. Patrz P8.3, P8.4, P8.6 i P8.9.

Jesli skonfigurowano parametry P1.8 i P1.9 (napiecie znamionowe i czestotliwosé
znamionowa silnika), dla parametréow P8.5 i P8.6 automatycznie ustawiane sa
odpowiednie wartosci. Jesli wartosci f-Umaks i maksymalnego napiecia
wyjsciowego majg by¢ inne, parametry nalezy zmieni¢ po skonfigurowaniu
parametréw P1.8 1 P1.9.

1,234

RW

P8.7

291

f-Srodek U/f

Jesli za pomoca parametru P8.4 wybrano programowalna krzywa U/f, ten parametr
okresla czestotliwos¢ punktu srodkowego krzywej. Rézne wartosci z zakresu od 0
do f-Umaks pozwalajg osiggnaé inne ustawienia rampy U/f. Jesli wybrano warto$¢
f-Umaks, w gérnym punkcie krzywej stosowana bedzie maksymalna warto$é
napiecia. Patrz llustracja 61.

1,2,3,4

RW

P8.8

292

U-Srodek U/f

Jesli za pomocg parametru P8.4 wybrano programowalng krzywa U/f, ten parametr
okresla napiecie punktu srodkowego krzywej. Mozna wybraé¢ dowolng warto$¢ z
zakresu od napiecia w punkcie zerowym do napiecia dla f-Umaks. Ustawienia rampy
ponizej i powyzej tego punktu moga by¢ rézne; napiecie w tym punkcie moze tez
mieé warto$¢ maksymalna. Patrz llustracja 61.

1,23,4

RW

P8.9

293

U-Podbicie

Jesli za pomocg parametru P8.4 wybrano programowalng krzywa U/f, ten parametr
okresla napiecie punktu zerowego krzywe|. Jesli wartos$¢ jest wieksza niz 0%,
doprowadzane jest dodatkowe napigcie. W niektdérych przypadkach zbyt wysokie
ustawienie tej wartosci moze doprowadzi¢ do zbytniego namagnesowania silnika.
Patrz llustracja 61.

1,23,4

RW

P8.10

288

Czestotliwos¢ kluczowania

Parametr okresla czgstotliwo$¢ modulacji szerokosci impulsow. Wyzsza
czestotliwos¢ kluczowania zapewnia wigksza regularnos¢ sinusoidy pradu,
natomiast nizsza warto$¢ czestotliwosci zmniejsza jej regularnosé.

Hafas silnika mozna zminimalizowa¢ uzywajac wysokiej czestotliwosci kluczowania,
ale wielkos¢ strat mocy zwigksza sig. Zwigkszanie czestotliwosci kluczowania
zmniejsza obcigzalno$¢ przemiennika czestotliwosci.

W celu ochrony przed przeciazeniem termicznym, czestotliwos$¢ kluczowania jest
automatycznie zmniejszana w przypadku, gdy temperatura otoczenia jest wysoka,
a takze przy wysokim pradzie obciazenia.

1,23,4

RW

P8.11

1665

Tryb Filtr sinus

Pozwala podtaczy¢ filtr sinusoidalny na wyjsciu przemiennika czestotliwosci.
Podtaczenie filtra wptynie na moc wyj$ciowa silnika. Parametr pozwala tez ustawic
stata czestotliwos¢ kluczowania po osiagnieciu granicznej wartosci temperatury
radiatora.

1,23,4

RW

P8.12

294

Kontrola za wysokiego napiecia

Te parametry pozwalaja na wytaczenie z dziatania kontrolera za wysokiego napiecia.
Moze to by¢ przydatne, np. jesli gtéwne napiecie zasilajace rézni sie o wiecej niz
-15% do +10%, a aplikacja nie dopuszcza takiego wzrostu napiecia. W takim
przypadku kontroler ustawia czestotliwo$é wyjsciowa majac na wzgledzie wahania
zasilania.

0 = Kontroler wytaczony
1 = Kontroler wtgczony

1,23,4

RW

P8.13

298

Opadanie maks.

Funkcja aktywuje redukowanie predkosci w funkcji obcigzenia. Parametr okresla
warto$¢ w odniesieniu do znamionowego momentu silnika. Funkcja jest zwykle
wykorzystywana, jesli obcigzenie jest obstugiwane przez kilka napedéw VFD.

RW

182
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P8.14 299 Identyfikacja silnika 4 RW
Przy uzyciu tego parametru przemiennik identyfikuje parametry silnika aby poprawi¢
moment rozruchowy oraz sterowanie pradem w petli zamknietej. Po zakonczeniu
identyfikacji parametr automatycznie jest ustawiany na 0. Po zakonczeniu krzywa U/f
zostanie dopasowana do uzyskanych wartosci rezystancji, co zoptymalizuje proces
sterowania silnikiem.
0 = Niekatywny
1 = Ildentyfikacja: tylko rez. stojana
2 = ldentyfikacja: z obracaniem
3 = Identyfikacja: bez obracania
P8.15 1574 f-Maks REV 4 RW
Ograniczenie czestotliwosci w kierunku ujemnym.
P8.16 1576 f-Maks FWD 4 RW
Ograniczenie czestotliwosci w kierunku dodatnim.
P8.17 1585 t-Filtracji Rampa wyj. 1,2,3,4 RW
Czas filtracji uzywany przy zmianie czestotliwo$ci po rampie na nowa czestotliwos$é
zadana.
P8.18 1591 t-Filtracji btedu predkosci 4 RW
Filtr btedu predkosci w trybie regulacji predkosci w petli otwarte;.
P8.19 1592 Start MSC @SpeedError 4 RW
Pasmo czestotliwosci startu w trybie regulacji predkosci.
P8.20 1593 MSC Kp 4 RW
Wzmocnienie regulatora predkosci w petli otwartej.
P8.21 1594 MSC Ti 4 RW
Czas catkowania regulatora predkosci w petli otwartej.
P8.22 1595 MSC (f>f-UMax) Kp 4 RW
Wzmocnienie regulatora predkosci w petli otwartej przy f-Umaks.
P8.23 1596 MSC (f<f0) Kp 4 RW
Wzmocnienie regulatora predkosci w petli otwartej dla czestotliwosci ponizej 0.
P8.24 1597 MSC f0 4 RW
Czestotliwo$¢ fO dla regulacji predkosci w petli otwartej.
P8.25 1598 MSC f1 4 RW
Czestotliwosé f1 dla regulacji predkosci w petli otwartej.
kp
&
Po 3z
I L T
Kp_
Obliczanie
PEL2T Kp_TO
Czestotliwosc
-
[T R.] f PRIST PaST_ P
P8.26 1599 MSC (M<MO0) Kp 4 RW
Wzmocnienie regulatora predkosci w petli otwartej dla momentu ponizej MO.
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW

P8.27 1600 MSC Mo 4 RW
Moment MO dla regulacji predkosci w petli otwarte;.

P8.28 1601 MSC, Kp t-Filtracji 4 RW
Czas filtracji wzmocnienia regulatora predkosci w uktadzie otwartym.

P8.29 1602 M-Maks Silnikowy 4 RW
Ustawienie ograniczenia momentu silnika w trybie regulacji momentu w petli otwartej.

P8.30 1603 M-Maks Pradnicowy 4 RW
Ustawienie ograniczenia momentu regeneratywnego.

P8.31 1604 M-Maks FWD 4 RW
Ustawienie ograniczenia momentu dla obrotéw w prawo.

P8.32 1605 M-Maks REV 4 RW
Ustawienie ograniczenia momentu dla obrotéw w lewo.

P8.33 1607 P-Maks Praca silnikowa 4 RW
Ustawienie P-Maks przy pracy silnikowej w trybie regulacji momentu w obwodzie
otwartym.

P8.34 1608 P-Maks Praca pradnicowa 4 RW
Ustawienie P-Maks regeneratywnej w trybie regulacji momentu w obwodzie otwartym.

P8.35 1611 t-Kompensacja przysp. 4 RW
Czas kompensacji przyspieszania.

P8.36 1612 t-Filtracji kompensacji przysp. 4 RW
Czas filtracji kompensacji przyspieszania.

P8.37 1620 Referencja strumienia 4 RW
Wybor referencji dla wielkoéci strumienia silnika podczas uzywania programowania
zaawansowanego.

P8.38 1621 Prad magnesowania @Stop 4 RW
Poziom % pradu magnesowania podczas wykonywania programowania
zaawansowanego identyfikacji silnika.

P8.39 1622 t-Przysp. Podbicie momentu 1,2,3,4 RW
Czas przyspieszania uzywany z automatycznym podbiciemn momentu. Ogranicza
czas wiaczenia podbicia momentu.

P8.40 1623 t-Rampa Strumien 4 RW
Czas uzywania poziomu rampy strumienia, gdy potrzebne jest zaawansowane
sterowanie silnikiem.

P8.41 1624 t-Predkosci 0 przy starcie 4 RW
Czas opdznienia predkosci zerowej podczas rozruchu silnika.

P8.42 1625 t-Predkosci 0 przy zatrzymaniu 4 RW
Czas opdznienia predkosci zerowej podczas zwalniania silnika.

P8.43 1630 t-Filtracji opadania 4 RW
Czas filtra podczas uzywania sterowania odcigzaniem.

P8.44 1631 M-Start, zrodto 4 RW
Wybiera skad pochodzi referencja momentu rozruchowego (albo pamie¢ startu,
referencja momentu oraz moment rozruchu FWD/REV).

P8.45 1632 M-Start Pamiec¢ 4 RW
Warto$¢ momentu jest przechowywana w pamieci. Parametr P8.48 pozwala
okresli¢ zrédto momentu podczas rozruchu. Jest to warto$¢ ustawiona fabrycznie
zarowno dla obrotéw w prawo, jak i w lewo, jesli obie warto$ci musza by¢ réwne.

P8.46 1633 M-Start FWD 4 RW
Wybiera warto$¢ momentu przy rozruchu w kierunku w prawo.

P8.47 1634 M-Start REV 4 RW
Wybiera warto$¢ momentu przy rozruchu w kierunku w lewo.
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P8.48 1635 M-Start wart. aktualna 4 RO
Aktualny moment rozruchu.
P8.49 1667 t-Moment poczatkowy 4 RW
Jest to ilos¢ czasu, przez ktéry podbicie momentu rozruchu jest aktywne zaréwno w
kierunku w prawo, jak i w lewo podczas rozruchu.
P8.50 771 Rezystancja stojana silnika 4 RW
Rzeczywista warto$¢ rezystancji stojana silnika. Ta warto$¢ to rezystancja uzwojenia
stojana uzwojen silnika. Wartos¢ jest mierzona podczas wykonywania identyfikacji
silnika (P8.14).
P8.51 772 Rezystancja wirnika silnika 4 RW
Rzeczywista warto$¢ rezystancji wirnika silnika. Ta warto$¢ to rezystancja wirnika
silnika. Warto$¢ jest mierzona podczas wykonywania identyfikacji silnika (P8.14).
P8.52 773 Indukcyjnosé rozproszenia silnika 4 RW
Rzeczywista warto$¢ indukcyjnosci rozproszenia silnika. Ta warto$¢ to wielko$¢
indukcyjnosci magnetycznej, ktéra nie jest powiazana z uzwojeniami silnika. Wartos$¢
jest mierzona podczas wykonywania identyfikacji silnika (P8.14).
P8.53 774 Indukcyjnosé wzajemna silnika 4 RW
Rzeczywista warto$¢ indukcyjnosci wzajemnej silnika. Ta wartos¢ to wielko$é
indukcyjnosci pomiedzy 2 kompletami uzwojen silnika. Warto$¢ jest mierzona
podczas wykonywania identyfikacji silnika (P8.14).
P8.54 775 Prad magnesujacy silnika @ VI=0 4 RW
Rzeczywista warto$¢ pradu bez obcigzenia silnika. Ta warto$¢ to wielko$¢ pradu
elektrycznego potrzebnego do wytworzenia obrotowego pola magnetycznego w
silniku. Warto$¢ jest mierzona podczas wykonywania identyfikacji silnika (P8.14).
P9.1 306 Akcja@Btad 4-20mA 1,2,3,4 RW
Ostrzezenie lub btad oraz telegram zostanie wygenerowany, jesli sygnat
referencyjny 4-20 mA bedzie uzywany, a sygnat spadnie ponizej 4 mA przez
5 sekund lub ponizej 0,5 mA przez 0,5 sekundy. Informacja moze réwniez byé
przekazana na wyjscie cyfrowe DO1 lub wyjécia przekaznikowe RO1 i RO2.
0 = Brak odpowiedzi
1 = Ostrzezenie
2 = Ostrzezenie; jako warto$¢ referencyjna uzyta zostanie czestotliwos$é sprzed 10 s
3 = Ostrzezenie; jako warto$¢ referencyjna uzyta zostanie czestotliwo$é zadana w
P9.2
4 = Biad; zatrzymanie po wystapieniu btedu zgodnie z P7.10
5 = Btad; zatrzymanie po wystapieniu btedu zawsze przez wytracanie predkosci
P9.2 331 f-Ref Btad 4-20mA 1,2,3,4 RW
Jesli P9.1 = 3, po wystapieniu btedu dla wartoéci 4 mA, dla czestotliwosci
wyjsciowej stosowana jest predkos$¢ zadana.
P9.3 307 Btad zewnetrzny 1,2,3,4 RW
Ostrzezenie lub btad i telegram sg generowane na podstawie zewnetrznego sygnatu
btedu odbieranego za pomoca programowalnych wejs¢ cyfrowych (domysinie DIN3).
Dane moga tez by¢ doprowadzane do wyijscia cyfrowego DO1 oraz wyj$¢
przekaznikowych RO1 i RO2.
0 = Brak odpowiedzi
1 = Ostrzezenie
2 = Bfad; zatrzymanie po wystapieniu btedu zgodnie z P7.10
3 = Biad; zatrzymanie po wystapieniu btedu zawsze przez hamowanie wybiegiem
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW

P9.4 332 Akcja@Zanik fazy 1,2,3,4 RW

Nadzér fazy wejéciowej zapewnia, ze fazy wejéciowe przemiennika czestotliwosci
maja w przyblizeniu réwne prady.

0 = Brak odpowiedzi

1 = Ostrzezenie

2 = Btad; zatrzymanie po wystapieniu btedu zgodnie z P7.10

3 = Bfad; zatrzymanie po wystapieniu btedu zawsze przez hamowanie wybiegiem

P9.5 330 Akcja@Niskie napiecie sieci 1,2,3,4 RW

Przemiennik czestotliwos$ci monitoruje napiecie obwodu DC. Jesli spadnie ono
ponizej ustawionego poziomu, naped zareaguje zgodnie z tym ustawieniem.

0 = Brak odpowiedzi

1 = Ostrzezenie

2 = Btad; zatrzymanie po wystapieniu btedu zgodnie z P7.10

3 = Biad; zatrzymanie po wystapieniu btedu zawsze przez hamowanie wybiegiem

P9.6 308 Akcja@Zanik fazy wyjsciowej 1,2,3,4 RW

Kontrola fazy wyjsciowe;j silnika pozwala zapewni¢ jednakowa warto$¢ pradu dla
wszystkich faz; jesli réznica miedzy fazami przekracza 5%, przemiennik
czestotliwosci zareaguje zgodnie z tym ustawieniem.

0 = Brak odpowiedzi

1 = Ostrzezenie

2 = Bfad; zatrzymanie po wystapieniu btedu zgodnie z P7.10

3 = Biad; zatrzymanie po wystapieniu btedu zawsze przez hamowanie wybiegiem

P9.7 309 Akcja@Doziemienie U-V-W 1,2,3,4 RW

Ochrona doziemienia U-V-W pozwala dopilnowa¢, aby suma pradéw fazowych
silnika wynosita zero. Parametr P9.44 umozliwia okreslenie dopuszczalnego pradu
doziemienia. Ochrona nadpragdowa zawsze dziata i chroni przemiennik czestotliwosci
przed zwarciem doziemnym z duzymi prgdami. Przemiennik czestotliwosci bedzie
pracowat zgodnie z ponizszym ustawieniem.

0 = Brak odpowiedzi

1 = Ostrzezenie

2 = Btad; zatrzymanie po wystapieniu btedu zgodnie z P7.10

3 = Btad; zatrzymanie po wystapieniu btedu zawsze przez hamowanie wybiegiem

P9.8 310 Akcja@Za wysoka temp. silnika 1,2,3,4 RW

Jesli wybrano samoczynne wytaczanie, naped zatrzyma sie i aktywuje stan btedu w
oparciu o obliczony % temperatury silnika. Temperatura silnika jest obliczana na
podstawie poczatkowych wartosci mocy napedu oraz wartosci zmierzonych podczas
jego pracy. Wytaczenie tej ochrony, tj. ustawienie parametru na 0, zresetuje
temperature silnika i ustawi warto$¢ 0%.

0 = Brak odpowiedzi

1 = Ostrzezenie

2 = Btad; zatrzymanie po wystapieniu btedu zgodnie z ID506

3 = Btad; zatrzymanie po wystapieniu btedu zawsze przez hamowanie wybiegiem
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Zatgcznik A—Oznaczenie parametrow

Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW

P9.9

31

Imax (f-Ref=0) Poziom 1,2,3,4 RW
Prad mozna ustawi¢ pomiedzy 0-150,0% x InSilnika. Parametr ten ustawia wartosé
dla pradu termicznego przy czestotliwosci zerowej. Patrz llustracja 62.

Wartos$¢ domysina jest ustawiona przy zatozeniu, ze silnik nie jest chtodzony
wentylatorem zewnetrznym. Jesli uzywany jest zewnetrzny wentylator, parametr
mozna ustawi¢ na 90% (lub wiecej).

Uwaga: Wartos$¢ jest ustawiona jako procent danych z tabliczki znamionowej silnika,
P1.5 (prad znamionowy silnika), nie znamionowy prad napedu. Prad znamionowy
silnika to prad, ktéry silnik moze wytrzymac¢ podczas pracy bez przegrzania.

Jesli zostanie zmieniony prad znamionowy silnika, ten parametr jest automatycznie
przywracany do wartosci domysine;j.

Ustawienie tego parametru nie wptywa na maksymalny prad wyj$ciowy napedu,
ktory jest okreslany tylko przez P8.2.

llustracja 62. Krzywa pradu termicznego - silnika

P
Chtodzenie

Obszar przeciazenia

100%

P9.9 = 40%
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW

P9.10 312 t63-Stata czasowa silnika 1,2,3,4 RW
Ten czas mozna ustawi¢ pomiedzy 1 a 200 minut.

To jest termiczna stata czasowa silnika; im wiekszy jest silnik, tym dtuzsza stata
czasowa. Stata czasowa to czas, w ktérym obliczony stan termiczny osigga 63%
jego koncowej wartosci.

t63-StataCzasowaSilnika jest charakterystyczna dla budowy silnika i rézni sie w
zaleznosci od producenta silnika.

Jesli czas 16 silnika (t6 jest to czas w sekundach, przez ktéry silnik moze bezpiecznie
pracowac z prgdem o 6-krotnej wartosci pradu znamionowego) jest znany (podany
przez producenta silnika) to stata czasowa moze by¢ wyznaczona w oparciu o ten
czas. Zgodnie z praktyka stata czasowa silnika w minutach réwna sie 2 x t6. Jesli
przemiennik jest zatrzymany to stata czasowa jest wewnetrznie zwigkszana do
3-krotnosci wartosci tego parametru. Chtodzenie w trakcie zatrzymania opiera sie na
konwekciji i stata czasowa jest zwiekszana. Patrz llustracja 63.

llustracja 63. Obliczanie temperatury silnika

Temperatura
silnika
: Obszar wyzwalania I 7:
| oo
105% t T GRS
/ | r—————— .‘\
| Tt
| ° Btad/Ostrzezenie
silnika I 9.8

|

Stata czasowa T*

Temperatura silnika © = (I/i7)2 x (1-eVT)

Czas
* Zalezna od wielkosci silnika, modyfikowana przez P9.10.

P9.11 313 Akcja@Utyk silnika 1,2,3,4 RW

Utyk silnika to swego rodzaju ochrona nadpradowa. Chroni silnik przed sytuacjami
krétkotrwatego przeciazenia takimi, jak zablokowanie watu. Jest programowalne
przez uzytkownika poprzez okreslenie poziom pradu, poziom i czas czestotliwosci.

0 = Brak reakciji

1 = Ostrzezenie

2 = Btad

3 = Btad, wybieg
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Modbus ID Parametr Aplikacja

RO/RW

P9.12

314

I-Poziom utyku 1,2,3,4

Prad mozna ustawi¢ na 0.1-I,Silnika*2. Jesli pojawi sie stan utyku, prad musiat
przekroczy¢ to ograniczenie. Patrz llustracja 64. Oprogramowanie przemiennika nie
pozwala osiagnaé przez prad wyjsciowy wartosci wiekszej niz InMotor*2. Jesli P1.5,
prad znamionowy silnika zostanie zmieniony, ten parametr jest automatycznie
przywracany do wartosci domysinej ().

llustracja 64. Ustawienia charakterystyki utyku

Obszar utyku

P9.12

\
\
\
\
\
1

P9.14 f

RW

P9.13

315

Utyk t-Limit 1,2,3,4
Ten czas mozna ustawié¢ pomiedzy 1,0 a 120,0 s.

Jest to maksymalny dozwolony czas dla stanu utyku. Czas utyku liczony jest przez
wewnetrzny licznik gora/dét. Jesli wartosé licznika czasu utyku przekroczy prég to
zabezpieczenie spowoduje wyzwolenie (patrz P9.11).

llustracja 65. Licznik czasu utyku

Licznik czasu utyku

Obszar wyzwalania /
P9.13 ‘
N
| Wyzwolenie/

| ostrzezenie
| P9.11

Czas

Utyk —_
Bez utyku —] u ;

RW

P9.14

316

f-Poziom utyku 1,2,3,4
Czestotliwo$é mozna ustawié pomiedzy 1-fmax (P1.1.2).

Aby stan utyku zostat stwierdzony, czestotliwo$¢ wyjsciowa musi znajdowac sie
ponizej tej wartosci granicznej i powyzej wartoéci dla I-Ograniczenie pradu przez
ustawiony czas utyku.

RwW
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P9.15 317 Akcja@Niedociazenie silnika 1,2,3,4 RW
Jesli moment silnika bedzie nizszy niz wartosci Fnom i FO przez okreslony czas,
wlgczona zostanie funkcja zabezpieczajace przed niedocigzeniem silnika. Wytgczenie
zabezpieczenia poprzez wyzerowanie parametru spowoduje wyzerowanie licznika
czasu niedociazenia.
0 = Brak odpowiedzi
1 = Ostrzezenie
2 = Btad; zatrzymanie po wystapieniu btedu zgodnie z P7.10
3 = Biad; zatrzymanie po wystapieniu btedu zawsze przez hamowanie wybiegiem
P9.16 318 M-Min (f>f-Umax) Limit 1,2,3,4 RW
Ograniczenie momentu mozna ustawié¢ pomiedzy 10,0-150,0% x T,Motor.
Parametr okresla wartos$¢ dla minimalnego dopuszczalnego momentu, gdy
czestotliwosé wyjsciowa jest rowna f-Umaks lub wyzsza. Patrz llustracja 66.
Jesli zostanie zmieniony P1.5, prad znamionowy silnika, ten parametr jest
automatycznie przywracany do wartosci domysine;.
llustracja 66. Ustawienie minimalnego obcigzenia
Moment
P9.16 - ———— —— —— — — —
|
|
|
|
|
|
|
|
P9.17 :
Obszar rlmiedociqzenia
|
|
; ! !
5 Hz f-Umaks P8.4
P9.17 319 M-Min (f-Ref=0) Limit 1,2,3,4 RW
Ograniczenie momentu mozna ustawié¢ pomiedzy 5,0-150,0% x TpMotor.
Parametr okresla warto$¢ dla minimalnego dopuszczalnego dla czestotliwosci
zerowej. Patrz llustracja 67.
Jesli zostanie zmieniony P1.5, prad znamionowy silnika, ten parametr jest
automatycznie przywracany do wartosci domysine;.
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Zatgcznik A—Oznaczenie parametrow

Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW

P9.18 320 Niedociazenie t-Limit 1,2,3,4 RW
Ten czas mozna ustawi¢ pomiedzy 2,0 a 600,0 s.

Jest to maksymalny czas przez jaki moze wystepowac stan niedocigzenia.
Wewnetrzny licznik géra/dét zlicza sumaryczny czas niedocigzenia. Jesli wartosé
licznika niedocigzenia przekroczy powyzsze ograniczenie, ochrona spowoduje
automatyczne wytaczenie zgodnie z P9.15. Jesli naped zostanie zatrzymany, licznik
niedociazenia jest resetowany do zera. Patrz llustracja 67.

llustracja 67. Funkcja licznika czasu niedociazenia

Licznik czasu
niedociazenia

Obszar wyzwalania

Niedociazenie — —
Bez niedociazenia —] u ;
P9.19 333 Akcja@Btad termistora silnika 1,2,3,4 RW

Ustawienie wartoéci O dla parametru spowoduje wytaczenie zabezpieczenia. Jesli
wejécie termistora silnika jest aktywne, wymagane jest aktywowanie stanu btedu.
Jesli uzywany jest termistor w uzwojeniu silnika lub czujnik zewnetrzny, parametr
P9.8 Akcja@Za wysoka temp. silnika moze zosta¢ wytaczony.

0 = Brak odpowiedzi

1 = Ostrzezenie

2 = Btad; zatrzymanie po wystapieniu btedu zgodnie z P7.10

3 = Btad; zatrzymanie po wystapieniu btedu zawsze przez hamowanie wybiegiem

P9.20 750 Blokada startu 1,2,3,4 RW

Okresla odpowiedz przemiennika czestotliwosci uruchamiajgcego silnik w cyklu
zasilania Jeséli stowo sterujace pracy we/wy jest nadal aktywne.

0 = Odpowiada na stowo sterujgce We/Wy, gdy zasilanie jest wtaczone. Brak odpowiedzi
na stowo sterujace We/Wy po zmianie zrédfa sterowania na lokalizacje We/Wy

1 = Nie odpowiada na stowo sterujace We/Wy, gdy zasilanie jest wiaczone. Brak
odpowiedzi na stowo sterujace We/Wy po zmianie zrédta sterowania na lokalizacje
We/Wy

2 = Odpowiada na stowo sterujace We/Wy, gdy zasilanie jest wiagczone. Odpowiedz na
stowo sterujace We/Wy po zmianie Zrédfa sterowania na lokalizacje We/Wy

3 = Nie odpowiada na stowo sterujace We/Wy, gdy zasilanie jest wiaczone. Odpowiedz
na stowo sterujace We/Wy po zmianie zrodfa sterowania na lokalizacje We/Wy
P9.21 334 Akcja@Btad komunikacji sieciow. 1,2,3,4 RW

Parametr okresla reakcje na btad komunikacji sieciowej w przypadku korzystania
z ptyty magistrali i utraty potaczenia miedzy sterownikiem PLC i portem
komunikacyjnym. Patrz P9.19.

P9.22 335 Akcja@Btad potaczenia z opcja 1,2,3,4 RW
Parametr okresla reakcje na btad gniazda ptyty spowodowany brakiem lub uszkodzeniem
ptyty opcjonalnej oraz brakiem potaczenia z jednostka centralna. Patrz P9.19.

P9.23 1564 Akcja@Temp. urzadzenia za niska 1,2,3,4 RW

Funkcja zabezpieczajaca okresla sposéb postepowania w przypadku niskiej
temperatury radiatora przemiennika czestotliwosci. Patrz P9.19.
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW

P9.24 321 Restart po btedzie, czas oczekiwania 1,2,3,4 RW

Okresla czas, jaki musi uptyna¢ od otrzymania informacji o konkretnym btedzie,
zanim przemiennik czestotliwosci podejmie prébe automatycznego ponownego
uruchomienia silnika. Btedy umozliwiajace automatyczne ponowne uruchomienie sg
okreslone za pomoca parametréw od P9.27 do P9.33.

P9.25 322 RestartPoBtedzie Czas préby 1,2,3,4 RW

Okresla czas przeznaczony na proby ponownego uruchomienia po btedzie; czas ten
jest naliczany po uptywie czasu okreslonego w parametrze RestartPoBtedzie Czas
oczekiwania (P.24). Jesli w tym czasie alarm nie zostanie skasowany, wystapi btad
napedu. Patrz llustracja 68.

llustracja 68. Przyktad automatycznego ponownego uruchomienia z dwoma
restartami

Czas oczekiwania | Czas oczekiwania | Czas oczekiwania |

par. P9.23 | par. P9.23 | par. P9.23 |
|_|(_>\ |_|<—.\ |<—>¢
Btad przetacznika 1 1 1
wartosci progowych | | |
| | |
| | |
; ; ;
t t t
| | |
| |
H H |
|

|

I

|

|

|

|

|

|

Sygnat zatrzymania silnika

Restart 1 ‘ Restart 2
Sygnat startu silnika ‘
|
‘ Czas proby I—
Kontrola ]
par. P9.24

Stan btedu aktywny

PT

RESET/btad reset
Funkcja auto: (préb = 2)

P9.27 do P9.32 okreslaja maksymalna liczbe automatycznych restartow podczas
czasu proby ustawionego w P9.25. Czas liczy sie od pierwszego automatycznego
restartu. Jesli liczba pojawiajacych btedow, ktére wystapig w trakcie trwania czasu
préby przekroczy warto$é P9.27 do P9.32, stan btedu staje sie aktywny. W
przeciwnym przypadku btad jest kasowany po uptywie czasu préby i kolejny btad
rozpoczyna odliczanie czasu préby od nowa.

Jesli pojedynczy btad pozostaje podczas czasu proby, to stan btedu jest prawdziwy.

P9.26 323 Restart po btedzie, tryb 1,2,3,4 RW

Parametr pozwala okresli¢ tryb restartu po btedzie wykorzystywany podczas
automatycznego restartu. Parametr okresla tryb uruchomienia po spetnieniu
warunkéw automatycznego ponownego uruchomienia.

0 = Start z rampa
1 = Lotny start
2 = Start zgodny z P7.9

P9.27 324 Za niskie U urzadzenia Proby 1,2,3,4 RW

Ten parametr okreséla ile automatycznych restartéw mozna wykona¢ podczas czasu
préby ustawionego przez P9.25 po wyzwoleniu z powodu niskiego napiecia sieci.

0 = Brak automatycznego restartu
>0 = Liczba préb automatycznego ponownego uruchomienia po wyzwoleniu bfedu za

niskiego napiecia. Po powrocie napiecia obwodu DC do normalnego poziomu bfad
jest resetowany, a naped jest uruchamiany automatycznie.

P9.28 325 Za wysokie U urzadz. Proby 1,2,3,4 RW
Ten parametr okreéla ile automatycznych restartéw mozna wykona¢ podczas proby

przez P9.25 po wyzwoleniu spowodowanym za wysokim napieciem.
0 = Brak automatycznego restartu po wyzwoleniu btedu zbyt duzego napiecia
>0 = Liczba préb automatycznego ponownego uruchomienia po wyzwoleniu btedu za

wysokiego napiecia. Po powrocie napiecia obwodu DC do normalnego poziomu
btad jest resetowany, a naped jest uruchamiany automatycznie.
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Modbus ID Parametr

Aplikacja

RO/RW

P9.29

326

Za duzy prad Proby

Ten parametr okreéla ile automatycznych restartéw mozna wykona¢ podczas czasu
préby ustawionego przez P9.25.

Uwaga: Btad temperatury IGBT, bfad nasycenia i btedy za duzego pradu sg zawarte
jako czes¢ tego btedu.

0 = Brak automatycznego restartu po wyzwoleniu btedu przetezenia

>0 = Liczba automatycznych restartéw po wyzwoleniu btedu przetezenia, btedu
nasycenia lub btedu temperatury IGBT

1,23,4

RW

P9.30

327

Btad 4-20mA Préby

Ten parametr okreéla ile automatycznych restartéw mozna wykona¢ podczas czasu
préby ustawionego przez P9.25.

>0 = Brak automatycznego restartu po wyzwoleniu btedu wartosci odniesienia

>0 = Liczba automatycznych restartéw po powrocie analogowego sygnatu
pradowego (4-20 mA) do normalnego poziomu (>4 mA)

1,23,4

RW

P9.31

329

Btad termistora silnika Préoby

Ten parametr okreséla ile automatycznych restartéw mozna wykona¢ podczas czasu
préby ustawionego przez P9.25.

0 = Brak automatycznego restartu po wyzwoleniu btedu temperatury silnika

>0 = Liczba automatycznych restartéw po powrocie temperatury silnika do
normalnego poziomu

1,2,3,4

RW

P9.32

328

Btad zewnetrzny Préby
Ten parametr okresla ile automatycznych restartéw mozna wykona¢ podczas czasu
préby ustawionego przez P9.25.
0 = Brak automatycznego restartu po wyzwoleniu btedu zewnetrznego
>0 = Liczba automatycznych restartéw po wyzwoleniu btedu zewnetrznego

1,234

RW

P9.33

336

Niedociazenie silnika Proby
Ten parametr okreéla ile automatycznych restartéw mozna wykona¢ podczas czasu
préby ustawionego przez P9.25.

0 = Brak automatycznego restartu po wyzwoleniu btedu niedociazenia
>0 = Liczba automatycznych restartéw po wyzwoleniu btedu niedocigzenia

1,23,4

RW

P9.34

955

Akcja@Btad zegara RTC

Funkcja zabezpieczajaca przed btedem RTC gwarantuje prawidtowe wyswietlanie
czasu rzeczywistego i interwatéw oraz poprawne dziatanie funkcji przekaznika
czasowego.

0 = Brak odpowiedzi

1 = Ostrzezenie

2 = Btad; zatrzymanie po wystapieniu btedu zgodnie z P7.10

3 = Biad; zatrzymanie po wystapieniu btedu zawsze przez hamowanie wybiegiem

1,2,3,4

RwW

P9.35

337

Akcja@Btad PT100

Zabezpieczenie termistorowe PT100 jest wykorzystywane z termistorami PT100
i wejsciowa kartg opcjonalna. Jest ono wykorzystywane do wywotania btedu
przemiennika czestotliwosci po osiagnieciu okreslonej temperatury silnika.

0 = Brak odpowiedzi

1 = Ostrzezenie

2 = Bfad; zatrzymanie po wystapieniu btedu zgodnie z P7.10

3 = Btad; zatrzymanie po wystapieniu btedu zawsze przez hamowanie wybiegiem

1,234

RW

P9.36

1256

Akcja@Wymieni¢ baterie

Okresla w jaki sposob reaguje przemiennik czestotliwosci na niskie napigcie baterii
zegara czasu rzeczywistego.

0 = Brak odpowiedzi

1 = Ostrzezenie

2 = Btad; zatrzymanie po wystapieniu btedu zgodnie z P7.10

3 = Btad; zatrzymanie po wystapieniu btedu zawsze przez hamowanie wybiegiem

1,23,4

RW
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Kod

Modbus ID Parametr

Aplikacja

RO/RW

P9.37

1257

Akcja@Wymieni¢ wentylator 1,2,3,4
Btad wymiany wentylatora wys$wietli sie, gdy trwato$é wentylatora jest krotsza niz

2 miesigce, przypominajac uzytkownikowi o koniecznos$ci wymiany wentylatora.

Czas jest okreslany na podstawie czasu wiaczenia napedu.

0 = Brak odpowiedzi

1 = Ostrzezenie

2 = Btad; zatrzymanie po wystapieniu btedu zgodnie z P7.10

3 = Btad; zatrzymanie po wystapieniu btedu zawsze przez hamowanie wybiegiem

RW

P9.38

1678

Akcja@Konflikt IP 1,2,3,4
Informuje o istniejacych konfliktach adreséw IP; oznacza to, ze ten sam adres IP

zostat przypisany do kilku urzadzen.

0 = Brak odpowiedzi

1 = Ostrzezenie

2 = Btad; zatrzymanie po wystapieniu btedu zgodnie z P7.10

3 = Btad; zatrzymanie po wystapieniu btedu zawsze przez hamowanie wybiegiem

RW

P9.39

2126

Zimna pogoda Tryb 1,2,3,4

Parametr umozliwia uruchomienie funkcji niskiej temperatury napedu, co powoduje
obnizenie dolnej wartosci granicznej temperatury przemiennika czestotliwosci z
—10°C do -30°C. Gdy temperatura przemiennika znajduje sie w zakresie od —-30°C do
—20°C, uruchamiana jest funkcja ogrzewania. Po wydaniu polecenia pracy silnik
wiaczy sie na czas odpowiadajacy czasowi oczekiwania na wiaczenie funkcji niskiej
temperatury (ID2128) oraz bedzie wysyta¢ napiecie okreslone dla funkcji niskich
temperatur (ID2127) z czestotliwoscia 0,5 Hz, aby umozliwi¢ rozgrzanie silnika. Jesli
w tym czasie temperatura nie wzroénie powyzej —20°C, przemiennik czestotliwosci
zgtosi btad za niskiej temperatury. Jesli przemiennik czestotliwosci rozgrzeje sie
powyzej —20°C, naped zacznie pracowa¢ z czestotliwoscia zadana.

0 = Nie
1 =Tak

RW

P9.40

2127

U-Zimna pogoda 1,2,3,4

Przy pomocy tego parametru mozna wybraé¢ % napiecia silnika, ktore jest podawane
na silnik podczas okresu podgrzewania w niskich temperaturach.

RW

P9.41

2128

Zimna pogoda Timeout 1,2,3,4

Przy pomocy tego parametru mozna ustawi¢ maksymalny czas przez jaki
przemiennik czestotliwosci bedzie pracowat w trybie ogrzewania.

RW

P9.42

2129

Zimna Pogoda Hasto 1,2,3,4

Hasto umozliwia pominiecie funkcji zabezpieczajacych przed btedem zbyt niskiej
temperatury. Parametr jest wy$wietlany po nacisnieciu lewego i prawego przycisku
programowego na panelu obstugi. Hasto dostepu do P9.43 nalezy ustawi¢ na 32866.
Wartos$¢ jest kasowana po odtaczeniu i ponownym wigczeniu zasilania.

RW

P9.43

2130

Pominiecie btedu niskiej temperatury napedu 1,2,3,4

Ten parametr jest aktywowany po wprowadzeniu prawidtowego hasta i umozliwia
pominiecie btedu zbyt niskiej temperatury. Funkcja jest resetowana po odtaczeniu
i ponownym podfaczeniu zasilania.

RW

P9.44

2158

GroundFault Limit 1,2,3,4

Okresla poziom dla funkcji zabezpieczajacej przed zwarciem doziemnym. Funkcja
kontroluje wartos$¢ pradu wyjsciowego napedu uptywajacego do ziemi.

RW

P9.45

2157

Akcja@Btad panela sterujacego 1,2,3,4
Parametr okresla tryb pracy funkcji komunikacji z panelem obstugi w przypadku

odfaczenia panelu.

0 = Brak reakciji

1 = Ostrzezenie

2 = Bfad

3 = Btad, wybieg

RW
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Modbus ID Parametr

Zatgcznik A—Oznaczenie parametrow

Aplikacja

RO/RW

P9.46

2159

Podgrzanie Tryb 1,2,3,4

Parametr aktywuje/dezaktywuje funkcje podgrzewania. Po witaczeniu monitorowana
jest warto$¢ T-Podgrzanie Zrodto; jesli spadnie ona ponizej wartoéci T-Podgrzanie Start,
wigczany jest zapobiegajacy powstawaniu kondensatu przeptyw pradu przez silnik.

0 = Zablokowany

1 = Odblokowany

RW

P9.47

2160

T-Podgrzanie Zrodito 1,2,3,4

Okresla miejsce pomiaru temperatury. Mozna wybraé temperature radiatora lub
czujnika PT100.

0 = Temperatura radiatora napedu
1 = Temperatura czujnika PT100 silnika

RW

P9.48

2161

T-Podgrzanie Start 1,2,3,4

Temperatura przy wigczonej funkcji podgrzewania. Naped jest uruchamiany,
umozliwiajac przeptyw napiecia podgrzewania przez silnik.

RW

P9.49

2162

T-Podgrzanie Stop 1,2,3,4

Temperatura przy wytaczonej funkcji podgrzewania. Jesli temperatura przekracza te
wartosci, naped jest zatrzymany.

RW

P9.50

2163

Podgrzanie Napiecie wyj$ciowe 1,2,3,4

Napiecie doprowadzane do silnika, gdy naped pracuje w trybie podgrzewania. Jest to
procentowa warto$¢ napiecia silnika podanego na tabliczce znamionowej.

RW

P10.1

1294

PID1 Kp 2,3,4

Okresla wzmocnienie regulatora PID. Dopasowuje krzywa przyspieszenia na podstawie
obcigzenia poczatkowego. Jesli ta wartosc jest ustawiona na 100%, to zmiana wartosci
btedu 0 10% powoduje zmiane wartosci wyjsciowej regulatora o 10%.

RW

P10.2

1295

PID1Ti 2,3,4

Okresla czas catkowania regulatora PID. Czas catkowania wptywa na rozbieznosci
miedzy wartos$cig odniesienia a sygnatem zwrotnym. Jesli ta warto$¢ jest ustawiona
na 1,00 s, to zmiana wartosci btedu o 10% powoduje zmiane warto$ci wyjsciowe;
regulatora o 10,00%/s. Jesli ustawiono wartos¢ 0,0, przemiennik czestotliwosci
pracuje jak regulator PD.

RW

P10.3

1296

PID1 Kd 2,3,4

Okresla czas rozniczkowania regulatora PID. Warto$¢ wptywa na zakres zmian
dotyczacych sygnatu zwrotnego. Jesli ta wartos¢ jest ustawiona na 1,00 s, to zmiana
wartosci btedu o 10% w czasie 1,00 s powoduje zmiane wartos$ci wyjéciowe;j
regulatora o0 10,00%. Jesli ustawiono wartos¢ 0,0, przemiennik czestotliwosci
pracuje jak regulator PI.

RW

P10.4

1297

PID1 Jednostka procesu 2,3,4
Okresla typ jednostki dla sprzezenia zwrotnego PID.

RW

P10.5

1298

PID1 Jednostka procesu min 2,3,4
Okresla minimalng wartos$¢ jednostki procesu.

RW

P10.6

1300

PID1 Jednostka procesu maks 2,3,4
Okresla maksymalng warto$¢ jednostki procesu.

RW

P10.7

1302

PID1 Dziesietne 2,34
Okresla liczbe miejsc po przecinku dla wartosci jednostki procesu.

RW

P10.8

1303

PID1 Inwersja uchybu 2,3,4
Okresla sposob, w jaki sygnat zwrotny wptywa na warto$é wyj$ciowa procesu.

0 = Normalny; jesli warto$¢ zwrotna jest nizsza od wartosci zadanej, warto$é

wyjéciowa regulatora PID wzrasta

1 = Odwrdcony; jesli wartos$¢ zwrotna jest nizsza od wartosci zadanej, wartos¢
wyjéciowa regulatora PID maleje

RW

P10.9

1304

PID1 Strefa martwa 2,3,4

Strefa nieczutosci PID dla wartos$ci zadanej w jednostkach procesu. Aby zapobiec
oscylacji lub wielokrotnemu wtaczaniu/wytaczaniu regulatora, dla wartosci z tej
strefy nie sa wykonywane zadne czynnosci. Jesli warto$¢ zwrotna znajduje sie
w strefie nieczutosci przez okreslony czas, wyjscie PID zostanie zablokowane.

RW
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P10.10 1306 PID1 t-Opodznienie strefa martwa 2,3,4 RW
Jesli warto$¢ procesu PID znajdzie sie poza strefa nieczutosci przez okreslony czas,

regulator zostanie zainicjalizowany ponownie i podejmie prébe wyréwnania wartosci.

P10.11 1307 PID1 Wartosé zadana 1, panel 2,3,4 RW
Zapisana warto$¢ zadana z panelu obstugi, z ktérg poréwnywane jest sprzezenie zwrotne
PID.

P10.12 1309 PID1 Wartosé zadana 2, panel 2,3,4 RW
Zapisana warto$¢ zadana z panelu obstugi, z ktéra poréwnywane jest sprzezenie zwrotne
PID.

P10.13 1311 PID1 t-przysp 2,3,4 RW
Okresla czas ramp narastajace] i opadajacej dla wprowadzania zmian w wartos$ciach
procesu.

P10.14 1312 PID1 Wartos¢ zadana 1, zrodto 2,34 RW
Okresla zrédto wartosci zadanej. Warto$é moze zosta¢ zdefiniowana wewnetrznie lub
ustawiona za pomoca panelu obstugi, sygnatu analogowego lub telegramu z magistrali.

P10.15 1313 PID1 Wartosé zadana 1, min 2,3,4 RW
Okresla warto$¢ minimalna.

P10.16 1314 PID1 Wartosé zadana 1, maks 2,34 RW
Okresla warto$¢ maksymalna.

P10.17 1315 PID1 Wartosé zadana 1, uspienie 2,34 RW
Uruchamia tryb u$pienia wartosci zadanej PID. Funkcja wytaczy wyjscie, jesli przez
okreslony czas czestotliwo$¢ bedzie nizsza niz zdefiniowana czestotliwosé uspienia.
Wyjscie jest aktywowane ponownie, gdy sygnat zwrotny wzros$nie powyzej poziomu
wzbudzenia.

P10.18 1316 PID1 Wartosé zadana 1, f-Uspienia 2,3,4 RW
Naped przechodzi w tryb us$pienia, jesli czestotliwos$é wyjsciowa bedzie nizsza od tej
wartosci granicznej przez czas zdefiniowany za pomoca parametru Opdznienie uspienia.

P10.19 1317 PID1 Wartosé zadana 1, t-Opo6znienie uspienia 2,3,4 RW
Minimalna ilo$¢ czasu, przez jaki czestotliwo$¢ musi pozostaé ponizej poziomu uépienia,
zanim wyijsécie napedu zostanie wytaczone.

P10.20 1318 PID1 Wartos¢ zadana 1, poziom wybudzenia 2,3,4 RW
Okresla warto$¢, ktéra musi przekraczac¢ sygnat zwrotny PID, aby wyjscie napedu zostato
wigczone ponownie. Uzywane sa wybrane jednostki procesu.

P10.21 1320 PID1 wartos¢ zadana 1, podbicie 2,3,4 RW
Warto$¢ zadang mozna zwiekszy¢ za pomoca mnoznika.

P10.22 1321 PID1 Wartos¢ zadana 2, zrodto 2,34 RW
Okresla zrédto wartosci zadanej. Warto$¢ moze zosta¢ zdefiniowana wewnetrznie lub
ustawiona za pomoca panelu obstugi, sygnatu analogowego lub telegramu z magistrali.

P10.23 1322 PID1 Wartosé zadana 2, min 2,34 RW
Okresla warto$¢ minimalna.

P10.24 1323 PID1 Wartosé zadana 2, maks 2,34 RW
Okresla warto$¢ maksymalna.

P10.25 1324 PID1 Wartosé zadana 2, uspienie 2,3,4 RW
Uruchamia funkcje uspienia PID. Funkcja wytaczy wyjscie, jesli przez okreslony czas
czestotliwos$¢ bedzie nizsza niz zdefiniowana czestotliwos$¢ uspienia. Wyjscie jest
aktywowane ponownie, gdy sygnat zwrotny wzro$nie powyzej poziomu wzbudzenia.

P10.26 1325 PID1 WartoséZadana 2 f-Uspienia 2,34 RW
Naped przechodzi w tryb us$pienia, jesli czestotliwos$é wyjsciowa bedzie nizsza od tej
wartosci granicznej przez czas zdefiniowany za pomoca parametru Opdznienie uspienia.

P10.27 1326 PID1 Wartosé zadana, t-Opoznienie uspienia 2,3,4 RW
Minimalny czas, przez jaki czestotliwo$¢ musi pozostaé ponizej poziomu uépienia, zanim
wyjsécie napedu zostanie wytaczone.

P10.28 1327 PID1 Wartosé zadana 2, poziom wybudzenia 2,3,4 RW
Okresla wartos¢, ktéra musi przekracza¢ sygnat zwrotny PID, aby wyj$cie napedu zostato
wlaczone ponownie. Uzywane sg wybrane jednostki procesu.
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Modbus ID Parametr Aplikacja

RO/RW

P10.29

1329

PID1 wartos¢ zadana 2, podbicie 2,3,4
Warto$¢ zadang mozna zwiekszy¢ za pomoca mnoznika.

RW

P10.30

1330

PID1 Sprzezenie zwrotne, funkcja 2,34

Nalezy wybra¢ pojedynczy sygnat uzywany jako sprzezenie zwrotne. Ten parametr
pozwala wykonywac¢ operacje matematyczne na dwoch zrodtach.

RW

P10.31

1331

PID1 wzmocnienie sprzezenia zwrotnego 2,34
Wzmocnienie sygnatu zwrotnego z urzadzenia pomiarowego.

RW

P10.32

1332

PID1 Sprzezenie zwrotne 1, zrodto 2,3,4

Wejscie sygnatu zwrotnego doprowadzanego do napedu analogowo lub przez
magistrale.

RW

P10.33

1333

PID1 Sprzezenie zwrotne 1, min 2,3,4
Minimalna warto$¢ jednostki dla sygnatu zwrotnego 1.

RW

P10.34

1334

PID1 Sprzezenie zwrotne 1, maks 2,34
Maksymalna warto$¢ jednostki dla sygnatu zwrotnego 1.

RwW

P10.35

1335

PID1 sprzezenie zwrotne 2, zrodto 2,3,4

Wejscie sygnatu zwrotnego doprowadzanego do napedu analogowo lub przez
magistrale.

RW

P10.36

1336

PID1 Sprzezenie zwrotne 2, min 2,3,4
Minimalna warto$¢ jednostki dla sygnatu zwrotnego 2.

RW

P10.37

1337

PID1 Sprzezenie zwrotne 2, maks 2,3,4
Maksymalna warto$¢ jednostki dla sygnatu zwrotnego 2.

RW

P10.38

1338

PID1 Funkcja sprzezenia w przod 2,34
Pojedynczy sygnat sprzezenia w przéd. Sygnat umozliwia uwzglednienie powaznych
zaktécen, ktére sg niezauwazalne dla procesora podczas korzystania ze sprzezenia
zwrotnego.

RW

P10.39

1339

PID1 Sprzezenie w przéd, wzmocnhienie 2,3,4
Wzmocnienie poziomu sterowania dla sprzezenia w przéd.

RW

P10.40

1340

PID1 Sprzezenie w przod 1, zrodto 2,3,4

Zrodto wygnatu sprzezenia w przéd. Moze nim byé sygnat analogowy lub warto$é
procesu z magistrali.

RW

P10.41

1341

PID1 Sprzezenie w przéd 1, min 2,34
Okresla minimalng warto$¢ sprzezenia do przodu.

RW

P10.42

1342

PID1 Sprzezenie w przéd 1, maks 2,3,4
Okresla maksymalng warto$¢ jednostki sprzezenia do przodu.

RW

P10.43

1343

PID1 Sprzezenie w przod 2, zrodto 2,3,4

Zrodto sygnatu sprzezenia w przod. Moze nim by¢ sygnat analogowy lub warto$é
procesu z magistrali.

RW

P10.44

1344

PID1 Sprzezenie w przéd 2, min 2,34
Okresla minimalng warto$¢ jednostki sprzezenia do przodu?2.

RW

P10.45

1345

PID1 Sprzezenie w przéd 2, maks 2,3,4
Okresla maksymalna warto$¢ jednostki sprzezenia do przodu?2.

RwW

P10.46

1352

PID1 Wartosé zadana 1, kompensacja 2,3,4
Umozliwia kompensacje utraty ci$nienia dla wartoéci zadanej 1.

RW

P10.47

1353

PID1 Wartosé zadana 1, kompensacja maks 2,3,4
Warto$¢ dodawana proporcjonalnie do czestotliwosci. Kompensacja wartosci

zadanej = komp. maks. * (czestotliwo$é wyj.-czestotliwos$é min.)/(czestotliwosé
maks.-czestotliwos$¢ min.).

RwW

P10.48

1354

PID1 Wartosé zadana 2, kompensacja 2,3,4
Umozliwia kompensacje utraty cisnienia dla wartosci zadanej sygnatu 2.

RW
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW

P10.49 1355 PID1 Wartosé zadana 2, kompensacja maks 2,3,4 RW

Warto$¢ dodana proporcjonalnie do czestotliwosci, kompensacja wartoéci zadanej =
komp. maks. * (czgstotliwo$¢ wyj.-czgstotliwos¢ min.)/(czgstotliwosc
maks.-czestotliwos¢ min.).

Procedura ustawiania aplikacji PID:

Poczatkowo ustawi¢ wzmocnienie PID (P10.1) na 0,0% i ustawi¢ czas PID | (P10.2)
na 20 s. Uruchomi¢ przemiennik czestotliwosci i zweryfikowac¢ czy warto$¢ zadana
zostata szybko osiagnieta podczas utrzymywania stabilnej pracy systemu. Jesli nie,
to zwiekszy¢ wzmocnienie PID (P10.1) do momentu, kiedy predkos¢ napedu zacznie
ciagle oscylowa¢. Po wystapieniu tego zredukowaé nieznacznie wzmocnienie PID
(P10.1), aby zredukowac¢ zacznie oscylowaé. W tym momencie nalezy wzig¢ warto$¢
znaleziong dla wzmocnienia PID (P10.1) przemnozy¢ przez 0,5 i zredukowa¢ czas
PID | (P10.2) dopdki sygnat sprzezenia zwrotnego ponownie momencie Zwiekszy¢
czas PID | (P10.2) az wahania zanikna i przy uzyciu tej wartosci, przemnozonej przez
1,2, nastawi¢ czas PID | (P10.2). Jesli szum sygnatu jest widoczny przy wysokiej
czestotliwosci, nalezy zwiekszy¢ stata czasowa filtra, aby filtrowaé sygnat. Jesli
niezbedne jest dalsze dostrajanie, nalezy odnie$¢ sie do ponizszej tabeli.

llustracja 69. Ustawianie aplikacji PID

Czas Btad stanu
Odpowiedz narastania Przeregulowanie Czas ustalania ustalonego
Zwiekszenie Zmniejsza Zwieksza Nie dotyczy Zmniejsza btad
wzmocnienia PID  narastanie przeregulowanie
Zwiekszenie czasu  Zmniejsza Zwieksza Zwieksza czas Eliminuje btad
catkowania PID narastanie przeregulowanie ustalania
Zwigkszenie czasu  Nie dotyczy Zmniejsza chwilowe  Zmniejsza czas Nie dotyczy
rézniczkowania PID przetezenie ustalania

Czas narastania—czas wymagany do wzrostu wyjscia do 90% zadanego poziomu po raz pierwszy.
Przeregulowanie—réznica czasu pomiedzy warto$cia szczytowa a poziomem stanu ustalonego.
Czas ustalania—czas wymagany dla systemu, aby przej$¢ do stanu ustalonego.

Btad stanu ustalonego—réznica czasu pomiedzy poziomem stanu ustalonego a zadanym poziomem
wyjscia.

Czas do
szczytu

Przeregulowanie

Zadany
poziom 0.35 - \ 77777777777777 17 Blad stanu

=———=—=r - —-—-=1-” iistalonego
0.30 — \/ i

Czas ustawienia

2 4 6 8 10 12
Czas narastania
P11.1 1356 PID2 Kp 3,4 RW
Patrz P10.1.
P11.2 1357 PID2 Ti 3,4 RW
Patrz P10.2.
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW

P11.3 1358 PID2 Kd 3,4 RW
Patrz P10.3.

P11.4 1359 PID2 Jednostka procesu 3,4 RW
Patrz P10.4.

P11.5 1360 PID2 Jednostka procesu min 3.4 RW
Patrz P10.5.

P11.6 1362 PID2 Jednostka procesu maks 3,4 RW
Patrz P10.6.

P11.7 1364 PID2 Dziesietne 3,4 RW
Patrz P10.7.

P11.8 1365 PID2 Inwersja uchybu 3,4 RW
Patrz P10.8.

P11.9 1366 PID2 Strefa martwa 3,4 RW
Patrz P10.9.

P11.10 1368 PID2 t-Opéznienie strefa martwa 3,4 RW
Patrz P10.10.

P11.11 1369 PID2 Wartosé zadana 1, panel 3,4 RW
Patrz P10.11.

P11.12 1371 PID2 Wartosé zadana 2, panel 3.4 RW
Patrz P10.12.

P11.13 1373 PID2 t-przysp 3,4 RW
Patrz P10.13.

P11.14 1374 PID2 Wartos¢ zadana 1, zrodto 3,4 RW
Patrz P10.14.

P11.15 1375 PID2 Wartos¢ zadana 1, min 3,4 RW
Patrz P10.15.

P11.16 1376 PID2 Wartosé zadana 1, maks 3.4 RW
Patrz P10.16.

P11.17 1377 PID2 Wartosé zadana 1, uspienie 3,4 RW
Patrz P10.17.

P11.18 1378 PID2 Wartos¢ zadana 1, f-Uspienia 3,4 RW
Patrz P10.18.

P11.19 1379 PID2 Wartosé zadana 1, t-Opd6znienie uspienia 3,4 RW
Patrz P10.19.

P11.20 1380 PID2 Wartosé zadana 1, poziom wybudzenia 3,4 RW
Patrz P10.20.

P11.21 1382 PID2 wartos¢ zadana 1, podbicie 3.4 RW
Patrz P10.21.

P11.22 1383 PID2 Wartosé zadana 2, zrodto 3.4 RW
Patrz P10.22.

P11.23 1384 PID2 Wartosé zadana 2, min 3.4 RW
Patrz P10.23.

P11.24 1385 PID2 Wartos¢ zadana 2, maks 3,4 RW
Patrz P10.24.

P11.25 1386 PID2 Wartos$¢ zadana 2, uspienie 3,4 RW
Patrz P10.25.
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW

P11.26 1387 PID2 Wartos¢ zadana 2, f-Uspienia 3,4 RW
Patrz P10.26.

P11.27 1388 PID2 Wartosé zadana, t-Opoznienie uspienia 3.4 RW
Patrz P10.27.

P11.28 1389 PID2 Wartosé zadana 2, poziom wybudzenia 3.4 RW
Patrz P10.28.

P11.29 1391 PID2 wartos$¢é zadana 2, podbicie 3,4 RW
Patrz P10.29.

P11.30 1392 PID2 Sprzezenie zwrotne, funkcja 3,4 RW
Patrz P10.30.

P11.31 1393 PID2 wzmocnienie sprzezenia zwrotnego 3,4 RW
Patrz P10.31.

P11.32 1394 PID2 Sprzezenie zwrotne 1, zrodto 3,4 RW
Patrz P10.32.

P11.33 1395 PID2 Sprzezenie zwrotne 1, min 3,4 RW
Patrz P10.33.

P11.34 1396 PID2 Sprzezenie zwrotne 1, maks 3,4 RW
Patrz P10.34.

P11.35 1397 PID2 sprzezenie zwrotne 2, zrédto 3,4 RW
Patrz P10.35.

P11.36 1398 PID2 Sprzezenie zwrotne 2, min 3,4 RW
Patrz P10.36.

P11.37 1399 PID2 Sprzezenie zwrotne 2, maks 3,4 RW
Patrz P10.37.

P11.38 1400 PID2 Funkcja sprzezenia w przod 3,4 RW
Patrz P10.38.

P11.39 1401 PID2 Sprzezenie w przéd, wzmocnienie 3.4 RW
Patrz P10.39.

P11.40 1402 PID2 Sprzezenie w przdd 1, zrédto 3,4 RW
Patrz P10.40.

P11.41 1403 PID2 Sprzezenie w przod 1, min 3,4 RW
Patrz P10.41.

P11.42 1404 PID2 Sprzezenie w przod 1, maks 3,4 RW
Patrz P10.42.

P11.43 1405 PID2 Sprzezenie w przod 2, zrodto 3,4 RW
Patrz P10.43.

P11.44 1406 PID2 Sprzezenie w przéd 2, min 3.4 RW
Patrz P10.44.

P11.45 1407 PID2 Sprzezenie w przod 2, maks 3,4 RW
Patrz P10.45.

P11.46 1414 PID2 Wartosé zadana 1, kompensacja 3.4 RW
Patrz P10.46.

P11.47 1415 PID2 Wartosé zadana 1, kompensacja maks 3,4 RW
Patrz P10.47.

P11.48 1416 PID2 Wartos¢ zadana 2, kompensacja 3,4 RW
Patrz P10.48.
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P11.49 1417 PID2 Wartosé zadana 2, kompensacja maks 3,4 RW
Patrz P10.49.

P12.1 105 f-Stata1 1,23,4 RW

P12.2 106 f-Stata2 1,23,4 RW

Wartos$ci parametrow sg automatycznie ograniczane przez czestotliwos¢ minimalng
i maksymalna (P1.1i P1.2). Wprowadza zadana czestotliwo$¢ podczas korzystania

z wejscia.
P12.3 118 f-Stata3 1,23,4 RW
P12.4 119 f-Statad 1,2,3,4 RW
P12.5 120 f-Statab 1,2,3,4 RW
P12.6 121 f-Statab 1,2,3,4 RW
P12.7 122 f-Stata7 1,2,3,4 RW

Te wartosci parametrow okreslaja wybrane predkosci Multi-step. Te wartosci
parametréw sa automatycznie ograniczane pomiedzy minimalna a maksymalna
czestotliwoscia (P1.11 P1.2).

P13.1 295 M-Maks 4 RW
Parametr pozwala okresli¢ kontrolng warto$¢ graniczng momentu w zakresie
od 0,0 do 400,0% podczas regulacji momentu w petli otwartej.

P13.2 303 M-Ref, zrédto 4 RW
Okresla zrodto referencji momentu

0 = Nieuzywany

1 = Wejscie analogowe

2 = Wejscie analogowe?2

3 = GniazdoA:Wejscie analogowe
4 = GniazdoB:Wejscie analogowe

5 = Al1 joystick
6 = Al2 joystick
7 = M-Ref Panel
8 = Referencja z magistrali
P13.3 782 M-Ref Panel 4 RW

Jesli panel obstugi zostat wybrany jako zrédto referencji momentu, tutaj mozna
wprowadzi¢ wartosé.

P13.4 304 M-Ref Maks 4 RW

P13.5 305 M-Ref Min 4 RW
Dopasowuje minimalna i maksymalna warto$¢ referencji momentu, tak aby nalezaty
one do zakresu od -300,0 do 300,0%.

P13.6 1666 MSC Ogranicznik Tryb 4 RW

W trybie sterowania momentem parametr okresla zakres predkosci, w ktérym
pracowac¢ bedzie naped.

0 = f-Max (neg) ... f-Max (pos)

1 = |f-PreRamp] ... +|f-PostRamp]|

2 = f-Max (neg) ... f-PostRamp (min)

3 = f-PostRamp ... f-Max (pos)

4 = f-PostRamp + TorqueToSpeed Width

5 = 0 - f-PostRamp

6 = f-PostRamp + TorqueToSpeed FWD/REV/OFF

P13.7 1636 Przejscie z momentu na predkosé FWD 4 RW

Czestotliwo$¢ w kierunku dodatnim po zmianie trybu z regulacji momentu na
regulacje predkosci. Ten parametr odwotuje sige do opcji 4 i 6 nastawy czestotliwosci
maksymalnej w P13.6.

Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG1 MN040004PL—Kwiecier 2015 www.eaton.com 201



Zatgcznik A—Oznaczenie parametrow

Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P13.8 1637 Przejscie z momentu na predkosé REV 4 RW
Czestotliwo$¢ w kierunku ujemnym po zmianie trybu z regulacji momentu na

regulacje predkosci. Ten parametr odwotuje sie do opcji 4 i 6 nastawy czestotliwosci
maksymalnej w P13.6.

P13.9 1638 Wyt. trybu momentu FWD 4 RW
Czestotliwos$¢ w kierunku dodatnim po wyjsciu z trybu regulacji predkosci i regulacji
momentu. Ten parametr odwotuje sie do opcji 6 nastawy czestotliwosci
maksymalnej w P13.6.

P13.10 1639 Wyt. trybu momentu REV 4 RW
Czestotliwo$¢ w kierunku ujemnym po wyjsciu z trybu regulacji predkosci i regulacji
momentu. Ten parametr odwotuje sie do opcji 6 nastawy czestotliwosci
maksymalnej w P13.6.

P13.11 1640 t-Filtracji Referencja momentu 4 RW
Czas filtracji referencji momentu.

P13.12 1606 M-Start wartos¢ wzgl 4 RW
Poziom momentu rozruchowego w procentach.

P13.13 1667 t-Moment poczatkowy 4 RW
Ograniczenie czasowe momentu rozruchowego dla poziomu momentu
rozruchowego w trybie petli otwartej regulacji momentu

P13.14 1684 Czas magnesowania stan stop 4 RW
Czas magnesowania silnika podczas postoju w trybie regulacji momentem w petli
otwartej.

P14.1 254 Prad hamowania DC 1,2,3,4 RW
Prad doprowadzany do silnika podczas hamowania DC.

P14.2 263 t-Hamowanie DC @Start 1,2,3,4 RW
Hamowanie DC jest aktywowane po wydaniu polecenia uruchomienia. Parametr
okreséla czas doprowadzania pragdu DC do silnika przed rozpoczeciem zwiekszania lub
zmniejszania wartosci do poziomu referencyjnego. Pozwala to zatrzymac
ewentualnie obracajgce sie silniki przed przestaniem polecenia uruchomienia.

P14.3 262 f-Hamowania DC @Stop 1,2,3,4 RW
Czestotliwos¢ wyjsciowa, przy ktérej rozpoczyna sie hamowanie DC w czasie
zatrzymania. Patrz llustracja 70.
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Zatgcznik A—Oznaczenie parametrow

Aplikacja  RO/RW

P14.4

255

t-Hamowanie DC @Stop

1.2,3,4 RW

Okresla czas hamowania DC podczas zatrzymywania. Sposéb dziatania hamowania
DC zalezy od funkgji zatrzymania, P7.10, wykorzystywanej podczas zmiany wartosci.
Gdy czestotliwos¢ spadnie ponizej P14.3, mozliwe jest zatrzymanie silnika za
pomocg hamulca DC.

0,0 Hamowanie DC nie jest uzywane

>0,0 Hamowanie DC jest uzywane a jego funkcja zalezy od funkcji zatrzymania,
(P7.10). Czas hamowania DC jest okreslony przy pomocy tego parametru

Par. P7.10 = 0; Funkcja zatrzymania = wybieg:
Po podaniu polecenia zatrzymania silnik zatrzymuije sie wybiegiem bez kontroli
przemiennika czestotliwosci.

Wstrzykujac prad staty silnik moze by¢ zatrzymany elektrycznie w najkrétszym
mozliwym czasie bez uzycia opcjonalnego zewnetrznego rezystora hamowania.

Czas hamowania jest skalowany zgodnie z czestotliwosécia, gdy rozpoczyna sie
hamowanie DC. Jesli czestotliwosé jest = od czestotliwosci znamionowej silnika, to
warto$¢ nastawy parametru P14.4 okres$la czas hamowania. Gdy czestotliwo$¢ jest
< od 10% wartosci znamionowej, czas hamowania stanowi 10% warto$ci nastawy
P14.4,

llustracja 70. Czas hamowania DC, gdy tryb zatrzymania = wybieg

fout fout
fn fn T
\\ Czestotliwos¢ wyjsciowa
- N Predkos¢ silnika
\\
\\ Czestotliwos¢ wyjsciowa
AY

Hamowanie DC \ 0.1xf Predkosc¢ silnika

wiaczone \\ n ‘/
+— Hamowanie DC

t wiaczone

. t=1xP144 \ \ | t=0.1xP14.4
| \ | T

RUN RUN
STOP STOP
Par. P7.10 = 1; Funkcja zatrzymania = rampa:

Po poleceniu stop, predkos$¢ silnika jest redukowana zgodnie z ustawionym czasem
zwalniania, do predkosci okreslonej przy pomocy P14.3, gdzie rozpoczyna sie
hamowanie DC.

Czas hamowania jest okreslony przy pomocy P14.4. Jesli istnieje wysoka
bezwtadnos$é, zaleca sie uzywanie zewnetrznego rezystora hamowania w celu
szybszego zwalniania. Patrz llustracja 71.

llustracja 71. Czas hamowania DC, gdy tryb zatrzymania = rampa

\\/ Predkos¢ silnika

\\ Czestotliwos¢ wyjsciowa

P14.3 F-—--—- T
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P14.5 251 Tranzystor hamowania 1,2,3,4 RW
Kiedy przemiennik czestotliwosci zmniejsza predko$¢ silnika, energia mas bezwtadnosci
silnika i obciazenia oddawana jest do zewnetrznego rezystora hamownia. Pozwala to
przemiennikowi zmniejsza¢ predkosé¢ obcigzenia z momentem réwnym momentowi w
trakcie przyspieszania (o ile zostat dobrany odpowiedni rezystor hamownia)
0 = Tranzystor hamowania nie jest uzywany
1 = Tranzystor hamowania jest uzywany i jest testowany podczas pracy (RUN). Test moze
by¢ przeprowadzany tez w stanie GOTOWY DO PRACY
2 = Zewnetrzny tranzystor hamowania (brak testowania)
3 = Uzywany i testowany w stanie gotowosci (READY) i podczas pracy (RUN)
4 = Uzywany podczas pracy (brak testowania)
P14.6 266 Hamowanie strumieniem 1,2,3,4 RW
Zamiast hamowania DC, uzyteczna forma hamowania silnikéw < 15 kW jest hamowanie
strumieniem.
Gdy potrzebne jest hamowanie, czestotliwos$é jest redukowana, a strumien w silniku
rosnie, co w rezultacie zwieksza zdolno$¢ silnika do hamowania. W przeciwienstwie do
hamowania DC, predkos¢ silnika pozostaje pod kontrola podczas hamowania.
Hamowanie strumieniem mozna ustawi¢ na wiaczone lub wytaczone.
0 = Hamowanie strumieniem wyfaczone
1 = Hamowanie strumieniem wiaczone
Uwaga: Hamowanie strumieniem zmienia energie w ciepto w silniku i powinno by¢
uzywane w sposob nieciagty, aby unikna¢ uszkodzenie silnika.
P14.7 519 Hamowanie strumieniem, prad 1,2,3,4 RW
Okresla warto$¢ wyjsciowa pradu hamowania strumieniem uzywana, gdy hamowanie
strumieniem jest wigczone.
P15.1 535 Tryb pozarowy - logika 2,3,4 RW
Parametr okresla, czy funkcja trybu pozarowego jest wigczana poprzez zamkniecie czy
otwarcie styku na wybranym wyjsciu cyfrowym (P3.28).
0 = Tryb pozarowy wigczany poprzez zamkniecie styku
1 = Tryb pozarowy wtaczany poprzez otwarcie styku
P15.2 536 f-Ref Tryb pozarowy, funkcja 2,3,4 RW
Parametr okresla miejsce odniesienia wykorzystywane po wiaczeniu trybu pozarowego.
0 = f-Min dla trybu pozarowego (P15.3)
1 = Warto$¢ referencyjna dla trybu pozarowego—zgodnie z P15.4 i P15.5; wybor za pomoca
wejscia cyfrowego
2 = Referencja z magistrali—warto$¢ referencyjna z wejscia procesowego magistrali
3 = Al1—wejscie analogowe 1
4 = Al2—wejscie analogowe 2
5 = Al1 + Al2—suma wejécia analogowego 1 i wejscia analogowego 2
6 = Regulator PID 1—zgodnie z ustawieniami algorytmu regulatora PID
P15.3 537 f-Min Tryb pozarowy 2,3,4 RW
Parametr okresla minimalna czestotliwos$¢ wyjsciowa dla trybu pozarowego. Mozna go
wykorzysta¢ do wyboru miejsca odniesienia.
P15.4 565 f-Ref 1 Tryb pozarowy 2,3,4 RW
Parametr okresla warto$¢ procentowa czestotliwosci dla wartosci referencyjnej 1 dla
trybu pozarowego: 0% odpowiada f-Min (P1.1), a 100% odpowiada f-Maks (P1.2).
P15.5 564 f-Ref 2 Tryb pozarowy 2,3,4 RW
Parametr okresla warto$¢ procentowa czestotliwosci dla wartoéci referencyjnej 2 dla
trybu pozarowego: 0% odpowiada f-Min (P1.1), a 100% odpowiada f-Maks (P1.2).
P15.6 554 f-Ref Oddymianie 2,3,4 RW
Wartosé nastawy czestotliwosci dla oddymiania. Czestotliwo$¢ stata wykorzystywana
podczas wyboru wejscia cyfrowego. Warto$¢ procentowa: 0% odpowiada f-Min (P1.1),
a 100% odpowiada f-Maks (P1.2).
P16.1 557 Prad znamionowy silnika2 2,3,4 RW
Prad znamionowy drugiego silnika. Wybrany na podstawie wejscia cyfrowego.
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P16.2 578 Predkos$¢ znamionowa silnika2 2,3,4 RW
Znamionowa predko$¢ obrotowa drugiego silnika. Wybrana na podstawie wejscia
cyfrowego.
P16.3 579 cosfi silnika2 2,34 RW
Znamionowy wspotczynnik mocy drugiego silnika. Wybrany na podstawie wejscia
cyfrowego.
P16.4 580 Napiecie znamionowe silnika2 2,3,4 RW
Napiecie znamionowe drugiego silnika. Wybrane na podstawie wejscia cyfrowego.
P16.5 581 Czestotliwos¢ znamionowa silnika2 2,34 RW
Czestotliwo$¢ znamionowa drugiego silnika. Wybrana na podstawie wejscia cyfrowego.
P16.6 1419 Rezystancja stojana silnika2 4 RW
Drugi zestaw wartos$ci rzeczywistych rezystancji stojana drugiego silnika.
P16.7 1420 Rezystancja wirnika silnika2 4 RW
Drugi zestaw wartosci rzeczywistych rezystancji wirnika drugiego silnika.
P16.8 1421 Indukcyjnosé rozproszenia silnika2 4 RW
Drugi zestaw wartosci rzeczywistych indukcyjnosci rozproszenia drugiego silnika.
P16.9 1422 Indukcyjnosé wzajemna silnika2 4 RW
Drugi zestaw wartosci rzeczywistych indukcyjnosci wzajemnej drugiego silnika.
P16.10 1423 Prad magnesujacy silnika2 @M=0 4 RW
Drugi zestaw wartosci rzeczywistych pradu drugiego silnika bez obciagzenia.
P17.1 1418 Bypass zezwolenie, zrédio 2,3,4 RW
Okresla, czy wigczenie trybu bypass jest mozliwe. Po wiaczeniu na panelu obstugi
widoczny bedzie przycisk programowy "Bypass" umozliwiajacy uruchomienie bypassu.
P17.2 544 t-Opoznienie bypass 2,3,4 RW
Parametr okresla czas opdznienia miedzy przestaniem sygnatu bypassu przez we/
wy, magistrale lub panel obstugi a uruchomieniem silnika. Okreéla tez czas
ponownego przetaczenia na naped po wytaczeniu bypassu.
P17.3 542 Auto bypass 2,3,4 RW
Parametr okresla, czy mozliwe jest automatycznie przetaczenie na bypass w
przypadku btedu za wysokiego napiecia. Funkcja jest wigczana na podstawie
konkretnych ustawien parametréw od Auto Bypass (P10.5) do Btad podnapiecia auto
bypassu (P10.9).
0 = Auto Bypass zablokowany
1 = Auto Bypass odblokowany
P17.4 543 t-Opoéznienie auto bypass 2,3,4 RW
Ten parametr okresla opdznienie czasu przed automatycznym przetgczeniem na
bypass, zaleznie od P17.5 do P17.9
P17.5 547 Bypass btad za duzy prad 2,3,4 RW
Ten parametr okresla czy automatyczne przetaczenie na bypass wystapi po
przekroczeniu ilosci préb automatycznego restartu po btedzie zbyt duzego pradu.
0 = Wytaczono opcje Auto Bypass po przekroczeniu dozwolonej liczby préb
uruchomienia dla btedu za duzego pradu; bypass po wystapieniu btedu
1 = Wiaczono opcje Auto Bypass po przekroczeniu dozwolonej liczby préb
uruchomienia dla btedu za duzego pradu; bypass po przekroczeniu dozwolonej
liczby prob
P17.6 546 Bypass btad IGBT 2,3,4 RW
Ten parametr okresla czy automatyczne przetaczenie na bypass wystapi po
przekroczeniu ilosci préb automatycznego restartu btedu IGBT.
0 = Auto Bypass po przekroczeniu dozwolonej liczby préb uruchomienia po
wystapieniu btedu IGBT wytaczony
1 = Auto Bypass po przekroczeniu dozwolonej liczby préb uruchomienia po
wystapieniu btedu IGBT wtaczony
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P17.7 548 Bypass btad 4-20mA 2,3,4 RW
Ten parametr okresla czy automatyczne przetaczenie na bypass wystapi po btedzie
utraty referencji oraz przekroczeniu préb automatycznego restartu.
0 = Auto Bypass po przekroczeniu dozwolonej liczby préb uruchomienia po
wystapieniu btedu referencji wytaczony
1 = Auto Bypass po przekroczeniu dozwolonej liczby préb uruchomienia po
wystagpieniu btedu referencji wtaczony

Uwaga: P1.7.1 (4 mA (referencja) Auto Bypass btad) musi by¢ ustawiony na 4 lub 5
(bfad).

P17.8 545 Bypass btad za niskie napiecie 2,3,4 RW
Ten parametr okresla czy automatyczne przetaczenie na bypass wystapi po
przekroczeniu ilosci préb automatycznego restartu po btedzie niskiego napiecia sieci.
0 = Auto Bypass po przekroczeniu dozwolonej liczby préb uruchomienia po
wystapieniu btedu zbyt niskiego napiecia wytaczony

1 = Auto Bypass po przekroczeniu dozwolonej liczby préb uruchomienia po
wystapieniu btedu zbyt niskiego napiecia wiaczony

P17.9 549 Bypass btad za wysokie napiecie 2,3,4 RW
Ten parametr okresla czy automatyczne przetaczenie na bypass wystapi po
przekroczeniu ilosci prob automatycznego restartu po btedzie za wysokiego napiecia.
0 = Auto Bypass po przekroczeniu dozwolonej liczby préb uruchomienia po
wystapieniu btedu za wysokiego napiecia wytaczony

1 = Auto Bypass po przekroczeniu dozwolone;j liczby préb uruchomienia po
wystapieniu btedu za wysokiego napiecia wiaczony

P18.1.1.1 2218 Naped 1 2,3, 4 RO
Parametr okresla sposéb pracy napedu 1 w trybie Multi-Pump, gdy do magistrali
Modbus podtaczonych jest kilka napedoéw, ktére wspdlnie napedzaja poszczegdlne
silniki.
0 = Tryb offline—w trybie pojedynczego napedu, w trybie kilku napedéw dla napedu
slave, ktoéry utracit naped master lub dla napedu slave w trybie pozarowym
1 = Naped Slave—w trybie kilku napedéw pemi funkcje napedu pomocniczego

2 = Naped Master—w trybie kilku napedéw petni role napedu sterujacego

P18.1.1.2 2230 Naped 2 2,3,4 RO
Parametr okresla sposéb pracy napedu 2 w trybie Multi-Pump, gdy do magistrali
Modbus podtaczonych jest kilka napedoéw, ktére wspdlinie napedzaja poszczegdine
silniki.
0 = Tryb offline—w trybie pojedynczego napedu, w trybie kilku napedéw dla napedu
slave, ktéry utracit naped master lub dla napedu slave w trybie pozarowym
1 = Naped Slave—w trybie kilku napedow pemi funkcje napedu pomocniczego

2 = Naped Master—w trybie kilku napeddw petni role napedu sterujacego

P18.1.1.3 2242 Naped 3 2,3,4 RO
Parametr okresla sposdéb pracy napedu 3 w trybie Multi-Pump, gdy do magistrali
Modbus podtaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie napedzaja poszczegdine
silniki.
0 = Tryb offline—w trybie pojedynczego napedu, w trybie kilku napedéw dla napedu
slave, ktéry utracit naped master lub dla napedu slave w trybie pozarowym
1 = Naped Slave—w trybie kilku napedéw petni funkcje napedu pomocniczego

2 = Naped Master—w trybie kilku napeddéw petni role napedu sterujacego

P18.1.1.4 2254 Naped 4 2,3,4 RO
Parametr okresla sposdéb pracy napedu 4 w trybie Multi-Pump, gdy do magistrali
Modbus podtaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie napedzaja poszczegdine
silniki.
0 = Tryb offline—w trybie pojedynczego napedu, w trybie kilku napedéw dla napedu
slave, ktory utracit naped master lub dla napedu slave w trybie pozarowym
1 = Naped Slave—w trybie kilku napedéw petni funkcje napedu pomocniczego

2 = Naped Master—w trybie kilku napeddw pemni role napedu sterujacego

206 Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG1 MN040004PL—Kwieciert 2015 www.eaton.com



Zatgcznik A—Oznaczenie parametrow

Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P18.1.1.5 2266 Naped 5 2,3,4 RO
Parametr okresla sposéb pracy napedu 5 w trybie Multi-Pump, gdy do magistrali
s'\,ﬂrcw)idkki)us podtgczonych jest kilka napeddw, ktére wspdlnie napedzaja poszczegdine
0 = Tryb offline—w trybie pojedynczego napedu, w trybie kilku napedéw dla napedu
slave, ktéry utracit naped master lub dla napedu slave w trybie pozarowym
1 = Naped Slave—w trybie kilku napedéw pemi funkcje napedu pomocniczego
2 = Naped Master—w trybie kilku napedéw petni role napedu sterujacego
P18.1.2.1 2219 Naped 1 2,3,4 RO
Parametr okresla status napedu 1 (poziom Multi-Pump) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podtaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie napedzaja
poszczegdlne silniki.
0 = Zatrzymany—zatrzymany naped master lub naped pojedynczy
1 = U$piony—uspiony naped master lub naped pojedynczy
2 = Regulacja—pracujacy naped master lub naped pojedynczy
3 = Oczekiwanie na CMD—zatrzymany naped slave
4 = Kolejny—pracujacy naped slave
5 = Nieznany—status odtaczonych napedéw w menu innych napedéow
P18.1.2.2 2231 Naped 2 2,3,4 RO
Parametr okresla status napedu 2 (poziom Multi-Pump) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podtaczonych jest kilka napedoéw, ktére wspdlnie napedzaja
poszczegdlne silniki.
0 = Zatrzymany—zatrzymany naped master lub naped pojedynczy
1 = U$piony—uspiony naped master lub naped pojedynczy
2 = Regulacja—pracujacy naped master lub naped pojedynczy
3 = Oczekiwanie na CMD—zatrzymany naped slave
4 = Kolejny—pracujacy naped slave
5 = Nieznany—status odfaczonych napedéw w menu innych napedéw
P18.1.2.3 2243 Naped 3 2,3,4 RO
Parametr okresla status napedu 3 (poziom Multi-Pump) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podtaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie napedzaja
poszczegolne silniki.
0 = Zatrzymany—zatrzymany naped master lub naped pojedynczy
1 = U$piony—uspiony naped master lub naped pojedynczy
2 = Regulacja—pracujacy naped master lub naped pojedynczy
3 = Oczekiwanie na CMD—zatrzymany naped slave
4 = Kolejny—pracujacy naped slave
5 = Nieznany—status odtaczonych napedéw w menu innych napedéw
P18.1.2.4 2255 Naped 4 2,3, 4 RO
Parametr okresla status napedu 4 (poziom Multi-Pump) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspélnie napedzaja
poszczegdlne silniki.
0 = Zatrzymany—zatrzymany naped master lub naped pojedynczy
1 = U$piony—uspiony naped master lub naped pojedynczy
2 = Regulacja—pracujacy naped master lub naped pojedynczy
3 = Oczekiwanie na CMD—zatrzymany naped slave
4 = Kolejny—pracujacy naped slave
5 = Nieznany—status odtaczonych napeddéw w menu innych napedow
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P18.1.2.5 2267 Naped 5 2,3,4 RO
Parametr okresla status napedu 5 (poziom Multi-Pump) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie napedzaja
poszczegolne silniki.
0 = Zatrzymany—zatrzymany naped master lub naped pojedynczy
1 = U$piony—uspiony naped master lub naped pojedynczy
2 = Regulacja—pracujacy naped master lub naped pojedynczy
3 = Oczekiwanie na CMD—zatrzymany naped slave
4 = Kolejny—pracujacy naped slave
5 = Nieznany—status odtaczonych napedéw w menu innych napedéw
P18.1.3.1 2220 Naped 1 2,3,4 RO
Parametr okresla status napedu 1 (Network Status) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podtaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie napedzaja
poszczegdlne silniki.
0 = Odtagczony—odtaczono naped slave lub naped pojedynczy albo wytagczono MPFC
1 = Btgd—naped, w ktérym wystapit btad
2 = Utrata pompy—naped bez sygnatu blokady
3 = Potrzebna zmiana—naped, ktéry przekroczyt zatozony czas pracy
4 = Brak btedu
P18.1.3.2 2232 Naped 2 2,3,4 RO
Parametr okresla status napedu 2 (Network Status) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podtaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie napedzaja
poszczegodlne silniki.
0 = Odtaczony—odtaczono naped slave lub naped pojedynczy albo wytagczono MPFC
1 = Btgd—naped, w ktérym wystapit btad
2 = Utrata pompy—naped bez sygnatu blokady
3 = Potrzebna zmiana—naped, ktéry przekroczyt zatozony czas pracy
4 = Brak btedu
P18.1.3.3 2244 Naped 3 2,3,4 RO
Parametr okresla status napedu 3 (Network Status) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podtaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie napedzaja
poszczegodlne silniki.
0 = Odtaczony—odtaczono naped slave lub naped pojedynczy albo wytaczono MPFC
1 = Btgd—naped, w ktérym wystapit btad
2 = Utrata pompy—naped bez sygnatu blokady
3 = Potrzebna zmiana—naped, ktéry przekroczyt zatozony czas pracy
4 = Brak btedu
P18.1.3.4 2256 Naped 4 2,3,4 RO

Parametr okresla status napedu 4 (Network Status) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podtaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie napedzaja
poszczegodlne silniki.

0 = Odtaczony—odtaczono naped slave lub naped pojedynczy albo wytaczono MPFC
1 = Btgd—naped, w ktérym wystapit btad

2 = Utrata pompy—naped bez sygnatu blokady

3 = Potrzebna zmiana—naped, ktéry przekroczyt zatozony czas pracy

4 = Brak btedu
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Kod

Zatgcznik A—Oznaczenie parametrow

Modbus ID Parametr

Aplikacja

RO/RW

P18.1.3.5

2268

Naped 5

Parametr okresla status napedu 5 (Network Status) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspélnie napedzaja
poszczegolne silniki.

0 = Odtaczony—odtaczono naped slave lub naped pojedynczy albo wytagczono MPFC

1 = Btgd—naped, w ktérym wystapit btad

2 = Utrata pompy—naped bez sygnatu blokady

3 = Potrzebna zmiana—naped, ktéry przekroczyt zatozony czas pracy
4 = Brak btedu

2,3, 4

RO

P18.2.1.1

2221

Naped 1

Parametr okresla status napedu 1 (kod ostatniego btedu) w trybie Multi-Pump, gdy
do magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

2,3,4

RO

P18.2.1.2

2233

Naped 2

Parametr okresla status napedu 2 (kod ostatniego btedu) w trybie Multi-Pump, gdy
do magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

2,3,4

RO

P18.2.1.3

2245

Naped 3

Parametr okresla status napedu 3 (kod ostatniego btedu) w trybie Multi-Pump, gdy
do magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

2,3, 4

RO

P18.2.1.4

2257

Naped 4

Parametr okresla status napedu 4 (kod ostatniego btedu) w trybie Multi-Pump, gdy
do magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

2,3,4

RO

P18.2.1.5

2269

Naped 5

Parametr okresla status napedu 5 (kod ostatniego btedu) w trybie Multi-Pump, gdy
do magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

2,3, 4

RO

P18.2.2.1

2222

Naped 1

Parametr okresla status napedu 1 (czestotliwo$é wyjsciowa) w trybie Multi-Pump,
gdy do magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie
napedzajg poszczegodlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

2,3,4

RO

P18.2.2.2

2234

Naped 2

Parametr okresla status napedu 2 (czestotliwo$é wyjsciowa) w trybie Multi-Pump,
gdy do magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie
napedzajg poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

2,3, 4

RO

P18.2.2.3

2246

Naped 3

Parametr okresla status napedu 3 (czestotliwo$é wyjsciowa) w trybie Multi-Pump,
gdy do magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie
napedzajg poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

2,3, 4

RO

P18.2.2.4

2258

Naped 4

Parametr okresla status napedu 4 (czestotliwo$é wyjsciowa) w trybie Multi-Pump,
gdy do magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie
napedzajg poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

2,3, 4

RO

P18.2.2.5

2270

Naped 5

Parametr okresla status napedu 5 (czestotliwo$é wyjsciowa) w trybie Multi-Pump,
gdy do magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie
napedzajg poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

2,3,4

RO

P18.2.3.1

2223

Naped 1

Parametr okresla status napedu 1 (napiecie silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

2,3,4

RO

Przemienniki czestotliwosci PowerXL serii DG1 MN040004PL—Kwiecier 2015 www.eaton.com

209



Zatgcznik A—Oznaczenie parametrow

Kod

Modbus ID Parametr

Aplikacja

RO/RW

P18.2.3.2.

2235

Naped 2

Parametr okresla status napedu 2 (napiecie silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

2,3,4

RO

P18.2.3.3

2247

Naped 3

Parametr okresla status napedu 3 (napiecie silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspélnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

2,3,4

RO

P18.2.3.4

2259

Naped 4

Parametr okresla status napedu 4 (napiecie silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspélnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

2,3, 4

RO

P18.2.3.5

2271

Naped 5

Parametr okresla status napedu 5 (napiecie silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspélnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

2,3, 4

RO

P18.2.4.1

2224

Naped 1

Parametr okresla status napedu 1 (prad silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

2,3,4

RO

P18.2.4.2

2236

Naped 2

Parametr okresla status napedu 2 (prad silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspélnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

2,3, 4

RO

P18.2.4.3

2248

Naped 3

Parametr okresla status napedu 3 (prad silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspélnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

2,3, 4

RO

P18.2.4.4

2260

Naped 4

Parametr okresla status napedu 4 (prad silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspélnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

2,3,4

RO

P18.2.45

2272

Naped 5

Parametr okresla status napedu 5 (prad silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspélnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

2,3,4

RO

P18.2.5.1

2225

Naped 1

Parametr okresla status napedu 1 (moment silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

2,3,4

RO

P18.2.5.2

2237

Naped 2

Parametr okresla status napedu 2 (moment silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

2,3,4

RO

P18.2.5.3

2249

Naped 3

Parametr okresla status napedu 3 (moment silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

2,3,4

RO

P18.2.5.4

2261

Naped 4

Parametr okresla status napedu 4 (moment silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspélnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

2,3,4

RO

P18.2.5.5

2273

Naped 5

Parametr okresla status napedu 5 (moment silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspélnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

2,3,4

RO
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW

P18.2.6.1 2226 Naped 1 2,3,4 RO

Parametr okresla status napedu 1 (moc silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspélnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

P18.2.6.2 2238 Naped 2 2,3,4 RO

Parametr okresla status napedu 2 (moc silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

P18.2.6.3 2250 Naped 3 2,3,4 RO

Parametr okresla status napedu 3 (moc silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspélnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

P18.2.6.4 2262 Naped 4 2,3,4 RO

Parametr okresla status napedu 4 (moc silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspélnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

P18.2.6.5 2274 Naped 5 2,3,4 RO

Parametr okresla status napedu 5 (moc silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

P18.2.7.1 2227 Naped 1 2,3,4 RO

Parametr okresla status napedu 1 (predkos$¢ silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

P18.2.7.2 2239 Naped 2 2,3,4 RO

Parametr okresla status napedu 2 (predkos¢ silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspélnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

P18.2.7.3 2251 Naped 3 2,3,4 RO

Parametr okresla status napedu 3 (predkos¢ silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspélnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

P18.2.7.4 2263 Naped 4 2,3,4 RO

Parametr okresla status napedu 4 (predkos¢ silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspélnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

P18.2.7.5 2275 Naped 5 2,3,4 RO

Parametr okresla status napedu 5 (predkos¢ silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

P18.2.8.1 2228 Naped 1 2,3,4 RO

Parametr okresla status napedu 1 (czas pracy silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

P18.2.8.2 2240 Naped 2 2,3,4 RO

Parametr okresla status napedu 2 (czas pracy silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspélnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

P18.2.8.3 2252 Naped 3 2,3,4 RO

Parametr okresla status napedu 3 (czas pracy silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspdlnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.

P18.2.8.4 2264 Naped 4 2,3,4 RO

Parametr okresla status napedu 4 (czas pracy silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspélnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P18.2.8.5 2276 Naped 5 2,3,4 RO
Parametr okresla status napedu 5 (czas pracy silnika) w trybie Multi-Pump, gdy do
magistrali Modbus podfaczonych jest kilka napedéw, ktére wspélnie napedzaja
poszczegdlne silniki. Status bedzie widoczny z poziomu napedu master.
P18.3.1 2279 MPFC Mode 2,3,4 RW
Okresla liczbe napedoéw pracujacych w konfiguracji Multi-Pump.
0 = Zablokowany—funkcja MPFC jest wyfaczona
1 = Pojedynczy naped—pojedynczy naped gtéwnego silnika, styczniki dla innych
silnikow
2 = Multi naped—konfiguracja z wieloma napedami slave
P18.3.2 2778 MPFC DrivelD 2,3,4 RW
Okresla adres napedu w ukfadzie z kilkoma napedami. Aby komunikacja byta
mozliwa, identyfikator musi by¢ unikalny. Adres Modbus i identyfikator musza by¢
rozne, aby okreslenie kolejnosci wykonywania czynnosci byto mozliwe.
P18.3.3 342 Number of Motors 2,3,4 RW
tgczna liczba silnikéw/pomp pomocniczych wykorzystywanych w uktadzie
Multi-Pump. W trybie Pojedynczy naped ten parametr okresla liczbe silnikow dla
pojedynczego napedu. W trybie Multi Drive parametr okres$la najwieksza liczbe
napedow aktywnych jednoczesnie.
P18.3.4 2284 MPFC Regulacja, zrédto 2,3,4 RW
Napedy, do ktérych podfgczono sygnat start/stop i sprzezenia zwrotnego PID mozna
skonfigurowac jako "Feedback", dzieki czemu mozna ich uzywac jako napeddw master.
0 = Sie¢
1 = Regulator PID 1
P18.3.5 2285 Brak mastera, reakcja 2,3,4 RW
Parametr dotyczy napedu slave; jesli w uktadzie Multi Drive naped master ulegnie
awarii, naped slave moze kontynuowacé prace, jesli wybrano ustawienie
"Automatyczny". Naped slave zostanie zatrzymany natychmiast po zmianie
ustawienia na "Stop".
0 = Automatyczny
1 = Stop
P18.3.6 2286 MPFC Reset, zrodto 2,3,4 RW
W niektérych przypadkach konieczne jest przestanie danych z powrotem z napedu
slave do napedu master, co wptywa na caty uktad; jesli dla napedu slave jako MPFC
Reset zrédto wybrano STO, w przypadku btedu STO naped master zareaguje na
przestane z powrotem informacje i wytaczy caty ukfad.
0 = Brak reakgji
1=STO
P18.3.7 2311 Wyboér dodawanego/odtaczanego napedu 2,34 RW
Domysinie uktad MPFC bedzie dodawaé/usuwaé pompy na podstawie MPFC ID
napedu, od najnizszej do najwyzszej wartosci; na kolejnos¢ moze tez wptywacé czas
pracy poszczegdlnych napeddw slave: w pierwszej kolejnoséci dodany zostanie naped
o najkrétszym czasie pracy, a usuniety — naped o najdtuzszym czasie pracy. Parametr
nie jest uzywany w trybie Single Drive.
0 = MPFC DrivelD
1 = Czas pracy
P18.3.8 343 Pasmo PID 2,34 RW
Procentowa warto$¢ dodawana do i odejmowana od wartos$ci zadanej; uzyskany na
tej podstawie zakres okresla, w jakiej sytuacji silnik pomocniczy bedzie witgczony, a
w jakiej wytaczony.
P18.3.9 2315 f-Dotaczenia 2,34 RW
Naped master moze dodaé¢ pompe wytacznie, jesli czestotliwosé wyjsciowa jest
wyzsza niz czestotliwos¢ dotgczenia, a warto$é sprzezenia zwrotnego jest poza
zakresem pasma.
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Zatgcznik A—Oznaczenie parametrow

Aplikacja

RO/RW

P18.3.10

2316

f-Odtaczenia 2,3,4
Naped master moze wylaczy¢ pompe tylko, jesli czestotliwos$é wyjéciowa jest nizsza

niz czestotliwos$¢ odfgczenia, a wartosé sprzezenia zwrotnego jest poza zakresem

pasma.

RW

P18.3.11

344

Opoéznienie dodania/odtaczenia 2,3,4
Czas, przez jaki sygnat sprzezenia zwrotnego musi znajdowac sie w zakresie pasma,

a czestotliwos$¢ wyjsciowa by¢ wyzsza/nizsza niz czestotliwos$é dotaczenia/

odtaczenia, aby dotaczenie lub odtaczenia silnikdw/pomp byto mozliwe.

RW

P18.3.12

350

Blokada, zezwolenie 2,3,4

Parametr zapewnia napedowi dostep do danych blokad wejscia cyfrowego, co
pozwala okresli¢, ktére silniki moga zosta¢ uruchomione, a ktére pracujg w trybie
offline. W trybie Multi naped oraz w trybie Naped pojedynczy bez uwzgledniania
przemiennika czestotliwosci pod uwage brana jest tylko blokada 1.

RW

P18.3.13

346

Dotacz przemiennik 2,34

Po aktywowaniu parametr informuje naped, czy silnik/pompa podfaczone do
przemiennika czestotliwosci sg brane pod uwage podczas automatycznego
wprowadzania zmian, jesli uzywane sa styki pomocnicze. Parametr niedostepny w
trybie Multi naped.

RW

P18.3.14

345

Auto zmiana zezwolenie 2,3,4
Funkcja automatycznej zmiany modyfikuje kolejnos$é/priorytet uruchamiania silnikdw
uktadu, tak aby czas pracy wszystkich silnikéw byt jednakowy. Parametr niedostepny

w trybie Multi naped.

RW

P18.3.15

347

t-Auto zmiana interwat 2,3,4

Okresla czestos¢ modyfikacji kolejnosci uruchamiania silnikéw/pomp. Parametr
niedostepny w trybie Multi naped.

RW

P18.3.16

349

Auto zmiana, f-Limit 2,3,4
Automatyczna zmiana jest wprowadzana po uptywie wyznaczonego czasu, jesli
czestotliwo$¢ napedu jest nizsza niz warto$¢ graniczna dla automatycznej zmiany.
Parametr niedostepny w trybie Multi naped.

RW

P18.3.17

348

Auto zmiana silnikéw 2,3,4
Automatyczna zmiana jest wprowadzana po uptywie czasu t-Auto zmiana interwat,

jesli liczba pracujacych silnikdw pomocniczych nie przekracza wartosci granicznej dla
automatycznej zmiany. Parametr niedostepny w trybie Multi naped.

RW

P18.3.18

2280

t-Czas pracy, zezwolenie 2,3,4
Licznik czasu pracy rozpocznie odliczanie, tylko jesli parametr jest aktywny.

0 = Zablokowany
1 = Odblokowany

RW

P18.3.19

2281

t-Czas pracy, limit 2,3,4
Jesli czas pracy napedu przekracza te warto$é graniczna, wyswietlone zostanie
ostrzezenie "Potrzebna zmiana". Jesli wartos¢ wynosi 0, licznik czasu pracy jest

wytaczony.

RW

P18.3.20

2283

t-Czas pracy, reset 2,3,4

Parametr stosowany doraznie; ustawienie wartosci 1 spowoduje wyzerowanie
licznika czasu pracy.

RW

P18.3.21

483

Opoznienie startu 2,3,4

Parametr okresla sposdéb dziatania funkcji opdZnienia startu. Parametr niedostepny w
trybie Multi Drive.

0 = Start normalny

1 = Blokada startu—Aby skorzysta¢ z tej opcji, nalezy zaprogramowac dla wyjscia
przekaznikowego (RO1-RO3) ustawienie 35 "Opdznienie startu”, a dla wejscia
cyfrowego DIN ustawienie blokady. Wyjscie przekaznikowe jest wykorzystywane do
zasilania elementu napedzanego ukfadu, np. uktadu opéznienia startu, zaworu
elektromagnetycznego wody uszczelniajacej lub pompy smarowania wstepnego.
Przemiennik czestotliwosci zostanie uruchomiony po dostarczeniu do
zaprogramowanego wejscia cyfrowego potwierdzenia zamkniecia styku.
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Kod

Modbus ID Parametr

2 = Blokada startu, czas potwierdzenia—Funkcja dziata w podobny sposéb co
Blokada startu, z tg réznica, ze jesli sygnat potwierdzajacy zamkniecie styku nie
zostanie otrzymany w wyznaczonym czasie, na panelu obstugi wyswietlony zostanie
btad zapobiegajacy uruchomieniu i konieczne bedzie ponowne rozpoczecie
procedury uruchamiania.

3 = Blokada startu, czas opdznienia—Funkcja dziata podobnie jak Blokada startu, ale
nie wykorzystuje sygnatu zwrotnego. Przemiennik czestotliwosci jest uruchamiany
po uptywie "czasu zwalniania" od chwili zamkniecia wyjscia przekaznikowego.

Aplikacja

RO/RW

P18.3.22

484

Opoznienie startu, timeout 2,3,4
Wykorzystywany przez funkcje Czasowa blokada startu czas System Timeout, po

ktérego uptywie, jesli nie otrzymano sygnatu zamknigecia styku, konieczne jest

ponowne rozpoczecie procedury uruchamiania. Parametr niedostepny w trybie Multi
naped.

RW

P18.3.23

485

t-Opodznienie startu, blokada 2,34

Liczony od rozpoczecia opdznienia czas opdznienia, po uptywie ktdérego nastapi
uruchomienie przemiennika czestotliwosci. Parametr niedostepny w trybie Multi
naped.

RW

P19.1

491

Interwat1 t-ZAL 2,3,4

Czas wiaczenia dla funkcji interwatéw. Wykorzystuje format 24-godzinny. Pozwala
okresli¢ czas wtaczenia konkretnej funkciji.

RW

P19.2

493

Interwat1 t-WYL 2,3,4

Czas wytaczenia dla funkcji interwatéw. Wykorzystuje format 24-godzinny. Pozwala
okresli¢ czas wytaczenia konkretnej funkciji.

RW

P19.3

517

Interwat1 Dzien startu 2,3,4
Dzien (tygodnia) startu dla funkcji interwatéw.

0 = Niedziela

1 = Poniedziatek

2 = Wtorek

3 = Sroda

4 = Czwartek

5 = Pigtek

6 = Sobota

RW

P19.4

518

Interwat1 Dzien stopu 2,3,4
Dzien (tygodnia) stopu dla funkcji interwatow.

0 = Niedziela

1 = Poniedziatek

2 = Wtorek

3 = Sroda

4 = Czwartek

5 = Pigtek

6 = Sobota

RW

P19.5

519

Interwat1 Kanat 2,3,4

Pozwala wybra¢ kanat czasowy, w ktérym zapisywane beda ustawienia czasowe
interwatéw.

0 = Nieuzywany
1 = Timer1 Kanat
2 = Timer2 Kanat
3 = Timer3 Kanat

RW

P19.6

495

Interwal2 t-ZAL 2,3,4
Patrz P19.1.

RW

P19.7

497

Interwat2 t-WYL 2,3,4
Patrz P19.2.

RW

P19.8

520

Interwat2 Dzien startu 2,3,4
Patrz P19.3.

RW
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW

P19.9 521 Interwat2 Dzien stopu 2,3, 4 RW
Patrz P19.4.

P19.10 522 Interwat2 Kanat 2,34 RW
Patrz P19.5.

P19.11 499 Interwat3 t-ZAL 2,3,4 RW
Patrz P19.1.

P19.12 501 Interwat3 t-WYL 2,3,4 RW
Patrz P19.2.

P19.13 523 Interwat3 Dzien startu 2,3,4 RW
Patrz P19.3.

P19.14 524 Interwat3 Dzien stopu 2,3, 4 RW
Patrz P19.4.

P19.15 525 Interwat3 Kanat 2,3,4 RW
Patrz P19.5.

P19.16 503 Interwat4 t-ZAL 2,3,4 RW
Patrz P19.1.

P19.17 505 Interwat4 t-WYL 2,34 RW
Patrz P19.2.

P19.18 526 Interwat4 Dzien startu 2,3,4 RW
Patrz P19.3.

P19.19 527 Interwat4 Dzien stopu 2,34 RW
Patrz P19.4.

P19.20 528 Interwat4 Kanat 2,3,4 RW
Patrz P19.5.

P19.21 507 Interwat5b t-ZAL 2,3,4 RW
Patrz P19.1.

P19.22 509 Interwat5 t-WYL 2,34 RW
Patrz P19.2.

P19.23 529 Interwal5 Dzien startu 2,3,4 RW
Patrz P19.3.

P19.24 530 Interwatb Dzien stopu 2,3,4 RW
Patrz P19.4.

P19.25 531 Interwatb Kanat 2,3,4 RW
Patrz P19.5.

P19.26 511 t-Timer1 2,3,4 RW
Timer bedzie dziata¢ po aktywowaniu za pomoca wejscia cyfrowego.

P19.27 532 Timer1 Kanat 2,3,4 RW
Wybra¢ kanat czasowy, ktérego to dotyczy.
0 = Nieuzywany
1 = Timer1 Kanat
2 = Timer2 Kanat
3 = Timer3 Kanat

P19.28 513 t-Timer2 2,3,4 RW
Patrz P19.26.

P19.29 533 Timer2 Kanat 2,3,4 RW
Patrz P19.27.
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Kod

Modbus ID Parametr

Aplikacja

RO/RW

P19.30

515

t-Timer3
Patrz P19.26.

2,3,4

RW

P19.31

534

Timer3 Kanat
Patrz P19.27.

2,3,4

RW

P20.1.1

1556

Dane wyjsciowe1 Zrédio
Wybiera stowo danych procesowych magistrali, aby przekaza¢ za pomoca magistrali.

1,23,4

RW

P20.1.2

1557

Dane wyjsciowe2 Zrédto
Wybiera stowo danych procesowych magistrali, aby przekaza¢ za pomoca magistrali.

1,23,4

RW

P20.1.3

1558

Dane wyjsciowe3 Zrédto
Wybiera stowo danych procesowych magistrali, aby przekaza¢ za pomoca magistrali.

1,2,3,4

RW

P20.1.4

1559

Dane wyjsciowe4 Zrodio
Wybiera stowo danych procesowych magistrali, aby przekaza¢ za pomoca magistrali.

1,23,4

RW

P20.1.5

1560

Dane wyjsciowe5 Zrodio
Wybiera stowo danych procesowych magistrali, aby przekaza¢ za pomoca magistrali.

1,23,4

RW

P20.1.6

1561

Dane wyjsciowe6 Zrédto
Wybiera stowo danych procesowych magistrali, aby przekaza¢ za pomoca magistrali.

1,23,4

RW

P20.1.7

1562

Dane wyjsciowe7 Zrédio
Wybiera stowo danych procesowych magistrali, aby przekaza¢ za pomoca magistrali.

1,23,4

RW

P20.1.8

1563

Dane wyjsciowe8 Zrédto
Wybiera stowo danych procesowych magistrali, aby przekaza¢ za pomoca magistrali.

1,23,4

RW

P20.2.1

586

RS485 Tryb komunikacji

Ten parametr okresla protokét komunikacji dla RS-485.
0 = Modbus RTU

1 = BACnet MS/TP

2 = SmartWire-DT

1,23,4

RW

P20.2.2

587

RS485 Adres
Ten parametr okreéla adres urzadzenia slave dla komunikacji RS-485.

1,23,4

RW

P20.2.3

584

RS485 Predkosé
Ten parametr okresla predkos$¢ protokotu komunikacji dla komunikacji RS-485.

1,23,4

RW

P20.2.4

585

RS485 Typ parzystosci
Ten parametr okresla typ parzystosci dla komunikacji RS-485.

1,23,4

RW

P20.2.5

588

Status protokotu

Ten parametr przedstawia status protokotu dla komunikaciji RS-485.
0 = Inicjalizacja

1 = Zatrzymany

2 = Stan operacyjny

3 = Btad

1,23,4

RO

P20.2.6

589

RS485 Slave zajety
Pokazuje stan urzadzenia Slave w sieci.

1,23,4

RO

P20.2.7

590

RS485 Typ parzystosci
Zlicza ilo$¢ btedow parzystosci w sieci RS-485.

1,23,4

RO

P20.2.8

591

RS485 Btad slave

Odpowiedz dana na btad, gdy slave otrzymuje wiadomos$é¢ bez btedu komunikaciji, ale
nie moze go obstuzy¢.

1,23,4

RO

P20.2.9

592

RS485 Odpowiedz na ostatni btad
Przechowuje ostatni aktywny btad w celu podgladu z komunikacji.

1,23,4

RO
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Modbus ID Parametr Aplikacja

RO/RW

P20.2.10

593

Modbus RTU COM Timeout 1,23,4

Okresla czas, jaki czeka przed pojawieniem sig btedu komunikacji w Modbus RTU,
jesli nie otrzyma wiadomosci.

RW

P20.2.11

594

BACnet Predkosé 1,2,3,4
Predkos$¢ komunikacji BACnet.

RW

P20.2.12

595

BACnet Adres MAC 1,2,3,4

Okresla adres BACnet, pod ktérym bedzie miescit sie naped na przyktadowym
wezle.

RW

P20.2.13

596

BACnet Numer Instancji 1,2,3,4
Okresla wartos$¢ instacji BACnet.

RW

P20.2.14

598

BACnet Timeout komunikacji 1,2,3,4
Okresla czas, jaki czeka przed pojawieniem sig btedu komunikacji w BACnet.

RW

P20.2.15

599

BACnet Status protokotu 1,2,3,4
Pokazuje stan protokotu BACnet.

RO

P20.2.16

600

BACnet Kod btedu 1,2,3,4
Btedy protokotu BACnet.

0 = Brak

1 = Sole Master

RwW

P20.3.1

1500

TCP Adres IP, tryb 1,2,3,4
Ten parametr okresla tryb konfiguracji adresu IP dla EIP/Modbus TCP.

0 = DHCP z AutolP

1 = Statyczny IP

RW

P20.3.2

1507

TCP Aktywny adres IP 1,2,3,4
Obecnie uzywany adres IP.

RO

P20.3.3

1509

TCP Aktywna maska podsieci 1,2,3,4
Obecnie uzywana maska podsieci.

RO

P20.3.4

1511

TCP Aktywny gateway domysiny 1,2,3,4
Obecnie uzywany domyslny gateway.

RO

P20.3.5

1513

BACnet Adres MAC 1,2,3,4
48 bitowy adres sprzetu.

RO

P20.3.6

1501

TCP Statyczny adres IP 1,2,3,4

Statyczny adres IP. Ten parametr jest wykorzystywany w celu konfiguracji adresu IP
przez uzytkownika, gdy P20.3.1 jest ustawiony na 1.

RW

P20.3.7

1503

TCP Statyczna maska podsieci 1,2,3,4

Statyczny adres IP. Ten parametr jest wykorzystywany w celu konfiguracji maski
podsieci przez uzytkownika, gdy P20.3.1 jest ustawiony na 1.

RW

P20.3.8

1505

TCP Statyczny gateway domysiny 1,2,3,4

Statyczny adres IP. Ten parametr jest wykorzystywany w celu konfiguracji gateway
przez uzytkownika, gdy P20.3.1 jest ustawiony na 1.

RW

P20.3.9

608

TCP StatusProtokotu 1,2,3,4
Wskazuje czy protokét Ethernet jest aktywny, czy nie.

0 = Zatrzymany

1 = Stan operacyjny

2 = Bfad

RO

P20.3.10

609

TCP Limit potaczen 1,2,3,4
Maksymalna liczba potaczen dozwolona do przemiennika czestotliwosci.

RW

P20.3.11

610

TCP ID urzadzenia 1,2,3,4
Warto$¢ jednostek identyfikatora jednostek dla Modbus TCP.

RW
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Kod

Modbus ID Parametr

Aplikacja

RO/RW

P20.3.12

611

TCP Timeout komunikacji

Wybiera czas, jaki czeka przed pojawieniem sie btedu komunikacji Ethernet.

1,23,4

RW

P20.3.13

612

TCP Status protokotu
0 = Zatrzymany

1 = Stan operacyjny

2 = Btad

1,23,4

RO

P20.3.14

613

TCP Slave zajety
Wartos$¢ wskazuje, ze przemiennik czestotliwosci komunikuje sie.

1,23,4

RO

P20.3.15

614

TCP Btad parzystosci
Ten parametr sprawdza btad parzystos$ci znakéw wejsciowych.

1,23,4

RO

P20.3.16

615

TCP Btad slave

Wskazuje, ze przemiennik czgstotliwosci nie jest w stanie przetwarzac
komunikatéw.

1,23,4

RO

P20.3.17

616

TCP Odpowiedz na ostatni btad
Pokazuje ostatni aktywny bfad, ktéry sie pojawit.

1,2,3,4

RO

P20.4.1

2139

SWD Status protokotu
Status protokotu SmartWire.

1,23,4

RO

P20.4.2

2141

SWD Predkosé

Predkos$¢ magistrali protokotu SmartWire.
0-125 kBaud

1-250 kBaud

1,2,3,4

RW

P21.1.1

340

Jezyk

Parametr pozwala zmieni¢ ustawienia jezykowe panelu uzywanego do sterowania

przemiennikiem czestotliwosci.

1,2,3,4

RW

P21.1.2

142

Aplikacja
Ten parametr ustawia aktywna aplikacje, jesli wgrano wiele aplikacji.

1,23,4

RW

P21.1.3

619

Zestaw parametrow

Ten parametr pozwala na ponowne wgranie fabrycznych domysinych wartosci
parametréw oraz zachowanie i wgranie dwoch zestawoéw parametrow uzytkownika.

0 = Nie

1 = Zataduj domysIne

2 = Zapisz zestaw PAR 1

3 = Zataduj zestaw PAR 1
4 = Zapisz zestaw PAR 2

5 = Zataduj zestaw PAR 2

1,23,4

RW

P21.1.4

620

Kopiowanie do panelu

Ta funkcja wysyta wszystkie istniejgce grypy parametréw do panelu obstugi.

0 = Nie
1 = Tak (wszystkie parametry)

1,23,4

RW

P21.1.5

621

Kopiowanie z panelu

Ta funkcja pobiera jedna lub wszystkie grypy parametréw z panelu obstugi do

napedu.
0 = Nie
1 = Tak (wszystkie parametry)

1,23,4

RW
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P21.1.6 623 Poréwnanie parametrow 1,2,3,4 RW
Przy pomocy funkcji poréwnania parametrow mozna poréwnac¢ aktualne wartoéci
parametréw z wartosciami zestawdw parametrow uzytkownika i tymi wgranymi do
panelu strujacego.
Aktualne wartosci parametréw sa w pierwszej kolejnosci poréwnywane z
parametrami uzytkownika Zestaw1. Jesli nie wykryto réznic, wyséwietlane jest "0" w
najnizszej linii panelu obstugi.
Jesli ktérakolwiek wartos$é parametru rézni sie od Zestawul parametréw, liczba
réznic wyswietlana jest razem.
Przez ponowne naci$niecie prawej strzatki mozna zobaczy¢ wartos$¢ aktualng i
wartosc¢ z ktéra ja porownano. Na tym ekranie wartos$¢ w linii opisu (po $rodku) to
warto$¢ domyslna, a ta w linii wartosci (najnizsza linia) to warto$¢ edytowana.
Mozna réwniez edytowac¢ warto$¢ aktualnag naciskajac prawa strzatke.
Aktualne warto$ci mozna réwniez poréwnaé do Zestawu2, ustawien fabrycznych i
wartosci ustawionych w panelu obstugi.
P21.1.7 624 Hasto 1,2,3,4 RW
Wybér aplikacji moze by¢ chroniony przed nieautoryzowanymi zmianami przy
pomocy funkcji hasta. Gdy funkcja hasta jest aktywna, uzytkownik zostanie
poproszony o wprowadzenie hasta przed zmianami aplikacji, zmianami wartosci
parametréw lub zmianami hasta.
Domysinie funkcja hasta nie jest uzywana. W celu aktywacji hasta nalezy zmieni¢
wartos$¢ tego parametru na dowolng liczbe pomiedzy 1 a 9999.
Aby wyfaczy¢ hasto nalezy zresetowac wartos¢ parametru do O.
P21.1.8 625 Blokada parametréw 1,2,3,4 RW
Ta funkcja pozwala uzytkownikowi zabroni¢ zmian parametrow. Jesli aktywowana
jest blokada parametréw, pojawi sie napis "blokada" na wyswietlaczu, w chwili
podjecia préby edycji wartosci parametru.
Uwaga: Ta funkcja nie zapobiega nieautoryzowanej edycji wartosci parametréw..
P21.1.9 627 Multi-Monitor blokada zmiany 1,2,3,4 RW
Wyswietlacz panelu obslugi moze jednocze$nie wys$wietli¢ trzy monitorowane
wartosci. Ten parametr okresla czy operator ma uprawnienia do zmiany wartosci
monitorowanych przy pomocy innych wartosci.
P21.1.10 628 Strona domysina 1,2,3,4 RW
Ten parametr ustawia widok, do ktérego automatycznie przechodzi wys$wietlacz,
poniewaz wygasa System Timeout, lub gdy zasilanie panelu obstugi jest wiaczone.
Jesli wartos¢ strony domysinej wynosi 0, funkcja nie jest aktywowana, tj. ostatnio
wys$wietlana strona pozostaje na wys$wietlaczu panelu obstugi.
P21.1.11 629 System timeout 1,2,3,4 RW
Ustawienie Czas Timeout okresla czas, po ktérym wyséwietlacz panelu obstugi
powraca do strony domysline;j.
Uwaga: Jesli wartos$¢ strony domyséinej wynosi 0, to ustawienie Czas Timeout nie
ma wptywu.
P21.1.12 630 Regulacja kontrastu 1,2,3,4 RW
Jesli wyswietlacz nie jest wyrazny, mozna wyregulowa¢ kontrast przy pomocy tego
parametru.
P21.1.13 631 Czas podswietlania 1,2,3,4 RW

Ten parametr okreséla, jak dtugo przed wygaszeniem pozostaje wiaczone
podswietlenie tfa.
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW
P21.1.14 632 Sterowanie wentylatorem 1,2,3,4 RW
Ta funkcja pozwala na sterowanie wentylatorem chtodzacym PowerXL DG1. Mozna
ustawi¢ wentylator na prace:
1 = Praca ciggta—ciagta praca wentylatora
2 = Temperatura jednostki—w zaleznos$ci od temperatury urzadzenia. Wentylator
jest wigczany automatycznie, gdy temperatura radiatora osiaggnie 60°C.
Wentylator otrzymuje polecenie zatrzymania, gdy temperatura radiatora spadnie
do 55°C. Wentylator pracuje przez okoto minute po otrzymaniu polecenia
zatrzymania lub wigczeniu zasilania, a takze po zmianie wartoéci z "Ciagly" na
"Temperatura"
3 = Pierwsze uruchomienie i praca—wentylator nie rozpoczyna pracy po
doprowadzeniu zasilania do momentu otrzymania polecenia startu. Ta opcja jest
przeznaczona gtéwnie dla uktadéw ze wspdlna szyng DC i zapobiega obcigzaniu
rezystoréw wstepnego tadowania bezposrednio po wigczeniu zasilania
4 = Obliczona temperatura—czas uruchomienia wentylatora chtodzacego jest
okreslany na podstawie obliczonej temperatury IGBT. Wentylator jest
uruchamiany, gdy temperatura IGBT wynosi 40°C, a gdy temperatura spadnie
ponizej 30°C, wentylator zostaje wytaczony
Uwaga: Wentylator pracuje ciagle niezaleznie od tego ustawienia, gdy przemiennik
czestotliwosci jest w stanie PRACY.
P21.1.15 633 Utrata komunikacji timeout 1,2,3,4 RW
Ta funkcja pozwala uzytkownikowi na zmiane timeout czasu potwierdzenia HMI.
Nalezy réwniez wzia¢ pod uwage to, ze interwaty krétsze niz czas Timeout
potwierdzenia HMI nie moga by¢ uzywany w nadzorowaniu napedu przemiennika
czestotliwosci.
P21.1.16 634 Modbus RTU COM Timeout komunikacji Ponowienie 1,2,3,4
Przy pomocy tego parametru mozna ustawic ile razy naped bedzie prébowat
otrzymac potwierdzenie, gdy go nie otrzymat w czasie potwierdzenie (czas timeout
potwierdzenia HMI) lub jesli otrzymane potwierdzenie jest btedne.
P21.21 640 Wersja oprogramowania panelu 1,2,3,4
P21.2.2 642 Wersja oprogramowania 1,2,3,4
P21.2.3 644 Wersja oprogramowania aplikacji 1,2,3,4
P21.3.1 646 Status tranzystora hamowania 1,2,3,4
P21.3.2 647 Rezystor hamowania 1,2,3,4 RO
P21.3.3 648 Numer seryjny 1,2,3,4 RO
Informacje o sprzecie.
P21.4.1 566 Zegar czasu rzeczywistego 1,2,3,4 RW
Ten parametr przedstawia ustawienie zegara czasu rzeczywistego uzytkownik moze
takze go edytowa¢, aby wyregulowa¢ czas.
P21.42 582 Czas letni 1,2,3,4 RW
Zasady czasu letniego.
0 = Wyfaczony
1=EU
2=US
P21.43 601 MWh Licznik 1,2,3,4 RO
Catkowity licznik megawatogodzin.
P21.4.4 603 t-llo$éDniPracy 1,2,3,4 RO
llos¢ dni, w ktérych DG1 posiadat zasilanie.
P21.45 606 t-llos¢ godzin zasilania 1,2,3,4 RO
llo$¢ godzin, w ktérych DG1 posiadat zasilanie.
P21.4.6 604 MWh @Btad1 1,2,3,4 RW
Megawatogodziny od ostatniego resetowania.
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Modbus ID Parametr

Zatgcznik A—Oznaczenie parametrow

Aplikacja  RO/RW

P21.4.7

635

Kasowanie licznika MWh
Resetuje licznik megawatogodzin i czysci licznik energii w menu (P21.4.7).

1,23,4

RW

P21.4.8

636

t-llosé dni zasilania @Btad 1,234

llo$¢ dni od ostatniego resetowania.

RW

P21.4.9

637

t-llos¢ godzin zasilania @Btad 1,2,3,4

llo$¢ godzin, przez ktére DG1 napedzat silnik od ostatniego resetowania.

RW

P21.4.10

639

Kasowanie licznika godzin pracy 1,2,3,4

Resetuje godziny i dni licznika pracy silnika lub napedu oraz resetuje czas pracy
silnika w menu (P21.4.91 P21.4.10).

RW

M1

Czestotliwos¢ wyjsciowa 1,2,3,4
Czestotliwo$¢ wyjsciowa napedu podawana do silnika. Ta warto$é powinna

odpowiadaé czestotliwosci zadanej, gdy jest w trybie sterowania czestotliwoscia.

RO

M2

24

Czestotliwosé zadana

Wartos$¢ czestotliwosci zadanej napedu. Czestotliwo$é wyjsciowa napedu powinna
odpowiadac¢ tej wartosci, gdy jest w trybie sterowania czestotliwoscia.

1,2,3,4

RO

M3

Predkosé silnika 1.2,3,4
Predko$¢ silnika jest obliczana w oparciu o krzywa U/f, ktéra zostata ustawiona, gdy
wprowadzono parametry silnika.

RO

M4

Prad silnika
Zmierzony wyjéciowy prad silnika.

1,23,4

RO

M5

Moment silnika

Obliczony procent momentu silnika w oparciu o pob6r pradu silnika i wartosci z jego
tabliczki znamionowe.

1,23,4

RO

M6

Moc silnika Rel

Obliczony procent mocy silnika w oparciu o pobor pradu i napigcie silnika oraz
wartosci z jego tabliczki znamionowej.

1,2,3,4

RO

M7

Napiecie silnika 1.2,3,4

Zmierzone napiecie wyjsciowe AC.

RO

M8

Napiecie obwodu DC 1.2,3,4

Zmierzone napiecie obwodu DC.

RO

M9

Temperatura urzadzenia 1,2,3,4

Zmierzona temperatura radiatora napedu w °C.

RO

M10

Temperatura silnika

Obliczona warto$¢ temperatury silnika w procentach. Warto$¢ jest oparta na danych
z tabliczki znamionowej silnika i informacjach o stanie silnika zarejestrowanych przy
podaniu zasilania.

1,2,3,4

RO

M11

15

M-Referencja 4
Procent referencji momentu uzywany, gdy jest w trybie regulacji momentu.

RO

M12

10

Wejscie analogowe1 1,2,3,4
Warto$¢ zmierzona wejécia analogowego 1. Moze to by¢ sygnat wejsciowy pradu

lub napiecia.

RO

M13

1

Wejscie analogowe2 1,2,3,4

Warto$¢ zmierzona wejécia analogowego 2. Moze to by¢ sygnat wejsciowy pradu
lub napiecia.

RO

M14

25

Wyjscie Analogowe1 1,2,3,4
Warto$¢ zmierzona wyj$cia analogowego 1 z napedu. Moze to by¢ sygnat wyjsciowy

pradowy lub napieciowy.

RO

M15

575

Wyjscie Analogowe2

Warto$¢ zmierzona wyjécia analogowego 2 z napedu. Moze to by¢ sygnat wyjsciowy
pradowy lub napieciowy.

1,2,3,4

RO
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW

M16 12 DI 1 do 3 status 1,2,3,4 RO
Stan wejscia cyfrowego

M17 13 DI 4 do 6 status 1,2,3,4 RO
Stan wejscia cyfrowego

M18 576 DI 7 do 8 status 1,2,3,4 RO
Stan wejscia cyfrowego

M19 14 DO1 Status 1,2,3,4 RO
Stan wyjscia cyfrowego.

M20 557 RO 1 do 3 Status 1,2,3,4 RO
Stan wyjscia przekaznikowego.

M21 558 Timer status 1do 3 2,3,4 RO
Stan kanatu Timera.

M22 559 Interwal1 1,2,3,4 RO
Stan interwat 1 czasu.

M23 560 Interwat2 2,3,4 RO
Stan interwat 2 czasu.

M24 561 Interwat3 2,3,4 RO
Stan interwat 3 czasu.

M25 562 Interwat4 2,3,4 RO
Stan interwat 4 czasu.

M26 563 Interwatb 2,3,4 RO
Stan interwat 5 czasu.

M27 569 Timer1 Pozostatly 2,3,4 RO
Wartos$¢ Timera 1 w sekundach.

M28 571 Timer2 Pozostaty 2,3,4 RO
Wartos$¢ Timera 2 w sekundach.

M29 573 Timer3 Pozostaly 2,3,4 RO
Wartos$¢ Timera 3 w sekundach.

M30 16 PID1 Wartos$é zadana 2,3,4 RO
Poziom wartosci referencji PID1.

M31 18 PID1 Sprzezenie zwrotne 2,34 RO
Poziom sprzezenia zwrotnego aktualnej wartosci PID1.

M32 20 PID1 Wartos¢ btedu 2,3,4 RO
Réznica PID1 pomiedzy poziomami wartoéci zadanej a wartosci sprzezenia
zwrotnego.

M33 22 PID1 Wyj. 2,3,4 RO
Procent PID1 wyjscia do silnika.

M34 23 PID1 Status 2,3,4 RO
Wskazanie statusu PID1. Wskazuje czy naped jest zatrzymany, pracuje w trybie PID®
lub jest w trybie uépienia PID.

M35 32 PID2 Wartosé zadana 3.4 RO
Poziom wartosci referencji PID2.

M36 34 PID2 Sprzezenie zwrotne 3.4 RO
Poziom sprzezenia zwrotnego aktualnej wartosci PID2.

M37 36 PID2 Wartosé btedu 3,4 RO
Réznica PID2 pomiedzy poziomami warto$ci zadanej a wartosci sprzezenia
zwrotnego.
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Kod Modbus ID Parametr Aplikacja RO/RW

M38 38 PID2 Wyj. 3,4 RO
Procent PID2 wyjscia do silnika.

M39 39 PID2 Status 3,4 RO

Wskazanie statusu PID2. Wskazuje czy naped jest zatrzymany, pracuje w trybie PID
lub jest w trybie uépienia PID.

M40 26 Pracujace silniki 2,3,4 RO
llos¢ pomocniczych silnikéw obecnie pracujacych.

M41 27 PT100 Maks. temperatura 1,2,3,4 RO
PT100 wartos$¢ temperatury termistora w °C.

M42 28 Ostatni aktywny 1,2,3,4 RO
btad

Warto$¢ ostatniego aktywnego btadu. Patrz w opisie kodéw btedéw dla wartosci
przedstawionej tutaj.

M43 583 RTC-Stan baterii 1,2,3,4 RO
Stan baterii zegara czasu rzeczywistego.

M44 1686 Moc silnika 1,2,3,4 RO
Zmierzony chwilowy pobdér mocy silnika w kW.

M45 2119 Oszczednosé energii 1,2,3,4 RO
Wys$wietlana warto$¢ energii w oparciu o wybrany format.

M46 30 Multi-Monitor 1,2,3,4 RO

Wys$wietla 3 monitorowane warto$ci na jednym ekranie. Wartosci mozna wybrac za
pomoca menu panelu obstugi.
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Zatacznik B—Kody btedow i ostrzezen

W tym menu mozna znalez¢ aktywne btedy, histor

Tabela 162. Aktywne btedy

Menu Funkcja

ie bteddw i kody btedow.

Uwagi

Aktywne btedy  Gdy pojawia(ja) sie btad/btedy, zosta

z nazwa i czasem wystapienia btedu. Nalezy wcisnac
SZCZEGOLY, aby zobaczy¢ dane btedu.

Podmenu aktywnych btedow wyswietla liste btedow.
Nalezy wybra¢ btad i wcisngé SZCZEGOLY, aby zobaczyé

dane bfedu.

nie wyswietlony ekran

magistrali.

Btad pozostaje aktywny az zostanie wyczyszczony przy
pomocy przycisku Reset (wcisngé na 2 s) lub przy
pomocy sygnatu kasowania z zacisku we/wy lub

Pamie¢ aktywnych btedéw moze przechowywacé

maksymalnie 10 btedéw w kolejnosci pojawienia sie.

Tabela 163. Historia btedow

Menu Funkcja

Uwagi

Historia btedéw 10 ostatnich bteddw jest przechowywanych w historii
btedéw. Nalezy wybra¢ bfad i wcisna¢ SZCZEGOLY, aby

zobaczy¢ dane btedu.

Historia btedéw bedzie przechowywana az zostanie
wyczyszczona przy pomocy przycisku OK (wcisngé na 5 s).

Pamig¢ aktywnych btedéw moze przechowywaé
maksymalnie 10 btedéw w kolejnosci pojawienia sie.

Kody btedow i opisy

Konfigurowalny @ = Ten typ btedu moze by¢ skonfigurowany jako
0 = Brak dziatania; 1 = Ostrzezenie; 2 = Btad; 3= Btad, Wybieg

Kod Domysiny
btedu Nazwa btedu Typ btedu typ btedu  Mozliwa przyczyna Dziatanie naprawcze
1 Przetezenie Btad Przemiennik wykryt za duzy prad e Sprawdzi¢ obciazenie
pradowe U-V-W (>4*IH) w kablu silnikowym: e Sprawdzi¢ silnik
* Nagly duzy wzrost obciazenia ® Sprawdzi¢ kable i potaczenia
e Zwarcie w kablach silnika ¢ \Wykona¢ identyfikacje
* Nieodpowiedni silnik e Sprawdzi¢ czasy ramp
2 Za wysokie U Btad Napiecie obwodu DC przekroczyto e Wydtuzy¢ czas zwalniania
urzadz. wartosci graniczne: e Uzy¢ tranzystor hamowania lub
e Za kroétki czas zwalniania rezystor hamowania (dostepny jako
e Tranzystor hamowania jest opcja)
zablokowany e Aktywacja regulatora nadnapieciowego
® Przepiecia w napieciu zasilajacym e Sprawdzi¢ napiecie wejsciowe
e Sekwencja Start/Stop jest za szybka
3 Doziemienie Konfigurowalny Btad Pomiar pradu wykryt, ze suma pradéw e Sprawdzi¢ kable silnika i silnik
U-V-W (1) fazowych silnika nie wynosi zero:
e Uszkodzenie izolacji w kablach lub
silniku
5 Przekaznik Btad Przekaznik tadowania wstepn. jest e Zresetowac btad i zrestartowaé
tadowania otwarty w momencie wydania polecenia ¢ Jesli btad ponownie sie pojawi, nalezy
wstepnego START: skontaktowac sie z najblizszym
e Btfedna praca dystrybutorem
e Awaria podzespotu
6 Zatrzymanie Btad e Zacisk STO otwarty na ptycie e QOdpowiednio zewrzeé zacisk STO
awaryjne sterujacej e Usuna¢ sygnat z DI
e Sygnat awaryjny z DI jest aktywny
7 Btad nasycenia  Btad e Zwarcie w kablach silnika Sprawdzi¢ kable i potaczenia
e Modut IGBT jest uszkodzony Skasowac btad i zrestartowac
Sprawdzié, czy $ruba EMC zostata
zamontowana
Jesli btad wystapi ponownie, nalezy
skontaktowac sie z najblizszym
dystrybutorem
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btedu Nazwa btedu

Domysiny

Typ btedu typ btedu

Zafgcznik B—Kody bteddw i ostrzezen

Mozliwa przyczyna

Dziatanie naprawcze

9 Zbyt niskie Konfigurowalny Btad Napiecie obwodu posredniego jest W przypadku chwilowej przerwy w
napiecie (1) ponizej dopuszczalnej wartosci: dostawie napiecia zasilajgcego nalezy

¢ Najbardziej prawdopodobna skasowac btad i uruchomi¢ naped AC
przyczyna: Za niskie napiecie ponownie. Sprawdzi¢ napiecie zasilajace.
zasilajace Jesli jest wiasciwe, wystapit btad

e \Wewnetrzny bfad przemiennika wewnetrzny. Nalezy skontaktowa¢ sie z

e Uszkodzony bezpiecznik wejsciowy najblizszym dystrybutorem

e Zewnetrzny tacznik tadowania wstepn.
nie jest zamkniety

Uwaga: Ten bfad jest aktywowany

wytacznie, jesli naped jest w stanie

pracy.

10 Nadzér fazy Konfigurowalny Btad e Brak fazy wejsciowej Sprawdzi¢ napiecie zasilajace,

wejsciowe] (1) bezpieczniki i kable

11 Nadzér fazy Konfigurowalny Btad Pomiar pradu wykryt, ze nie ma pradu w  Sprawdzi¢ kabel silnika i silnik

wyjéciowe] (1) jednej z faz silnika

12 Nadzér Btad ¢ Nie zainstalowano rezystora Sprawdzié rezystor hamowania i

tranzystora hamowania okablowanie. Jesli sa sprawne, to
hamowania e Rezystor hamowania jest uszkodzony tranzystor hamowania jest uszkodzony.
e Uszkodzenie tranzystora hamowania  Nalezy skontaktowac sie z najblizszym
dystrybutorem.
13 Za niska Konfigurowalny Ostrzezenie Zmierzono za niskg temperature na
temperatura ( radiatorze obwodu mocy.
napedu Temperatura radiatora jest ponizej —10 °C
14 Za wysoka Btad Zmierzono za wysoka temperature na e Sprawdzi¢ wtasciwa ilo$¢ i przeptyw
temperatura radiatorze obwodu mocy. powietrza chtodzacego
napedu e Temperatura radiatora przekracza e Sprawdzi¢ radiator czy nie jest
90°C zakurzony
e Sprawdzi¢ temperature otoczenia
e Upewni¢ sie, czy czestotliwosé
kluczowania nie jest za wysoka w
stosunku do temperatury otoczenia i
obciazenia silnika
15 Utyk silnika Konfigurowalny Brak reakcji o Utyk silnika Sprawdzi¢ silnik i obcigzenie
4l
16 Przegrzanie Konfigurowalny Brak reakcji e Zbyt wysoka temperatura silnika Zmniejszy¢ obciazenie silnika. Jesli silnik
silnika 1 (przegrzanie silnika wykazaty nie jest przecigzony, nalezy sprawdzi¢
obliczenia w przemienniku) parametry modelu temperaturowego
silnika
17 Niedociazenie Konfigurowalny Brak reakcji  Stan okreslony przez parametr Sprawdzi¢ obciazenie
silnika (1 P1.9.15~P1.9.17 byt wazny przez dtuzej
niz czas okreslony przez P1.9.18
18 Konflikt adreséw Konfigurowalny Ostrzezenie Problem z ustawieniami IP. Sprawdzi¢ ustawienia adresu IP, upewni¢
1 sie, ze nie wystepuje on w sieci
dwukrotnie.

19 Btad EEPROM Btad Btad EEPROM ptyty gtéwnej, utrata Wytaczyé, a nastepnie wiaczy¢ naped.

ptyta gtéwna pamieci EEPROM. Zaktualizowa¢ oprogramowanie. Jesli
problem nie zostanie rozwiazany,
skontaktowac¢ sie z najblizszym
dystrybutorem.

20 Btad FRAM Btad Btad danych FRAM w pamieci FRAM. Wytaczy¢, a nastepnie wiaczyé naped.
Zaktualizowa¢ oprogramowanie. Jesli
problem nie zostanie rozwigzany,
skontaktowac¢ sie z najblizszym
dystrybutorem.

21 Btad pamieci ostrzezenie Btad szeregowej pamieci flash, usterka  Wytaczy¢, a nastepnie wiaczy¢ naped.

Flash szeregowej pamieci flash. Zaktualizowa¢ oprogramowanie. Jesli
problem nie zostanie rozwiazany,
skontaktowac sie z najblizszym
dystrybutorem.

25 Btad MCU Btad Przepetnienie rejestru watchdog w MCU  Wyfaczy¢, a nastepnie wiaczyé naped.

Watchdog Zaktualizowa¢ oprogramowanie. Jesli

problem nie zostanie rozwiazany,
skontaktowac sie z najblizszym
dystrybutorem.
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Kod Domysiny

btedu Nazwa btedu Typ btedu typ bltedu  Mozliwa przyczyna Dziatanie naprawcze

26 Blokada startu Btad Czas, gdy aktywuje sie sygnat Zatrzymaj naped, a nastepnie przeslij

blokady to czas przesterowania. ponownie polecenie uruchomienia.

29 Bfad termistora  Konfigurowalny Btad Rezystancja termistora karty opcjonalnej Termistor jest otwarty lub zwarty, za
silnika 1 lub ptyty sterujacej przekracza 4,7 kOhm  wysoka

temperatura
32 Bfad wentylatora Btad Wentylator jest uszkodzony lub Sprawdzi¢ wentylator i okablowanie
zablokowany. wentylatora. Upewni¢ sie, ze wentylator
jest zasilany napieciem 24 V DC.

36 Btad Btad Ptyta sterujaca nie pasuje do ptyty Wytaczyé, a nastepnie wiaczy¢ naped.

kompatybilnosci zasilajace;j Zaktualizowa¢ oprogramowanie. Jesli
problem nie zostanie rozwiazany,
skontaktowac sie z najblizszym
dystrybutorem.

37 Zmieniono Ostrzezenie Zmiana ptyty zasilajacej lub karty Alarm zostanie skasowany.
urzadzenie opcjonalne;j

38 Dodano Ostrzezenie Dodano ptyte zasilajaca lub karte Urzadzenie jest gotowe do uzycia
urzadzenie opcjonalna Zostang uzyte poprzednie ustawienia

parametrow

39 Usunieto Btad Usunieto karte opcjonalnag z gniazda lub ~ Urzadzenie nie bedzie dostepne dla
urzadzenie odfaczono ptyte zasilajaca od ptyty napedu.

sterujacej

40 Nieznane Btad Podtaczono nieznane urzadzenie (ptyta Sprawdzi¢ potaczenie EEPROM.

urzadzenie zasilajgca/karta opcjonalna) Sprawdzi¢ potaczenia gniazd A/B plyty.
Wytaczyé, a nastepnie wiaczy¢ naped.

41 Temperatura Btad Zbyt wysoka temperatura IGBT. e Sprawdzi¢ obciagzenie

IGBT e Sprawdzi¢ wielkos$¢ silnika
® Zmniejszy¢ czestotliwosé kluczowania

50 AIN<4mA Konfigurowalny Brak reakcji Utrata sygnatu wej$cia analogowego Sprawdzi¢ warto$¢ referencyjna pradu
(4-20mA) (1) (spadek ponizej 4 mA) wejécia analogowego 1 lub 2. Sprawdzi¢

okablowanie.

51 Btad zewnetrzny Konfigurowalny Btad Wejscie cyfrowe aktywowane przez Sprawdzi¢ ustawienia wejscia cyfrowego

(1 wejscie btedu zewnetrznego i poziom wejsciowy. Btad moze by¢
wywotywany przez urzadzenie
zewnetrzne.

52 Bfad komunikacji Konfigurowalny Btad Utrata pofaczenia miedzy panelem Sprawdzi¢ podtaczenie panelu i stan
panelu obstugi a przemiennikiem czestotliwosci, ewentualnego kabla.

gdy panel obstugi zostat wybrany jako

zrédfo sterowania i wartosci

referencyjnych

54 Btad karty OPT  Konfigurowalny Btad Uszkodzenie karty opcjonalnej lub Sprawdzi¢ pofgczenia karty opcjonalnej i
(1) gniazda karty opcjonalnej gniazdo karty opcjonalne;.

Aby pozna¢ doktadna przyczyne btedu,
sprawdzi¢ status karty za pomoca panelu
obstugi.
Skontaktowac¢ sie z najblizszym
dystrybutorem.

55 Btad zegara Konfigurowalny Ostrzezenie ¢ Komunikacja pomiedzy chipami MCU i Sprawdzi¢ chip RTC, wiaczy¢, a nastepnie
czasu RTC nie jest prawidtowa wytaczy¢ naped. Jesdli problem nie
rzeczywistego e Moc chipu RTC nie jest prawidtowa zostanie rozwigzany, skontaktowac sie z

e (Czas rzeczywisty nie jest prawidtowa  najblizszym dystrybutorem.
56 Btad PT100 Konfigurowalny Btad Temperatura poza zakresem Zwarcie, otwarcie lub przekroczenie
(1 obstugiwanym przez czujnik PT100 temperatury czujnika PT100, sprawdzi¢
sonde czujnika PT100.

57 Btad identyfikacji Btad Identyfikacja parametréw silnika nie Sprawdzi¢ wielko$¢ silnika
silnika powiodta sie Sprawdzi¢, czy przewody sa podfaczone

prawidtowo.

58 Bfad pomiaru Btad Pomiar pradu jest poza zakresem Zrestartowac naped. Jesli btad ponownie
pradu sie pojawi, nalezy skontaktowac sie z

najblizszym dystrybutorem

59 Wykryty mozliwy Btad Zasilanie mogto zosta¢ podtgczone do Upewni¢ sie, ze wejsciowe przewody
btad podtaczen wyjécia napedu lub podtaczone w zasilania sa potgczone z zaciskami L1, L2 i
silnopradowych nieprawidtowy sposéb L3 w prawidfowy sposob.
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Zafgcznik B—Kody bteddw i ostrzezen

Kod Domysiny

btedu Nazwa btedu Typ btedu typ btedu  Mozliwa przyczyna Dziatanie naprawcze

60 Temperatura Btad Temperatura ptyty sterujacej jest wyzsza Sprawdzi¢ rezystancje NTC

ptyty sterujacej niz +85°C lub nizsza niz -30°C Sprawdzi¢ temperature ptyty sterujace;j
poza zakresem

61 Btad zasilacza Btad Napiecie portu +24 V jest wyzsze niz Sprawdzi¢ zakres napiecia +24 V na

wewn. 27 V lub nizsze niz 17V zaciskach 12 i 13. Jesli napiecie znajduje
sie poza zakresem, skontaktowac sie z
najblizszym dystrybutorem.

62 Zbyt wiele Btad Wyszukiwanie ustawien predkosci Sprawdzié¢ ustawienia parametrow i

restartow podczas lotnego startu nie powiodfo sie  potfaczenia silnika.
poszukujacych
predkos¢
63 Asymetria pradu Btad Asymetria pradu wyjsciowego Sprawdzi¢ przewody silnika i napiecie
Wyj. wyjsciowe napedu. Jesli problem nie
zostanie rozwigzany, skontaktowacé sie z
najblizszym dystrybutorem.
64 Wymieni¢ Konfigurowalny Ostrzezenie Zbyt niskie napiecie baterii RTC Sprawdzi¢ napiecie baterii RTC.
baterie 1) Skontaktowac sie z najblizszym
dystrybutorem w celu wymiany baterii.

65 Wymienié Konfigurowalny Ostrzezenie Pozostata zywotno$é wentylatora jest Sprawdzi¢ wentylator. Usunaé

wentylator (1) mniejsza niz 2 miesiace zanieczyszczenia. Skontaktowac sie z
najblizszym dystrybutorem w celu
wymiany wentylatora.

66 STO Btad STO wyzwolony, wejscie STO jest Zresetowac trigger STO i sprawdzi¢

otwarte przewody. Skasowac btad po
aktywowaniu wejscia.

67 Regulator Ostrzezenie Prad wyj$ciowy osiagnat warto$é Sprawdzi¢ obciazenie

nadpradowy ograniczenia pradu Ustawi¢ dtuzszy czas przyspieszania
68 Regulator Ostrzezenie Napiecie obwodu posredniego osiagneto  Sprawdzi¢ napiecie wejsciowe
nadnapieciowy wartos$¢ progowa napiecia Ustawi¢ dtuzszy czas przyspieszania/
zwalniania

69 Bfad systemowy Btad Btad komunikacji SPI termistora. Sprawdzi¢ uktad scalony termistora.

70 Bfad systemowy Btad Przestano nieprawidtowe parametry z Uruchomié naped ponownie. Jesli btad

MCU do DSP. wystapi ponownie, skontaktowac sie z
najblizszym dystrybutorem.

71 Btad systemowy Btad Btad komunikacji MCU i DSP. Uruchomi¢ naped ponownie. Jesli btad
wystapi ponownie, skontaktowac sie z
najblizszym dystrybutorem.

72 Btad EEPROM Btad Btad EEPROM ptyty gtéwnej, utrata Wytaczyé, a nastepnie wiaczy¢ naped.

ptyty gtéwnej pamieci EEPROM po zainicjowaniu Zaktualizowaé oprogramowanie do
napedu. najnowszej wersji. Jesli problem nie
zostanie rozwigzany, skontaktowac sie z
najblizszym dystrybutorem.

73 Btad FRAM Btad Uktad scalony FRAM jest uszkodzony. Skontaktowa¢ sie z najblizszym
dystrybutorem.

74 Btad FRAM Btad Btad sprawdzania CRC podczas Przywrécié domysine ustawienia

uzyskiwania dostepu do danych FRAM.  fabryczne napedu. Jesli problem nie
zostanie rozwiagzany, skontaktowac sie z
najblizszym dystrybutorem.

75 Btad EEPROM  Btad Uktad scalony EEPROM lub obwéd 12C Skontaktowaé sie z najblizszym

plyty gtéwnej jest uszkodzony dystrybutorem.
76 Btad EEPROM Btad Btad sprawdzania CRC podczas Przywrécié domysine ustawienia
ptyty gtéwnej uzyskiwania dostepu do danych fabryczne napedu. Jesli problem nie
EEPROM. zostanie rozwigzany, skontaktowacé sie z
najblizszym dystrybutorem.
77 Btad pamieci ostrzezenie Uktad scalony zewnetrznej pamieci Skontaktowa¢ sie z najblizszym
Flash szeregowej flash jest uszkodzony dystrybutorem.

82 Przeciazenie Btad Bfad przeciazenia w trybie bypass Sprawdzi¢ potgczenia silnika

obejscia napedu
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Zatacznik B—Kody btedoéw i ostrzezen

Kod Domysiny

btedu Nazwa btedu Typ btedu typ btedu  Mozliwa przyczyna Dziatanie naprawcze

83 Btad komunikacji Konfigurowalny Btad Utrata komunikacji z Modbus RTU, gdy ~ Sprawdzi¢ przewody komunikacyjne
sieciowej (1) jako zZrédto sterowania i sygnat RS485. Sprawdzi¢, czy parametry napedu

referencyjny wybrano magistrale oraz sg ustawione prawidfowo. Upewni¢ sig,
utracono sygnat z magistrali lub ze adresy zostaty zaprogramowane
wprowadzono btedne ustawienia prawidtowo.

komunikaciji

84 Btad komunikacji Konfigurowalny Btad Utrata komunikacji z Modbus TCP, gdy Sprawdzi¢ przewody komunikacyjne sieci

sieciowej (1 jako zZrédto sterowania i sygnat Ethernet. Sprawdzi¢, czy parametry
referencyjny wybrano magistrale oraz napedu sa ustawione prawidtowo.
utracono sygnat z magistrali lub Upewnic¢ sie, ze adresy zostaty
wprowadzono btedne ustawienia zaprogramowane prawidtowo.
komunikacji

85 Btad komunikacji Konfigurowalny Btad Utrata komunikacji z BACnet, gdy jako Sprawdzi¢ przewody komunikacyjne
sieciowej ( zrédio sterowania i sygnat referencyjny RS485. Sprawdzi¢, czy parametry napedu

wybrano magistrale oraz utracono sygnat sg ustawione prawidtowo. Upewni¢ sieg,
z magistrali lub wprowadzono btedne ze ogolna konfiguracja BACnet i adresy
ustawienia komunikacji zostaty zaprogramowane prawidtowo.

86 Btad komunikacji Konfigurowalny Btad Utrata komunikacji z EtherNet/IP, gdy Sprawdzi¢ przewody komunikacyjne sieci
sieciowej (1 jako zrédto sterowania i sygnat Ethernet. Sprawdzi¢, czy parametry

referencyjny wybrano magistrale oraz napedu sa ustawione prawidtowo.
utracono sygnat z magistrali lub Upewnic¢ sig, ze ogodlna konfiguracja EIP i
wprowadzono btedne ustawienia adresy zostaty zaprogramowane
komunikacji prawidfowo.

87 Btad komunikacji Konfigurowalny Btad Utrata komunikacji z modutem master Sprawdzi¢ przewody komunikacyjne
sieciowej (1) PROFIBUS w gniezdzie A, gdy jako PROFIBUS/CANOpen/DeviceNet.

zrédfo sterowania i sygnat referencyjny  Sprawdzi¢, czy parametry napedu sa
wybrano magistrale oraz utracono sygnat ustawione prawidtowo. Upewni¢ sie, ze
z magistrali lub wprowadzono btedne ogolna konfiguracja PROFIBUS/
ustawienia komunikacji CANOpen/DeviceNet i adresy zostaty
zaprogramowane prawidtowo.

88 Btad komunikacji Konfigurowalny Btad Utrata komunikacji z modutem master Sprawdzi¢ przewody komunikacyjne

sieciowej (1) PROFIBUS w gniezdzie B, gdy jako PROFIBUS/CANOpen/DeviceNet.
zrédto sterowania i sygnat referencyjny Sprawdzié, czy parametry napedu sa
wybrano magistrale oraz utracono sygnat ustawione prawidtowo. Upewnic¢ sie, ze
z magistrali lub wprowadzono btedne ogolna konfiguracja PROFIBUS/
ustawienia komunikacji CANOpen/DeviceNet i adresy zostaty
zaprogramowane prawidtowo.

89 Niskie napiecie  Btad Napiecie obwodu poséredniego osiggneto  Sprawdzi¢ napiecie wejsciowe.
sieci warto$¢ graniczna zatrzymania napedu.

90 Zbyt niska Ostrzezenie/ e Temperatura urzadzenia jest nizsza niz  Jesli temperatura urzadzenia znajduje sie
temperatura Btad -10°C, a tryb Zimna Pogoda nie zostat w zakresie do —20°C do -10°C, uruchomi¢
napedu wiaczony. silnik w trybie Zimna Pogoda.

e Tryb Zimna Pogoda zostat wigczony, Jesli temperatura urzadzenia nie
nie skonfigurowano funkcji pominiecia przekracza —20°C, podgrza¢ urzadzenie,
btedu zbyt niskiej temperatury, a aby osiggna¢ temperature przekraczajaca
temperatura urzadzenia jest nizsza niz —20°C i umozliwi¢ prawidtowa prace w
-30°C. trybie Zimna Pogoda. Jesli po uptywie

e Tryb Zimna Pogoda zostat wigczony, czasu uruchomienia trybu Zimna Pogoda
nie skonfigurowano funkcji pominiecia temperatura nadal nie przekracza —20°C,
btedu zbyt niskiej temperatury, a zastosowac wyzsze napiecie wyjsciowe.
temperatura urzadzenia znajduje sie w
zakresie od —20°C do -30°C. Po
uptywie czasu uruchomienia trybu
Zimna Pogoda temperatura nie
przekracza —20°C.

91 Btad karty Btad Brak zewnetrznego Zrédta zasilania Sprawdzi¢ napiecie i przewody Zrodta

rozszerzen modutu komunikacyjnego DeviceNet zasilania modutu komunikacyjnego
DeviceNet.
92 Btad zewnetrzny 2 Konfigurowalny Btad Wejscie cyfrowe aktywowane przez Sprawdzi¢ ustawienia wejscia cyfrowego
(1) wejécie btedu zewnetrznego i poziom wejsciowy. Btad moze by¢
wywolywany przez urzadzenie
zewnetrzne.

93 Btad zewnetrzny 3 Konfigurowalny Btad Wejécie cyfrowe aktywowane przez Sprawdzi¢ ustawienia wejscia cyfrowego

(1) wejscie btedu zewnetrznego i poziom wejsciowy. Btad moze by¢
wywolywany przez urzadzenie
zewnetrzne.
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Celem firmy Eaton jest zapewnienie niezawodnego, wydajnego i
bezpiecznego zasilania, gdy jest ono najbardziej potrzebne. Dzigki
niezréwnanej wiedzy z zakresu zarzadzania energia elektryczng w
przemysle, eksperci z firmiy Eaton dostarczg zintegrowane
rozwiazania dostosowane do potrzeb uzytkownika, aby rozwigzac
najwieksze wyzwania dotyczagce elektrycznosci u naszych
klientéw.

Skupiamy sie na dostarczeniu odpowiedniego rozwiazania dla
aplikacji. Ale, podejmujacy decyzje wymagaja wiecej niz zwykiyvh
produktéw innowacyjnych. Zwracaja sie do firmy Eaton w celu
pewnego zaangazowania w indywidualne wsparcie, ktére sprawia,
ze sukces kliento jest najwazniejszy. Aby uzyskaé wiecej
informacji, prosze odwiedzi¢ strone www.eaton.com/electrical.
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