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Sicherheitshinweise

Gefahr!
A Gefahrliche elektrische Spannung!

Vor Beginn der Installationsarbeiten

e Gerat spannungsfrei schalten.

* Gegen Wiedereinschalten sichern.
e Spannungsfreiheit feststellen.

e Erden und kurzschliel3en.

e Benachbarte, unter Spannung stehende Teile abdecken
oder abschranken.

* Die fiir das Gerat angegebenen Montagehinweise (IL)
sind zu beachten.

¢ Nur entsprechend qualifiziertes Personal gemaR
EN 50110-1/-2 (VDE 0105 Teil 100) darf Eingriffe an
diesem Gerat/System vornehmen.

¢ Achten Sie bei Installationsarbeiten darauf, dass Sie sich
statisch entladen, bevor Sie das Gerat beriihren.

e Die Funktionserde (FE, PES) muss an die Schutzerde (PE)
oder den Potenzialausgleich angeschlossen werden.
Die Ausfiihrung dieser Verbindung liegt in der Verantwor-
tung des Errichters.

¢ Anschluss- und Signalleitungen sind so zu installieren,
dass induktive und kapazitive Einstreuungen keine Beein-
trachtigung der Automatisierungsfunktionen verur-
sachen.

e Einrichtungen der Automatisierungstechnik und deren
Bedienelemente sind so einzubauen, dass sie gegen
unbeabsichtigte Betatigung geschiitzt sind.

e Damit ein Leitungs- oder Aderbruch auf der Signalseite
nicht zu undefinierten Zustdnden in der Automatisierungs-
einrichtung fiihren kann, sind bei der E/A-Kopplung hard-
und softwareseitig entsprechende Sicherheitsvor-
kehrungen zu treffen.

* Bei24-Volt-Versorgung ist auf eine sichere elektrische
Trennung der Kleinspannung zu achten. Es diirfen nur
Netzgeréte verwendet werden, die die Forderungen der
IEC 60364-4-41 bzw. HD 384.4.41 S2 (VDE 0100 Teil 410)
erfiillen.

¢ Schwankungen bzw. Abweichungen der Netzspannung
vom Nennwert diirfen die in den technischen Daten
angegebenen Toleranzgrenzen nicht {iberschreiten,
andernfalls sind Funktionsausfalle und Gefahrenzustande
nicht auszuschliel3en.

e NOT-AUS-Einrichtungen nach IEC/EN 60204-1 miissen in
allen Betriebsarten der Automatisierungseinrichtung
wirksam bleiben. Entriegeln der NOT-AUS-Einrichtungen
darf keinen Wiederanlauf bewirken.

Einbaugerate fiir Gehduse oder Schranke diirfen nur im
eingebauten Zustand, Tischgerate oder Portables nur bei
geschlossenem Geh&use betrieben und bedient werden.

Es sind Vorkehrungen zu treffen, dass nach Spannungs-
einbriichen und -ausféllen ein unterbrochenes Programm
ordnungsgemall wieder aufgenommen werden kann.
Dabei diirfen auch kurzzeitig keine gefahrlichen Betriebs-
zusténde auftreten. Gegebenenfalls ist NOT-AUS zu
erzwingen.

An Orten, an denen in der Automatisierungseinrichtung
auftretende Fehler Personen- oder Sachschaden verur-
sachen konnen, miissen externe Vorkehrungen getroffen
werden, die auch im Fehler- oder Storfall einen sicheren
Betriebszustand gewahrleisten beziehungsweise
erzwingen (z. B. durch unabhéangige Grenzwertschalter,
mechanische Verriegelungen usw.).

Wihrend des Betriebs kénnen Frequenzumrichter ihrer
Schutzart entsprechend spannungsfiihrende, blanke,
gegebenenfalls auch bewegliche oder rotierende Teile,
sowie heiBe Oberflachen besitzen.

Das unzuldssige Entfernen der erforderlichen Abdeckung,
die unsachgemél3e Installation und falsche Bedienung
von Motor oder Frequenzumrichter, kann zum Ausfall des
Gerats fiihren und schwerste gesundheitliche Schaden
oder Materialschaden verursachen.

Bei Arbeiten an unter Spannung stehenden Frequenz-
umrichtern sind die geltenden nationalen Unfallver-
hiitungsvorschriften (z. B. BGV A3) zu beachten.

Die elektrische Installation ist nach den einschlédgigen
Vorschriften durchzufiihren (z. B. Leitungsquerschnitte,
Absicherungen, Schutzleiteranbindung).

Alle Arbeiten zum Transport, zur Installation, zur Inbetrieb-
nahme und zur Instandhaltung diirfen nur von qualifi-
ziertem Fachpersonal durchgefiihrt werden (IEC 60364
bzw. HD 384 oder DIN VDE 0100 und nationale
Unfallverhiitungsvorschriften beachten).

Anlagen, in die Frequenzumrichter eingebaut sind,
miissen ggf. mit zusatzlichen Uberwachungs- und Schutz-
einrichtungen gemaR den jeweils giiltigen Sicherheits-
bestimmungen, z. B. Gesetz iiber technische Arbeits-
mittel, Unfallverhiitungsvorschriften usw. ausgeriistet
werden. Veranderungen der Frequenzumrichter mit der
Bediensoftware sind gestattet.

Wihrend des Betriebs sind alle Abdeckungen und Tiiren
geschlossen zu halten.



Der Anwender muss in seiner Maschinenkonstruktion
MaRBnahmen beriicksichtigen, die die Folgen bei Fehlfunk-
tion oder Versagen des Antriebsreglers (Erhéhung der
Motordrehzahl oder plétzliches Stehenbleiben des
Motors) begrenzen, so dass keine Gefahren fiir Personen
oder Sachen verursacht werden kdnnen, z. B.:

— Weitere unabhéngige Einrichtungen zur Uberwachung
sicherheitsrelevanter GroBen (Drehzahl, Verfahrweg,
Endlagen usw.).

— Elektrische oder nichtelektrische Schutzeinrichtungen
(Verriegelungen oder mechanische Sperren)
systemumfassende MaRBnahmen.

— Nach dem Trennen der Frequenzumrichter von der
Versorgungsspannung diirfen spannungsfiihrende
Gerateteile und Leistungsanschliisse wegen
mdglicherweise aufgeladener Kondensatoren nicht
sofort beriihrt werden. Hierzu sind die entsprechenden
Hinweisschilder auf dem Frequenzumrichter zu
beachten.
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0 Zu diesem Handbuch

0 Zu diesem Handbuch

In diesem Handbuch MN040023DE werden die Frequenzumrichter DC1 in
der Auspragung DC1-...E1 beschrieben. Sie sind eine Weiterentwicklung
(E = Enhanced) der im Handbuch MN04020003Z beschriebenen Grund-
version DC1-...-N.

Zu den wesentlichen Erweiterungsmerkmalen gehoren:

—_
—_

Coated Boards (DC1-...-CE1):

Hiermit wird die konforme Lackierung der Leiterplatten (Platinen)
gekennzeichnet. Sie bietet einen verbesserten Schutz vor Feuchtigkeit
und Verschmutzung und erhoht die Lebensdauer des Gerates.

Vector Mode:

Neben der standardmaRigen U/f-Steuerung ist beim Frequenzumrichter
DC1-...E1 auch die Vektor-Steuerung flr normale Induktionsmotoren
(ASM) und fUr hochenergieeffiziente Motoren mdglich (PM = Permanent
Magnet Motor, BLDC = Brushless DC Motor, SyncRM = Synchronous
Reluctance Motor).

Additional Parameters (,Zusatzliche Parameter”):

Die Anzahl der Anzeigeparameter P0OO-... wurde auf 50 erhoht;

der erweiterte Parameterbereich (P-17 =101) wurde bis zum Parameter
P-59 erhoht. AuRerdem wurde fir die Vektor-Steuerung ein zusatzlicher
Parameterbereich fir hochenergieeffiziente Motoren eingeflihrt

(P-17 = 201).

Fire Mode:

Der Fire Mode kennzeichnet einen speziellen Betriebsmodus des Fre-
quenzumrichters DC1-...E1, der auch im Falle eines Brandes den konti-
nuierlichen Betrieb von Luifter- und Pumpenantrieben gewahrleistet.
Optionales Zubehor:

Die Frequenzumrichter DC1-...E1 erfordern beim Anschluss einer exter-
nen Bedieneinheit den Typ DX-KEY-LED2 und DX-KEY-OLED mit Soft-
ware Update. Als Parameterspeicher und fur die PC-Kommunikation mit
Bluetooth ist DX-COM-STICK2 erforderlich. DX-KEY-LED und DX-COM-
STICK kénnen nicht in Verbindung mit DC1-...E1 betrieben werden!

Das vorliegende Handbuch MN040023DE beschreibt die Firm-
ware ab der Version 2.00.

.Parameterhandbuch”

Die Einstellung der Parameter sowie Applikationsbeispiele fur
Frequenzumrichter der Geratereihe DC1-...E1 sind in einem
eigenen Handbuch — MN040022DE (, Parameterhandbuch”) —
aufgefuhrt.

Sie finden es im Internet auf der Eaton Webseite unter:
www.eaton.de/EatonDE/Produkteundloesungen/Electrical/index.htm
—> Kundensupport = Download Center — Dokumentation

Geben Sie dort im Suchfeld Schnellsuche als Suchbegriff
,MNO040022DE" ein und klicken Sie auf Suchen.

DC1-...E1 Frequenzumrichter 08/16 MN040023DE www.eaton.com 5
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0 Zu diesem Handbuch
0.1 Zielgruppe

0.1 Zielgruppe

0.2 Anderungsprotokoll

Das vorliegende Handbuch MN040023DE richtet sich an Ingenieure und
Elektrotechniker. Fur die Inbetriebnahme werden elektrotechnische und
physikalische Fachkenntnisse vorausgesetzt.

Zur Handhabung elektrischer Anlagen, Maschinen und fir das Lesen techni-
scher Zeichnungen werden Grundkenntnisse vorausgesetzt.

Gegeniiber fritheren Ausgaben hat es folgende wesentliche Anderungen
gegeben:

Redaktions- Seite  Stichwort neu gean- entfallt
datum dert
08/16 Erstausgabe

DC1-...E1 Frequenzumrichter 08/16 MN040023DE www.eaton.com



0.2.1 Lesekonventionen

0 Zu diesem Handbuch
0.2 Anderungsprotokoll

In diesem Handbuch werden Symbole mit folgender Bedeutung verwendet:

» zeigt Handlungsanweisungen an.

0.2.2 Warnhinweise vor Sachschaden

ACHTUNG
Warnt vor moglichen Sachschaden.

0.2.3 Warnhinweise vor Personenschéaden

VORSICHT

Warnt vor gefahrlichen Situationen mit moglichen leichten
Verletzungen.

WARNUNG

Warnt vor gefahrlichen Situationen, die moglicherweise zu
schweren Verletzungen oder zum Tod fuhren.

GEFAHR

Warnt vor gefahrlichen Situationen, die zu schweren
Verletzungen oder zum Tod fUhren.

0.2.4 Tipps

<l -

J

Weist auf nutzliche Tipps hin.

In einigen Abbildungen sind zur besseren Veranschaulichung
das Gehause des Frequenzumrichters sowie andere sicherheits-
relevante Teile weggelassen worden. Der Frequenzumrichter ist
jedoch stets nur mit einem ordnungsgemald angebrachten
Gehause und allen notwendigen sicherheitsrelevanten Teilen zu
betreiben.

Alle Angaben in diesem Handbuch beziehen sich auf die hier
dokumentierten Hard- und Software-Versionen.

DC1-...E1 Frequenzumrichter 08/16 MN040023DE www.eaton.com 7




0 Zu diesem Handbuch
0.3 Weiterfuhrende Dokumente

0.3 Weiterfiihrende Dokumente

% Weitere Informationen zu den hier beschriebenen Geraten
finden Sie im Internet unter:

www.eaton.eu/powerx!

sowie im EATON Downloadcenter:

www.eaton.de/EatonDE/ProdukteundlLoesungen/Electrical/Kunden-
support/DownloadCenter/index.htm

Geben Sie dort im Suchfeld Schnellsuche den Dokument-
namen (beispielsweise ,MN040022") ein.

0.4 Abkiirzungen
In diesem Handbuch werden folgende Abklrzungen eingesetzt:
dez dezimal (Zahlsystem zur Basis 10)
EMV Elektromagnetische Vertrdglichkeit
FE Funktionserde
FS Frame Size (BaugréRe)

FWD Forward Run (Rechtsdrehfeld)
GND Ground (0-V-Potenzial)

hex hexadezimal (Zahlsystem zur Basis 16)

D Identifier (eindeutige Kennung)

|GBT Insulated Gate Bipolar Transistor (Bipolartransistor mit isolierter Gate-Elektrode)
LED Light Emitting Diode (Leuchtdiode)

OLED Organic Light Emitting Diode (organische Leuchtdiode)
PC Personal Computer

PDS Power Drive System (Antriebssystem)

PEQD Protective Earth (Schutzerde)

PES PE-Anschluss fiir abgeschirmte Leitungen (EMV)

PNU Parameternummer

REV Reverse Run (Linksdrehfeld)

ro Read Only (nur Lesezugriff)

w Read/Write (Lese- und Schreibzugriff)

SCCR Short Circuit Current Rating

uL Underwriters Laboratories

WE Werkseinstellung

8 DC1-...E1 Frequenzumrichter 08/16 MN040023DE www.eaton.com
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0 Zu diesem Handbuch
0.5 Netzanschlussspannungen

0.5 Netzanschlussspannungen

0.6 MaRBeinheiten

Die Angaben der Bemessungsbetriebsspannungen in den nachfolgenden
Tabellen basieren auf den genormten Nennwerten in mittelpunktgeerdeten
Sternnetzen.

In ringformigen Stromnetzen (z. B. in Europa) entspricht die Bemessungs-
spannung am Ubergabepunkt der Energieversorgungsunternehmen (EVUs)
dem Wert in den Verbrauchsnetzen (z. B. 230V, 400 V).

In sternformigen Stromnetzen (z. B. in Nordamerika) ist die Bemessungs-
spannung am Ubergabepunkt der EVUs hoher als im Verbrauchsnetz.
Zum Beispiel: 120V >115V, 240V >230V, 480V > 460 V.

Das weite Toleranzband der Frequenzumrichter DC1 bertcksichtigt dabei
einen zulassigen Spannungsabfall von 10 % (d. h. U n - 10 %) und in der
400-V-Klasse die nordamerikanische Netzspannung von 480 V + 10 % (60 Hz).

Die Bemessungsdaten der Netzspannung basieren stets auf den Netz-
frequenzen 50/60 Hz im Bereich von 48 bis 62 Hz.

% Die zulassigen Anschlussspannungen der Geratereihe DC1 fin-
den Sie im => Abschnitt ,,1.4.3 Leistungsmerkmale”, Seite 17.

Alle in diesem Handbuch aufgefuhrten physikalischen Grofien berucksichti-
gen das internationale metrische System S| (Systeme international d’unités).
Fir die UL-Zertifizierung wurden diese GrolRen teilweise mit angloamerikani-
schen Einheiten erganzt.

Tabelle 1:  Beispiele fur die Umrechnung von MaReinheiten

Bezeichnung US-amerikanische angloamerikanischer  SI-Wert Umrechnungswert
Bezeichnung Wert

Lange inch (Zoll) 1in(") 25,4 mm 0,0394

Leistung horsepower 1HP=1,014PS 0,7457 kW 1,341

Drehmoment pound-force inches 1 Ibfin 0,113 Nm 8,851

Temperatur Fahrenheit 1 °F (Tg) 17,222 °C (Te) Tr=Tgx9/5+32

Drehzahl revolutions per minute 1rpm 1 min' 1

Gewicht pound 11b 0,4536 kg 2,205

Durchfluss cubic feed per minute 1 cfm 1,698 m3/min 0,5889
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0 Zu diesem Handbuch
0.6 MaBeinheiten
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1 Geratereihe DC1

1.1 Einleitung

1 Geratereihe DC1
1.1 Einleitung

Die PowerXL™ Frequenzumrichter der Reihe DC1 sind aufgrund ihrer einfa-
chen Handhabung und hohen Zuverlassigkeit besonders fur allgemeine Ver-
wendungszwecke mit Drehstrommotoren geeignet. Der integrierte Funkent-
storfilter und die flexible Schnittstelle erflllen dabei wichtige Bedurfnisse
des Maschinenbaus zur Optimierung von Fertigungs- und Herstellungs-
prozessen.

In kompakter und robuster Bauform in vier BaugroRen (FS1, FS2, FS3, FS4)
in der Schutzart IP20 fur den Schaltschrankeinbau stehen Gerate im Leis-
tungsbereich von 0,37 (bei 230 V) bis 22 kW (bei 400 V) zur Verfigung.

In der Schutzart IP66 fur einen dezentralen Vor-Ort-Einbau stehen drei
BaugrofRen im Leistungsbereich von 0,37 (bei 230 V) bis 7,5 kW (bei 400 V)
zur Verflgung. Es kann dabei zwischen zwei Varianten mit bzw. ohne lokale
Bedienelemente gewahlt werden. Zu den lokalen Bedienelementen gehoren
ein Sollwertpotenziometer, ein Wahlschalter zum Drehrichtungswechsel
sowie ein netzseitig abschlieRbarer Hauptschalter.

Die PC-gestltzte Parametriesoftware drivesConnect garantiert Datensicher-
heit und reduziert den Zeitaufwand bei der Inbetriebnahme bzw. Wartung.

Das umfangreiche Zubehdr erhdht zusatzlich die Flexibilitat in allen Anwen-
dungsbereichen.

In Schutzart IP20 In Schutzart IP66 In Schutzart IP66 mit lokalen
Bedienelementen

Abbildung 1: Auspragung und Gehausevarianten

DC1-...E1 Frequenzumrichter 08/16 MNO40023DE  www.eaton.com 1



1 Geratereihe DC1
1.2 Systemubersicht

1.2 Systemiibersicht

O

Iz}

Abbildung 2: Systemubersicht (Beispiel: Baugrofie FS1, Schutzart [P20)

(® Frequenzumrichter DCI1-...

(@ Externer Funkentstdrfilter DX-EMC...

(® Netzdrossel DX-LN..., Motordrossel DX-LM3-..., Sinusfilter DX-SIN3-...

(® Bremswiderstand DX-BR...

(® Erweiterungsbaugruppe DXC-EXT-...

(6) SmartWire-DT Anschaltung DX-NET-SWD3

(@ Kommunikationsmodul DX-COM-STICK und Zubehdr (z. B. Verbindungskabel DX-CBL-...)
Bedieneinheit (externe) DE-KEY-...
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1 Geratereihe DC1
1.3 Uberpriifen der Lieferung

1.3 Uberpriifen der Lieferung

% Uberpriifen Sie bitte vor dem Offnen der Verpackung anhand
des Typenschilds auf der Verpackung, ob es sich bei dem
gelieferten Frequenzumrichter um den von |lhnen bestellten Typ
handelt.

Die Frequenzumrichter der Reihe DC1 werden sorgfaltig verpackt und zum
Versand gegeben. Der Transport darf nur in der Originalverpackung und mit
geeigneten Transportmitteln erfolgen. Beachten Sie bitte die Aufdrucke und
Anweisungen auf der Verpackung sowie die Handhabung flr das ausge-
packte Gerat.

Offnen Sie die Verpackung mit einem geeigneten Werkzeug und tberpriifen
Sie bitte die Lieferung nach Erhalt auf eventuelle Beschadigungen und auf
Vollstandigkeit hin.

Die Verpackung muss folgende Teile enthalten:

e einen Frequenzumrichter der Geratereihe DC1,

* eine Montageanweisung
e |L040200097Z fur Gerate in Schutzart 1P20,
e |L040024ZU fur Gerate in Schutzart IP20, BaugrofRe FS4
°  |L04020013Z fur Gerate in Schutzart 1P66,

Abbildung 3: Lieferumfang (Beispiel: Gerate in Schutzart IP20 bzw. IP66 mit Montage-
anweisung)
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1 Geratereihe DC1
1.4 Bemessungsdaten

1.4 Bemessungsdaten

1.4.1 Bemessungsdaten auf dem Typenschild

Die geratespezifischen Bemessungsdaten des Frequenzumrichters DC1 sind
auf dem Typenschild des Gerats aufgefuhrt.

Abbildung 4: Position des Typenschilds

Das an der oberen Seite angebrachte Typenschild (Typenschild (2)) ist eine
vereinfachte Ausfuhrung zur eindeutigen ldentifizierung des Gerats, falls
das Typenschild (Typenschild (1)) aufgrund eines seitlichen Anbaus ver-
deckt ist.
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1 Geratereihe DC1
1.4 Bemessungsdaten

Typenschildbeschriftung

Die Beschriftung des Typenschilds hat folgende Bedeutung (Beispiel):

Beschriftung

Bedeutung

DC1-344D1FB-A20CE1

Typenbezeichnung:

DC1 = Frequenzumrichter der Geratereihe DC1

3 = Dreiphasen-Netzanschluss / dreiphasiger Motoranschluss
4 = Netzspannungsklasse 400 V

4D1 = 4,1 A Bemessungsstrom (4-dezimal-1, Ausgangsstrom)
F = Funkentstorfilter integriert

B = Brems-Chopper integriert

A = LED-Anzeige (7-Segment-Textanzeige)

20 = Schutzart IP20

C = Coated Boards (,,Lackierung der Leiterplatten”)

E1 = Erweiterung, Version 1

Input Bemessungsdaten des Netzanschlusses:
Dreiphasen-Wechselspannung (Ue 3~ AC)
Spannung 380 - 480 V, Frequenz 50/60 Hz, Eingangsphasenstrom (5,6 A)
Output Bemessungsdaten der Lastseite (Motor):
Dreiphasen-Wechselspannung (0 - Ug), Ausgangsphasenstrom (4,1 A),
Ausgangsfrequenz (0 - 500 Hz)
Zugeordnete Motorleistung:
1,5 kW bei 400 V/2 HP bei 460 V fiir einen vierpoligen, innen- oder oberflachen-
gekiihlten Drehstrom-Asynchronmotor (1500 min-! bei 50 Hz/1800 rpm bei 60 Hz)
Serial No.: Seriennummer
IP20 Schutzart des Geh&uses: P20, UL (cUL) Open type
S/Ware Software-Version (2.0)
25072016 Fertigungsdatum: 25.07.2016

Max Amb. 50 °C

Maximal zuldssige Umgebungstemperatur (50 °C)

~[EL]

Der Frequenzumrichter ist ein elektrisches Betriebsmittel.
Lesen Sie das Handbuch (hier: MN040023DE) vor dem elektrischen Anschluss und
der Inbetriebnahme.

DC1-...E1 Frequenzumrichter
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1 Geratereihe DC1
1.4 Bemessungsdaten

1.4.2 Typenschliissel
Der Typenschlissel bzw. die Typenbezeichnung der Frequenzumrichterreihe
DC1 ist in vier Gruppen unterteilt
Serie — Leistungsteil — Auspragung — Varianten
und wie folgt aufgebaut:
DC1 -1 2 4 D1 FNS-AZ2U0 C E1 Erlduterung

Ausfiihrung
E1 = erweiterte Funktionalitat (Enhancement), Version 1
C = zusétzlicher Platinenschutz (Coated boards)

Schutzart

20=1P20 / NEMA 0

66 = IP66 / NEMA 4X

6S = 1P66 mit Schalter / NEMA 4X, switched

Anzeigeeinheit (Display)
A =LED-Anzeige

Brems-Chopper
N =kein interner Brems-Chopper (Brake chopper)
B = Brems-Chopper (Brake chopper)

EMV (Funkentstorfilter)
N =kein interner RFI-Filter
F = interner RFI-Filter

Bemessungshetriebsstrom (Beispiele)
2D2=22A

4D1=41A

046 =46 A

Netzspannungsklasse

1=115V(110- 115V +10 %)

2=230V (200 - 240 V £10 %)

4 =400V (380-480V+10 %)

D =115V Eingang / 230 V Ausgang (Spannungsverdoppler)

Anschluss im Leistungsteil

1 = einphasiger Netzanschluss / dreiphasiger Motoranschluss
3 =dreiphasiger Netzanschluss / dreiphasiger Motoranschluss
S = einphasiger Netzanschluss / einphasiger Motoranschluss

‘ Geratereihe
DC1 = Frequenzumrichter, kompakt, Serie 1
(D = Drives, C = Compact, 1= Series)

Abbildung 5: Typenschltssel
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1.4.3 Leistungsmerkmale

1.4.3.1 Gerétereihe DC1-1D...

Netzanschlussspannung: 1 AC 110 - 115 V (10 %), 50/60 Hz

Motoranschlussspannung: 3 AC 230 V, 50/60 Hz

—_—

1 Geratereihe DC1
1.4 Bemessungsdaten

Die Netzanschlussspannung wird durch eine interne Span-
nungsverdopplerschaltung auf 230 V (Ausgangsspannung)

erhoht.

Typ g Zugeordnete © -

= Motorleistung = E 2 &

@ 2 2 0= s

= £ 5 S S

2 © 2 T 2 £ 2 ]

2 28 25 5 8 2 &

§ 83 £3 = E 2 £

[ <2 S find & @ @

le Pl P2)

(230 Vv, (230 Vv,
50 Hz) 60 Hz)

A kW HP
DC1-1D2D3NN-A20CE1 2,3 0,37 1/2 LED - - IP20 FS1 -
DC1-1D2D3NN-AB66CET 2,3 0,37 1/2 LED - - IP66 FS1 -
DC1-1D2D3NN-ABSCET 2,3 0,37 1/2 LED v - IP66 FS1 -
DC1-1D4D3NN-A20CE1 4,3 0,75 1 LED - - IP20 FS1 -
DC1-1D4D3NN-AG6CE1 4,3 0,75 1 LED - - IP66 FS1 -
DC1-1D4D3NN-ABSCET 4,3 0,75 1 LED v - IP66 FS1 -
DC1-1D5D8NN-A20CE1 58 1.1 1-1/2 LED - - IP20 FS2 v
DC1-1D5D8NN-ABGCE1 58 1.1 1-1/2 LED - - IP66 FS2 v
DC1-1D5D8NN-ABSCET 5,8 11 1-1/2 LED v - IP66 FS2 v

1) Nach IEC-Standard

2) Nach UL 61800-5-1, Table DVE.1, March 6, 2015

DC1-...E1 Frequenzumrichter
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1 Geratereihe DC1

1.4 Bemessungsdaten

1.4.3.2 Gerétereihe DC1-12...

Netzanschlussspannung: 1 AC 220 - 240 V (10 %), 50/60 Hz
Motoranschlussspannung: 3 AC 220 - 240 V, 50/60 Hz

Typ E Zugeordnete ° -

£ Motorleistung = € 2 ]

- ) @ = 2

=] = £ S =

= = o E= © IS

2 o 2 © 2 H = <

8 28 23 g ] = A

£ 23 3 = 2 2 s

> =5 S @ = o © 2

2] -t - 0 e (7] =] -]

le p1) p2)

(230 V, (220-240V,
50 Hz) 60 Hz)

A kW HP
DC1-122D3NN-A20CE1T 2.3 0,37 1/2 LED = = IP20 FS1 =
DC1-122D3FN-A20CE1 2.3 0,37 1/2 LED = v IP20 FS1 =
DC1-122D3NN-AGBCET 2,38 0,37 1/2 LED = = IP66 FS1 =
DC1-122D3FN-AB6CE1 2,33 0,37 1/2 LED = v IP66 FS1 =
DC1-122D3NN-AGSCE1  2,33) 0,37 1/2 LED v = IP66 FS1 =
DC1-122D3FN-ABSCE1 2,33 0,37 1/2 LED v v IP66 FS1 =
DC1-124D3NN-A20CE1T 4.3 0,75 1 LED = = IP20 FS1 =
DC1-124D3FN-A20CE1 4,3 0,75 1 LED - v IP20 FS1 -
DC1-124D3NN-AGGCET  4,33) 0,75 1 LED - - IP66 FS1 -
DC1-124D3FN-ABGBCE1 4,33) 0,75 1 LED - v IP66 FS1 -
DC1-124D3NN-AGSCE1  4,33) 0,75 1 LED v - IP66 FS1 -
DC1-124D3FN-ABSCE1 4,33) 0,75 1 LED v v IP66 FS1 -
DC1-127DONN-A20CET 7 1,5 2 LED - - IP20 FS1 -
DC1-127D0OFN-A20CE1 7 1,5 2 LED - v IP20 FS1 -
DC1-127DONB-A20CE1 7 1,5 2 LED - - IP20 FS2 v
DC1-127D0OFB-A20CE1 7 1,5 2 LED - v IP20 FS2 v
DC1-127DONN-AG6CET 73] 1,5 2 LED - - IP66 FS1 -
DC1-127D0OFN-ABGBCE1 73 1,5 2 LED - v IP66 FS1 -
DC1-127DONB-AB6CE1 73 1,5 2 LED - - IP66 FS2 v
DC1-127D0FB-AB6CE1 73 1,5 2 LED — v IP66 FS2 v
DC1-127DONN-AGSCE1 73] 1,5 2 LED v - IP66 FS1 -
DC1-127DOFN-ABSCE1 73 1,5 2 LED v v IP66 FS1 -
DC1-127DONB-AGSCE1 73] 1,5 2 LED v - IP66 FS2 v
DC1-127D0OFB-ABSCE1 73 1,5 2 LED v v IP66 FS2 v
DC1-12011NB-A20CE1 10,56) 2.2 3 LED — — IP20 FS2 v
DC1-12011FB-A20CE1 10,56) 2,2 3 LED — v IP20 FS2 v
DC1-12011NB-AB6CE1 10,53 2,2 3 LED — — IP66 FS2 v
DC1-12011FB-AB6CE1 10,53 2.2 3 LED — v IP66 FS2 v
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1 Geratereihe DC1
1.4 Bemessungsdaten

Typ

Zugeordnete

=
e : = 2 S =
= Motorleistung = = 2 g
3, = = = [
= = @ & - ® g
7 o 2 © *g © = o
& 2.2 23 T} i) = @
£ 23 £3 = E ) §
[ <2 Saom it a [ @
I Pl P2
(230V, (220-240V,
50 Hz) 60 Hz)
A kw HP
DC1-12011NB-ABSCE1 10,59 22 3 LED v - IP66 FS2 v
DC1-12011FB-AGSCE1 10,59 22 3 LED v v IP66 FS2 v
DC1-12015NB-A20CE1 15,39 4 5 LED — — IP20 FS3 v
DC1-12015NB-AB6CE1 15,39 4 5 LED — — |P66 FS3 v
DC1-12015NB-ABSCE1 15,39 4 5 LED v — |P66 FS3 v
1) Nach IEC-Standard
2) Nach UL 61800-5-1, Table DVE.1, March 6, 2015
3) Bemessungsbetriebsstrom bei Schaltfrequenzen bis 16 kHz und Umgebungstemperaturen bis +40 °C
4) Bemessungsbetriebsstrom bei Schaltfrequenzen bis 8 kHz und Umgebungstemperaturen bis +50 °C
5) Bemessungsbetriebsstrom bei Schaltfrequenzen bis 8 kHz und Umgebungstemperaturen bis +40 °C
6) Fur UL-Konformitat: Bemessungsbetriebsstrom bei Umgebungstemperaturen bis +45 °C tiber einen Zeitraum von 24 Stunden
19
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1 Geratereihe DC1

1.4 Bemessungsdaten

1.4.3.3 Geratereihe DC1-32...
Netzanschlussspannung: 3 AC 220 - 240 V (+10 %), 50/60 Hz

Motoranschlussspannung: 3 AC 220 - 240 V, 50/60 Hz

Typ E Zugeordnete ° -

£ Motorleistung = = 2 ]

A ) o = =%

> = £ = =

= = @ e ® =

2 o 2 ® 2 H = &

@ = 25 5 N e o

£ 23 S5 = 2 2 5

> =5 z o 5 o © o

(<] << = - 0 w (7] (<] o

le p1) p2)

230V, (220-240V,
50 Hz) 60 Hz)

A kw HP
DC1-322D3NN-A20CE1 2.3 0,37 1/2 LED - - IP20 FS1 -
DC1-322D3NN-ABBCE1 2,33 0,37 1/2 LED - - |P66 FS1 -
DC1-322D3NN-AGSCET  2,33) 0,37 1/2 LED v - |P66 FS1 -
DC1-324D3NN-A20CE1T 4,3 0,75 1 LED - - IP20 FS1 -
DC1-324D3NN-AB6CET  4,33) 0,75 1 LED - - |P66 FS1 -
DC1-324D3NN-AGSCET  4,33) 0,75 1 LED v - |P66 FS1 -
DC1-327DONN-A20CE1T 7 1.5 2 LED - - IP20 FS1 -
DC1-327DONB-A20CE1 7 1,5 2 LED - - [P20 FS2 v
DC1-327D0FB-A20CE1 7 1,5 2 LED - v [P20 FS2 v
DC1-327DONN-ABGCE1T 73] 1,5 2 LED - - |P66 FS1 -
DC1-327DONB-AG6CE1 73) 1,5 2 LED - - |P66 FS2 v
DC1-327D0FB-AG6CE1 73) 1,5 2 LED - v |P66 FS2 v
DC1-327DONN-AGSCE1 73] 1,5 2 LED v - |P66 FS1 -
DC1-327DONB-AGSCE1 73) 1,5 2 LED v - |P66 FS2 v
DC1-327D0FB-AGSCE1 73) 1,5 2 LED v v |P66 FS2 v
DC1-32011NB-A20CE1 10,56 2.2 3 LED - - IP20 FS2 v
DC1-32011FB-A20CE1 10,56 2.2 3 LED - v [P20 FS2 v
DC1-32011NB-A66CE1 10,56 2.2 3 LED - - |P66 FS2 v
DC1-32011FB-ABBCE1 10,56 2.2 3 LED - v |P66 FS2 v
DC1-32011NB-AGSCE1 10,56 2.2 3 LED v - IP66 FS2 v
DC1-32011FB-A6SCE1 10,56 2.2 3 LED v v IP66 FS2 v
DC1-32018NB-A20CE1 18 4 5 LED - - IP20 FS3 v
DC1-32018FB-A20CE1 18 4 5 LED - v IP20 FS3 v
DC1-32018NB-AG6CE1 185) 4 5 LED - - IP66 FS3 v
DC1-32018FB-ABGCE1 185) 4 5 LED - v IP66 FS3 v
DC1-32018NB-AGSCE1 185) 4 5 LED v - IP66 FS3 v
DC1-32018FB-ABSCE1 185) 4 5 LED v v IP66 FS3 v
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1 Geratereihe DC1
1.4 Bemessungsdaten

Typ

Zugeordnete

=
e : = 2 3 =
= Motorleistung = = 2 3
S £ £ 5 g
2 ® 'E © 2 = .é s.
8 = 23 5 B 2 )
5 53 £3 = H 5 g
[ <2 Sm it a @ [
I Pl P2
(230V, (220-240V,
50 Hz) 60 Hz)
A kw HP
DC1-32024NB-A20CE1 24 55 7-1/2 LED - - IP20 FS3 v
DC1-32024FB-A20CE1 24 55 7-1/2 LED - v IP20 FS3 v
DC1-32030NB-A20CE1 30 75 10 LED — — IP20 FS4 4
DC1-32030FB-A20CE1 30 75 10 LED — v IP20 FS4 v
DC1-32046NB-A20CE1 46 11 15 LED — — IP20 FS4 4
DC1-32046FB-A20CE1 46 11 15 LED — v IP20 FS4 v
1) Nach IEC-Standard
2) Nach UL 61800-5-1, Table DVE.1, March 6, 2015
3) Bemessungsbetriebsstrom bei Schaltfrequenzen bis 16 kHz und Umgebungstemperaturen bis +40 °C
4) Bemessungsbetriebsstrom bei Schaltfrequenzen bis 8 kHz und Umgebungstemperaturen bis +50 °C
5) Bemessungsbetriebsstrom bei Schaltfrequenzen bis 8 kHz und Umgebungstemperaturen bis +40 °C
6) Fiur UL-Konformitat: Bemessungsbetriebsstrom bei Umgebungstemperaturen bis +45 °C tiber einen Zeitraum von 24 Stunden
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1 Geratereihe DC1
1.4 Bemessungsdaten

1.4.3.4 Geratereihe DC1-34...
Netzanschlussspannung: 3 AC 380 - 480 V (+10 %), 50/60 Hz

Motoranschlussspannung: 3 AC 380 - 480 V, 50/60 Hz

Typ E Zugeordnete ° -

£ Motorleistung = = 2 ]

@ @ = o

= = = = =

= = @ £=] © =

2 o 2 © 2 F < o

& = D 25 s N 2 »

E ST S5 = 2 s 5

a =@ ] S © © o

(<] < = - 0 w (7] [=2] (-]

le p1) p2)

(400V, (440-430V,
50 Hz) 60 Hz)

A kW HP
DC1-342D2NN-A20CE1 2.2 0,75 1 LED - - [P20 FS1 -
DC1-342D2FN-A20CE1 2.2 0,75 1 LED - v IP20 FS1 -
DC1-342D2NN-AB6CE1 2,29 0,75 1 LED - - |P66 FS1 -
DC1-342D2FN-A66CE1 2,29 0,75 1 LED - v |P66 FS1 -
DC1-342D2NN-ABSCET 2,23 0,75 1 LED v - |P66 FS1 -
DC1-342D2FN-ABSCE1 2,29 0,75 1 LED v v |P66 FS1 -
DC1-344D1NN-A20CET 4,1 1.5 2 LED - - [P20 FS1 -
DC1-344D1NB-A20CE1 41 1,5 2 LED - - IP20 FS2 v
DC1-344D1FN-A20CE1 41 1,5 2 LED - v IP20 FS1 -
DC1-344D1FB-A20CE1 41 1,5 2 LED - v IP20 FS2 v
DC1-344D1NN-AGGCE1T 4,13 1,5 2 LED - - |P66 FS1 -
DC1-344D1NB-AG6CE1 4,13 1,5 2 LED - - |P66 FS2 v
DC1-344D1FN-AG6CE1 4,13 1,5 2 LED - v |P66 FS1 -
DC1-344D1FB-AG6CE1 4,13) 1,5 2 LED - v |P66 FS2 v
DC1-344D1NN-AGSCE1 4,13 1,5 2 LED v - |P66 FS1 -
DC1-344D1NB-AGSCE1 4,13 1,5 2 LED v - |P66 FS2 v
DC1-344D1FN-ABSCE1 4,13) 1,5 2 LED v v |P66 FS1 -
DC1-344D1FB-AGSCE1 4,13) 1,5 2 LED v v |P66 FS2 v
DC1-345D8NB-A20CE1 58 2.2 3 LED - - IP20 FS2 v
DC1-345D8FB-A20CE1 58 2.2 3 LED - v IP20 FS2 v
DC1-345D8NB-AG6CE1 5,83) 2.2 3 LED - - IP66 FS2 v
DC1-345D8FB-AG6CE1 5,83) 2.2 3 LED - v IP66 FS2 v
DC1-345D8NB-AGSCE1 5,83) 2.2 3 LED v - IP66 FS2 v
DC1-345D8FB-AGSCE1 5,83) 2.2 3 LED v v IP66 FS2 v
DC1-349D5NB-A20CE1 9,5 4 5 LED - - IP20 FS2 v
DC1-349D5FB-A20CE1 9,5 4 5 LED - v IP20 FS2 v
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1 Geratereihe DC1
1.4 Bemessungsdaten

Typ

Zugeordnete

£

a ; = = ] =

& Motorleistung = = g g

= = = = =

= = [ i) =

= ® = k7 b= 4 =

a S5 o £ = g 2 &

@ ‘D= =2 < s S £

E NB £ = = s 5

m < Sm iz & [ @

I Pl P2

(400 Vv, (440-480V,
50 Hz) 60 Hz)

A kW HP
DC1-349D5NB-AGGCET 9,53 4 5 LED - - IP66 FS2 v
DC1-349D5FB-AB6CE1 9,53 4 5 LED - v IP66 FS2 v
DC1-349D5NB-AGSCET  9,53) 4 5 LED v/ - IP66 FS2 v
DC1-349D5FB-A6SCE1 9,53 4 5 LED v/ v IP66 FS2 v
DC1-34014NB-A20CE1 144) 5,5 10 LED - - IP20 FS3 v
DC1-34014FB-A20CE1 144) 5,5 10 LED - v IP20 FS3 v
DC1-34014NB-ABGCE1 144) 5,5 10 LED - - IP66 FS3 v
DC1-34014FB-AB6CE1 144) 5,5 10 LED - v IP66 FS3 v
DC1-34014NB-ABSCE1 144) 5,5 10 LED v/ - IP66 FS3 v
DC1-34014FB-ABSCE1 144) 5,5 10 LED v/ v IP66 FS3 v
DC1-34018NB-A20CE1 184 75 10 LED - - IP20 FS3 v
DC1-34018FB-A20CE1 184 75 10 LED - v IP20 FS3 v
DC1-34018NB-ABGCE1 185) 75 10 LED - - IP66 FS3 v
DC1-34018FB-AB6CE1 185) 75 10 LED - v IP66 FS3 v
DC1-34018NB-ABSCE1 185) 75 10 LED v/ - IP66 FS3 v
DC1-34018FB-ABSCE1 185) 75 10 LED v/ v IP66 FS3 v
DC1-34024NB-A20CE1 244) 1" 15 LED - - |P20 FS3 v
DC1-34024FB-A20CE1 244) 11 15 LED - v IP20 FS3 v
DC1-34030NB-A20CE1 30 15 20 LED - - |P20 FS4 v
DC1-34030FB-A20CE1 30 15 20 LED - v |P20 FS4 v
DC1-34030NB-A20CE1 30 18,5 25 LED - - |P20 FS4 v
DC1-34030FB-A20CE1 30 18,5 25 LED - v |P20 FS4 v
DC1-34046NB-A20CE1 46 22 30 LED - - |P20 FS4 v
DC1-34046FB-A20CE1 46 22 30 LED - v |P20 FS4 v

1) Nach IEC-Standard

2) Nach UL 61800-5-1, Table DVE.1, March 6, 2015
3) Bemessungsbetriebsstrom bei Schaltfrequenzen bis 16 kHz und Umgebungstemperaturen bis +40 °C
4) Bemessungsbetriebsstrom bei Schaltfrequenzen bis 8 kHz und Umgebungstemperaturen bis +50 °C
5) Bemessungsbetriebsstrom bei Schaltfrequenzen bis 8 kHz und Umgebungstemperaturen bis +40 °C
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1.5 Benennung

1.5.1 Schutzart IP20 (FS1 bis FS4)

Die folgende Zeichnung zeigt beispielhaft die Benennung fur die Frequenz-
umrichter DC1 in Schutzart IP20 in der Baugrof3e FS1.

Abbildung 6: Benennung am DC1 (FS1, IP20)

() Befestigungslécher (Schraubenbefestigung)

(@ Anschlussklemmen im Leistungsteil (Netzseite)

(® Aussparung fiir die Montage auf der Montageschiene
® Anschlussklemmen im Leistungsteil (Motorabgang)
(® Steuerklemmen (steckbar)

(® Kommunikationsschnittstelle (RJ45)

(@ Bedieneinheit mit 5 Steuertasten und LED-Anzeige

Info-Karte
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1 Geratereihe DC1
1.5 Benennung

1.5.2 Schutzart IP66 (FS1 bis FS3)

Die folgende Zeichnung zeigt beispielhaft die Benennung fur die Frequenz-
umrichter DC1 in Schutzart IP66 in der BaugrofRe FS1.

) ;
e —
L

® lﬁWN
=

/

® 6 ® ©

©)

Abbildung 7: Benennung (IP66)

(@) Lokale Bedienelemente mit Anschluss (nur bei DC1-...-ABSN)
(@ Bedieneinheit mit 5 Steuertasten und LED-Anzeige
(3 Steuerklemmleiste (steckbar)

® Anschlussklemmen im Leistungsteil

() Typenschild

(6) Befestigungslocher

@ Kiihlkérper

Offnung fiir Kabelverschraubung

(® Kommunikationsschnittstelle (RJ45)

Abdeckung der Anschlussklemmen mit Info-Karten

In der unteren Klemmenabdeckung (0) befinden sich die Info-Karte und drei
weitere Ausbruchmaglichkeiten fur Kabelverschraubungen zum Steuerteil.
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1.6 Spannungsklassen
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Die Frequenzumrichter der Geratereihe DC1 sind in drei Spannungsklassen

unterteilt:

e 115V:110-115V +10 % —> DC1-1D
e 200V:200-240V +10 % —» DC1-12..., DC1-32...
e 400V:380-480V +10 % —>» DC1-34...

Hinweise zum Betrieb von Einphasen-Wechselstrommmotoren
am Frequenzumrichter DC1 finden Sie im Applikationshinweis

Deutsch/DC1/AP040037DE_DC1_Betrieb_von_Einphasenmotoren.pd

(Application Note) AP040037DE, ,,DC1 Frequenzumrichter
Betrieb von Einphasenmotoren”.
ftp://ftp.moeller.net/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/
 DC11D...
* einphasiger Netzanschluss, Bemessungsspannung 115V mit
interner Spannungsverdopplung
° UNn=1~110-115V £10 %, 50/60 Hz
e le=23-58A
e Motor: 0,37-1,1 kW (230 V, 50 Hz), 1/2 - 1-1/2 HP (230 V, 60 Hz)
FS1, FS2 Lo Motor
LI u
N L2/N 1 v
s J< w
T
PE
S
| =
i I:,:I Brake Chopper
—————— (FS2)

Abbildung 8: DC1-1D...

« DC112...

230V (Upy=1~230V)

* einphasiger Netzanschluss, Bemessungsspannung