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Eaton Industries GmbH
Bezpecnostni pokyny

Nebezpedi!
Nebezpecné elektrické napéti!

/N

Pred zahajenim instalace

¢ Pristroj odpojte od napajeni.
e Zaijistéte ho proti opétovnému zapnuti.
e Zkontrolujte beznapétovy stav.

¢ Uzemnéte a zkratujte.

¢ Sousedici dily pod napétim zakryjte a zamezte v pfistupu k

nim.

¢ Respektujte ndvod k montazi
(pfirucka IL).

e Zasahy v tomto pfistroji/systému smi provadét jediné
personal s odpovidajici kvalifikaci podle normy
CSN EN 50110-1/-2 (VDE 0105 dil 100).

* NezZse pristroje pfiinstalaci dotknete, dbejte, abyste vybili

stilj staticky naboj.

¢ Funkéni uzemnéni (FE, PES) musi byt pfipojeno k

ochrannému uzemnéni (PE) nebo k vyrovnani potenciald.

Odpovédnost za provedeni tohoto spoje nese zfizovatel.

* Pripojeni a signalova vedeni instalujte tak, aby indukéni a

kapacitni ru§eni nemohlo nepfiznivé ovliviiovat funkce
automatizace.

e Zafizeni automatizacni techniky a jejich ovladaci prvky
instalujte tak, aby byly chranény pfed nedmysinym
pouZitim.

e Aby pferuSeni vedeni nebo Zil kabell na signalové strané

nemohlo zplsobit nedefinované stavy zafizeni
automatizace, je nutné pfi zapojovani vstupl a vystupi

zavést odpovidajici bezpe€nostni preventivni opatfeni na

strané hardwaru i softwaru.

¢ PFi 24 voltovém napajeni zajistéte bezpecné oddéleni
nizkého napéti. PouZivejte pouze sitové zdroje splfiujici
pozadavky normy IEC 60364-4-41 resp. HD 384.4.41 S2
(VDE 0100 ¢ast 410).

¢ Kolisani resp. odchylky sitového napéti od jmenovité
hodnoty nesmi pfekraovat meze tolerance uvedené v
technickych parametrech, jinak nelze vyloucit poruchy
funkce a nebezpetné stavy.

e Zatizeni NOUZOVE VYPNUTI podle normy CSN EN 60204-1

musi z(stat (i¢inné ve vSech provoznich rezimech.
Odblokovéani zafizeni NOUZOVE VYPNUTI nikdy nesmi
zplsobit opétovné spusténi stroje.

e Vestavné pristroje uréené k provozu ve skfinich je
dovoleno provozovat a ovladat jediné ve vestavéném
stavu, stolni nebo pfenosné pfistroje jen se zavienym
krytem.

¢ Prijméte bezpe€nostni opatteni, ktera po poklesu nebo
vypadku napéti zajisti moznost opétovného fadného

spusténi pferuSeného programu. Béhem této ¢innosti se

nesmi ani kratkodobé vyskytnout zadné nebezpecné
stavy. Pfipadné musi byt vynuceno NOUZOVE VYPNUTI.

V mistech, kde chyby automatiza€nich zafizeni mohou
zplisobit $kody na zdravi osob nebo vécné $kody, musi byt
pfijata externi preventivni opatfeni, ktera zajisti resp.
prosadi bezpecny provozni stav i v pfipadé chyby nebo
poruchy (naptiklad pomoci nezavislych spinaci pfi
meznich hodnotéach, mechanického blokovani atd.).

Za provozu mohou frekvenéni ménic¢e obsahovat podle
svého typu kryti holé dily vedouci napéti, pfipadné také
pohyblivé nebo rotujici dily a horké povrchy.

Nepfipustné snimani nutnych krytil, neodborna instalace
a chybna obsluha motoru nebo frekvenéniho ménice muze

posSkozeni zdravi nebo vécné Skody.

P¥i praci na frekvenénich ménicich nachéazejicich se pod
napétim respektujte platné narodni pfedpisy prevence
nehod (napfiklad BGV A3).

Elektrickou instalaci realizujte podle pfisluSnych predpisti
(napfiklad prifezy vedeni, pojistky, napojeni ochrannych
vodic).

VSechny prace béhem dopravy, instalace, uvadéni do
provozu a udrzhé ¢i opravach sméji provadét vyhradné
kvalifikovani pracovnici (respektujte normy IEC 60364
resp. HD 384 nebo DIN VDE 0100 a narodni pfedpisy
prevence nehod).

Zaftizeni, do nichZ jsou vestavéné frekvenéni ménice, musi
byt pfipadné vybavena dalSimi sledovacimi a ochrannymi
zafizenimi a opatfenimi v souladu s pFisluSnymi platnymi
bezpe&nostnimi pravidly a pfedpisy - napfiklad zadkon o
technickych pracovnich prostfedcich, predpisy prevence
nehod atd. Zmény frekvencénich ménicl s ovladacim
softwarem jsou dovoleny.

Za provozu méjte vSechny kryty a dvefe zaviené.

Ve své konstrukci stroje je uZivatel povinen zohlednit
veSkera potfebna opatfeni, ktera omezuji nasledky chybné
funkce nebo selhani regulatoru pohonu (zvy$eni poctu
otacek motoru nebo nahlé zastaveni motoru) tak, aby
nevznikala Zadna rizika ohroZujici osoby nebo vécné
hodnoty, napfiklad:

— DalSi nezavisla zafizeni ke sledovani veli¢in dileZitych
pro bezpecnost (Otacky, draha pojezdu, koncové polohy
atd.).

— Elektricka nebo neelektrickd ochranné zafizeni
(blokovani nebo mechanické uzaméeni), opatfeni
zahrnujici cely systém.

— Po odpojeni frekvenénich ménicl od napajeciho napéti
se nikdy nedotykejte ihned vodivych dilli zafizeni a
pfipojeni vodic{, protoZe zafizeni mliZze obsahovat
nabité kondenzatory. Respektujte pfisluSné
bezpeénostni a informacéni stitky na frekvenénim ménici.
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0 0 tomto manualu

0.1 Protokol zmén

0.2 Cilova skupina

0.3 Obecné zasady

0 O tomto manualu
0.1 Protokol zmén

V tomto manuélu najdete specialni informace k vybéru, pfipojeni a nastaveni
frekvencéniho ménice fady DC1 pomoci parametrl podle pozadavk( uzivatele.
Tento manual popisuje vsechny konstrukéni velikosti fady DC1. Rozdily a
zvlastnosti jednotlivych vykonnostnich a konstrukénich velikosti jsou

.y

odpovidajicim zplsobem vyznadeny.

Na rozdil od pfedchozich vydani doslo k nasledujicim podstatnym zménam:

Datum Strana Klicové slovo novy zménéno odpada
vydani

12/13 Kompletné prepracovano v v/

10/12 Prvni vydéni

Tento manual MN04020003Z-DE je uréen pro techniky, elektrotechniky a
automatizaéni techniky. K uvedeni do provozu se predpokladaji odborné
znalosti z oboru elektrotechniky a fyziky. K zachazeni s elektrickymi
zafizenimi, stroji a ke ¢tenf technickych vykrest se predpokladaji odpovidajici
zakladni znalosti.

V tomto manualu se pouzivaji symboly s nasledujicim vyznamem:

» Oznacduje, Ze budou nasledovat pokyny.

0.3.1 Vystrazna upozornéni na nebezpeci vzniku vécnych skod

UPOZORNENI
Varuje pred moznymi vécnymi $kodami.

DC1 frekvenéni méni¢ 12/13 MN04020003Z-CZ www.eaton.com 7



0 O tomto manualu
0.3 Obecné zasady

0.3.2 Vystrazna upozornéni na nebezpeci vzniku ajmy na zdravi

UPOZORNENI

Varuje pfed nebezpeénymi situacemi s moznymi lehkymi Urazy.

VAROVANI

Varuje pfed nebezpecnymi situacemi, které mohou mit za
nasledek té&zké Urazy nebo smrt.

NEBEZPECI

Varuje pfed nebezpecnymi situacemi, které mohou mit za
nasledek t&zké Urazy nebo smrt.

0.3.3 Tipy

Poukazuje na uzite¢né tipy.

Na nékterych obrazcich mize byt za Uéelem lepsiho zndzornéni
vynechan kryt frekvenéniho ménice a dalsi bezpecnostni dily.
Frekvenéni ménic je v3ak dovoleno provozovat vzdy jen s fadné
nasazenym krytem a veskerymi potfebnymi bezpecénostnimi
dily.

i <l i

VSechny Udaje v tomto manuélu se odkazuji na verze hardwaru a
softwaru v ném pouzité.

Dalsi informace ke zde popsanym ptistrojim najdete na
internetové adrese www.eaton.eu/powerx|

vl
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0.4 Zkratky

0 O tomto manualu

0.4 Zkratky

V tomto manualu jsou pouzity nasledujici zkratky:

dec desitkové (systém &isel se zakladem 10)

EMC Elektromagneticka kompatibilita

FE Funk€nf uzemnéni

FS Konstrukéni velikost

FWD Forward Run (pravotoGivé pole)

GND Ground (potencial 0-V)

hex hexadecimalng (systém Cisel se zakladem 16)

ID Identifikator (jednoznatné oznageni)

IGBT Insulated Gate Bipolar Transistor (Bipolarnf tranzistor s izolovanou elektrodou hradla)
LED Light Emitting Diode (LED)

LSB Least Significant Bit (bit s nejnizs hodnotou)

MSB Most Significant Bit (bit s nejvy3si hodnotou)

OLED Organic Light Emitting Diode (organickd svételnd dioda)

PC Osobni potitat (Personal Computer)

PDS Power Drive System (systém pohonu)

PE Protective Earth (ochranna zem)

PES PE pfipojent pro stinéna vedeni (EMC)

PNU Cislo parametru

REV Reverse Run (levotogivé pole)

ro Read Only (pfistup jen ke &teni)

rw Read/Write (pfistup ke ¢teni a zapisu)

SCCR Short Circuit Current Rating

uL Underwriters Laboratories

WE Nastaveni z vyroby
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0.5 Sitova napajeci napéti

0.5 Sitova napajeci napéti
Udaje jmenovitych provoznich napéti v nasledujicich tabulkach jsou zalozeny
na normovanych jmenovitych napétich siti zapojenych do hvézdy s
uzemnénym stiredem.

V kruhovych proudovych sitich (naptiklad v Evropé&) odpovida jmenovité
napéti na bodu pfedani od energetického zavodu hodnoté ve spotfebitelské
siti (napfiklad 230V, 400 V).

V sitich zapojenych do hvézdy (naptiklad Severni Amerika) je jmenovité napéti
na bodu predani od energetického zavodu vys$si nez ve spotrebitelské siti.
Napfiklad: 120V > 115V, 240V > 230V, 480 V > 460 V.

Siroké toleran&ni pasmo frekvenénich ménict DC1 zohledfuje pokles
napéti, ktery je ve spotrebitelské siti pfipustny 10 % (tzn. U.n- 10 %)

a v napajeci siti tfidy 400 V pracuje v severoamerické siti se sitovym napétim
480V +10 % (60 Hz).

Pripustné privodni napéti pfistrojl fady DC1 jsou uvedena v odstavci
technickych dat.

Jmenovité Udaje sitového napéti jsou zalozené vzdy na sitovych frekvencich
50/60 Hz v rozsahu od 48 do 62 Hz.

0.6 Mérne jednotky

VSechny fyzikalni veli¢iny uvedené v tomto manualu zohledfiuji mezinarodni
metricky systém Sl (Systeme International d'Unités). Pro certifikaci UL byly
tyto veli¢iny ¢astec¢né doplnény o angloamerické jednotky.
Tabulka 1:  Ptiklady pfepo¢tu mérnych jednotek

Oznaceni angloamericka hodnota SI koeficient prepoctu US-americke

hodnota oznaceni

Délka Tv(”) 25,4 mm 0,0394 Palec (coul)

Vykon 1HP=1,014PS 0,7457 kW 1,341 Koriskd sila

ToCivy moment 1 Ibf in 0,113 Nm 8,851 Pound-force inch

Teplota 1 °F(Tp) 17,222 °C (Tc) Tr=Tex9/5+32 Fahrenheit

Otacky 1 rpm 1 min-! 1 Otacky za minutu

Hmotnost 11b 0,4536 kg 2,205 Libra

Priitok 1 cfm 1,698 m3/min 0,5889 Kubicka stopa za minutu
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1.1 Uvod

1 Rada pfistrojii DC1

1.1 Uvod

Frekvenéni méni¢e PowerXL™ tady DC1 jsou diky jednoduchému pouzivani
a vysoké spolehlivosti zvlasté vhodné ke vSeobecnym Ucellim pouZiti s
trojfazovymi motory. Integrovany odrusovaci filtr a pruzna rozhrani splfiuiji
dUlezité pozadavky konstrukce strojl k optimalizaci vyrobnich a pracovnich
procesy.

V kompaktni a robustni podobé ve tfech konstrukénich velikostech (FS1, FS2,
FS3) se stupném kryti IP20 k vestavbé do rozvadécu jsou k dispozici pristroje
s rozsahem vykont 0,37 (pfi napéti 230 V) az 11 kW (pfi napéti 400 V).

Se stupném kryti IP66 pro decentralni vestavbu v misté jsou k dispozici
pristroje s rozsahem vykon( 0,37 (pfi napéti 230 V) az 7,5 kW (pfi napéti

400 V). Volit Ize mezi dvéma variantami s mistnimi ovladacimi prvky nebo bez
nich. K mistnim ovladacim prvk(im patfi potenciometr pozadované hodnoty,
voli¢ ke zmeéné sméru otaceni a také odpojovaci hlavni spinac¢ v pfipojené siti.

Software k nastaveni parametrd podporovany PC drivesConnect zarucuje
zabezpedeni dat a snizuje ¢asové naroky pfi uvadeéni do provozu resp. pfi
udrzbé.

Pruznost navic zvySuje rozsahlé pfisluSenstvi ve vSech oblastech pouzivani.

Ve stupni kryti IP20 Ve stupni krytf IP66 bez mistnich Ve stupni krytf IP66 s mistnimi
ovladacich prvki ovladacimi prvky

Obrazek 1: Varianty kryti
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1.2 Prehled systému

2]

Obrézek 2: Prehled systému (ptiklad)

(@ Frekvenéni méni¢ DC1-...

(2 Sitova tlumivka DX-LN..., motorova tlumivka DX-LM3-..., sinusovy filtr DX-SIN3-...

(® Integrovatelny brzdny odpor DX-BR... (pouze pro modely P20 ve FS2 a FS3)

® Rozsifovaci modul DXC-EXT-...

(®) Pripojeni SmartWire-DT DX-NET-SWD3 (pouze pro IP20)

(6 Komunika¢ni modul DX-COM-STICK a pfislu$enstvi (napfiklad pfipojovaci kabel DX-CBL-...)
(@ Ovladaci jednotka (externi) DE-KEY-...
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1.3 Kontrola dodavky

1.3 Kontrola dodavky

% Pted otevienim obalu zkontrolujte na zakladé typového Stitku na
obalu, zda jde o typ frekvenéniho ménice, ktery jste si objednali.

Obrézek 3:  Umisténi typového Stitku

Frekvenéni ménice fady DC1 jsou peclivé zabaleny a pfedany k doprave.
Doprava smi byt provadéna vyhradné v originalnich obalech vhodnymi
dopravnimi prostfedky. Respektujte potisk a pokyny na obalech a také
manipulaci s vybalenym pfistrojem.

Obaly otevirejte vhodnym naradim a po doruceni zkontrolujte, zda dodavka
neni poskozena a zda je Uplna.

DC1 frekvenéni méni¢ 12/13 MN04020003Z-CZ www.eaton.com 13
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1.3 Kontrola dodavky

14

Obal musi obsahovat nasledujici dily:

e frekvenéni méni¢ frady DC1,
e pavod k montézi

*  1L040200097Z pro pfistroje se stupnem kryti P20,
°  1L04020013Z pro pristroje se stupném kryti |P66,

e datovy nosi¢ (CD-ROM) s dokumentacemi k frekvenénim meénictim.

Obrézek 4: Rozsah dodavky

DC1 frekvenéni méni¢ 12/13 MN04020003Z-CZ www.eaton.com
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1.4 Jmenovité adaje
Tridy napéti

1 Rada piistrojti DC1
1.4 Jmenovité udaje

Frekvenéni ménice fady DC1 jsou rozélenény do nasledujicich tfid sitového

napéti:

e 115V:DC1-1D...
e 230V:DC1-12..., DC1-32...
e 400V:DC1-34...

1.4.1 Jmenovité udaje na typovem Stitku

Jmenovité Udaje frekvenéniho ménic¢e DC1 specifické pro dany pfistroj jsou
uvedeny na typovém Stitku na pravém boku pfistroje.

Popis typového stitku ma nésledujici vyznam (pfriklad):

Napis

Vyznam

DC1-344D1FB-A20N

Typ:

DC1 = Frekvencni ménic Yady DC1

3 = pripojent tfifadzového napéjeni / pfipojenf tfifdzového motoru
4 = kategorie sitového napéti 400 V

4D1 = 4,1 A jmenovity proud (4-decimalni-1, vystupni proud)

F = integrovany odru$ovac filtr

B = integravany brzdny tranzistor

A =indikator LED (7segmentovy textovy displej)

20 = stupen kryti IP20

N = zaékladnf jednotka

Vstup

Jmenovité Gdaje sftového pripojenti:
Trifazové stiidavé napéti (Ug 3~ AC),
napéti 380 - 480 V, frekvence 50/60 Hz, vstupni fézovy proud (4,3 A)

Vystup

Jmenovité parametry z&té7e (motor):
Trifazové stidavé napéti (0 - Ug), vystupni fazovy proud (4,1 A), vystupni frekvence
(0-500 Hz)

Power

Pfitazeny vykon motoru:
1,5 kW pri 400 V/2 HP pri 460 V pro &tyfpélovy, vnitiné nebo povrchové chlazeny
asynchronni trojfazovy motor (1500 min-! pfi 50 Hz/1800 ot/min pfi 60 Hz)

Sériové ¢islo

SIN
~[E ]

Frekvenéni méni¢ je elektrické provozni zafizeni.
Pfed elektrickym pfipojenim a uvedenim ménice do provozu si pfectéte prirucku
MN04020003Z-CZ.

IP20/0pen type

Typ kryti sk¥iné: IP 20, UL (cUL) Open type

25072012

Datum vyroby: 25.07.2012
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1.4 Jmenovité udaje

1.4.2 Typovy klié
Typovy kli¢ resp. popis typu fady frekvenénich méni¢t DC1 je rozdélen do
Ctyf skupin
Rada — vykonova ¢ast — vyjadreni — varianty
a ma nasledujici strukturu:
DC1-124D1FNS-AZ2TU0N Vysvétleni

Provedeni
N = zékladnf jednotka

Stupeii kryti

20=1P20 / NEMA 0

66 = IP66 / NEMA 4X

6S = 1P66 se spinacem / NEMA 4X, spinany obvod

Zobrazovaci jednotka (displej)
A= LED indikator

Brzdny tranzistor
N = bez vnitfniho brzdného tranzistoru (Brake chopper)
B = brzdny tranzistor (Brake chopper)

EMC (odrusovaci filtr)
N = bez vnitfniho RFI filtru
F = interni RFI filtr

Jmenovity proud (priklady)
202=22A

4D1=41A

024 =24 A

Kategorie sitového napéti
1=115V(110- 115V +10 %)
2=230V (200 - 240 V +10 %)
4=400V(380-480V+10 %)
D =115V vstup /230 V vystup (zdvojovat napéti)

Pripojeni ve vykonovém dilu
1 = jednofézové pripojenf k siti / pfipojent t¥ifazového motoru
3 = pfipojeni tfifdzového napéjeni / pfipojent tfifézového matoru

' Rada pristrojii
DC1 = frekventni méni¢, kompaktni, fada 1
(D = Drives, C = Compact, 1 = Series)

Obréazek 5: Typovy kli¢
1) Viz manual MN04020004Z-DE
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1 Rada piistrojti DC1
1.4 Jmenovité udaje

Priklady typového klice

Napis Vyznam

DC1-124D1FN-A20N DC1 = Frekvenéni ménic Yady DC1
1 = jednofézové pripojeni k siti / pfipojeni tfifazového motoru
2 = kategorie sitového napéti 230 V (200 - 240 V +10 %)
4D1 = 4,1 A jmenovity proud (vystupni proud)
F = integrovany odruSovac filtr (RFl, opatfeni EMC)
N = Zadny integrovany brzdny tranzistor
A = indikator LED (7segmentovy) v ovladaci jednotce
20 = stuperi krytf IP20/NEMA 0
N = zaékladnf jednotka

DC1-327DOFB-AB6N DC1 = Frekvenéni ménic Yady DC1
3 = pripojeni tfifazového napajeni / pfipojeni tfifdzového motoru
2 = kategorie sitového napéti 230 V (200 - 240 V +10 %)
7D0 =7 A jmenoavity proud (vystupnf proud)
F = integrovany odruSovaci filtr (RFI, opatfeni EMC)
B = integrovany brzdny tranzistor. K realizaci této funkce je tfeba externi brzdny odpor
(volitelné p¥islusenstvi).
A = indikator LED (7segmentovy) v ovladacf jednotce
66 = stupen krytf IP66/ NEMA 4X
N = zaékladnf jednotka

DC1-34024NB-A20N DC1 = Frekvenéni ménic Yady DC1
3 = pripojeni tfifazového napajeni / pfipojeni tfifdzového motoru
4 = kategorie sitového napéti 400 V (380 - 480 V +10 %)
024 = 24 A jmenovity proud (vystupnf proud)
N = Zadny integrovany odru$ovacf filtr (RFI)!)
B = integrovany brzdny tranzistor. K realizaci této funkce je tfeba externi brzdny odpor
(volitelné p¥islusenstvi).
A = indikator LED (7segmentovy) v ovladacf jednotce
20 = stuperi kryti IP20/NEMA 0
N = zékladnf jednotka

DC1-342D2FN-AGSN DC1 = Frekvenéni ménic Yady DC1
3 = pripojeni tfifazového napajeni / pfipojeni tfifdzového motoru
4 = kategorie sitového napéti 400 V (380 - 480 V +10 %)
2D2 = 2,2 A jmenovity proud (vystupni proud)
F = integrovany odruSovaci filtr (RFI, opatfeni EMC)
N = Z&dny integrovany brzdny tranzistor
A = indikator LED (7segmentovy) v ovladaci jednotce
6S = Stuperi kryti IP66 / NEMA 4X se spinati (sitovy prepinat, povoleni/smér tocivého
pole, potenciometr poZadované hodnoty) pro obsluhu v misté
N = zaékladnf jednotka

1) U frekventnich ménith bez integrovaného filtru EMC musi byt k uvedeni do provozu pfijata externi opatfenf
podle normy CSN EN 61800-3 k dodrZovani meznich hodnot ve vztahu k elektromagnetické slugitelnosti (EMC)
(napfiklad externi odruSovaci filtry).

% U prvkd oznacenych DC1-...Nx-... je k provozu podle normy
CSN EN 61800-3 tfeba externi pfitazeny odrusovaci filtr.
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1.5 Oznaceni na frekvencnim ménici ve stupni kryti IP20

1.5 Oznaceni na frekvenénim ménici ve stupni kryti IP20

Nasledujici obrazek zobrazuje napfiklad oznaceni frekvenénich ménica DC1
se stupném kryti IP20 v konstrukéni velikosti FS1.

Obrazek 6: Oznaceni (IP20)

(@ Montazni otvory (upevnéni Srouby)

(@ Pripojovaci svorky ve vykonové ¢asti (na strané sité)

(® Misto pro montaz na montazni listu

® Pfipojovaci svorky ve vykonové ¢asti (motorovy vyvod)
® Ridici svorky (nasuvné)

(® Komunikaé&ni rozhrani (RJ45)

(@ Ovladaci jednotka s 5-ti fidicimi tlacitky a indikatorem LED
Informaéni karta
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1.6 Oznaceni na frekvencnim ménici ve stupni kryti IP66

1.6 Oznaceni na frekvenénim ménici ve stupni kryti IP66

Nasledujici obrazek zobrazuje napfiklad oznaceni frekvenénich ménica DC1
se stupném kryti IP66 v konstrukéni velikosti FS1.

® 6 ® ©

)

Obrazek 7: Oznaceni (IP66)
(@) Lokalni ovladaci prvky s pfipojenim (jen DC1-...-ABSN)
Potenciometr poZadované hodnoty
Voli¢ zmény sméru otaceni
Sitovy vypina¢ (uzamykatelny)
(@ Ovladaci jednotka s 5-ti fidicimi tlacitky a indikdtorem LED
@ Ridici svorkovnice (nasuvné)
(® Pripojovaci svorky ve vykonové ¢asti (motorovy vyvod) a kabelova prichodka
pro EMC kabelovou priichodku
(® Typovy Stitek
(& Montazni otvory (upevnéni Srouby)
(@ Chladici téleso
Pfipojovaci svorky ve vykonové ¢asti (strana sité) a kabelova prichodka pro kabelovou priichodku
(® Komunika&ni rozhrani (RJ45)

V dolnim krytu svorek se nachéazeji informacni karty a tfi dalsi vysekavaci
otvory k vylomeni na kabelové prachodky.
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1.7 Vlastnosti

1.7 Vlastnosti

Frekvenéni meénice fady DC1 méni napéti a frekvenci zdroje stfidavého napéti
na stejnosmerné napéti.

Z tohoto stejnosmeérného napéti se poté vyrabi jednofdzové nebo trojfazové
napéti s nastavitelnou frekvenci a ptitazenymi hodnotami amplitudy k plynulé
regulaci poctu otacek a pro asynchronni motory na stfidavy nebo trojfazovy
proud .
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1.1
Obrazek 8: Blokové schéma, moduly frekvenéniho ménic¢e DC1,

(1) Napéjeci ¢ast L1/L, L2/N, L3, PE, sitové napajeci napéti U n = Ug pfi 50/60 Hz:
DC1-1D...: jednofazové napajeni ze sité (1 AC 115 V), zdvojovac napéti,
motorovy vyvod (3 AC 230 V)
DC1-12...: jednofazové napéjeni ze sité (1 AC/2 AC 230 /240 V), motorovy vyvod (3 AC 230 V)
DC1-32...: pfipojeni tfifazového napéajeni (3 AC 230 V/240 V), motorovy vyvod (3 AC 230 V)
DC1-34...: pfipojeni tfifazového napéajeni (3 AC 400 V/480 V), motorovy vyvod (3 AC 400 V)

@) Interni odru$ovaci filtr (ne u DC1-1D...), EMC pfipojeni s PE

(®) Interni napétovy filtr, pfipojeni VAR s PE

® Usmérfiovaci mistek: prevadi stfidavé napéti elektrické sité na stejnosmérné napéti.

(&) DC meziobvod s nabijecim rezistorem, kondenzéatorem, spinanym napéajecim zdrojem a DC-Link
(pfipojeni DC- a DC+ jen v konstrukéni velikosti FS2 a FS3 pfi stupni kryti 1P20)

(6) Brzdny tranzistor pro externi brzdny rezistor (pfipojeni DC+ a BR jen v konstrukéni velikosti FS2 a FS3)

(@) Meénit konstruovany s IGBT méni stejnosmérné napéti meziobvodu (Upc) na proménné napéti (Us)
s proménnou amplitudou a frekvenci (fy).
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1.7 Vlastnosti

Motorové pfipojeni s vystupnim napétim U, (0 aZ 100 % Ue) a vystupni frekvence f, (0 aZ 500 Hz)
P¥ipojeni motorového vyvodu se provadi pomoci stinéného kabelu, ktery je na obou koncich
velkoplo$né uzemnén (PES).

Jmenovity proud (lg, vystupni proud):

DC1-1D...:2,3-5,8A

DC1-12...:2,3-15A

DC1-32...:2,3-18A

DC1-34...:2,2-24 A

100 % pti teploté okoli +50 °C se schopnosti odolavat pretizeni 150 % po dobu 60 s
a s nabéhovym proudem 175 % po dobu 2 s.

(® Asynchronni trojfazovy motor

Plynulé fizeni otaéek motort pro pfifazené vykony motorovych htideli (Po):
DC1-1D...: 0,37 - 1,1 kW (230 V, 50 Hz) nebo 0,5 - 1,5 HP (230 V, 60 Hz)
DC1-12...:0,37 - 4 kW (230 V, 50 Hz) nebo 0,5 - 5 HP (230 V, 60 Hz)
DC1-32...:0,37 - 4 kW (230 V, 50 Hz) nebo 0,5 - 5 HP (230 V, 60 Hz)

DC1-34...:0,75- 11 kW (400 V, 50 Hz) nebo 1 - 15 HP (460 V, 60 Hz)

Ridici ¢ast s ovladaci jednotkou a Fidicimi tlagitky, se 7segmentovym indikatorem LED, Fidici napéti,
zasuvné Fidici svorky

(1) Rozhrani RJ45 k pfipojeni PC a komunikacni karty (provozni shérnice, Modbus RTU, CANopen)
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1.8 Vybérova kritéria

1.8 Vybérova kritéria

22

Vybér frekvenéniho meénice se provadi podle napajecih napéti UL napajeci
sité a jmenovitého proudu pfifazeného motoru. Pfitom musi byt zvolen typ
ptipojeni motoru (A / YY) k napajecimu napéti.

Vystupni jmenovity proud lg frekvenéniho méni¢e musi byt vétsi nebo rovny
jmenovitému proudu motoru.

P-07 P-08
A i
O | | o
230/400 V || 3219A ]
0,75 KW || cosp0.79 |

1410 min! || 50 Hz |
| o

—

e J y
\

Obréazek 9: Vybérova kritéria

Pfi vybéru pohonu musi byt znama tato kritéria:

e Typ motord,

e  Sitové napéti = jmenovité napéti motoru
(naptiklad 3 ~ 400 V),

e Jmenovity proud motoru (smérna hodnota, v zavislosti na typu obvodu a
pfipojeném napéti),

¢ Moment zatizeni (kvadraticky, konstantni),

¢ Rozbé&hovy moment,

e Okolni teplota, jako napf. (jmenovitd hodnota +40 °C).

e Podminky prostredi (montaz do rozvadéci skfiné u stupné kryti IP20 nebo
montaz v misté u stupné kryti |P66)

% PYi paralelnim zapojeni vice motord na vystup frekvenéniho
ménice se proudy motord séitaji geometricky — oddélené podle
podilu efektivni a jalové slozky proudu.

Frekvenéni méni¢ dimenzujte tak, aby bylo mozné dodavat
celkovy proud frekvenéniho ménice. Pfipadné budete muset k
tlumeni a kompenzaci odlisnych hodnot proudu motor tlumit
nebo mezi frekvenéni méni¢ a motor zapojit sinusovy filtr.
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1.9 Pouziti v souladu s urcenym acelem

Frekvenéni ménice fady DC1 nejsou pfistroje pro domacnosti, jsou to
komponenty vyhradné uréené k dalsimu pouziti v pramyslovych aplikacich.

Frekvenéni ménice fady DC1 jsou elektrické provozni pfistroje k fizeni
pohond s tfifazovymi motory o proménném poctu otacek a k instalaci do
strojl nebo ke spole¢né montazi s jinymi komponentami stroje nebo zatizeni.

PYi montazi do stroju je uvedeni frekvenéniho ménic¢e do provozu zakazano,
dokud nebude zajisténa shoda pfislusného stroje s bezpe&nostnimi
pozadavky smérnice o strojnich zafizenich 2006/22/ES (odpovidad norm

& CSN EN 60204). Odpovédnost za respektovani smérnic ES pfi pouziti
frekvenéniho ménice ve strojich nese uzivatel.

Oznaceni CE upevnéna na frekvenénim meénici fady DC1 potvrzuji, Ze
pristroje typické konfigurace pohonu odpovidaji smérnici o nizkém napéti a
smeérnici EMC Evropské Unie (smérnice 2006/95/ES a 2006/42/ES).

Frekvenéni ménice fady DC1 jsou v popsané systémové konfiguraci vhodné
k provozu ve vefejnych a neverejnych sitich.

Pfipojeni frekvenéniho ménic¢e DC1 k sitim IT (sité bez vztahu k potencialu
zeme izolované sité) je pfipustné jen podminénég, protoze kondenzatory
internich filtrd spojuji sit s potencialem zemé (skfin).

U neuzemnénych siti to mize znamenat nebezpecné situace nebo poskozeni
pfistroje (je nutné sledovani izolace!).

% Na vystup frekvenéniho méni¢e DC1 (svorky U, V, W) nesmite:

*  pfipojit napéti nebo kapacitni zatéze (naptiklad kondenzatory
k vyrovnani fazi),

*  spojovat paralelné vice frekvenénich ménicéa,

e vytvéaret pfimé spojeni se vstupem (bypass).

Respektujte technické Udaje a podminky pfipojeni! Potfebné Udaje se

nachazeji na vykonovém stitku frekvenéniho meénic¢e a v dokumentaci.
Jakékoliv jiné pouziti se povazuje za pouziti v rozporu s uréenym ucelem.
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1.10 Inspekce a udrzba

Pri respektovani vdeobecnych jmenovitych Udajd (=> odstavec 1.5,
.Oznaceni na frekvenénim ménici ve stupni kryti IP20", strana 18) a pfi
zohlednéni specialnich technickych Udaju (viz ptiloha) jednotlivych velikosti
vykonu jsou frekvenéni meénic¢e fady DC1 bezudrzbové. Vnégjsi vlivy vSak
mohou mit zpétné Uginky na funkci a Zivotnost frekvenéniho ménic¢e DC1.

Proto doporucujeme pfistroje pravidelné kontrolovat a v uvedenych
intervalech provadét nasledujici udrzbu.

Tabulka 2:  Doporuc¢end opatfeni udrzby pro frekvenéni ménice DC1

Opatteni Gdrzby Interval idrzby
Vytistéte chladicf otvory (chladici $térbiny) Podle potreby
Zkontrolujte funkci ventilatoru / 6 - 24 mésicd (zavisf na prostredi)

7segmentového indikétoru (stisknéte vSech
pét tlacitek soucasné, pocinaje tlacitkem

Stop).

Zkontrolujte filtr ve dvefich rozvadéce 6 - 24 mésicd (zavisf na prostredi)

(viz Gdaje vyrobce)

Zkontrolujte véechna uzemnént, zda jsou pravidelné, v pravidelnych intervalech
neposkozena

Zkontrolujte kroutici momenty pfipojenf pravidelné, v pravidelnych intervalech

(Fidicich svorek, vykonovych svorek)

Zkontrolujte ¥idici svorky a v8echny kovové 6 - 24 mésicd; pfi uskladnéni nejpozdgji po 12 mésicich
povrchy, zda nejevi znamky koroze (zavisf na prosttedi)

Kabel motoru a pfipojeni stinéni (EMC) Podle tdajt vyrobce kabelu, nejpozdéji po 5 letech
Nabiti kondenzétor(i 12 mésicl

(—> odstavec 1.12, ,Nabfjenf internich DC kondenzatorovych
meziobvodd”)

Vymeéna nebo oprava jednotlivych montaznich skupin frekvenéniho ménice
DC1 se nepredpoklada!

Pokud by byl frekvenéni méni¢ DC1 poskozen plsobenim vnéjsich vlivad,
oprava neni mozna.

Pristroj zlikvidujte s prihlédnutim k pfislusnym platnym zakonlm a vyhlaskam
na ochranu zivotniho prostfedi o likvidaci elektrickych resp. elektronickych
pristrojd.

1.11 Skladovani

Jestlize je frekvenéni méni¢ DC1 pred pouzitim uskladnén, musi v misté
uskladnéni panovat vhodné podminky prostredi:

e Teplota pfi skladovani: -40 - +60 °C,

e Stfedni relativni vihkost vzduchu: < 95 %, nekondenzujici
(CSN EN 50178),

e Aby nedochézelo k poskozeni internich DC kondenzatorovych
meziobvodU frekvenéniho ménice, nedoporucuje se skladovani delsi nez
12 mésicl
(=> odstavec 1.12, , Nabijeni internich DC kondenzatorovych
meziobvodd ™).
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1.12 Nabijeni internich DC kondenzatorovych meziobvodii

1.13 Servis a zaruka

Po delsi dobé skladovani nebo delsi odstévce (> 12 mésicl) bez elektrického
napajeni musi byt interni DC kondenzatorové meziobvody nabity, aby se
predeslo jejich poskozeni. K tomu je tfeba pfipojit frekvenéni méni¢ DC1 k
regulovanému stejnosmernému sitovému zdroji pomoci dvou svorek
(naptiklad L1 a L2).

Aby nevznikaly velké svodové proudy kondenzator(, je tfeba spinaci proud
omezit pfiblizné na 300 az 800 mA (podle velikosti vykonu). Frekvenéni meénic
pritom nesmi byt povolen (tzn. nesmi obdrzet signéal Start). Poté musi byt
stejnosmeérné napéti nastaveno na hodnoty odpovidajiciho napéti
mezilehlého obvodu (Upc ~ 1,41 x Ue) a napdjeni musi trvat nejméné jednu
hodinu (doba regenerace).

e DC1-12..., DC1-32... piiblizn& 324 V DC p¥i Ug = 230 V AC
e DC1-34... piiblizn& 560 V DC pfi Ug = 400 V AC

% U frekvencnich méni¢t DC1-1D... nelze z ddvodu interniho
dvojitého napétového obvodu regenerovat kondenzatory pres
privodni svorky!
V této zélezitosti se obratte na svého mistniho odbytového
partnera.

Pokud byste s frekvenénim ménicem DC1 meéli jakékoliv problémy, obratte
se na svého mistniho odbytového partnera.

Pripravte si nasledujici Udaje resp. informace:

e presné oznaceni typu frekvenéniho meénice
(viz typovy S§titek),
e datum zakoupeni,
e pfesny popis problému, ktery se vyskytl v souvislosti s frekvenénim
menicem.
Pokud by nékteré informace vytisténé na typovém Stitku byly necitelnég,
uvedte pouze zfetelné cCitelné Udaje.

Informace o zaruce najdete ve vSeobecnych obchodnich podminkéch
spole¢nosti Eaton Elektrotechnika s.r.o.

Hotline po 24 hodin: +49 (0) 1805 223 822

E-mail: podporaCZ@Eaton.com
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2 Projektovani

2.1 Uvod

Tato kapitola popisuje stru¢né nejdUlezitéjsi vliastnosti v energetickém okruhu
systému pohonu (PDS = Power Drive System), které je tfeba zohlednit pfi
projektovani.

L1

L2
@y

PE—4—=
JA

‘DC-‘L]/L‘LNN‘ 13 ‘@

¥

—
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oLl [1130
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Obrézek 10: Priklad systému pohon( s tfifazovym napéjenim
pro tfifdzovy motor (instalace do skfifiového rozvadéce)
(@ Konfigurace sité, sitova napéti, sitové frekvence, interakce s kompenza¢nimi zafizenimi
(@ Pajistky a prltezy vedeni, ochrana vedeni
(® Ochranna zafizeni proti chybnému proudu na ochranu osob a uzitkovych zvifat
® Sitovy stykac
(& Sitova tlumivka, odrusovac filtr, sitovy filtr
(® Frekvenéni ménic: konstrukce, instalace; pfipojeni vykonu; opatteni EMC; pfiklady zapojeni
(@ Motorova tlumivka, sinusovy filtr
Ochrana motord, termistorové ochranné relé
(@ Délky vedeni, motorové kabely, stinéni (EMC)
Motor a aplikace, paralelni provoz vice motor(i na jednom frekvenénim ménici, zapojeni
preklenovaciho obvodu (bypass); brzdéni stejnosmérnym proudem
@D Brzdny odpor: Dynamické brzdéni
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2.2 Elektricka sit

2.2.1 Sitové pripojeni a konfigurace sité
Frekvenéni ménice fady DC1 smeji byt bez omezeni zapojeny do vSech siti na
stfidavy proud s uzemnénym nulovym bodem (TN-S, TN-C, TT, viz norma
IEC 60364) a mohou v nich byt provozovany.

Y O A A W Y Y |1 L1
— /Y Y |3 — /Y Y |3 k‘S
N PEN
PE A-F l'__l_
N-S N-C B DD B

Obrazek 11: AC napéjeci systémy s uzemneénym stfedovym bodem

% Je-li pfipojeno vice frekvenénich ménicd s jednofadzovym
napajenim, pfi projektovani zohlednéte symetrické rozdéleni na
tfi fdzové vodic¢e. Souctovy proud v8ech jednofazovych
spotfebic¢l nesmi vést k pretizeni neutralnino vodice (N-pdl).

Ptipojeni a provoz frekvenénich méni¢d na asymetricky uzemnéné sité TN
(sité zapojené v trojuheniku s uzemnénou fazi ,,Grounded Delta”, USA);
neuzemnéné IT sité resp. IT sité s vysokoohmickym uzemnénim (vice nez
30 Q) jsou pfipustné jen podminéné.

% Provoz na neuzemnénych napétovych sitich (IT) vyZzaduje
pouzivani vhodnych izola¢nich hlida¢t (napfiklad pulzné
koédovany proces méteni)

% V napétovych sitich s uzemné&nym fazovym vodi¢em nesmi
maximalni napéti faze-zem prekracovat 300 V AC.

Jsou-li frekvenéni méni¢e DC1 zapojeny v asymetricky uzemnéné TN siti

nebo v IT siti (neuzemnéna, izolovand), musi byt interni odruSovaci filtr
odpojeny (vysroubujte Sroub ozna¢eny EMC, viz, jen u DC1-...-A20N).
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PH1 20 mm (0.79")
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Obrazek 12: Poloha $roubu EMC a VAR

Potfebny Ucinek filtru k dosazeni elektromagnetické kompatibility (EMC)
zde jiz neni.

% Opatteni k dosazeni elektromagnetické kompatibility jsou v
systému pohonu obecné a naléhavé nutna, aby byly spinény
pozadavky zakonnych predpist a smérnice EMC i smérnice o
nizkonapétovych zafizenich.

Dobré uzemnéni je pfedpokladem ucinného vyuziti dalSich
opatteni - napfiklad stinéni nebo filtrl. Bez odpovidajicich
uzemneéni jsou dalsi kroky zbyteéné.

2.2.2 Sitoveé napéti a frekvence

2.2.3 Symetrie napéti

Siroké toleran&ni pasmo frekven&niho méni¢e DC1 zohledriuje jmenovité
hodnoty evropskych (ULN = 230 V/400 V, 50 Hz) a americkych
(ULN = 240 V/480 V, 60 Hz) normovanych napéti:

e 115V, 50/60 Hz pri DC1-1D...
1M0V-10%-115V+10% (99V-0%-126,5V + 0 %)

e 230V, 50 Hz; 240V, 60 Hz pti DC1-12..., DC1-32...
200V-10%-240V +10 % (180V -0 % -264V + 0 %)

e 400V, 50 Hz; 480V, 60 Hz pti DC1-34...
380V-10%-480V + 10 % (342V-0 % -528V + 0 %)

Pripustny frekvenéni rozsah je pfitom u vSech tfid napéti 50/60 Hz
(48 Hz-0 % -62 Hz + 0 %).

V dusledku nestejnomérného zatézovani fazovych vodicl a pfimého spinani
velkych vykonl mUze v trojfazovych sitich stfidavého proudu dochézet k
odchylkam od ideélniho tvaru napéti a mohou vznikat nesymetrickd napéti.
Tyto nesymetrie mohou u tfifdzoveé napéajenych frekvenénich meénicl vést k
rozdilim v zatéZovéani diod v sitovém usmeérfiovaci a v dlsledku toho k
pfedCasnému vypadku téchto diod.
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% Pri projektovani pripojeni ttifazoveé napajenych frekvenénich
meéni¢l (DC1-3...) zohlednéte jen takové stiidavé elektrické sité,
jejichZ nepfipustna nesymetrie sitového napéti ¢ini = +3 %.

Pokud by tato podminka nebyla splnéna nebo symetrie na misté
pripojeni nebyla zndma, doporucuje se pouzit pfifazenou sitovou
tlumivku (viz ,, Pfiloha”, ¢ast ,, Sitové tlumivky”, strana 214).

2.2.4 THD (Total Harmonic Distortion)

V dUsledku pouzivani nelineédrnich spottebicl (zatézi) vznikaji v sitich se
stfidavym proudem harmonické proudy, které opét zpUsobuji harmonické
proudy. Na indukénich a kapacitnich jalovych odporech elektrické sité
vyvolavaji tyto harmonické proudy poklesy napéti, které se pak kombinuji se
sinusovou siti a maji za nasledek zkresleni. Pokud souhrn harmonickych
proudl prekroc¢i urcitou hranici, mize tato forma ,,znegisténi” zplsobovat v
elektrickém zafizeni problémy.

Hodnota THD (THD = Total Harmonic Distortion, celkové harmonické
zkresleni) je definovano v normé CSN EN 61800-3 jako pomér efektivni
hodnoty vSech podilt harmonickych proudt k efektivni hodnoté zakladniho
kmitoctu.

% Ke snizeni hodnot THD (az 0 30 %) se doporucuje pouzit
prifazenou sitovou tlumivku (viz , Pfiloha”, ¢ast ,Sitové
tlumivky"”, strana 214).

2.2.5 Zarizeni ke kompenzaci jalového vykonu
Kompenzace ze strany sité neni u frekvenénich méni¢t fady DC1 nutné. Tyto
menice odebiraji z napajeci stfidavé sité jen velmi maly jalovy vykon
zakladniho kmitoctu (cos @ ~ 0,98).
% Ve stfidavych sitich s netlumenymi zatizenimi na kompenzaci

jalového vykonu mohou byt vyvolany proudové kmity (vySsi
harmonické), paralelni rezonance a nedefinované pomery.

Pri projektovani pfipojovani frekvenénich ménic¢d na stfidavé sité
s nedefinovanymi poméry zohlednéte vyuziti sitovych tlumivek.
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Sitové tlumivky (nazyvané také komutacni tlumivky) zvysuji indukénost
sitového privodu. Tim se prodluzuje doba pritoku proudu a tlumi se poklesy
napeti.

Ve sméru k frekvenénimu ménici tlumi sitové tlumivky poruchy z napéjeci

sité. Tim se zvySuje dielektricka pevnost frekvenéniho ménice a prodluzuje
se jeho zivotnost (diody sitového usmérnovace, kondenzatory meziobvodu).

9 K provozu frekvenénich méni¢t DC1 neni pouZiti sitovych
tlumivek tfeba. Pfesto doporucujeme, aby byla sitova tlumivka
vzdy predfazena, protoze ve vétsiné pripadd neni kvalita sité
znama.

Pfi projektovani zohlednéte, ze sitova tlumivka je pfitazena jen
jednotlivému frekvenénimu ménici k rozpojeni vazby.

P¥i pouZiti adapta¢niho transformatoru (pfitazen kazdému
jednotlivému frekvenénimu ménici) neni tfeba instalovat sitové
tlumivky.

Sitové tlumivky jsou dimenzovéany podle vstupniho proudu
frekvenéniho ménice ze strany sité (ILN).

Sitové tlumivky pfifazené frekvenénimu ménici DC1 jsou
uvedeny v prfiloze (=> tabulka 32 a => tabulka 33)
(=> odstavec 11.16, ,Sitova tlumivka”, strana 215).
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2.2.7 Sinusovy filtr
Sinusoveé filtry se pfipojuji na vystup frekvenéniho ménice.

__lu2

Obrazek 13: Spinaci schéma sinusoveého filtru

Sinusovy filtr zbavuje vystupni napéti frekvenéniho ménice (Up)
vysokofrekvenénich podild nad nastavenou rezonanéni frekvenci.

Tim se redukuje vyzatované ruseni vznikajici ve vedeni a v disledku plsobeni
poli.

Prednosti sinusovych filtrd:

e velké délky motorového kabelu pfi snizeném vyzafovaném ruseni
vznikajicim ve vedeni a v disledku plsobeni pol,

e snizené ztraty a hlu¢nost motoru,

e  zvySena zivotnost motoru.

Nevyhody sinusovych filtr(:

e systémem zpUsobeny pokles napéti az 9 %
(pfiblizné 36 V pti Uy = 400 V),

e vyS8Si ztratovy vykon,

* nutnd pevné nastavena taktovaci frekvence,

e zvySena potfeba mista ve skfinovém rozvadéci.

UPOZORNENI

Sinusové filtry smi byt provozovany jen s pevné nastavenymi
taktovacimi frekvencemi.

9 Dalsi informace k sinusovym filtrlm najdete v ¢ésti
—> odstavec 11.18, ,, Sinusovy filtr”, strana 219.
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2.3 Bezpecnost a spinace

2.3.1 Pojistky a priirezy vedeni
Pojistky pfifazené k sitovému pfipojeni a pratezy vodicd zaviseji na
jmenovitém proudu sité || N frekvenéniho ménice (bez sitové tlumivky).

UPOZORNENI

Pti vybéru prifezu vedeni zohlednéte pokles napéti pfi zatizeni.
Za respektovani dalSich norem (napfiklad VDE 0113 nebo
VDE 0289) odpovida uzivatel.

Doporucené pojistky a pfifazeni frekvenénich ménicd jsou uvedeny v priloze
na strana 206 a nasledujicich.

Respektujte narodni a regionalni predpisy (naptiklad VDE 0113, CSN
EN 60204); vzdy musi byt také splnény pozadované osvédceni v misté
instalace (naptiklad UL).

Za provozu v zafizeni s aprobaci UL smi byt pouZzivany vyhradné pojistky,
spodky pojistek a vedeni s aprobaci UL. Pfipustné kabely musi vykazovat
odolnost proti teplu pri 75 °C.

Pfipojovaci svorky oznacené a kovova skfin (IP66) musi byt spojeny s
obvodem uzemnéni.

Svodové proudy proti zemi (dle normy CSN EN 50178) jsou v&t$i nez 3,5 mA.
Jsou uvedeny v pfiloze k jednotlivym velikostem vykonu v &asti se
specialnimi Udaji od strana 173.

% Podle pozadavk( normy CSN EN 50178 musi byt pfipojeno
zesilené uzemnéni (PE). Prifez kabelu musi byt nejméné
10 mm?2 nebo musi byt vyroben ze dvou samostatné
pripojenych zemnicich kabelU.

UPOZORNENI

Predepsany minimalni pritez vodiét PE (CSN EN 50178,
VDE 0160) musi byt dodrzen.

Na strané motoru je tfeba zcela odstinény kabel (360°) (nizkoohmické
provedeni). Délka motorového kabelu zavisi na tfidé radiového ruseni
prostredi.

% Prifez PE vodi¢e v motorovém kabelu volte nejméné tak velky,
jako prirez fazovych vodica (U, V, W).
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2.3.2 Proudovy chranic (RCD)

Proudové chrani¢e (RCD = Residual Current Device) chrani osoby a uZitkova
zvitata proti pfitomnosti (ne proti vzniku!) neptipustné vysokych dotykovych

napéti. Brani nebezpeénym, z&asti smrtelnym Urazdm elektrickym proudem a
slouZi navic k prevenci pozar(.

UPOZORNENI
U tfifazového frekvencniho ménice Ize pouzivat vyhradné

proudoveé chranice citlive na celkovy proud (RCD, typ B)
(CSN EN 50178, IEC 755).

U trifdzové napdjenych frekvencénich méni¢l se mohou v
pfipadé chyby vyskytovat stejnosmeérné proudy, které blokuji
spusténi RCD ochranného zatizeni typu A a tim rusi jejich
ochrannou funkci.

J

Ochranna zafizeni RCD smi byt pouzivédna vyhradné u
jednofazové (L, N) napajenych frekvenénich ménica.

J

UPOZORNENI|

Proudové chrani¢e (RCD) je dovoleno instalovat jen v siti mezi
AC napdjeci sit a frekvenéni ménic.

UPOZORNENI

PYi pouzivani a provozu frekvenéniho méni¢e mohou vznikat
svodoveé proudy ovliviujici bezpeénost v pripadech, kdy
frekvenéni ménic¢ neni uzemnén.

Svodové proudy k zemi jsou u frekvenénich meénica zplsobeny predevsim
cizimi kapacitami mezi fazemi motoru a stinénim kabelu motoru a také Y
kondenzatory odruSovacich filtrQ.

Velikost svodovych proudl zavisi na:

e délce kabelu motoru,

e stinéni kabelu motoru,

e vySce taktovaci frekvence (spinaci frekvence ménice),
e provedeni odrusovaciho filtru,

e uzemnéni v misté instalace motoru.
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2.3.3 Sitove stykace

24 EMC

2 Projektovani
2.4 EMC

Sitovy styka¢ umoznuje odpovidajici zapinani a vypinani napajeciho napéti
frekvenéniho ménice a také odpojeni v pfipadé chyby.

Sitovy stykac¢ se dimenzuje podle vstupniho proudu I N frekvenéniho ménice
na strané sité, podle kategorie uziti AC-1 (CSN EN 60947) a podle okolni
teploty v misté instalace. Sitové stykace a jejich pfitazeni frekvenénim
meénic¢tm fady DC1 jsou uvedeny v pfiloze (—=> tabulka 26, strana 208).

% PYi projektovani zohlednéte to, Ze u frekvenéné fizenych pohon(
se krokovani neprovadi prostfednictvim sitového stykace
frekvenéniho ménice, ale pres fidici vstup frekvenéniho ménice.

Maximalni pfipustna ¢etnost zapinani sitového napéti je u
frekvenéniho méni¢e DC1 jednou za 30 sekund (normalni
provoz).

V zafizeni (stroj) se elektrické komponenty navzajem ovliviiuji. Kazdy pfistroj
nejenze zplsobuje ruseni, ale také je ovliviiovan rusenim. Zapojeni rusivé
energie probiha galvanicky, kapacitné nebo indukéné nebo
elektromagnetickym zafenim. Hranice mezi spojenim vytvorenym vodici a
vyzafovanou vazbou lezi v praxi pfiblizné pfi 30 MHz. U hodnot nad 30 MHz
plsobi vedeni a kabely jako antény, které vyzatuji elektromagnetické viny.

Sledovéani elektromagnetické snasenlivosti (EMC) pro frekvenéné fizené
pohony (elektrické pohony s proménlivym pocétem otacek) se provadi podle
produktové normy CSN EN 61800-3. Ta zahrnuje kompletni systém pohon
(PDS = Power Drive System) sitového napdjeni az po motor véetné vSech
komponent i kabell (= obrazek 10, strana 27). Takovy systém pohon( se
mUze skladat i z nékolika jednotlivych pohond.

V systému pohont podle normy CSN EN 61800-3 neplati odborné zakladni
normy jednotlivych komponent. Jejich vyrobci vSak musi nabidnout feseni,
ktera zajiStuji pouziti v souladu s normou.

V Evropé je dodrzovani smérnic EMC zavazné.

Prohlaseni o shodé (CE) se vzdy vztahuje na "typicky" systém pohond (PDS).
Odpovédnost za respektovani zakonnych meznich hodnot a zajisténi
elektromagnetické slucitelnosti nese koncovy uzivatel nebo provozovatel
zafizeni.

Musi byt také pfijata opatfeni k minimalizaci nebo odstranéni vyzafovaného
ruSeni (emisi) v pfislusném prostfedi. Rovnéz musi byt vyuzity moznosti ke
zvyseni odolnosti pfistrojl nebo systému proti porucham.

Frekvenéni ménice fady DC1 zaruduji svou vysokou odolnosti proti porucham
az do kategorie C3 pouziti v naro¢nych prosttedich prdmyslovych siti
(2. Prostfedi).
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2 Projektovani
2.4 EMC

36

U vedenim napojeného vyzarovaného ruseni umoznuje vyjadreni DC1...-F...
(s integrovanym odrusovacim filtrem) dodrzovani citlivych meznich hranic
kategorie C1 v 1. Prosttedi. Pfedpokladem je instalace v souladu se zdsadami
EMC (=> strana 51) a dodrzovani pfipustnych délek motorového vedeni a
také maximalni spinaci frekvence (fpyymimeénice.

U frekvencénich ménicd bez interniho odrusovaciho filtru Ize ve spojeni s
pfitazenym externim odruSovacim filtrem v jednotlivych kategoriich
dosahovat z¢asti vétsich délek motorového kabelu a z&4sti niz8ich svodovych
proudd.

Pottebnéa opatieni k EMC je tfeba zohlednit jiz b&hem projektovani.
Dodatec¢né Upravy a zmény pfi montazi a instalaci nebo dokonce az v misté
instalace jsou spojeny s dalSimi a ¢asto podstatné vySSimi naklady.
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2.5 Motor

2.5.1 Vybér motoru

2 Projektovani
2.5 Motor

V8eobecna doporuceni k vybéru motoru:

e Pro frekvencéné tizeny systém pohonl (PDS) pouZivejte tfifazove
napajené stridavé motory s kotvou nakratko nebo chlazenim povrchu —
nazyvané také tfifazové asynchronni motory nebo normované motory. S
frekvenénimi ménici Ize provozovat také jiné varianty motort — napfiklad
motory s vnéjSim rotorem, motory s krouzkovou kotvou, reluktanéni
motory, PM motory synchronni nebo servomotory, ale zpravidla je tfeba
dalsi projektova prace a dohoda s vyrobcem motoru.

e Pouzivejte pouze motory, které vyhovuji nejméné teplotni tfideé F
(maximalni trvala teplota 155 °C).

e Pfednostné volte 4polové motory (synchronni po¢et otacek: 1500 min-!
pfi 50 Hz resp. 1800 min-! pii 60 Hz).

e Zohlednéte provozni podminky pro provoz S1 (CSN EN 60034-1).

e PYiparalelnim provozu vice motord na jednom frekvenénim ménici se
vykon motorl smi liSit nejvyse o tfi tfidy vykonu.

* Vyhybejte se nadmérnému dimenzovani motoru. Pfi nedostateCném
dimenzovani v provoznim rezimu , Rizeni po&tu otaéek” (kompenzace
skluzu) smi byt vykon motoru jen o jeden pfifazeny vykonovy stupen
nizsi.

2.5.2 Paralelni zapojeni motorii

Frekvencéni ménice fady DC1 umoznuji paralelni provoz vice motord v
provoznim rezimu tizeni U/f (P-10 = 0).

% PYi pfipojeni vice motord musi byt souhrn proudd motor( se
zfetelem na spinaci proudy (jen pfi pfipojeni motoru za provozu)
mensi nez jmenovity proud frekvenéniho ménice.

Jsou-li pfi paralelnim provozu tfeba rlizné pocty otd¢ek motord, Ize toho
dosahnout jeding s vyuzitim poctu pdlovych parl nebo pomoci pfevodovych
pomerd.

Paralelnim zapojenim motorl se snizuje pfipojovaci odpor na vystupu
frekvenéniho ménice. Celkovéa indukénost se sniZzuje a rozptylovéa kapacita
vedeni je vétsi. Tim se zvySuje proudové zkresleni ve srovnani s pfipojenim
jednotlivého motoru.

Aby se snizilo zkresleni proudu, méla by byt na vystupu frekvenéniho meénice
pripojena motorova tlumivka (= tabulka 34, strana 218 a => tabulka 35,
strana 218).
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2 Projektovani
2.5 Motor

UPOZORNENI[

PYi provozu s paralelnim zapojenim nékolika motor( k jednomu
frekvenénimu meénici musi byt stykace jednotlivych motort
dimenzovéany podle kategorie uziti AC-3.

Vybér stykact motor( se provadi podle jmenovitého proudu
spinanych motord.

VR

—_

P¥i paraleInim provozu vice motord nelze pouzivat elektronickou
ochranu motor( frekvenéniho ménice. Kazdy motor musi byt
chrédnén jednotlivé pomoci termistorli nebo nadproudovych relé.

Ve frekvenénim rozsahu 20 az 120 Hz Ize pouzivat jako ochranu
motoru na vystupu frekvenéniho ménice elektronicky spoustés
motorl PKE.

Dalsi informace najdete v aplikaénich poznamkach AP040048.

2.5.3 Druhy zapojeni u trifazového motoru
V souladu se jmenovitymi Udaji na vykonovém Stitku Ize statorové vinuti
trifazového motoru zapojit o hvézdy nebo do trojuhelniku.

O | | o
\ 230/400 V || 3219A |
\ 0,75 KW || cosp0.79 \
\ 1410 mint || 50 Hz |
o | | o

Obrazek 14: Priklad typového stitku

(vykonovy $titek) motoru

|

ut | vy wi
o |o| o
w2 Tu2l v2

ut vy wi
w2 U2t v2

A

A

Obrazek 15: Druhy zapojeni:

Zapojeni do hveézdy (vlevo), Zapojeni do trojuhelniku (vpravo)
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2 Projektovani
2.5 Motor

2.5.4 Charakteristika 87-Hz

Trifdzovy motor s vykonovym §titkem na obrazek 14 Ize za provozu zapojit do
hvézdy i do trojuhelniku. Provozni charakteristika je ur¢ovana pomérem
napéti motoru k jeho frekvenci.

Takzvanou charakteristikou 87 Hz se normovany tfifazovy motor s
vykonovym Stitkem na obrazek 14 provozuje v zapojeni do trojuhelniku v siti o
napéti 400 V s frekvenci 87 Hz. Frekvenéni méni¢ musi navic dodavat vyssi
proud zapojeni do trojuhelniku (3,2 A) a nastavit frekvenci motoru (mezni bod
U/f) na frekvenénim meénici na hodnotu 87 Hz.

Vysledkem jsou nédsledujici vyhody:

e Oblast nastaveni otd¢ek motoru se zvysuje o faktor /3 (z 50 Hz na
87 Hz).

«  Uginnost motoru se zlep$uje, protoze se zvy3uje podet otaéek motoru,
prokluz ale z(stava (absolutné) stejny a tim je procentudlné vzhledem k
novému (vy8simu) podtu otacek nizsi.

e Motoru Ize odebirat vyssi vykon (P ~ M x n), takZe pro danou aplikaci
mUZe byt pfipadné pouZzit motor mensi konstrukce (a tim i levné|si)
(naptiklad pojezdovy motor u pohon( jefab).

e U existujicich strojd Ize zvySit rychlost stroje, aniz by bylo tteba ménit
motor nebo prevodovku. Nejde tedy ani o provoz v oblasti odbuzeni.

Pfi vy8sim tepelném zatéZzovani se doporucuje pouzivat pouze
nejblizsi vétsi vykon motoru podle tabulek.

% P¥i pouzivani dvojpdlovych motorl (p = 1) je tfeba zohlednit
vysoky pocet otacek priblizné 5000 ot/min (respektujte Udaje od

vyrobce).
Uy [V
® ® j
400{------ —
I s !
! a |
| / |
I / I !
[ | }
: s : !
230{- /- ‘>
I I !
| | !
| | !
I I !
: | .
0 " . T
0 7 !
> 87 ¢ fHZ

aX

Obrézek 16: Charakteristika U/f k typovému §titku motoru viz => obrazek 14
(1) Zapojeni do hvézdy: 400 V, 50 Hz

(@ Zapojeni do trojahelniku: 230V, 50 Hz
(3 Zapojeni do trojahelniku: 400 V, 87 Hz
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2 Projektovani

2.5 Motor
Nasledujici tabulka 3 zobrazuje pfitazeni moznych frekvencénich ménicd v
zavislosti na sitovém napéti a typu zapojeni.
Tabulka 3:  Pfitazeni frekvenénich ménicl k charakteristice U/f (=> obrazek 16)
Fyzikalni veli¢ina DC1-124D3... DC1-324D3... DC1-342D2... DC1-344D1...
Jmenovity proud 43 A 43A 22A 41A
Sitové napéti 1AC230V 3AC230V 3AC400V 3AC400V
Charakteristika U/f @ ®@ O) ®
Zapojeni motoru Zapojeni do trojthelniku Zapojeni do trojihelniku Zapojenf do hvézdy (400 V) Zapojeni do trojahelniku
(230V) (230V) (230V)
Jmenovity proud motor( 35A 35A 20A 35A
Jmenovity vykon motoru 0,75 kW 0,75 kW 0,75 kW 1,1 kw2)
Jmenovité napéti motoru 3AC0-230V 3AC0-230V 3ACO0-400V 3ACO-400V
Jmenovité otacky motoru 1430 min-! 1430 min-" 1430 min! 2474 min-11)
Jmenovita frekvence 50 Hz 50 Hz 50 Hz 87 Hz!)
motoru

1) Respektujte pfipustné mezni hodnoty motoru!
2) Vypotetng 3 x 0,75 kW = 1,3 kW

2.5.5 Pripojeni motorii chranénych proti vybuchu (EX)

Pri pripojeni motort chranénych pred vybuchem je tfeba respektovat tyto
body:

¢ Frekvenéni méni¢ muze byt instalovan ve skiini Ex uvnitf Ex oblasti nebo
ve skiinovém rozvadéci mimo Ex oblast.

e Musi byt dodrzeny predpisy jednotlivych odvétvi a specifické predpisy
jednotlivych zemi pro oblasti chranéné pred vybuchem (ATEX 100a).

«  Udaje a pokyny vyrobce motoru tykajici se provozu s frekvenénim
méni¢em — napiiklad pokud jsou pfredepsany tlumivky motorl (omezeni
du/dt) nebo sinusové filtry, musfi byt tento pozadavek respektovan.

e Teplotni sledovani vinuti motoru (termistory, termokontakty) nesmi byt
pfipojeno pfimo k frekvenénimu ménici, ale musi byt pfipojeny pres
spoustéci pfistroj, ktery je schvalen do Ex oblasti (naptiklad EMT6).
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3 Instalace

3.1 Uvod

3.2 Montaz

3 Instalace
3.1 Uvod

v o v

Tato kapitola popisuje montaz a elektrické pripojeni frekvenénich meénic rady
DC1.

% Pfi instalaci a montazi zakryjte nebo zalepte viechny vétraci

Stérbiny frekvencniho ménice, aby do nich nemohly proniknout
Zadné cizi predméty.

vhodnymindstroji a nafadim bez pouziti nasili.

% Veskeré prace pfi instalaci provadéjte jen s pfedepsanymi a

Zde popsané navody k montazi zohlediuji montaz do vhodné skfiné pro
pristroje se stupném kryti IP20 ve shodé s normou CSN EN 60529 resp. s
jinymi smérodatnymi mistnimi platnymi predpisy.

Skrin musi byt vyrobena z tepelné vodivého materialu.

Pfi pouziti rozvadécovych skfini s vétracimi otvory musi byt otvory pod
frekvenénim méni¢em a nad nim umistény tak, aby byla zaji$téna dobra
cirkulace vzduchu. Vzduch by mél byt pfivadén pod frekvenénim
meéni¢em a odvadeén nad nim.

Pokud prostfedi mimo skfifiovy rozvadeéc obsahuje ¢astice necistot
(naptiklad prach), musi se ve vétracich otvorech pouzit vhodny filtr ¢astic
a musi byt zajisténa nucena ventilace. U filtru je tfeba provadét nutnou
udrzbu a Cistit ho.

V prostiedi s vysokym obsahem vlhkosti, soli nebo chemikalii pouzivejte
vhodny uzavieny skiinovy rozvadé¢ (bez vétracich otvor().
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3.2 Montéaz

3.2.1 Poloha pri montazi

Frekvenéni ménice fady DC1 se montuji svisle.
Maximalni pfipustny sklon &ini 30°.

=30°

=30°

\

Obréazek 17: Poloha pfi montazi

3.2.2 Volné prostory

K zajisténi dostatecné cirkulace vzduchu musi byt podle konstrukeni velikosti
zajistény kolem frekvenéniho ménice dostate¢né velké tepelné volné

prostory.
/ v
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Obrazek 18: Volny prostor ke chlazeni vzduchem (vlevo: IP20, vpravo: |P66)

% Frekvencni méni¢e mohou byt montovany vedle sebe bez
bocnich rozestupd.
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3.2 Montéaz
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Obrazek 19: Deflektor
% Pristroje s velkymi magnetickymi poli (napfiklad tlumivky nebo
transformétory) by nemély byt namontovany v bezprostfedni

blizkosti frekvenéniho ménice.

Tabulka 4:  Minimalni volné prostory a potfebny chladici vzduch

Konstrukéni a b c Priitok vzduchu
velikost

[mm]  |[in] [mm]  |[in] [mm]  |[in] [m3/h] | [ft3/min]
Pro stupei kryti IP20
FS1 50 1,97 31 1,22 50 1,97 18,69 1
FS2 50 1,97 32 1,26 75 2,95 18,69 1
FS3v 50 1,97 31 1,22 100 3,94 44,1 26
Pro stuperi kryti IP66
FS1 0 0 12,5 0,49 150 5,91 - -
FS2 0 0 12,0 0,47 150 5,91 - -
FS3v 0 0 13,0 0,51 150 5,91 - -

1) Pro shodu UL je u frekvencnich méni¢t DC1-127D0. .., DC1-32011... a DC1-32018... omezena maximalni
pfipustnd teplota prosttedi za dobu 24 hodin na +45 °C.

Hodnoty uvedené v tabulce 4 jsou orientaéni hodnoty az do teploty prostiedi
+50 °C, vysky instalace do 1000 m a taktovaci frekvence do 8 kHz.

% Typické ztraty tepla ¢ini pfiblizné 3 % podminek provozni zatéze.
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3 Instalace
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215mm_
(20.59")

Obrazek 20: Celni volny prostor

U svisle nad sebou namontovanych frekvenénich ménicd s internimi
ventilatory musi byt mezi jednotlivymi pfistroji upevnén vzduchovy deflektor.
Jinak vzniké nebezpedi, ze z divodu vedeného proudéni vzduchu (vzduchovy
filtr ptistroje), bude horni pfistroj tepelné pretézovan.

3.2.3 Upevnéni

Frekvenéni ménice konstrukénich velikosti FS1 a FS2 mohou byt upevnény
na montazni listé nebo pomoci Sroubd. Pristroje konstrukéni velikosti FS3
mohou byt upevnény vyhradné pomoci Sroub.

Frekvenéni ménic instalujte pouze na
nehotlavy podklad (napfiklad na kovovou
desku).

9 Udaje k rozméram a hmotnostem najdete v pfiloze
(=> strana 167 a nésl.).

3.2.3.1 Upevnéni pomoci Sroubi

% Pocet a usporadani potfebnych upevnovacich rozmérl jsou
uvedeny v ¢asti => odstavec 11.4, ,Rozméry a konstrukéni
velikosti”, strana 183.

% Pouzivejte Srouby s podloZzkou a pruznou podlozkou s
pfipustnym krouticim momentem 1 Nm na ochranu skfing a k
bezpetné montazi.
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Obrézek 21: Montazni rozméry
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Obrazek 22: Ptiprava montaze

I

» Nejdrfive namontujte Srouby na uvedenych pozicich, usadte frekvencéni
menic¢ a poté vsechny Srouby pevné utahnéte.
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3 Instalace
3.2 Montéaz

3.2.3.2 Upevnéni na montazni listu
Alternativné k upevnéni pomoci Sroubd Ize frekvenéni meénice konstrukénich
velikosti DC1 se stupném kryti IP20 a meénice konstrukénich velikosti FS1 a
FS2 upevnit i na montazni listu podle normy CSN EN 60715.

\ i -t
:
” 3
| A1‘ Y
R ol <008"
T T
(mm] [in]

Obrazek 23: Montazni lista podle normy CSN EN 60715

9 Pri pouziti montaznich adaptérl EMC (DX-EMC-MNT-...) je tfeba
pfednostné pouzivat vysokou montazni listu (15 mm).

» Frekvenéni méni¢ posadte shora na montazni listu [1] a zatlacte je dol(,
az zaklapnou [2].

[
@/

Obréazek 24: Upevnéni na montazni listu
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Demontaz z montazni listy

» K demontaZi stisknéte doll zdpadku pridrzovanou silou pruziny. K tomu
je na dolnim okraji pfistroje k dispozici vyznacena drazka.
K odblokovani se doporucuje pouzit Sroubovak s plochym hrotem
(napriklad se $itkou hrotu 5 mm).

Obrazek 25: Demontédz z montazni listy
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3.2 Montéaz

3.2.4 Montaz kabelovych priichodek (IP66)

48

U frekvencénich ménicd se stupném kryti IP66 Ize namontovat celkem Sest
kabelovych prichodek. V doini ¢4sti se nachazeji dva vylomené otvory pro
kabelové priachodky, jimiz se pfipojuje vykonovéa ¢ast. Prostfedni vylomeny
otvor v dolnf ¢4sti je uréen pro externi brzdny odpor. V dolnf ¢asti krytu skfiné
se nachézeji tii dalsi vylomena mista fidicich kabell a kabelld sbérnice.

» Vylamovaci otvory vylomte pomoci plochého Sroubovaku. Dbejte, abyste
neposkodili vnitfni ¢asti svorkovnice.

Obréazek 26: Vylomeni otvor(

P Sejméte dolnf ¢ast krytu skfing, jak je zobrazeno na obrazku.

Obrazek 27: Sejméte dolni ¢ast krytu skiiné
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3.2 Montéaz

Do levého vylomeného otvoru (z vyroby) se vsazuje plastové Sroubeni, které
umoziiuje zavést dovnitf napdjeci kabel. V pravé prlchodce je z ddvodu EMC
nutno vsadit kabelové Sroubeni EMC, aby bylo moZzné k motorovému kabelu
upevnit stinéni a uzemnit ho.

NNy,

e
e

Obrazek 28: Montaz kabelovych prichodek

—_

Dbejte, aby kabelové prlchodky vykazovaly stupen kryti
nejméné |P66.

Tabulka 5:  Pouzitelné kabelové prachodky
Oblast Konstrukéni  Velikost Sroub tésnéni Metricke Typ Typ
velikost otvoru PG Sroubeni Plast!) Kov/EMCY)
Ridici éast  FS1 2 %22 mm 2xPG 13,5 2 x M20 M20: M20:
1xPG 16 1x M25 GHG9601955R0003  CAP189202 (6 - 13 mm)
FS2 a nebo
FS3 GHG9601941R0033  CAP189552 (4,5 - 10 mm)
a
Vykonova FS1 3x22mm 3xPG 135 3 x M20 DKA12E
cast FS2 1x22mm  1xPG135 1 xM20 - s,
2x25 2xPG 16 2 x M25 . :
FS3 xeomm * X GHG9601955R0004  CAP189252 (10 - 18 mm)
a nebo
GHG9061941R0034  CAP189562 (6 - 13 mm)

a
DKA13E

1) Pfiklady — typy od Cooper Crouse-Hinds GmbH
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3 Instalace
3.2 Montaz
Kabelové prachodky EMC musi byt fadné uzemnéné.
Na pojistné matici DKA... se nachazi 300 mm dlouhé vedeni uzemnéni, které
Ize zkratit podle potfeby a pfipojit ho ke svorce uzemnéni PE.

®

®

-|i W@@@@@@@@@
i
u v w

[ [UN N B[ *
DD

===

i+

1

®

Obréazek 30: Principidlni struktura kabelové prachodky EMC
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3 Instalace
3.3 Instalace v souladu se smérnici o elektromagnetické kompatibilité

3.3 Instalace v souladu se smérnici o elektromagnetické kompatibilité

Odpovédnost za respektovani zakonnych meznich hodnot a zajisténi
elektromagnetické sluc¢itelnosti nese koncovy uzivatel nebo provozovatel
zatizeni. Ten musi také pfijmout opatfeni k minimalizaci nebo odstranéni
rusivého vysilani (emisi) v pfislusném prostfedi. Na druhou stranu musi vyuzit
prilezitosti ke zvySeni odolnosti pfistrojd nebo systému proti porucham.

V systému pohonu (PDS) s frekvenénimi ménici je tfeba zohlednit opatfeni k
elektromagnetické kompatibilité (smérnice EMC) jiz pti projektovani, protoze
potfebné zmeény pfi montazi a instalaci resp. vylepSovani v misté instalace
jsou spojeny s dalsimi a vySSimi naklady.

Technologicky a podle systému tecou za provozu frekvenéniho ménice v
systému pohon( vysokofrekvenéni svodové proudy. Proto musi byt vSechna
uzemneéni s nizkym odporem a velkoplo$na.

V pfipadé svodovych proudl vétsich nez 3,5 mA musi byt podle normy
VDE 0160, resp. CSN EN 60335

e prlrez zemniciho vodi¢e = 10 mm?,
* monitorovano mozné preruseni ochranného vodice, nebo
* navic polozen druhy ochranny vodic.

Pri instalaci v souladu se smérnici EMC doporuéujeme tato opatrent:

¢ Instalaci frekvenéniho méni¢e do kovové vodivé
skfing s dobrym pfipojenim k potencialu zemég,
e stinéné motorové kabely (kratka vedeni).

% V systému pohonu uzemnéte vSechny vodivé komponenty a
sk¥iné pokud mozno kratkymi vedenimi s co nejvétsim prifezem
(médéné kabelové lanko).

3.3.1 Opatreni v oblasti EMC v rozvodné skrini
Pro spravnou konstrukci odpovidajici EMC musi byt vSechny kovové dily
pristroji a skiinového rozvadéce velkoplosné navzajem spojeny vodici
vodivymi i za vysokych frekvenci. Montazni plechy a dvefe skfifiového
rozvadeéce by mély byt spojeny se skfini velkoploSnymi kontakty a kratkymi
vysokofrekvenénimi lanky. Pfitom je tfeba vzdat se lakovanych ploch
(eloxovat nebo Zluté chromovat). Pfehled v8ech opatfeni EMC ukazuje
obrazek 31 na strana 53.

na kovovou desku (montézni plech).

Sitovéa vedeni a vedeni k motoru vedte v rozvodné skfini pokud
mozno blizko k potenciédlu zemé&. Volna vedeni funguji jako
antény.

% Frekvenéni meénic instalujte pokud mozno pfimo (bez podlozek)
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3 Instalace

3.3 Instalace v souladu se smérnici o elektromagnetické kompatibilité

52

—_

Jestlize polozite vysokofrekvenéni vedeni (naptiklad stinéna
vedeni k motoru) a odrusena vedeni (napfiklad sitovy pfivod,
fidici a signalova vedeni) paralelng, musi byt vzdalenost mezi
nimi nejméné 300 mm, aby nedochéazelo k pfenaseni
elektromagnetické energie. Také pti vétsich rozdilech v
potencialu napéti musite vést kabely oddélené. Potfebné krizeni
vodi¢l mezi fidicim a vykonovym vedenim musi byt vzdy
provedeno v pravém uhlu (90°).

Ridicf a signalova vedeni nepokladejte do kanalu s vykonovymi
vodiCi. Analogova signalovéa vedeni (zmeéfené hodnoty,
pozadované a korekéni hodnoty) musi byt odstinéna.
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3 Instalace
3.3 Instalace v souladu se smérnici o elektromagnetické kompatibilité

W2 U2 V2
o O O
urvi wi

N N
avoc ¥ W ;

15120V A 24VDC

115/120V AC
230/240V AC

230/240 V AC
400V AC
460/480 V/ AC 400V AC

460/480 V AC

Obrazek 31: Konstrukce odpovidajici EMC u stupné kryti IP20

(@ Vykonovy kabel: sitové napéti, motorové pfipojeni, brzdny odpor

® Ridici a signalova vedeni: napojeni provozni shérnice

Velkoplo$né spojeni vSech kovovych dili skfiné

Montazni plochy frekvenéniho ménice a stinéni kabeld musi byt bez natérd.

Stinéni kabell vedeni na vystupu frekvenéniho ménice spojte velkoplo$né s potencialem zemé (PES)
Velkoplo$né kontakty stinéni kabelt u motoru

Velkoplo$né spojeni vSech kovovych dild skfiné se zemi
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3 Instalace
3.3 Instalace v souladu se smérnici o elektromagnetické kompatibilité

\® ®
| O
[ 230/400V I 3219A |
\ \ 075KW [ cosp079 |
\ 1410 mint || 50 Hz |
o | | o
Ut | v wi Ut | vy wi
o o o
_ z300mm {—M—}
T oEnsl) w2 02| V2 N ADARD
() Power: L1, L2, L3, N, PE, U, V, W, DC+, BR A
() Control: 1,2, ... 11, Modbus, CANopen 0,70V 0, a0y
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3.3.2 Sroub EMC

3 Instalace
3.3 Instalace v souladu se smérnici o elektromagnetické kompatibilité

Obrazek 32: Konstrukce odpovidajici EMC u stupné kryti IP66

(@ Vykonovy kabel: sitové napéti, motorové pfipojeni, brzdny odpor

® Ridici a signalova vedeni: napojeni provozni shérnice

Stinéni kabeld vedeni na vystupu frekvencéniho ménice spojte velkoplo$né s potencialem zemé (PES)
Velkoplo$né kontakty stinéni kabelt u motoru

Velkoplo$né spojeni vSech kovovych dild skfiné se zemi

PH1 20 mm (0.79")
C=Q (fmw
M3
L1/L— ] —
B--4 -4  t--
EMC VAR
)

Obréazek 33: Sroub EMC a VAR u frekvenéniho ménige DC1
se stupném kryti IP20

UPOZORNENI(

Sroubu oznadeného EMC se nedotykejte, dokud je frekvenéni
menic pfipojen k elektrické siti.

% Sroub EMC (pouze u DC1-...-A20N) spojuje kondenzatory filtru
EMC galvanicky se zemi. Sroub musi byt zasroubovany az na
doraz (nastaveni z vyroby), aby frekvenéni meénic¢ spifioval normu
EMC.

U frekvenénich ménict s internim filtrem EMC je svodovy proud proti zemi z
dlvodu struktury systému vys$si nez u pristrojd bez filtru. V aplikacich, u
kterych pak tento vy$si svodovy proud zplsobuje chybova hlaSeni resp.
vypnuti (ochranny vypinac¢ podle svodového proudu), mUZe byt vnitfni spojeni
s uzemnénim EMC filtru odpojeno (k tomu vySroubujte Sroub EMC).

Mistni EMC ustanoveni musi byt zohlednéna. Pfipadné je nutné pfedradit
specificky EMC filtr s nizkymi svodovymi proudy.

Pti pfipojeni k izolovanym zdrojiim sitového proudu (sit IT) je tfeba
demontovat Sroub EMC. Pfistroje ke sledovani zemniciho zkratu, které jsou

potteba pro sité IT, musi byt vhodné pro provoz s vykonovymi elektronickymi
piistroji (CSN EN 61557-8).
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3 Instalace
3.4 Uzemnéni

3.3.3 Stinéni
Nestinénd vedeni pdsobi jako antény (vysilani, ptijem).

9 Pro pfipojeni v souladu s EMC musi byt vedeni, ktera vysilaji
rusivé signaly (analogové signaly a nameéfené hodnoty) neustale
odstinény a navzajem vedeny oddélené.

Ucinnost stinéného vedeni je ur¢ovana dobrym napojenim stinéni a nizkym

odporem stinéni.

meédeénou siti. Odstinéni vyrobené z ocelové sité je nevhodné.

Ridicf a signalova vedeni (analogova, digitalni) musi byt vzdy
jednostranné uzemnéna v bezprostredni blizkosti svého zdroje
napajeni (PES).

% Pouzivejte jen stinéni s pozinkovanou nebo poniklovanou

3.4 Uzemnéni
Ve skfinovém rozvadéci by meélo byt pfipojeni uzemnéni (PE) napéjeci sité
privedeno k centrainimu bodu uzemnéni (montazni deska, systémovéa zem).
Prirez PE vodi¢e musi byt nejméné stejné velky jako prirez pfichoziho
napajeciho vodice.

Kazdy frekvenéni méni¢ musi mit jednotlivé a pfimo v misté instalace
namontovano napojeni k uzemnéni napajeci sité (Uzemnéni systému). Toto
uzemneéni nesmi prochéazet jinymi pfistroji.

VSechny ochranné vodi¢e by mély byt vedeny od prostfedniho bodu
uzemnéni a musi byt napojeny vsechny vodivé komponenty hnaciho systému
(frekvenéni méni¢, motorova tlumivka, filtr motoru, sitova tlumivka).

Impedance smycky uzemnéni musi odpovidat mistnim platnym oborovym
predpistim. Aby byly spInény predpisy UL, pouZivejte na v8echna pfipojeni
kabell uréenych k uzemnéni kruhovou kabelovou patku.

% Priinstalaci vice frekvencnich ménicd v jedné rozvodné skiini
zabrante vzniku zemnicich smycek. Kromé toho zajistéte
dUkladné avelkoplosné uzemnéni véech kovovych dill a pfistroj,
které je tfeba uzemnit prostrednictvim montazni desky.
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3.4.1 Zemni ochrana

3.4.2 Uzemnéni motoru

3 Instalace
3.4 Uzemnéni

Jde o zdkonem predepsané ochranné uzemnéni frekvenéniho meénice.
Uzemnovaci svorka frekvenéniho ménice resp. systémova zem musi byt
spojena se sousedicim ocelovym prvkem budovy (nosnik, stropni traverza),
se zemnici ty¢i v zemi nebo se zemnici liStou napajeci sité. Zemnici body
musi odpovidat pozadavk(m narodnich a regiondlné platnych oborovych
bezpecénostnich predpist nebo predpisl o elektrickych zafizenich.

Uzemnovaci svorka frekvenéniho meénice resp. systémovéa zem musi byt
spojena se sousedicim ocelovym prvkem budovy (nosnik, stropni traverza),
se zemnici ty¢i v zemi nebo se zemnici liStou napajeci sité.

3.4.3 Kontrola zemniho spojeni

3.4.4 Sroub VAR

U frekvenéniho ménic¢e muze z dlivody povahy systému dojit ke vzniku
svodového proudu vaci zemi. Frekvenéni meénice fady DC1 jsou koncipovany
tak, aby pfi respektovani celosvétove platnych norem a standardd vznikal co

v

chrani¢em poruchového proudu (RCD, typ B).

Frekvenéni ménice fady pfistrojtt DC1 jsou vybaveny prepétovym filtrem
vstupniho napéjeciho napéti, aby chranily pfistroje proti ruSivym impulzim
sifového napéti. Spi¢ky rusivého proudu jsou obvykle vyvolany tdery blesku
nebo procesy spinani jinych vysoce vykonnych pfistrojd pfipojenych ke
stejnému napdjent.

Jsou-li v zafizeni provadény vysokonapétové zkousky, mohou byt tyto
komponenty prepétové ochrany pric¢inou selhani zkousky. Aby bylo presto
mozné provadeét takové vysokonapétové zkousky, Ize komponenty pfepétové
ochrany odpojit vysroubovanim sroubu VAR (pouze modely DC1-...-A20N).
Po provedeni vysokonapétové zkousky Sroub opét vsadte zasroubujte a
zopakujte vysokonapétovou zkousku. Zkouska pak musi selhat a ukazat tak,
Zze komponenty pfepétové ochrany jsou opét pfipojené.

UPOZORNENI

Sroubu oznadeného VAR (=> obrazek 33, strana 55) se
nedotykejte, dokud je frekvenéni ménic¢ pripojen k elektrické siti.
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3 Instalace
3.5 Elektricka instalace

3.5 Elektricka instalace

58

UPOZORNENI

Pripojeni je dovoleno provést az v okamziku, kdy byl frekvenéni
meni¢ spravné namontovan a upevnen.

A
A

NEBEZPECI

Nebezpedi Urazu elektrickym proudem!
(Pouze kvalifikovany personal:) Provadéjte propojeni jen bez
napéti a v souladu s bezpecnostnimi pfedpisy ze strany | a .

UPOZORNENI

Nebezpedi pozaru!

Pouzivejte jen takové kabely, jistiCe a stykace, které odpovidaji
pripustné hodnot& jmenovitého proudu.

A

NEBEZPECI

Soucésti ve vykonové ¢asti frekvenéniho ménice jsou pod
napétim jesté 5 minut po vypnuti zafizeni (doba vybiti
kondenzatorl v meziobvodu).

Respektujte varovné upozornéni!

JAYAN

DANGER

5 MIN

Nasledujici pracovni kroky provadeéjte s uvedenym izolovanym
nastrojem bez pouziti nasili.
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3 Instalace
3.5 Elektricka instalace

3.5.1 Pripojeni vykonoveé ¢asti
Pfipojeni k vykonové &asti se provadi obecné prostfednictvim pfipojovacich
svorek:

e L1/L, L2/N, L3, PE pro napéjeci napéti na strané sité.
Sled fazi nemé vyznam.
e DC+, DC-, PE pfi napéjeni stejnosmérnym napétim (jen u DC1-...-A20N)
e U, V,W, PE pro pfivody k motoru
e BR, DC+, PE pro externi brzdny odpor

Obrazek 34: PFipojeni ve vykonové ¢asti (princip)

Pocet a usporadani pouzitych pfipojovacich svorek zavisi na konstrukéni
velikosti a na frekvenénim ménici.

UPOZORNENI
Frekvencni méni¢ musi byt zasadné spojen pomoci
uzemnovaciho vodi¢e (PE) s potencidlem zemé.
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3 Instalace
3.5 Elektricka instalace

3.5.1.1 Svorky ve vykonové ¢asti u IP20

Tabulka 6:  Pfipojovaci svorky

Konstrukéni velikost Ptipojovaci svorky

Popis

FS1 PE L N Pfipojeni jednofazového napéajeciho napéti:
| | e DCI1-1D... (115V)
T I i e DC1-12...(230V)
L LIL LN L3
®» @O
\Z
Pfipojent tfifazového napéjeciho napéti:
e DC1-32...(230V)
e DC1-34...(400V, 480 V)
PI’IpOJenI tfifazovych motort:
DC1-1D...(230V)
e DCI1-12...(230V)
e DC1-32...(230V)
e DC1-34...(400V, 460 V)
FS2, FS3 PE L N Pripojeni jednofézového napéjeciho napéti (115 'V, 230 V):
| | e DCI1-1D (115 V)
T I e DC1-12(230V)

P

DC L1I/L L2/N L3
DODDO

Pfipojent tfifazového napéjeciho napéti:
e DC1-32...(230V)
e DC1-34... (400 V, 480 V)

PrlpOJenl tfifézovych motord:

DC1-1D... (230V)
e DC1-12...(230V)
e DC1-32...(230V)

DC1-34... (400V, 460 V)

Volitelné: externi brzdny odpor (Rg)
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3 Instalace
3.5 Elektricka instalace

3.5.1.2 Svorky ve vykonové ¢asti u IP66

Tabulka 7:  Pfipojovaci svorky

Konstrukéni velikost Ptipojovaci svorky Popis

FS1 PE L N Pripojeni jednofazového napajeciho napéti:
| | | e DC1-1D... (115V)
e DC1-12...(230V)

©) L1I/L L2I/N L3
GISCACRE,

Pripojeni tfifazového napajeciho napétf:
PE L1 L2 L.

| | | |3 e DC1-32...(230V)

! I I I e DC1-34...(400V, 480 V)

Pripojent tfifazovych motor(:
e DCI1-1D... (230 V)
DC1-12... (230 V)
DC1-32... (230 V)
DC1-34... (400 V, 460 V)

PES

FS2, FS3 L N Pripojenf jednofazového napéjeciho napéti (115 'V, 230 V):
| e DC1-1D(115V)

e DC1-12(230V)

PE

! [ [

@ | LL N 13

DD DO
NS

Pripojent tfifazového napéjeciho napét:
P|E I'|1 I'|2 I'|3 e DC1-32...(230V)
! [ I e DC1-34...(400V, 480 V)

Pripojenf tfifazovych motor(:
DC1-1D... (230 V)
DC1-12... (230 V)
DC1-32...(230V)
DC1-34... (400 V, 460 V)

Volitelng: externf brzdny odpor (Rg)

% Svorka + mé stejnou funkci jako svorka DC+ u pfistrojd se
stupném kryti IP20.
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3 Instalace

3.5 Elektricka instalace

3.5.1.3 Uzavirené vykonoveé svorky

V konstrukénich velikostech FS2 a FS3 jsou pfipojeni DC+/+, DC-a BR z
vyroby uzaviena plastovymi kryty. V pfipadé potfeby je mizete otevfit.

UPOZORNENI

U v8ech jednofazové napajenych frekvenénich meénici
(DC1-1D..., DC1-12...) je pfipojeni L3 uzaviené plastovym
krytem. Tento kryt je zakdzano otevirat!

3.5.1.4 Privodni kabel motoru

62

Stinéné vedeni mezi frekvenénim meéni¢em a motorem musi byt pokud
mozno kratké.

» Spojte stinéni oboustranné a velkoplo$né (zakryti 360°) s ochrannou zemi
(PE). Pripojeni vykonového stinéni (PES) k zemi by mélo byt realizovédno v
bezprostfedni blizkosti frekvenéniho meénice (stinici plech, kabelova
prichodka) a pfimo na svorkovnici motoru.

P Zabranite rozplétani stinéni — napfiklad posunutim oddéleného plastového
plasté pres konec stinéni nebo umisténim pryzové prichodky na konec
odstinéni.

Alternativné Ize k velkoplo$né kabelové svorce pfipojit stinéni kabelu a
pripojit ho k ochranné zemi. Aby nevznikalo ruseni EMC, mél by byt tento
kus krouceného stinéni co nejkratsi (orientaéni hodnota krouceného
stinéni kabelu: b = 1/5 a).

R
| =

Obrazek 35: Stinény privodni kabel motoru
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3.5 Elektricka instalace

Priklady zapojeni

Obrazek 36: Priklad ptipojeni

DX-EMC-MNT...N ¢

FS1,FS2 (D) = 4x M4
Fsa:@=4x|v|5

(11.5 Ib-in)

Obrazek 37: Montazni trmen EMC

DC1 frekvenéni méni¢ 12/13 MN04020003Z-CZ www.eaton.com 63



3 Instalace
3.5 Elektricka instalace
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Obréazek 38: Pfiklad pfipojeni IP66

U vedeni k motoru doporuc¢ujeme zasadné pouzivat stinéné Ctyfzilové kabely.
Zlutozelené vedeni tohoto kabelu spojuje pfipojeni ochranného vodiée od
motoru a frekvenéniho méni¢e a minimalizuje tim zatéZovani sité stinéni v
dusledku pUsobeni silnych vyrovnavacich proudu.

Nasledujici obrazek ukazuje konstrukci ¢tyfzilového, stinéného vedeni k
motoru (doporucené provedeni).

Obrazek 39: Ctytzilové stinéné kabely motoru

(1) Médéna sit stinéni

(@ Vnégjsi plast PVC

(3® Kabelové lanko (médéné draty)

® lzolace Zil z PVC, 3x ¢erna, 1x Zlutozelena
(® Textilni pasek a vnitfni material z PVC

Jestlize jsou ve vyvodu motoru dalsi moduly (naptiklad ochrany motor(,
motorovéa nadproudova relé, tlumivky motord, sinusové filtry nebo svorky),
Ize stinéni kabelu motoru v blizkosti téchto modull prerusit a velkoplosné
spojit vodivé s montaznim plechem (PES). Volné, tzn. nestinéné pfipojovaci
kabely by nemély byt delsi nez pfiblizné 300 mm.
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3.5.1.5 Usporadani a priirez vodice

Usporadani a velikost pfipojovacich svorek zavisi na konstrukéni velikosti
vykonové ¢asti (konstrukéni velikost FS1, FS2 a FS3).

% PFipojované prlfezy a kroutici momenty Sroubl jsou uvedeny v
pfiloze (=> odstavec 11.11, ,Kabely a pojistky"”, strana 204).

3.5.1.6 Délky odstranéni izolace

PE
Al Al Al

HITTITTITTT]
HITTITITTT]
HITTITITT
=

HTTTTITITTT]
HITTTITTITTT]
HITTITITTT]

TTITTTITTT]

I . .

Pfivod 1~ Pfivod 3~ Motor DC meziobvod, brzdny odpor

Obrézek 40: Délky odstranéni izolace ve vykonové ¢asti

Konstrukéni velikost A1

[mm] [in]
FS1 8 0.3
FS2 10 039
FS3 10 039

Privod = elektricka sit,

Motor = motorové pfipojent,

DC-Link = napojenf meziokruhu stejnosmérného napétf,
Brzdny rezistor = brzdny rezistor
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3.5.2 Pripojeni k ridici €asti
Pripojeni k fidici ¢asti se provadi obecné prostfednictvim pfipojovacich
svorek:
e svorky 1, 5, 7, 9: pro vnitrni elektrické napéjeni,
e svorky 2, 3, 4, 6: pro digitaIni a analogové vstupni signaly,
e svorka 8: pro digitalni resp. analogové vystupni signaly,
e svorky 10, 11: pro beznapétové vystupy relé.

1234567891011
DOOODOOVOD
T oM >S =SS0
YSoooxo258Tyg

+

Obréazek 41: Uspotadéni a oznaceni funkci fidicich svorek z vyroby

Opatteni ESD

Na ochranu zafizeni pfed poSkozenim elektrostatickym vybojem
‘I |e tfeba se pred dotykem na fidici svorky a fidici desku vybit

dotykem na uzemnénou plochu.

3.5.2.1 Pripojeni ridicich vedeni

Ridici vodige by mély byt stinéné externim ptivodem a mély by byt vedeny v
podobé krouceného dratu. Stinéni se pokladda jednostranné v blizkosti
frevekéniho ménice PES.

+24V DI1 DI2 +10V AN

A El .
=R I N N PES BB —
Ea ! SEAR|E ,
™ ﬁ ! : — Cu2.5mm
L ¢ o o N b e 56 %
i T T @f @ M4
) ] Y @ 5ES ZB4-102-KS1

OO

FWD REV R1 L

Obrazek 42: Priklad pfipojeni s izolovanym koncem fidiciho vedeni a s prifezem uzemnéni
(PES)

% Zabrante rozplétani stinéni — napfiklad posunutim oddéleného
plastového plasté pres konec stinéni nebo umisténim pryzové
objimky na konec stinéni.
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3.5.2.2 Ridici svorky

3 Instalace
3.5 Elektricka instalace

K
X
S

Obrazek 43: Pripojeni (PES) stinéni kabelu
(orienta¢ni hodnota krouceného stinéni kabelu b = 1/ a)

U frekvenénich mé&nicd se stupném kryti IP20 Ize ve skfifiovém rozvadédi
pripojit stinéni kabelu velkoplosné ke kabelové svorce nebo zkrouceny na
potencial zemé (PES). Aby nevznikalo ruseni EMC, mél by byt tento kus
krouceného stinéni co nejkratsi.

Pfi instalaci v misté (IP66) Ize stinéni kabelu pripojit v kabelové prichodce a
spojit ho pfivodnim vedenim s PE.

Na druhém konci fidiciho vodi¢e by mélo byt zamezeno rozpleteni (napfiklad
pryzovou prichodkou). Stinéni kabelu nesmi mit spojeni s ochrannou zemi,
protoze by vznikly problémy s rusivou smyckou.

Pripojeni k fidici jednotce se provadi prostiednictvim 11pdlové svorkovnice.
Ridici svorkovnice je zasuvna a umoziiuje pfipojeni vedeni pres Sroubové
svorky.

Obrazek 44: Z&suvné fidici svorky

U pfistroji se stupném kryti IP66 s mistnimi ovladacimi prvky (DC1-...-ABSN)
Jsou mistni ovladaci prvky (potenciometr pozadované hodnoty a voli¢ sméru
otaceni) z tovarny propojeny na Fidici svorkovnici.
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3.5.2.3 Pfedem propojené ridici svorky

U frekvenénich ménic¢t DC1 se stupném kryti IP66 jsou Fidici svorky
umistény pod krytem svorek. Jsou v tomto provedeni zasuvné; mistni
ovladaci prvky jsou jiz pfipojeny.

) ®

DD @

‘_H:J—«_}‘_H:l-ci—‘,

@) @

Obréazek 45: Propojeni mistnich ovladacich prvki

Potenciometr pozadované hodnoty je pfipojen na Fidicich svorkach b, 6 a 7;
voli¢ sméru otaceni je pripojen ke svorkam 1, 2 a 3. Tyto oba ovladaci prvky
jsou aktivni jen v pfipadg, Ze fidici Uroven je pfivedena na fidici svorky

(P-12 = 0).

V nastaveni z vyroby Ize prostfednictvim potenciometru nastavit
pozadovanou hodnotu. Volicem REV — 0 — FWD lIze nastavit smér otaceni
pohonu (provoz levotodivé pole — STOP — provoz pravotocivé pole).

3.5.2.4 Priirezy pripojeni a délky odstranéni izolace
Pritrezy vodict a délky odstranéni izolace jsou uvedeny v nasledujici tabulce.

Tabulka 8:  Velikosti a vyjadreni na Fidicich svorkach

——) T —— M3

mm? mm? AWG mm in Nm ft-Ibs mm

02-25 02-15 24-12 5 02 04 03 04x25
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3.5.2.5 Udaje k pripojeni a funkce Fidicich svorek

Funkce nastavené z vyroby a Udaje elektrického pfipojeni vSech Fidicich
svorek jsou uvedeny v nasledujici tabulce.

3 Instalace

3.5 Elektricka instalace

Tabulka 9:  Funkce Fidicich svorek nastavené ve vyrobé
Pripojovaci Signal Popis Nastaveni z vyroby
svorka
1 +24 'V Ridicinap&tiDI1-DI4,  Maximalni zatizeni 100 mA, =
vystup (+24 V) Referencni potencial 0 V
2 D Digitalni vstup 1 +8 - +30 V (High, Ri > 6 kQ) Start povolen FWD
3 DI2 Digitalnf vstup 2 +8 - +30 V (High, Ri > 6 kQ) Start povolen REV
4 DI3 Digitalnf vstup 3 digitaInf: +8 - +30 V (High) Pevna frekvence FF1
Al2 Analogovy vstup 2 analogové: 0-+10 V (R; > 72 kQ)
0/4 - 20 mA (Rg = 500 Q)
Ize prepinat parametrem P-16
e 1-10kQ
5 +10V Referentni napéti, Maximélni zatizeni 10 mA, referenéni =
vystup (+10 V) potencial 0 V
6 A Analogovy vstup 1 e analogové: 0-+10 V (Ri > 72 kQ) Pozadovana hodnota
DI4 Digitalni vstup 4 0/4 - 20 mA (Rg =500 Q) frekvence
Ize prepinat parametrem P-16 (pevna frekvence)
e 1-10kQ
e digitalni: +8 - +30 V (High)
7 oV Referen¢ni potencidl 0V = pripojovaci svorka 9 -
8 AO1 1 Analogovy vystup e analogové: 0 -+10 V, max. 20 mA Vlystupni frekvence
DO1 Digitalni vystup 1 Ize prepinat parametrem P-25
e digitalni: 0-+24 V
9 ov Referentni potencial 0V = pfipojovaci svorka 7 -
10 K13 Relé 1, spinaci kontakt ~ Maximalnf spinana zatéz: RUN
250 V' AC/6 A nebo 30 V DC/5 A
" K14 Relé 1, spinaci kontakt ~ Maximalnf spinané zatéz: RUN

250 V AC/6 A nebo 30 V DC/5 A

—_

parametry,

rozsifujicimi moduly DXC-EXT-... (viz pfiloha).
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upravovat
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70

Frekvenéni méni¢ DC1 ma ¢tyfi fidici vstupy (Fidici svorky 2, 3, 4 a 6). Z nich
jsou dvé uréeny jako digitalni fidici vstupy a zbyvaijici dvé jako digitalni nebo
analogové Fidici vstupy s moznosti nastaveni pomoci parametrd.

Ve stavu pfi dodani s nastavenim z vyroby jsou obsazeny takto:

e Fidici svorka 2 jako digitalni vstup 1 (DI1)
e  fidici svorka 3 jako digitalni vstup 2 (DI2)
e  Tidici svorka 4 jako digitalni vstup 3 (DI3)
e  Tidici svorka 6 jako analogovy vstup 1 (Al1)

Ridici svorku 8 Ize vyuzit jako digitalni nebo analogovy vystup.
Ve stavu pfi dodani s nastavenim z vyroby je obsazena jako analogovy vystup
(AO).
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Obrazek 46: Ridici svorky (digitalni/analogové)
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3.5.2.6 Analogové vstupni signaly
Podle parametr P-12 a P-15 Ize fidici svorky 4 (Al2) a 6 (Al1) osadit
analogovymi signaly:
e 0-10V,
e 0-10V s odstupriovdnim a zmé&nou sméru otaceni,
e 0-20mA,
e 4-20mA nebo 20 - 4 mA s monitorovanim preruseni obvodu (< 3 mA).

9 Ridici svorky 7 a 9 jsou spole¢nym referenénim potencialem 0 V
pro analogoveé a digitalni vstupni signaly.

3.5.2.7 Analogovy vystupni signal
Na fidici svorku 8 je pfiveden analogovy napétovy signal (0 - 10 V). Tento
vystup Ize zatizit maximalng 20 mA.
Vystupni signédl se nastavuje v parametru P-25 (=> strana 119).

ov

Obrazek 47: Analogovy vystup (AO)
(ptiklad zapojeni)

% Ridici svorky 7 a 9 jsou spole¢nym referenénim potencialem 0 V
pro analogové a digitalni vstupni signaly.
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3.5.2.8 Digitalni vstupni signaly

72

Funkce fidicich svorek 2, 3, 4 a 6 pouzitych jako digitalni vstupy (DI1 az DI4)
je shodna a zplsob funkce také.

Rizeni se provadi nap&tim +24 V (pozitivni logika):

e 8-30V = High (logicky ,1")
e 0-4V=Low (logicky ,0")

K tomu Ize pouzit interni fidici napéti pfistroje na fidici svorce 1 (+24 V,
maximalné 100 mA) nebo externi zdroj napéti (+24 V). Zbytkové zvinéni
externiho fidiciho napéti musi byt mensi nez +5 % AU4/Us,.

potencialy 0 V externich zdrojd napéti a frekvenéniho ménice.

% Pti pouziti externiho zdroje napéti dbejte, aby byly spolu spojeny
% Ridicf svorky 7 a 9 jsou spole¢nym referenénim potencidlem 0 V
pro analogoveé a digitalni vstupni signaly.
Pres oba volitelné moduly DXC-EXT-I0110 a DXC-EXT-10230 Ize opticky
odpojené digitalni vstupy (DI1 az DI4) zapojit do obvod( fidiciho proudu s
napétim 110 V resp. 230 V. Hodnoty 80 az 110/230 V AC jsou pfitom
rozpoznany jako signal High.
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3.5.2.9 Digitalni vystup (tranzistor)
Ridici svorka 8 je ve stavu pti dodani nastavena jako analogovy vystup (AO).
Funkce digitalniho vystupu (DO) se nastavuje parametrem P-25
(=> strana 119).

Vystup tranzistoru DO mUze prosttednictvim fidici svorky 8 s vnitfnim
napétim pristroje (+24 V) dodavat digitalni signal. Maximaini pfipustny proud
zatéze Cini 20 mA.

DO

I::I-ﬁ

Obrazek 48: Ptiklad pfipojeni
(spojovaci relé s ochrannou diodou ETS4-VS3)

% Ridici svorky 7 a 9 jsou spole¢nym referenénim potencialem 0 V
pro analogové a digitalni vstupni signaly.

Nastaveni parametr( je popsano v ¢astech => odstavec 7.6, ,, Sledovéani
proudu motoru”, strana 130.

3.5.2.10 Digitalni vystup (relé)
Ridici svorky 10 a 11 jsou bez potencidlu propojeny s internim relé kontaktem
(spinaci kontakt) frekvenéniho ménice DC1.

Reléovou funkci Ize nastavit v parametru P-18 (=> tabulka 37, strana 223).
Udaje k ptipojeni a funkce Fidicich svorek 10 a 11 jsou:

e 250V AC, maximalné 6 A
e 30V DC, maximéalné 5 A
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Doporucujeme zapojit pfipojené spotfebice takto:

J4 ]
ll

RUN 250V ~:=6A
30V—=:=5A

H K13
H K14

L g §)

(+)

Varistor RC filter, Diode

AC AC AC DC
DC

Obrazek 49: Priklady zapojeni s ochrannym ¢lenem

3.5.2.11 Rozhrani RJ45

Rozhrani RJ45 umisténé ¢elné nebo pod krytem pfipojovacich svorek
umoznuje pifimé pripojeni s komunika¢nimi moduly a komunikaénimi kartami.

Interni pfipojeni RS485 prenasi Modbus RTU a CANopen.

X1

I
RS485

Obrazek 50: Rozhrani RJ45

% Frekvenéni méni¢e DC1 nemaji zadny vnitfni ukoncovaci odpor
sbérnice.
V pfipadé potfeby pouzivejte DX-CBL-TERM nebo EASY-NT-R.
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3.5.3 Blokova schémata

3 Instalace
3.5 Elektricka instalace

Nasledujici blokova schémata zobrazuji vSechny pfipojovaci svorky
frekvenéniho ménic¢e DC1 a jejich funkci v nastaveni z vyroby.

Na levé strané blokového schématu se nachéazi vykonova ¢ast frekvenéniho
meénice (—> odstavec 3.5.1, , Pfipojeni vykonové &asti”, strana 59).

V prosttedni ¢4sti se nachazi 11 fidicich svorek frekvenéniho ménice DC1.
Ridici svorka 2 (DI1) musi byt za provozu s provozni sbérnici resp. za provozu
s klavesnici spojena s povolovacim kontaktem +24 V (=> odstavec 3.5.2,
.Pfipojeni k Yidici ¢asti”, strana 66).

Na pravém okraji je zobrazeno rozhrani RJ45 k provozni sbérnici resp. ke
komunikaci s provozni sbérnici OP-BUS (=> odstavec 8.1.1, ,,Komunikace”,
strana 135).
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3.5.3.1 DC1-1D...Nx-...
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Obréazek 51: Blokové schéma DC1-1D...Nx-...
Frekvenéni méni¢ DC1-1D...Nx-... ma v DC meziobvodu obvod ke zdvojeni napéti.
PYi pfivodnim napéti 1 AC 110 - 115 V se na vystupu generuje motorové napéti
max. 3 AC 230 V.
(@) Pristroje konstrukéni velikosti FS2 umozriuji pfipojeni brzdnych odpord.

% Frekvenéni méni¢e DC1-1D...Nx-... jsou vyrobeny bez vnitfniho
odrusovaciho filtru.
K provozu dle normy CSN EN 61800-3 je tfeba externi
odrusovaci filtr.
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3.5.3.2DC1-1D...Nx-A6SN
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50/60 Hz
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Obrézek 52: Blokové schéma DC1-1D...Nx-A6SN
Frekvenéni méni¢ DC1-1D...Nx-ABSN v provedeni IP66 s lokalnimi ovladacimi
prvky mé v DC meziobvodu obvod ke zdvojeni napéti.

P¥i pfivodnim napéti 1 AC 110 - 115 V se na vystupu generuje motorové napéti
maximalné 3 AC 230 V.

(@) Potenciometr pozadované hodnoty
@ Voli¢ sméru otaceni

(3 Sitovy prepinac

® Od konstrukéni velikosti FS2 je mozné pfipojeni externich brzdnych odporu.

Frekvenéni ménice DC1-1D...Nx-A6SN jsou vyrobeny bez
vnitrniho odruSovaciho filtru.

K provozu dle normy CSN EN 61800-3 je tfeba externf
odrusovaci filtr.
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3.5.3.3DC1-12...
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Obréazek 53: Blokové schéma DC1-12...
Frekvenéni méni¢ s jednofdzovym napéjecim napétim
a trifazovym pripojenim motoru
(@ Pristroje v konstrukéni velikosti FS2 a FS3 umozriuji pfipojeni externich
brzdnych odpord.
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3.5.3.4DC1-12...-A6SN
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Obrézek 54: Blokové schéma DC1-12...-A6SN v provedeni IP66 s lokalnimi ovladacimi prvky
Frekvenéni meéni¢ s jednofazovym napajecim napétim
a tfifazovym pfipojenim motoru.
Pfistroje v konstrukéni velikosti FS2 a FS3 umoznuji pfipojeni externich brzdnych
odpor0.
(@) Potenciometr pozadované hodnoty
@ Voli¢ sméru otaceni
(3 Sitovy prepinac
® Od konstrukéni velikosti FS2 je mozné pfipojeni externich brzdnych odporu.
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3.5.3.5DC1-32..., DC1-34...
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Obréazek 55: Blokové schéma DC1-32..., DC1-34...
Frekvenéni ménic¢ s tfifazovym napajecim napétim
a trifazovym pripojenim motoru
(@ Pristroje v konstrukéni velikosti FS2 a FS3 umozriuji pfipojeni externich
brzdnych odpord.
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3 Instalace
3.5 Elektricka instalace

3.5.3.6 DC1-32...-A6SN, DC1-34...-A6SN

3AC230V I_;_|

3 AC 400/480 V 1— REV O
50/60 Hz -
<<+ OFF s
I~— FWD |
—_— Jd o . S —_

i LIL|LZN| L3 | @

Pld | = | A

| _ _|2

| 2 z & s| 42

| L] I I T ] e 6]

i g F g g=g: sF Fegk g T,
0 o

| 3% EC VAT C =8
I = [T [ B N s
i ® A O p =2
| : | |

‘T’
1
T
{57

X1

PIN 8

: I:; ’ (PIN2) |Lirin
' PIN 7

i (PINT) —Rsa85
|

Obrézek 56: Blokové schéma DC1-32...-A6SN, DC1-34...-A6SN
Frekvenéni meéni¢ v provedeni IP66 s lokalnimi ovladacimi prvky s tfifazovym
napajecim napétim a tfifazovym pfipojenim motoru
Pfistroje v konstrukéni velikosti FS2 a FS3 umoznuji pfipojeni externich brzdnych
odpor0.
(@) Potenciometr pozadované hodnoty
@ Voli¢ sméru otaceni
(3 Sitovy prepinac
® Od konstrukéni velikosti FS2 je mozné pfipojeni externich brzdnych odporu.
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3.5 Elektricka instalace

3.5.4 Zkouska izolace

Frekvenéni ménice fady DC1 jsou pred dodavkou podrobeny zkousce a
nevyzaduji zadné dalsi zkousky.

UPOZORNENI
Na fidicich a pfipojovacich svorkach frekvenéniho ménice se

nesmeji provadét zadné zkousky izolaéniho odporu pomoci
zkuSebniho pfistroje k méreni izola¢niho odporu.

UPOZORNENI
Po vypnuti napédjeciho napéti pockejte nejméné 5 minut, nez

odpojite pfipojeni pfipojovacich svorek (L1/L, L2/N, L3, DC-,
DC+, BR) frekvenéniho ménice.

Je-li tteba provadét zkousky izolaéniho odporu ve vykonovém okruhu PDS,
musi byt respektovana nasleduijici opatfeni.

3.5.4.1 Kontrola izolace kabelii motoru

» Odpojte kabel motoru od pfivodnich svorek U, V a W frekvenéniho
meénic¢e a od motoru (U, V, W). Zmétte izolacni odpor kabelu motoru mezi
jednotlivymi fazovymi vodi¢i a jednotlivé mezi fazovymi vodidi a
ochrannym vodi¢em.

Izolaéni odpor musi byt vétsi nez 1 MQ.

3.5.4.2 Kontrola izolace sitového kabelu

» Odpojte sitovy kabel od elektrické sité a od privodnich svorek L1/L, L2/N
a L3 frekvenéniho méni¢e. Zmérte izolaéni odpor sitového kabelu mezi
jednotlivymi fazovymi vodi¢i a jednotlivé mezi fazovymi vodidi a
ochrannym vodi¢em.

Izolaéni odpor musi byt vétsi nez 1 MQ.

3.5.4.3 Kontrola izolace motoru

» Odpojte kabel motoru od motoru (U, V, W) a rozpojte mUlstkové zapojeni
(hvézda nebo trojuhelnik) ve svorkovnici motoru.
Zmérte izola¢ni odpor jednotlivych vinuti motoru. Méfici napéti musi
odpovidat nejméné jmenovitému napéti motoru, nesmi v3ak pfekrocit
1000 V.

Izolaéni odpor musi byt vétsi nez 1 MQ.

% Respektujte upozornéni a pokyny vyrobce motoru ohledné
kontroly izolaéniho odporu.
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4 Provoz

4.1 Uvedeni do provozu kontrolni seznam

4 Provoz

4.1 Uvedeni do provozu kontrolni seznam

NeZ budete uvadet frekvenéni ménice do provozu, méli byste zkontrolovat
nasledujici body na zakladé nasledujiciho kontrolniho seznamu:

Cis. Cinnost Oznaceni
1 Montdaz a propojeni byly provedeny podle ndvodu k montazi
(=> 1L.04020009Z, 1L040200132).
2 Z okoli frekvenéniho meénice byly odstranény ptipadné
zbytky propojeni, kusy vedeni a veskeré pouzité nafadi a
nastroje.
3 VSechny pripojovaci svorky ve vykonové ¢asti a v fidici ¢asti
Jsou utazeny zadanym utahovacim momentem.
4 Vedeni pfipojena na vystupni svorky frekvenéniho ménice

(U, V, W, DC+, DC-, BR) nejsou zkratovana a nejsou
spojend se zemi (PE).

Frekvencéni ménic je radné uzemnény (PE).

VSechna elektricka pfipojeni ve vykonové ¢asti (L1/L, L2/N,
L3, U, V, W, DC+, DC-, BR, PE) jsou radneé pfipojena se
zfetelem ke stupni kryti a byla dimenzovana v souladu s
pozadavky.

V8echny faze napéjeciho napéti (L nebo L1, L2, L3) jsou
jistény pojistkou.

Frekvenéni meéni¢ a motor jsou upraveny v souladu se
sitovym napétim.

(=> odstavec 1.4.1, ,Jmenovité Udaje na typovém Stitku”,
strana 15, typ zapojeni (hvézda, trojuhelnik) motoru je
otestovan).

Kvalita a mnozstvi chladiciho vzduchu odpovidaji
pozadovanym podminkdm prosttedi frekvenéniho ménice a
motoru.

VSechna pripojena fidici vedeni zajistuji podminky STOP
(naptiklad vypinac¢ je v poloze VYPNUTO a pozadovana
hodnota = nula).

Parametry nastavené ve vyrobé byly zkontrolovany podle
seznamu parametr( (=> tabulka 37, strana 221).

Smér plsobeni napojeného stroje dovoluje spusténi
motoru.

V&echna NOUZOVA VYPINANI a ochranné funkce jsou v
fadném stavu.
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4.2 \lystrazné upozornéni k provozu

4.2 Vystrazné upozornéni k provozu

Respektujte nasleduijici pokyny:

NEBEZPECI

Uvedeni do provozu smi provést jediné kvalifikovany odborny
personal.

NEBEZPECI
Nebezpeléné elektrické napéti!

Respektujte bezpecnostni pfedpisy na strankach | a Il.

NEBEZPECI

Soucésti ve vykonové ¢asti frekvenéniho ménice jsou pod
napétim, je-li pfipojeno napajeci napéti (napéti ze sité). Napfiklad
vykonové svorky L1/L, L2/N, L3, DC+, DC-, BR, U/T1, V/T2,
WI/TS.

Ridici svorky jsou izolovany proti sitovému napéti.

Na svorky relé (10, 11) mUze byt pfivedeno nebezpeéné napéti —
to plati i tehdy, kdy frekvenéni méni¢ neni napajen sitovym
napétim (napfiklad pfi zapojovani reléovych kontaktl do fidicich
jednotek s napétim > 48 V AC /60 V DC).

NEBEZPECI

Soucésti ve vykonové ¢asti frekvenéniho ménice jsou pod
napétim jesté 5 minut po vypnuti zafizeni (doba vybiti
kondenzatorl v meziobvodu).

Respektujte vystrazna upozornéni!

JAYAN

DANGER

5 MIN

A

NEBEZPECI

Je-li aktivovana funkce automatického opétovného spusténi, po
vypnuti (chyba, vypnuté sitové napéti) se pfi opétovném zapnuti
napajeciho napéti mdze motor samocinné automaticky spustit
(=> parametr P-31).
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4 Provoz
4.3 Uvedeni do provozu pres fidici svorky (nastaveni z vyroby)

UPOZORNENI

Na sitové strané se stykace a spinaci zafizeni nesmi za provozu
motoru otevirat. Krokovaci rezim pomoci sitového stykace je
nepfipustny.

Na strané motoru se stykacCe a spinaci zafizeni (spinace pro
opravu a udrzbu) nesmi za provozu motoru otevirat.
Krokovaci rezim motoru pres stykace a spinaci zafizeni na
vystupu frekvenéniho meénice je nepfipustny.

UPOZORNENI

Zkontrolujte, zda pfi spusténi motoru nevznikaji Zadna rizika.
Jestlize vznika nebezpedi v disledku chybného provozniho
stavu, odpojte pohony stroje.

—_—

Maji-li se provozovat motory s frekvencemi prekracujicimi bézné
standardni frekvence 50 resp. 60 Hz, musi byt dané provozni
rozsahy schvaleny vyrobcem motoru. Jinak mdze dojit k
poskozeni motord.

4.3 Uvedeni do provozu pres fidici svorky (nastaveni z vyroby)
Frekvenéni ménice fady pristrojt DC1 s lokalnimi ovlddacimi prvky jsou
nastaveny a zapojeny ve vyrobé. Pfipojenim sitového napéti pfifazeného
danému vykonu motoru pfimo pfes Fidici svorky Ize motor spustit (viz
nasledujici ptiklad pFipojeni).

—_

Tuto ¢ast mUzete preskodit, pokud chcete pro optimalni provoz
prizplsobit parametry frekvenéniho meéni¢e Udajiim motoru
(vykonovy Stitek) a aplikace.

Nasleduji zijednoduSené pfiklady pfipojeni s nastavenim z vyroby:

DC1 frekvenéni méni¢ 12/13 MN04020003Z-CZ www.eaton.com 85
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4.3 Uvedeni do provozu pres fidici svorky (nastaveni z vyroby)

Priklad pripojeni trifazového motoru

Ptiklad ptipojeni tfifazového motoru Svorka Oznaceni
1 L2 13 PE L1/L Pfipojenf jednofazového napéjeni Pfipojent tfifazového napdjeni
——~—— (DbC1-1D..., DC1-12...) (DC1-32...,DC1-34...)
‘ ‘ ‘ ‘ L2/N
L3 -
I|' T P|E ; % > ©) Uzemnénf
+ oc Bl s ez P o %
1 Ridici napéti +24 V (vystup, maximalng 100 mA)
LIL|LN| 3 | = 1 2|3
I—‘—‘—‘—I \—, \—‘—, FWD, povolenf startu pravoto¢ivé pole

REV, povoleni startu levoto€ivé pole

Pfipojenf trojfazového stfidavého motoru
(T¥ifazovy mator)

Referenéni napéti +10 V (vystup, maximalné 10 mA)

PoZadovana hodnota frekvence (vstup 0 —+10V)

Referencni potencidl (0 V)

86

» Frekvencni ménic pripojte podle vySe uvedeného ptikladu pfipojeni pro
jednoduché uvedeni do provozu s pfedem zadanym nastavenim z vyroby
(viz ptiklad pfipojeni uvedeny vyse).

Potenciometr poZzadované hodnoty by mél mit pevny odpor o velikosti
nejméne 1 kQ az nejvySe 10 kQ (pfipojeni Fidicich svorek 5 a 7).
Zde se doporucuje standardni pevna hodnota 4,7 kQ.

Nez zapnete sitové napéti, zkontrolujte, zda jsou kontakty povoleni (FWD/
REV) otevrené.

% Jestlize pfipojeni potenciometru pozadované hodnoty nelze
jednoznacné pfifadit svorkam 5, 6 a 7, nastavte potenciometr
priblizné na 50 %, nez poprvé vydate prikaz povoleni startu
(FWD/REV).

S privedenim pfedem daného napéjeciho napéti na svorky k pfipojeni sité
(L1/L, L2/N, L3) se prosttednictvim spinaného napéjeciho zdroje (SMPS) v
mezilehlém okruhu vygeneruje fidici napéti a rozsviti se 7segmentovy LED
indikator (5kaF). Frekvencni meénic je pfipraven ke spusténi (fadny provozni
stav) a v rezimu Stop.

Povoleni startu se provadi fizenim digitalnich vstupd signdlem o napéti +24 V:

e Svorka 1: FWD = pravotogivé pole (Forward Run)
e Svorka 2: REV = levotogivé pole (Reverse Run)

Ridici povely FWD a REV jsou proti sob& navzajem zablokované (exkluzivni
Nebo) a vyzaduji rostouci hranu napéti.
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4.3 Uvedeni do provozu pres fidici svorky (nastaveni z vyroby)

Pfi povoleni spusténi s levotocivym polem (REV) se frekvence zobrazuje se
zapornym znaménkem.

» Vystupni frekvenci (0 — 50 Hz) a tim také pocet otacek pfipojeného
tfifazového motoru (0 — nMotor) Ize nyni nastavovat pomoci
potenciometru pozadované hodnoty pfes svorku 6 (proporcionalni
napétovy signal 0 — +10 V). Zména vystupni frekvence probiha ¢asove
zpomalené podle pfedem zadanych parametr ¢asU zrychleni a
zpomaleni. V nastaveni z vyroby jsou tyto ¢asy nastaveny na 5 sekund.

Nabéhy zrychleni a zpomaleni uvadeji casové zmény vystupni frekvence: od
nuly na fmax
(WE = 50 Hz) resp. z fmax zpét na nulu.

obrazek na strana 87 ukazuje napriklad pribéh, je-li povolovaci signal
(FWD/REV) zapnuty a je pfivedeno maximalni napéti pozadované hodnoty
(+10 V). Motor sleduje svymi otd¢kami vystupni frekvenci v zavislosti na
momentu setrvacnosti a bfemena (prokluz), od nuly az do Nmax.

Jestlize se za provozu pfistroje vypne povolovaci signal (FWD, REV), stfidac
bude ihned zablokovan (STOP) a vystupni frekvence nastavena na nulu.
Motor dobé&hne bez zasah fizeni (viz (@) v obrézek ).

Prislusna doba zpomaleni se nastavuje v parametru P-03.

Pokyny a informace k nastaveni a popisy zde uvedenych parametrd jsou
podrobné popsany v ¢asti => odstavec ,6 Rizeni jednotek”.

FWD §
REV
+24V +
I | t -
I I
RUN STOP
| |
fA | v
| |
T —
\
fmax ~ Mmax i i \
\
! | \
| | \
| | N
I
1 : \\\®
! : AN
| | \\
| ! S
0 ! S~ t;
=5s

Obrazek 57: Ptikaz Start/Stop pfi maximalnim napéti pozadované hodnoty, nabéhové rampa 5 s
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4.4 Uvedeni do provozu prostiednictvim lokalnich ovladacich prvki (IP66)

4.4 Uvedeni do provozu prostrednictvim lokalnich ovladacich prvkii (IP66)

Frekvenéni ménice fady pristroji DC1 s lokalnimi ovlddacimi prvky jsou
nastaveny a zapojeny ve vyrobé&. Pfipojenim sitového napéti pfitazeného
danému vykonu motoru pfimo pfes mistni ovladaci prvky Ize motor spoustét

(viz nasleduijici ptiklad pfipojeni).

% Tuto ¢ast mizete preskodit, pokud chcete pro optimalni provoz
prizplsobit parametry frekvenéniho méni¢e Udajim motoru

(vykonovy stitek) a aplikace.

Nasleduji ziednoduSené priklady pfipojeni s nastavenim z vyroby:

Priklad pripojeni trifazového motoru

Priklad pripojeni tfifazového motoru Svorka Oznaceni

L1/L Pripojeni jednofazového Pripojeni tfifazového
L L2 13 PE N Mapdjent napajent
] (DC1-1D..., DC1-12...)@  |(DC1-32..., DC1-34..) @)
L N PE 13 _
| _____ £ ©) Uzemnéni

C Judun] ] @]
X |

N

Ridici napéti +24 V (vjstup, maximélné 100 mA)

FWD, povolenf startu pravototivé pole (2)

REV, povolenf startu levototivé pole (2)

(Trifézovy motor)

Pripojenf trojfazového stfidavého matoru

PoZadované napéti +10 V (vystup, maximalné 10 mA)

Pozadovand hodnota frekvence (vstup 0—+10 V) (1)

\lmm®§<cwr\)

Referencni potencial (0 V)

Nez zapnete sitové napéti, zkontrolujte, zda jsou kontakty povoleni

(FWD/REV) oteviené.
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4.4 Uvedeni do provozu prostfednictvim lokamich ovladacich prvki (IP66)

S privedenim prfedem daného napdjeciho napéti na svorky k pfipojeni sité
(L1/L, L2/N, L3) a zapnutim hlavniho vypinace sité (3) se prostfednictvim
spinaného napéjeciho zdroje (SMPS) v mezilehlém okruhu vygeneruje fidici
napéti a rozsviti se 7segmentovy LED indikator (5t af). Frekvenéni méni¢ je
pripraven ke spusténi (fadny provozni stav) a v rezimu Stop.

Povoleni startu se provadi nastavenim digitéiniho vstupu na +24 V: (2)

@ : FWD = pravotocivé pole (Forward Run)
@ : REV = levotodivé pole (Reverse Run)

Ridici povely FWD a REV jsou proti sob& navzajem zablokované (exkluzivni
Nebo) a vyzaduji rostouci hranu napéti.

» Vystupni frekvenci (0 — 50 Hz) a tim také pocet otacek pfipojeného
tfifazového motoru (0 — nmotor) 1ze nyni nastavovat pomoci interniho
potenciometru pozadované hodnoty (1) (proporciondini napétovy
signal 0 — +10 V). Zména vystupni frekvence probiha ¢asoveé zpomalené
podle pfedem zadanych parametrd ¢asd zrychleni a zpomaleni. V
nastaveni z vyroby jsou tyto ¢asy nastaveny na 5 sekund.
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4.5 Uvedeni do provozu prostfednictvim ovladaci jednotky

4.5 Uvedeni do provozu prostrednictvim ovladaci jednotky

Nastaveni pozadované hodnoty frekvence prostfednictvim ovladaci jednotky
je svym uc¢inkem srovnatelné s funkci elektronického motorového
potenciometru. Hodnota nastavend tlacitky A a ¥ z(stava zachovéna i po
vypnuti napéajeciho napéti.

% Pro fizeni prostfednictvim klavesnice musi byt fidici svorka 1
propojena muistkem na svorku 2, aby bylo mozné zadat
povoleni.

Nasledujici tabulka zobrazuje priklady zadani pozadované hodnoty frekvence
prostfednictvim ovladaci jednotky.

Upozornéni: podle nastaveni P-15 se mohou néasledujici Gdaje v tabulce lisit.

Posloupnost Ptikazy Zobrazeni Popis7
1 Nastavte parametr P-12 na 1 nebo 2, tim se nastavi fidici Groven
na klavesnici.
0K o_ 137
! T . . ‘
- 1: Ovladac jednotka (kldvesnice FWD): jeden smér otacent

2: Ovladacf jednotka (klavesnice FWD/REV): oba sméry otaceni

Sic

2 Propojte Fidici svorku 1 mGstkem ke svorce 2, tim ziskate
povoleni ke startu.

Stisknéte tlacitko Stop, tim se automaticky vyvola zadanf
pozadované hodnaty.

Pomoci tlacitek se Sipkami A a ¥ Ize ménit poZadovanou
hodnotu.

-

-
=
o
=

|

N
-
'-|~
|~
-'
§|-
—
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4 Provoz
4.5 Uvedeni do provozu prostfednictvim ovladaci jednotky

Posloupnost Prikazy Zobrazeni Popis7

3 Stisknutim tlacitka Start se spusti frekvenéni ménic.
Ten nejdfive béZi s dobou zrychleni nastavenou v parametru
P-03 a7 do poZadované hodnaty na klavesnici.

Pomaci tlacitek se Sipkami A a ¥ Ize ménit pozadovanou
hodnotu v provoznim reZzimu RUN.

SISIE

4 Nové stisknuti tlacitka Start zpdsobi zménu sméru otécent
(P-12=2).

=

Poznamky:
V/ pfipadé sméru otacenf tocivého pole REV se frekvence
oznatuje zapornym znaménkem.

[} N
FWD ] 100
REV "—" - ,' '—-, '-,' Zé&porné znaménko pfi sméru otageni togivého pole REV
5 Stisknutim tlacitka Stop se frekvenéni méni¢ zastavi s dobou

zpozdéni nastavenou v parametru P-04.
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4.6 Uvedeni do provozu prostrednictvim provozni sbérnice/SmartWire-DT

4.6 Uvedeni do provozu prostrednictvim provozni shérnice/SmartWire-DT
PYi pouzivani provozni sbérnice/SmartWire-DT se v parametru P-12 voli
pozadovand provozni sbérnice/SmartWire-DT.

V parametru P-36 se nastavuje adresa podfizeného prvku Slave pro provoz s
provozni sbérnici.

% K fizeni prostrednictvim provozni sbérnice/SmartWire-DT musi
byt Fidici svorka 1 propojena mdistkem na svorku 2, aby bylo
mozné ziskat povoleni.

% Dalsi informace najdete v kapitole 7 a 8.
Vice na téma SmartWire-DT se doétete v prirucéce

MNO04012009Z, ,,DX-NET-SWD. Komunikac¢ni karta
SmartWire-DT pro frekvenéni ménice DC1".
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5 Parametry

5.1 Ovladaci jednotka

5 Parametry
5.1 Ovladadi jednotka

Integrovana ovladaci jednotka frekvenéniho méni¢e DC1 umoziiuje
jednoduché uvedeni do provozu a nastavovani parametr(l. Nasledujici
obrazek zobrazuje prvky ovladaci jednotky frekvenéniho ménice DC1.

S

B Zobrazovaci jednotka

i (displej)

@ @K @ Ovladaci prvky

(tlacitka)

OO

J

Obrézek 58: Pohled na ovladaci jednotku

Tabulka 10: Oznaceni ovladaci jednotky

Prvek ovladaci jednotky

Vysvétleni

0D
oo
05
OO

=

(

=

(

—

05

)

Sestimistny 7segmentovy LED displej

e

Spusténi motoru s pfedem zvolenym smérem otaceni. KdyZ je nastaven

parametr P-12 = 1 (FWD) nebo P-12 = 2 (FWD / REV).

Poznamky:

e Uvolnéni pfi +24 V na fidici svorce 2 (DI1)

e P-12 =2: P¥i prvnim stisknuti (uvedeni do provozu, resetu parametrd) je
aktivovano pravototivé pole (FWD). Teprve pfi druhém stisknuti se smér
otateni zméni na levatogivé pole (REV). (Po vypnuti napajeciho napéti
z0stava nastavena hodnota zachovana.)

Zastavi béZici motor, kdyZ P-12 =1 nebo P-12 =2
Reset — vynulovéni po chybové zpravé

Aktivace zadani parametr(i (rezim editace)

Hodnota parametru, aktivace zmény (hodnota displeje blika)
Potvrzenf (uloZeni) a aktivace nastavenych hodnot

Zména zobrazenych hodnot mezi Hz popf. ot/mina A...

Zvyseni ¢iselné hodnoty popt. éisla parametru
Zvyseni vystupni frekvence / otacek motoru, kdyz P-12 = 1 nebo P-12=2

SR

SniZeni ¢iselné hodnoty popf. ¢isla parametru
SniZeni vystupni frekvence / otaéek motoru, kdyZ P-12 =1 nebo P-12 =2
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5 Parametry
5.1 Ovladadi jednotka

5.1.1 Kombinace klaves

Tabulka 11: Kombinace klaves

Funkce Kombinace klaves

Nastaveni z vyroby

+

Test ventilatoru a displeje
1)

+

Port klavesnice?)

Adresa frekvengniho ménice?)

Jazyk3)

0©© e e
CQRIEC

1) Stisknéte nejprve tlagitko.
2) Pouze pri externi klavesnici DX-KEY...
3) Pouze pfi externf kldvesnici DX-KEY-OLED

5.1.2 Zobrazovaci jednotka

Zobrazovaci jednotka se sklada z Sestimistného 7segmentového LCD
displeje s péti desetinnymi misty. Segmenty LED sviti Gervené.

Obrazek 59: 7segmentovy LED displej

5.1.3 Vedeni pomoci nabidek

S privedenim zadaného napajeciho napéti (pfivodni svorky L1/L, L2/N, L3)
provede frekvenéni méni¢ DC1 automaticky samodinny test: Displej LED se
rozsviti a v zavislosti na zvoleném provoznim rezimu zobrazi Stop nebo

odpovidajici hodnotu.

94 DC1 frekvenéni méni¢ 12/13 MN04020003Z-CZ www.eaton.com



5 Parametry
5.2 Nastaveni parametru

5.2 Nastaveni parametrii

5.2.1 Ovladaci jednotka

Nasledujici tabulka zobrazuje vSeobecné postupy k vybéru a nastaveni
parametrU.

> Blikajici Cislice na pravé strané ukazuje, ze zobrazenou
hodnotu muizete zménit pomoci tlacitek se Sipkami
(Nahoru A nebo Dold V).

Posloupnost  Pfikazy Zobrazeni Popis

0 — — Stav Stop: frekvenéni ménic je pripraven k provozu
I I |
L

1 Tlacitko OK drZte stisknuté asi dvé sekundy.

Zobrazi se parametr P-01 (prava ¢islice 1 blika)

@ K Stisknéte tlacitko OK.
Zobrazf se H 50,0 (= 50 Hz), pravé &islice 0 blika.
Stisknutim tlatitka OK mdZete vybranou hodnotu potvrdit

a automaticky uloZit. Zobrazeni preskoci zp&t na oznaceni
parametru (P-01).
2 Z vybrané hlavni nabidky se vZdy zobrazi numericky prvni
i~ hodnota.

I

T
1l

~
~

% Aktivace a ulozeni se provede stisknutim tlacitka OK.

5.2.2 drivesConnect

Pres pfipojovaci kabel DX-CBL-PC-1M5 popt. DX-COM-PCKIT nebo pres
modul Bluetooth DX-COM-STICK mUZete provést pfipojeni k pocitaci.
Pomoci softwaru drivesConnect mlzete pocitatem nastavit parametry
frekvenéniho ménice.

% Dal$i informace naleznete v manualu MNO40003DE,
»drivesConnect - parametriza¢ni software pro frekvenéni meénic
PowerXL™"

5.2.3 Provozni shérnice / SmartWire-DT

Prosttednictvim provozni sbérnice popt. SmartWire-DT mUzete nastavovat
parametry frekvenéniho meéni¢e DC1.

% Dalsi informace naleznete v kapitole 7 a 8 a také v manualu
MNO04012009Z-DE.
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5 Parametry
5.3 Seznam parametri

5.3 Seznam parametrii

96

V néasledujicich prehledech parametrl maji pouzité zkratky néasledujici

vyznam:
PNU Cislo parametru (Parameter number)
ID Identifikaéni ¢islo parametru
(Identification number)
RUN Pristupové pravo k parametriim za provozu (hlaseni béhu RUN):
=zména povolena,
- =zména je moznd pouze pfi STOP
rofrw Préva ke Ctenf a zépisu parametrd prostfednictvim pripojeni sbérice (BUS):
ro = chranéno pred zapisem, jen ke ¢tent (read only)
rw = Gteni a zépis (read and write)
Hodnota ¢ Hodnota nastaveni parametru
Rozsah hodnot
¢ Hodnoty zobrazeni
WE Nastaveni z vyroby
Strana Cislo stranky v tomto manualu s rozsffujicimi priklady nastaveni a aplikace parametrd.

Pri prvnim zapnuti nebo po aktivaci nastaveni z vyroby se zobrazi
pouze zakladni parametry P-01 az P-14. Po zadani 101

(= WE a P-37) do parametru P-14 mate pfistup do rozsitené sady
parametrU.

Obrazek 60: Pristup k parametrim
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5 Parametry
5.3 Seznam parametri

5.3.1 Blokovani parametrii
Parametry frekvenéniho ménic¢e DC1 mizete chranit pred chybnou obsluhou.

Timto zplsobem mUizete zajistit, Zze zmény mohou provést pouze opravnéné
osoby.

V nastaveni z vyroby jsou viditelné pouze ,,zakladni parametry”.

eV parametru P-14 mUzete povolit viditelnost a pfistup ke vsem
parametrim (P-14 0 = P-37, WE = 101).

eV parametru P-37 se méni pfistupovy kéd ke vsem parametrdm. Jakmile
potvrdite parametr P-37, rozSifené parametry se zavfou.

eV parametru P-38 (P-38 = 1) mlzete zablokovat (read only) pfistup ke
v§em parametrdm kromé& parametru P-14.

Nasledujicim zplsobem muzete chranit sady parametrd (Dodrzujte poradil):

P-14 = 101 (pfistup ke vSem parametrdm s kédem v nastaveni z vyroby)
P-37 = 123 (novy kdéd)

P-14 = 123 (pfistup ke vSem parametrdm s novym kédem)

P-38 = 1 (vSechny parametry se stavem ,,read only")

P-14 # 123 (RozSifené parametry budou neviditelné.)

o=

Nyni jsou viditelné pouze zakladni parametry, nemUzete je ménit. Teprve po
novém zadani nového pristupového kédu P-14 = 123 a P-38 = 0 muzete
meénit v8echny parametry.

5.3.2 Nastaveni z vyroby

Frekvencéni ménic fady pfistrojt DC1 mdzete pomoci kombinace
kldves A + ¥ + Stop resetovat na parametry nastavené z vyroby. Drzte
tlacitka stisknuté asi dvé sekundy, dokud se na displeji nezobrazi P-dEF.

% PYi resetu parametr( na nastaveni z vyroby se chybova pamét
(P-13) a pamét monitoru neresetuiji.
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5 Parametry
5.4 Rizeni 1/0

5.4 Rizeni 1/0

V parametru P-15 mUZete nastavit zpUsob Gc¢inku a funkci digitalnich a
analogovych vstupt. Nastavend hodnota je zavisla na parametru P-12.

g
g
_z
[ o] [ [« o]
S| 8 3 233 I3
=>|lo
gE’
ik VY
Q) il Al = 014 [p-15-2
/L P-15=8
P-15=9

|
— CPU |

Obrazek 61: DigitaIni a analogové vstupy

V nastaveni z vyroby je provoz frekvenéniho meéni¢e DC1 aktivni
prostfednictvim fidicich svorek (P-12 = 0, P-15 = 5):

e DI (fidici svorka 2): FWD (povoleni spusténi pravotocivého pole)
e DI2 (ridici svorka 3): REV (povoleni spusténi levotogivého pole)

e DI3/AI2 (tidici svorka 4): FF1 (pevna frekvence 1 = P-20; WE = 15 Hz)

e Al1/Dl4 (tidici svorka 6): analogové zadani pozadované hodnoty (0 - 10 V)

Spolec¢né ovladani fidici svorky 2 (FWD) a fidici svorky 3 (REV) aktivuje rychly
stop dec2 (P-24).

U frekvenénich méni¢t s mistnimi ovladacimi prvky (DC1-...-ABSN) plsobi
spinaci pozice FWD na DI1 a spinaci pozice REV na DI2.

Oznaceni FWD a REV se vztahuji k nastaveni z vyroby. Jestlize
zménite parametr P-15, mize se funkce zménit.
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5 Parametry
5.5 Digitalni a analogové vstupy

5.5 Digitalni a analogové vstupy

Funkce a zpUsob Gc¢inku vstupl se uréuje v parametru P-15, v zavislosti
na P-12.

V parametru P-12 se uréuje Uroven Fizeni. Jestlize se Uroven fizeni zméni,
mohou se zménit funkce a zpUlsob U¢inku vstup.

% DI3 se mize zménit na Al2; Al1 se mize zménit na DI4.

Nasledujici tabulky popisuji zavislost parametru P-15 na P-12.

% U pfikazovych tlaCitek musite dbéat na to, aby se pfikazy stop
provadély jako ptikazy pro rozpinaci kontakt.
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5 Parametry

5.5 Digitalni a analogové vstupy

Rezim terminal (P-12 = 0)

P-15  DnY DI22) DI3/AI2 Al1/DI4 Upozornéni
0 0 = zablokovano 0=FWD 0 = zvoleny zdroj Zadané hodnoty ~ Z&dana hodnota
1 = Start povolen 1=REV 1 =Pevné frekvence 1 (P-20) Al
1 0 = zablokovano 0 = zvoleny zdroj Z4dané 0 = Pevnd frekvence 1 (P-20) /adand hodnota
1 = Start povolen FWD hodnoty 1 = Pevné frekvence 2 (P-21) Al
1 =Pevna frekvence 1/2
2 0 = zablokovano DI2 DI3/AI2 DI3/AI2 Pevna 4 volitelné pevné frekvence:
1 = Start povolen FWD frekvence _Analogo_vy vstup se pouZije
0 0 0 FF1 (P-20) 0 = Pevn4 Jsako digitalni vstup.
1 0 0 FF2 (P-21) frekvence 1 - 4 (P- epnutp pri:
1 1 1 FF4(P-23) frekvence (P-01)
3 0 = zablokovano 0 =zvoleny zdroj Zadané  Externi chyba /&dané hodnota Pfipojent externiho termistoru
1 = Start povolen FWD hodnoty 0 =Chyba Al1 k DI3
1 =Pevna frekvence 1 1 =Povoleni €innosti
(P-20)
4 0 = zablokovano 0 = analogovy vstup 1 Zadand hodnota Al2 Zadand hodnota /meéna mezi analogovym
1 = Start povolen FWD 1 = analogovy vstup 2 Al vstupem 1a 2
5 0 = zablokovano 0 = zablokovéno 0 =zvoleny zdroj 7adané hodnoty ~ Z&dand hodnota Spojeni DI1 a DI2 vede k
1 = Start povolen FWD 1 = Start povolen REV 1 = Pevna frekvence 1 (P-20) Al rychlému stopu (P-24).
6 0 = zablokovano 0=FWD Externf chyba Zadand hodnota Pripojeni externiho termistoru
1 = Start povolen 1=REV 0=Chyba Al kDI3
1 =Povoleni €innosti
7 0 = zablokovano 0 = zablokovéno Externi chyba: /adand hodnota Spojeni DI1 a DIZ vede k
1 = Start povolen FWD 1 = Start povolen REV 0= Chyba Al1 rychlému stopu (P-24).
1 =Povoleni ¢innosti Pripojeni externiho termistoru
k DI3.
8 0 = zablokovéno 0=FWD DI3/AI2 Al1/D14 Pevna frekvence
1 = Start povolen 1=REV 0 0 FFT (P-20)
1 0 FF2 (P-21)
0 1 FF3 (P-22)
1 1 FF4 (P-23)
9 0 = zablokovano 0 = zablokovéno DI3/AI2 Al1/D14 Pevna frekvence Spojeni DI1 a DIZ vede k
1 = Start povolen FWD 1 = Start povolen REV i i FFT (P-20] rychlému stopu (P-24).
1 0 FF2 (P-21)
0 1 FF3 (P-22)
1 1 FF4 (P-23)
10 1 =Run FWD3) 0 = Stopd) 0 = zvoleny zdroj Zadané hodnoty ~ Zadana hodnota
1 = Pevné frekvence 1 (P-20) Al
11 1 =Run FWD3) 0 = Stopd) 1 =Run REV3) Z&dana hodnota Spojeni DI1 a DI2 vede k

Al

rychlému stopu (P-24).

12 0 = zablokovano
1 = Start povolen FWD

0 = Rychly stop (P-24)
1 =Run FWD

0 = zvoleny zdroj 74dané hodnoty
1 =Pevné frekvence 1 (P-20)

/é&dand hodnota
Al

Poznamky:

Zaporné pevné frekvence budou invertavany, kdyZ je zvoleno Run REV.

1) Spinaci pozice FWD pouze pfi stupni krytf IP66 s mistnimi Fidicimi prvky
2) Spinaci pozice REV pouze pfi stupni kryti IP66 s mistnimi Fidicimi prvky

3) Prikazové tlacitko

100

DC1 frekvenéni méni¢ 12/13 MN04020003Z-CZ www.eaton.com



Rezim klavesnice (P-12 =1, 2)

5 Parametry
5.5 Digitalni a analogové vstupy

P-15 DT DI22) DI3/AI2 Al1/DI4 Upozornéni
0,1,5,8 0= zablokovano 1 = zvy3eni frekvenced) 1 = sniZeni frekvenced) 0=FWD Stiskn&te tlatitko Start nebo
-12 1 = Start povolen 1=REV P-31=2nebo 3
2 0 = zablokovéno 1 = zvy3eni frekvence3) 1 = sniZeni frekvenced) 0 = zdroj 74dané Stisknéte tlatitko Start nebo
1 = Start povolen FWD hodnoty: P-31=2nebo 3
klavesnice, DI2/DI3
1 =FF1 (P-20)
3 0 = zablokovéno 1 = zvySeni frekvenced  Externi chyba: 1 = sniZeni Stisknéte tlacitko Start nebo
1 = Start povolen FWD 0=Chyba frekvence P-31 =2 nebo 3. Pripojenf
1 =Povoleni ¢innosti externho termistoru k DI3.
4 0 = zablokovano 1 = zvySeni frekvencedl 0 = zdroj Zadané hodnoty: /adana hodnota A1 Stisknéte tlacitko Start nebo
1 = Start povolen FWD kldvesnice, DI2 P-31=2nebo 3
1 = frekvence pres Al1
6 0 = zablokovano 0=FWD Externi chyba: 0 = zdroj 7adané Stisknéte tlatitko Start nebo
1 = Start povolen 1=REV 0=Chyba hodnoty: kldvesnice  P-31 =2 nebo 3. Pfipojeni
1 = Povoleni ¢innosti 1 =FF1 (P-20) externho termistoru k DI3.
7 0 = zablokovéno 0 = zablokovéno Externi chyba: 0 = zdroj 7adané Stisknéte tlacitko Start nebo P-31
1 = Start povolen FWD 1 = Start povolen REV 0= Chyba hodnoty: kldvesnice =2 nebo 3. Spojeni DI1 a DI2 vede
1 =Povoleni innosti 1 =FF1 (P-20) k rychlému stopu (P-24). Pripojent
externiho termistoru k DI3
CANopen/ridici rezim Modbus (P-12=3, 4, 7, 8)
P-15 DI DI22) DI3/AI2 Al1/D14 Upozornéni
0.1,2,  0=zablokovano neobsazeno neobsazeno neobsazeno Pfikazy Run a Stop se prenaseji pres
4,5, 1 = Start povolen FWD spojeni RS485; aby frekvenéni méni¢
8-12 b&Zel, musi byt na DI1 priveden signal.
3 0 = zablokovano 0 = zdroj Zadané hodnoty: Externi chyba: neobsazeno Pripojeni externiho termistoru k DI3.
1 = Start povolen FWD Modbus 0= Chyba
1=FF1 (P-20) 1 =Povoleni ¢innosti
6 0 = zablokovano 0 = zdroj Zadané hodnoty: Externi chyba: /&dand hodnota Hlavni referenéni hodnota: Start a Stop
1 = Start povolen FWD Modbus 0=Chyba Al fizend pres RS485.
1 = Zdroj poZadovaného 1 =Povoleni ¢innosti Referenéni hodnota otééek —
napéti: Al1 klavesnice:
7 0 = zablokovano 0 = zdroj zadané hodnoty: Externi chyba: neobsazeno Frekventni ménit béZi automaticky:
1 = Start povalen FWD Modbus 0 =Chyba Jesthiej_e D_|1 uzavFeno—vzév[slosU na
1 = zdroj 7adané hodnoty: 1=Povoleni Einnosti P-31. Pripojeni externiho termistoru na
kldvesnice DI3.
Uzivatelsky ridici rezim (P-12 =5, 6)
P-15 DI DI22) DI3/AI2 All/Dl4 Upozornéni
0,2,4, 0=zablokovano 0 =Pl regulace Pl zpétnd vazba neobsazeno
5, 1 = Start povolen FWD 1 =FF1 (P-20) Analogovy vstup
8-12
1 0 = zablokovéno 0 =Pl regulace Pl zpétnd vazba /adana hodnota Al1
1 = Start povolen FWD 1 =Zdroj pozadovaného  Analogovy vstup
napéti: Al1
3,67 0 = zablokovéno 0 =Pl regulace Externf chyba: Pl zpétné vazba Pripojeni externiho termistoru k DI3.
1 = Start povolen FWD 1 =FF1 (P-20) 0=Chyba Analogovy vstup

1 =Povoleni ¢innosti

1) Spinaci pozice FWD pouze pfi stupni krytf IP66 s mistnimi Yidicimi prvky
2) Spinaci pozice REV pouze pfi stupni kryti IP66 s mistnimi Tidicimi prvky
3) Prikazové tlacitko
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5 Parametry
5.5 Digitalni a analogové vstupy

SmartWire-DT (P-12 = 10)

P-15 DIV DI2?) DI3/AI2 Al1/D14 Upozornéni
0,5, 0 = zablokovéano neobsazeno 0 = Z&dana hodnota Al1 Zadand hodnota
10,11, 1= Start povolen FWD 1 = Pevné frekvence 1 Al1
12
1 0 = zablokovano 0 =2zvoleny zdroj 74dané 0 = Pevna frekvence 1 Zadand hodnota
1 = Start povolen FWD hodnaty 1 = Pevné frekvence 2 Al1
1 =Pevna frekvence 1/2
2 0 = zablokovano DI2 DI3/AI2 Pevna frekvence 4 voliteIné pevné frekvence
1 = Start povolen FWD 0 0 FF1 (P-20) 0 = Pevna Analogovy vstup se pouZije
1 0 FF2 (P21) frekvence 1 - 4 (P- JSako digitalni vstup.
X 20 - P-23) epnuto pri:
? 1 Eii :E Z; 1 = Maximalnf 8V < Vippur <30V
) frekvence (P-01)
3 0 = zablokovano 0 =2zvoleny zdroj 7adané  Externi chyba Zadand hodnota Pripojeni externiho termistoru
1 = Start povolen FWD hodnaty 0=Chyba Al1 kDI3
1 =Pevna frekvence 1 1 =Pavoleni €innosti
4 0 = zablokovéano 0 = Z4dana hodnota All  Zadand hodnota Al2 Zadand hodnota Zména mezi analogovym
1 = Start povolen FWD 1 =Zé&dana hodnota Al2 Al1 vstupem 1 a 2
6,7 0 = zablokovano neobsazeno 0 =zvoleny zdroj 7adané hodnoty ~ Z&dand hodnota Spojeni DI1 a DI2 vede k
1 = Start povolen FWD 1 = Pevna frekvence 1 (P-20) Al rychlému stopu (P-24).
8,9 0 = zablokovano 0=FWD DI3 Al Pevna frekvence 4 volitelné pevné frekvence
1 = Start povolen 1=REV Analogovy vstup se pouZzije
0 0 FF1 (P-20) jako digitalnf vstup:
1 0 FF2 (P-21) Sepnuto pfi:
0 1 FF3 (P-22) T g 20
1 1 FF4 (P-23)
Poznamky:

Zaporné pevné frekvence budou invertovany, kdyZ je zvoleno Run REV.

1) Spinaci pozice FWD pouze pfi stupni krytf IP66 s mistnimi Fidicimi prvky
2) Spinaci pozice REV pouze pfi stupni kryti IP66 s mistnimi Fidicimi prvky
3) Prikazové tlacitko
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5.6 Zobrazeni provoznich dat

Privedenim zadaného napajeciho napéti (L1/N, L2/N, L3) se rozsviti
7segmentovy LCD displej (= Power ON); na displeji se zobrazi Stop.

5 Parametry
5.6 Zobrazeni provoznich dat

V Urovni nabidky ,,Monitor” (P-00...) Ize vybrat poZzadované zobrazeni
provoznich dat (Cislo parametru POO0-...) pomoci tlacitek se Sipkami Aa V.
Zobrazeni ¢isel parametrl a zobrazované hodnoty Ize zastavit tlacitkem OK na
vybrané zobrazované hodnoté&. Chcete-li vyvolat jiné zobrazeni provoznich
Udajl, musite znovu stisknout tlacitko OK. Vybér pak provedete pomoci
tlagitek se Sipkami A popt. ¥ a potvrdite tlacitkem OK.

—_

Hodnoty zobrazeni provoznich Gdajl nelze ménit ruéné (tzn.
zadavanim hodnot).

PNU ID Pristupova Hodnota Popis
prava
ro/rw

P-00 - hodnoty zobrazeni

P00-01 20 ro % Analogovy vstup 1
100 % = maximalnf vstupni napéti

P00-02 21 ro % Analogovy vstup 2
100 % = maximalnf vstupni napéti

PO0-03 22 ro Hz/ot/min PoZadovana hodnota frekvence/pocet otacek hridele motoru
Zobrazeno v Hz pro P-10 = 0; jinak zobrazeno v otackéch za minutu

PO0-04 11 ro Stav Digitalni vstupy 1 - 4

DIT-Di4 Stav digitalniho vstupu frekvengniho ménice

P00-05 ro 0 Rezervovany

P00-06 1o 0 Rezervovany

P00-07 ro V Napéti motoru: hodnota efektivniho napéti pripojeného k motoru

P00-08 23 ro V Internf stejnosmérné napéti

PO0-09 24 ro “© Teplota pristroje
Teplota chladice v °C

P00-10 ro HH:MM:SS Provozni doba frekventniho ménice
Neni ovlivngno resetem parametr(i nastavenf z vyroby

PO0-11 ro HH:MM:SS Doba provozu frekvenéniho ménice od posledniho chybavého vypnuti
Hodiny provozni doby zastaveny zablokovénim (nebo vypnutim) frekvenéniho ménice. Reset
probéhne pfi pri§tim uvolnéni pouze tehdy, kdyZ doslo k vypnuti (trip). Reset prob&hne také pfi
pfiStim uvolnéni po odpojeni od napéjeci sité frekvenéniho ménice.

P00-12 ro HH:MM:SS Doba provozu frekvenéniho ménice od posledniho chybavého vypnuti
Hodiny provozni doby zastaveny zablokovénim (nebo vypnutim) frekvenéniho ménice. Reset
probghne pfi pristim uvolnéni pouze tehdy, kdyZ doslo k vypnuti (trip) (podpéti se nepovazuje za
vypnuti) — Reset neprobéhne pfi odpojeni / zapojeni napajeci sité v pripadé, Ze pred odpojenim od
napajec sité nedojde k vypnutf (trip).

P00-13 ro HH:MM:SS Doba provozu frekvenéniho ménice od posledniho zablokovani
Hodiny provozni doby frekvenéniho ménice se pri zablokovani zastavily
—> Reset hodnoty pfi pfiStim uvolnénf.

P00-14 ro 4 - 32 kHz Taktovaci frekvence
Skutetna efektivni vystupni taktovaci frekvence frekvenéniho ménice. Tato hodnata mize byt nizsi
nez frekvence zvolend v P-17 v pripadé, Ze je frekvenéni ménic prilis horky. Frekvenéni méni¢
automaticky sniZi taktovaci frekvenci, aby zamezil vypnuti pfi prehrati a udrzel jej v poradku v
provozu.

P00-15 ro 0-1000V Protokol stejnosmémého napéti shérnice (256 ms)

Osm poslednich hodnot pred vypnutim (trip).
Aktualizace probiha kazdych 250 ms
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5 Parametry
5.6 Zobrazeni provoznich dat

PNU ID Pristupova  Hodnota Popis
prava
ro/rw
P00-16 ro -20-120°C Pamét teploty chladice
Osm poslednich hodnot pred vypnutim (trip). Aktualizace probihé kazdych 500 ms.
P00-17 ro (0-2)x Pamgt proudu motoru
jmenovity Osm poslednich hodnot pred vypnutim (trip). Aktualizace probiha kaZdych 250 ms
proud
P00-18 15 ro = Verze softwaru fidici jednotky
16 - Verze softwaru vykonového dilu
P00-19 ro - Sériové &islo frekvencniho ménice
Jednoznacné sériové Cislo frekvenéniho ménice (priklad: 540102 / 32 / 005)
P00-20 12 ro = Typ frekvenéniho ménice
13 Jmenovity vykon frekvenéniho ménice
14 Verze firmware

Priklad stavovych ukazatelu

.y

Stavové ukazatele digitalnich vstupl a vystupl jsou ekvivalentni. Umoznuiji
kontrolovat, zda vystupni fidici signéal (napfiklad z externiho fizeni) aktivuje
vstupy (DI1 - DI4) frekvenéniho ménice. Diky tomu je k dispozici jednoduchy
prostfedek ke kontrole propojeni (pferuseni vodice).

Nasledujici tabulka uvadi nékolik ptikladd.

Zobrazena hodnota: 1 = aktivovano = High; 0 = neaktivovano = Low

PNU ID Zobrazovana Popis
hodnota
P00-04 1 0000 Na 7adny digitélni vstup (DI1, DI2, DI3, DI4) nenf pfiveden signal
1000 Na Fidicf svorku 2 je priveden signal (DI1)
0100 Na fidici svorku 3 je pfiveden signal (DI2)
0010 Na Fidicf svorku 4 je priveden signal (DI3)
0001 Na ¥idicf svorku 6 je priveden signal (D14)
0101 Na fidici svorky 3 a 6 je pfiveden signal (DI2 + DI4)
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6 Rizeni

s s

6.1 Zptisob ovladani

6 Rizeni
6.1 Zpusob ovladani

V parametru P-12 mUZete urcit Uroven fizeni pro frekvenéni meéni¢ DC1.

PNU

Pristupova prava Hodnota

RUN ro/rw

Popis WE

P-12

140

Zplisob ovladani 0

Ridici svorky (vstup/vystup)
Frekventni méni¢ reaguje primo na signaly, které budou pfivedeny na fidicf
svorky.

Ovladaci jednotka (KEYPAD FWD)
Frekvenéni ménit mize byt pfi pouZiti vngjsi kldvesnice nebo dalkové ovladané
klavesnice Fizen pouze pfi otaceni dopredu.

Ovladaci jednotka (KEYPAD FWD/REV)

Frekvenéni méni¢ mliZe byt pfi pouZiti vnéjsi klavesnice nebo délkové ovladané
klavesnice fizen pri otaceni dopfedu a dozadu. Stisknutim tlacitka START na
kldvesnici milZete prepinat mezi pravotogivym polem (FWD) a levotogivym polem
(REV).

Modbus
Rizenf prostfednictvim sbérnice Modbus RTU (RS485) pomaci internich dob
rozbéhu/dobghu.

Modbus
Rizeni prostrednictvim rozhrani Modbus RTU (RS485), pfitemi doby rozbéhu/
dobgéhu se aktualizuji ptes sbérnici Modbus.

Pl regulator s externi aktudlni hodnotou

Pl reguldtor s externi aktudlni hodnotou a se€tenou hodnotou Al1

CANaopen
Rizeni prostrednictvim shérnice CANopen pomaci internich dob rozbéhu/
dobéhu.

CANopen
Rizenf prostfednictvim sbérnice CANopen, pficemZ doby rozbéhu/dobéhu se
aktualizuji prostrednictvim sbérnice CANopen.

Ridici prikazy a zadana hodnota prostrednictvim SmartWire-DT
(DI = uvoIngni hardware, P-15 bez funkce)

10

Ridici prikazy prostfednictvim SmartWire-DT, Z4dana hodnota mistni
(P-15 pro mistni nastaveni)

"

Ridici prikazy mistni, pozadovana hodnota prostrednictvim SmartWire-DT
(DI = Start/Stop)

12

Rizeni SmartWire-DT — zavis|é od nastaveni pfi ztraté komunikace; automatickd
Zména na mistnf

13

Ridici ptikazy a 7adana hodnota prostrednictvim SmartWire-DT
Dodatecné uvolnénf pres DI1 a také nastaveni uvolnéni pres DIZ

—_

Jestlize se Uroven fizeni zméni, zméni se také zplsob Ucinku a
funkce vstupl (P-15) pres fidici svorky.
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6 Rizeni
6.2 Doba rozbéhu a dobéhu

6.2 Doba rozhéhu a dobéhu
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Obrazek 62: Doba rozbéhu a dobéhu
Vztazné body dob rozbéhu a dobéhu nastavenych v parametrech P-03 a P-04 jsou
vzdy 0 Hz a maximalni vystupni frekvence fmax (P-01).

Hodnoty doby rozbéhu t1 a doby dobéhu ty se vypoditaji nasledovné:

P-01 x P-03 P-01 x P-04
= h=——""—
P-09 P-09

% Nastavené doby rozbé&hu a (P-03) dobé&hu (P-04) plati pro véechny
zmeény pozadované hodnoty frekvence.

Jestlize se povoleni spusténi (FWD, REV) odpoji, vystupni
frekvence (fout) se neprodlené nastavi na 0. Motor dobéhne
nezpozdéné. Jestlize je pozadovan fizeny dobéh (s hodnotou
P-04), musi platit P-05 = 0.
Rozbéhové tieni a setrvacnost zatéze mohou zpUsobit delsi dobu
rozb&hu pohonu, nez je nastaveno v P-03 . V ddsledku velkych
setrva¢nych hmotnosti, nebo zatéze plsobici jako pohon, mlze
byt doba dobéhu pohonu delsi, nez je nastaveno v parametru

P-04.
PNU ID Pristupova prava  Hodnota Popis WE
RUN ro/rw
P-01 129 v rw 0-250 Hz Maximalni frekvence / maximalni otacky 50,0
(max. 500 Hz) — zobrazeno v Hz nebo ot/min (pro P-10 > 0)

P-10=0->P-02-5xP-09 > Hz

P-10>0->P02 -5 x P-09 x 60 s = ot/min
P-03 131 v rw 0,1-600s Doba rozbéhu (acc1) 50
P-04 132 v rw 0,1-600s Doba dobghu (decT) 5,0
P-09 137 - rw 25-500 Hz Jmenovita frekvence motoru (—> vykonovy $titek motoru) 50,01

Poznamky:
Tato hodnota parametru se automaticky pfevezme jako zlomova
frekvence charakteristiky U/f.
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6.2 Doba rozbéhu a dobéhu

6.2.1 Funkce Stop se dvéma rozdilnymi dobami dobéhu

A
fl

+24V 0ut[ | +24V
L
DI, | FwWD
L
DI2[, |REV
L

DI J—‘

DI2

Obréazek 63: Funkce Stop se dvéma rozdilnymi dobami dobéhu

Funkce Stop s dobou dobéhu se aktivuje pomoci P-05 = 0 nebo P-05 = 2. P¥i
vypnuti signalu uvolnéni na digitalnim vstupu DI1 (FWD, Fidici svorka 2) se
vystupni frekvence frekvenéniho ménice snizi podle doby dobé&hu (dec1),
nastavené v P-04.

V parametru P-24 se nastavi druha doba dobéhu.
V nastaveni z vyroby se druh& doba dobéhu aktivuje soud¢asnym stisknutim
DI1 a DI2 (fidici svorky 2 a 3).

PNU ID Pristupova prava  Hodnota Popis WE
RUN ro/rw

P-04 132 v rw 0,1-600s Doba dobéhu (dec1) 5.0

pP-24 152 v rw 01-250s Druha doba dobéhu (dec2) 0,0
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6.3 Motor

Pro optimalni chovéani za provozu byste zde méli zadat Udaje z vykonového
Stitku motoru. Tvofi zakladni hodnoty fizeni motoru.

P-07 P-08
I'y i
O | | o
\ 230/400 V I 3219A |
\ 0.75kW ][ cosg0.79 \
\ 1410 min-1 || 50 Hz |
O | | o
————
\] \

Obréazek 64: Parametry motoru z vykonového Stitku

% V nastaveni z vyroby jsou Udaje motoru nastaveny na jmenovité
Udaje frekvenéniho ménice a zaviseji na velikosti vykonu.

6.3.1 Druhy zapojeni vinuti statoru motoru
Pri vybéru vykonovych parametrd zohlednéte zavislost druhu zapojeni na
vySce napajeciho napéti v siti:
e 230V (P-07) => zapojeni do trojuhelniku => P-08 = 4 A
e 400V (P-07) => zapojeni do hvézdy => P-08 = 2,3 A

ut vy wt ut vy wt
i i i o |o| o
w2 huz2l v2 w2 ruz2l v2

U, =230V Uy, =400V

Obréazek 65: Druhy zapojeni (trojuhelnik, hvézda)
Priklad

Jednofazové pripojeni frekvenéniho ménic¢e DC1-124D8... k sitovému napéti
230 V. Vinuti statoru motoru se pfepne do trojuhelniku (jmenovity proud
motoru 4 A podle vykonového §titku v obrazek 64). Viz 1) v nastaveni z
vyroby.

Potfebné zmény pro elektrické schéma motoru:
P-07 = 230, P-08 = 4.0, P-09 = 50
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6.3.2 Charakteristika 87-Hz

Aby motor z=> obrazek 16, strana 39 bézel s charakteristikou 87 Hz, musite
parametry nastavit takto:

P-01
P-07
P-08
P-09

—_
-
—_
—_

6 Rizeni
6.3 Motor

87 Hz
400V
3.2 A(A)
87 Hz

Motor musi byt pfitom zapojen do trojuhelniku. Motor ma potom pfi frekvenci
50 Hz napéti motoru 230 V a pri frekvenci 87 Hz méa napéti motoru 400 V.
Nad 87 Hz zacina rozsah oblast odbuzeni.

Nasledujici Tabulka 12 zobrazuje, jaky motor je nutny pfi uréitém sitovém

napéti.

Tabelle 12: Prifazeni motoru k sitovému napéti pro charakteristiku 87 Hz

Typ

Sitové napéti Motor

DC1-1D
DC1-12
DC1-32

230V 127V /230V

DC1-34

400V 230 V/400 V

PNU

ID

Pristupova prava

RUN

ro/rw

Hodnota

Popis WE

P-07

135

w

0,20 - 230/500 V Jmenovité napéti motoru 230

(=> Vlykonovy Stitek motoru)
Respektujte velikost napajeciho sitového napéti a druh zapojent vinuti
statoru!

Poznamky:

Tento parametr ma pfimy vliv na priibéh charakteristiky U/f (napf.
provoz s charakteristikou 87 Hz). K tomu musite obzvlast pfihlizet u
hodnot (P-07), které se odliSuji od naméFenych Gdajd frekvenéniho
ménice (Uiy = 100 %). V tomto pripadé miiZe dojit k prebuzeni motoru
a k silnému tepelnému zatizeni.

P-08

136

'w

V/ zavislosti na Jmenovity proud motoru 48

pristrojich

Rozsah nastaveni: 0,2 x le - le [A]
le = jmenavity proud frekvenéniho ménice
(=—> Vlykonovy Stitek motoru)

P-09

137

w

25 - 500 Hz

Jmenovita frekvence motoru 50,0

(=> Vlykonovy Stitek motoru)

Poznamky:
Tato hodnota parametru se automaticky prevezme jako zlomova
frekvence charakteristiky U/f.
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6.3 Motor

PNU ID Pristupova prava  Hodnota Popis WE
RUN ro/rw

P-10 138 v w 0 - 30000 ot/min Jmenovité otacky motoru 0

(min-1)

(=> Vykonovy $titek motoru)

Poznamky:

Tento parametr miZete volitelné nastavit na jmenovité otacky (otacky
za minutu) motoru (typovy $titek). JestliZe je v nastaveni z vyroby
nastaven na hodnotu 0, vSechny parametry vztahujici se k otackam se
zobrazi v Hz. Kromé toho je zablokovana kompenzace skluzu motoru.
Zadani hodnoaty z typového Stitku motoru uvolni funkci kompenzace
skluzu a displej frekventniho ménice zobrazuje otacky motoru v
otackach za minutu podle odhadu. VSechny parametry vztahujici se k

otéckam, jako jsou minimdlnia maximalni frekvence a pevné frekvence,

se zobrazuji také v otackach za minutu.
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6.3 Motor

6.3.3 Charakteristika U/f

Strida¢ ve frekvenénim meénici DC1 pracuje se sinusovou pulzné-sitkovou
modulaci (PWM). Ovladani IGBT probihd pomoci dvou fidicich procesu, které
jsou zalozeny na fizeni U/f:

u/f (P-10=0)

e Frekventni fizeni (Hz),

e Paralelni pfipojeni vice motord,

e VyS§irozdil vykonu (Pry >> PMotor),
e Spinani na vystupu.

U/f s kompenzaci skluzu (P-10 > 0)

e Rizenf po¢tu otadek (ot/min, rpm) s kompenzaci skluzu,

e Samostatny provoz (pouze jeden motor),
maximalné jedna velikost vykonu mensi Pry > Pmotor,

e \ysoky toCivy moment (pfedpoklad: pfesné udaje o motoru pro model
motoru).

Charakteristika U/f (charakteristika napéti / frekvence) oznacuje proces tizeni
frekvenéniho ménice, pfi kterém je napéti motoru fizeno v ur¢itém pomeéru k
frekvenci. Jestlize je pomér napéti / frekvence konstantni (linedrni
charakteristika), jsou také magnetiza¢ni tok a charakteristika toCivého
momentu pripojeného motoru témér konstantni.

Ve standardni aplikaci odpovidaji ziomové hodnoty charakteristiky U/f
namérenym Udajlm pripojeného motoru (viz vykonovy Stitek motoru):

e \ystupni napéti P-28 = jmenovité napéti motoru P-07
e Zlomova frekvence P-29 = jmenovita frekvence motoru P-09 =
maximalni frekvence P-01.

% Jmenovité Udaje charakteristiky U/f se pfifazuji automaticky a
odpovidaji hodnotam parametrt P-07 (jmenovité napéti motoru)
a P-09 (jmenovita frekvence motoru).

Ui Ui
[%] [%]
A ‘ R ‘
| |
1 20| S 1
| | |
| 20 |
| | |
3 - B -
f (e 4
linedrni parametrizovatelné
P-28=0,P-29=0 P-28>0,P-29>0

Obrazek 66: Charakteristika U/f
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6.3.4 Rychlost bez kompenzace skluzu

V konstantni tfifazové napajeci elektrické siti ma trifazovy asynchronni motor
v zavislosti na poc¢tu polovych pard a sitové frekvenci konstantni otacky
rotoru (n1, P-10, Udaj z vykonového §titku). Rozdil mezi otaCivym polem
statoru a ota¢kami rotoru se oznacuje jako skluz. Pti statickém provozu je
skluz konstantni.

Zmény zatizeni (1) na ose motoru zpUsobuji vétsi skluz (An) a tim snizeni
poctu otacek rotoru (2).

V tizeném provozu (charakteristika U/f) nemize frekvenéni méni¢ tento rozdil
v poétu otacek, zavisly na zatézi, nijak vyrovnat. Rychlost motoru je v tomto
pripadé stejnd jako u AC napajeciho systému.

o

M,
0
M,
n, 4" n, nr
-
@

Obrazek 67: Pribéh ota¢ek bez kompenzace skluzu
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6.3.5 Priibéh otaéek s kompenzaci skluzu

V tidicim rezimu (U/f s kompenzaci skluzu, P-10 > 0) mUze frekvenéni ménic
kompenzovat kolisani zavislé na zatézi. Interni model motoru k tomu spocita z
nameéfenych hodnot napéti a proudu ve vinuti statoru (uq, i1) potfebné akéni
veli¢iny pro plynule plsobici veli¢inu iy a veli¢inu plsobici to¢ivy moment .
V ndhradnim schématu trojfazového elektrického motoru je skluz zavisly na
zatéZi zobrazen jako odpor R's/s. Pii béhu naprazdno bez zatéze se tento
odpor témér blizi k nekoneénu, pfi narlstajici zatézi se blizi k nule.

X Ry X'y f RSIZ
_r\r\r\_|: ! LY,
| |
— 1 I
I : : w
| |
| |
| |
| |
| § | X
Uy i ! A
| |
| |
| |
| |
| |

O, ©, ®
Obréazek 68: Nahradni schéma tfifazového asynchronniho motoru
@ Vinuti statoru

(@ Vzduchova mezera
(® Transformované vinuti rotoru

Ptedpokladem presného vypoctu jsou pfesné Udaje z vykonového Stitku
motoru (P-07, P-08, P-09). Regulace poctu otacek (P-10 > 0) pak mUze
kompenzovat zmeény skluzu zavislé na z4tézi.

Pfi zjednodu$eném zobrazeni se pfi rostoucim zatézovém momentu (1)
kompenzuje vznikajici pokles poctu otdcek zvySenim vystupni frekvence (2)
(=> obrazek 69).

Obrazek 69: Prlibéh otdcek s kompenzaci skluzu
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PNU 1D Pristupova prava Hodnota Popis WE
RUN ro/rw

P-01 129 v rw 0-250 Hz Maximalni frekvence / maximalni otacky 50,0
(max. 500 Hz) — zobrazeno v Hz nebo ot/min (pro P-10 > 0)
P-10=0->P-02 - 5 x P-09 = Hz
P-10>0->P02 - 5 x P-09 x 60 s = ot/min

P-02 130 v rw 0-250 Hz Miniméalnf frekvence / minimélni otacky 0
(max. 500 Hz) — zobrazeno v Hz nebo ot/min (pro P-10 > 0)
P-10=0->0-P-01>Hz
P-10>0->0- P-01 = ot/min

P-07 135 - rw 0,20 - 230/500 V Jmenovité napéti motoru 230

(=> Viykonovy $titek motoru)
Respektujte velikost napajeciho sitového napéti a druh zapojent vinuti
statoru!

Poznamky:

Tento parametr ma primy vliv na priibéh charakteristiky U/f (napf.
provoz s charakteristikou 87 Hz). K tomu musite obzvlast prihlizet u
hodnot (P-07), které se odliSuji od jmenovitych ddajd frekvencniho
ménite (Upy = 100 %). V tomto pfipadé mdZe dojit k pfebuzeni motoru
a k silnému tepelnému zatizeni.

P-09 137 - rw 25 - 500 Hz Jmenovita frekvence motoru 50,0
(—> Vykonovy &titek motoru)

Poznamky:
Hodnota parametru se automaticky prevezme jako zlomova frekvence
charakteristiky U/f.

P-11 139 v rw 0,00-20,0 % Zesileni napétf 3,0

Zesileni napétf se pouZije pro zvySeni privedeného napéti motoru pfi
nizké vystupni frekvenci, aby se zlepsil toCivy moment a rozbghavy
moment pfi nizkych otackéch.

Poznamky:
\lysoké potatecni napéti umoziuje vysoky toCivy moment pfi spustént.

Upozornéni:

Vlysoky tocivy moment pfi nizkych otackéch zplsobuje vysoké tepelné
zatiZzeni motoru. PYi pfili§ vysokych teplotach je proto nutné motor
vybavit externim ventilatorem.

P-28 156 = rw 0.00-P-07 V U/f charakteristiky pfizp. napéti 0

P-29 157 = rw 0.00 - P-09 Hz U/f charakteristiky prizp. frekvence 0
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6.4 Brzdéni

Je mozné nastavit rlzné brzdici funkce:

e DC brzdéni,
e brzdny tranzistor (Braking-Chopper),
e mechanicka brzda.

Pomoci funkci brzdéni mizete snizit nezddouci drahy a doby dobéhu.
Mechanické brzdy zajisti bezpetné provozni stavy.

6.4.1 Brzdéni stejnosmérnym proudem

.y

U brzdéni stejnosmeérnym proudem napaji frekvenéni ménic trifazové vinuti
statoru tfifdzového motoru stejnosmeérnym proudem. Timto zpUsobem se
vytvori stacionarni magnetické pole, které indukuje v rotoru napéti po dobu,
kdy je rotor v pohybu. Protoze elektricky odpor rotoru je velmi maly, mohou
uz velmi mald induk&ni napéti vytvofit v rotoru vysoké proudy a tim vysoky
brzdny ucinek.

Pti klesajicich otackach se snizuje frekvence indukovaného napéti a tim
indukéni odpor. Ohmicky odpor bude stéle vice rozhodujici a zvySuje brzdici
ucinek.

% Brzdéni stejnosmérnym proudem se nedoporucuje pro pfidrzeni
zatéze. Neni mozné ani pferusované brzdéni.

UPOZORNEN/(
Stejnosmeérné brzdéni zplsobuje dalsi ohfivani motoru. Proto

vy

nastavuje pomoci zesileni napéti (P-11) a délky brzdéni (P-32).
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6.4.2 Brzdny tranzistor (Braking-Chopper),

116

Jestlize je rotor asynchronniho motoru pohanény ve sméru tocivého pole,
predava pfes vinuti statoru elektricky vykon. Motor se stane generatorem.
Tato energie generatoru vede ve frekvencnim meénici ke zvySeni napéti
meziobvodu. Nadsynchronni ota¢ky se napriklad nastavi, kdyz se pti provozu
frekvenéniho ménice snizi vystupni frekvence s kratkymi dobami dobéhu,
pfipojeny pracovni stroj vykazuje vysokou setrvacnou hmotnost nebo pfi
¢erpani a vétrani pracuje proudici médium v protisméru.

Frekvenéni méni¢ DC1 sleduje vzrist napéti meziobvodu a vzdy umozriuje
brzdny moment ve vysi asi 30 % jmenovitého momentu motoru. Vy§siho
brzdného momentu Ize dosdhnout pomoci frekvenéniho meénice s vyssim
vykonem. Ve frekvenénim ménic¢i DC1 od typové velikosti FS2 je integrovan
brzdny tranzistor (Braking Chopper). Ve spojeni s externim zatézovacim
odporem umoznuje tento brzdny tranzistor brzdici momenty ve vySiaz 100 %
jmenovitého momentu motoru. Brzdny tranzistor se zapina pfi mezinapéti
0d 390 V u typl DC1-x2... aod 780 V u typl DC1-34... Jestlize se napéti snizi
na 378 V u typl DC1-x2... popt. na 756 V u typl DC1-34..., brzdny tranzistor
se opét odpoji. Pfipojeni externiho brzdného odporu se provadi na svorky
DC+ a BR.

Hh

!

Obrazek 70: Brzdéni s generatorem s externim brzdnym odporem

(1 Setrvatna hmotnost pracovniho stroje
(@ Meénic s brzdnym tranzistorem
(3® Brzdny odpor (Rg) => tok energie (brzdny moment)
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Brzdny tranzistor mizete aktivovat v parametru P-34. Tato funkce je k
dispozici pouze u frekvenénich ménicl typovych velikosti FS2 a FS3.

U frekvenénich ménicd bez brzdného tranzistoru je parametr
P-34 bez funkce.

Jestlize pouzijete integrovany brzdny odpor DX-BR-100, musite
parametr P-34 nastavit na 1.

Jestlize pouzijete externi brzdny odpor, musite parametr P-34
nastavit na 2 a brzdny odpor externé chranit.

—_
—_

6.4.3 Mechanicka brzda (Ovladaci ¢ast)
Ovladani externi mechanické brzdy Ize provést pres jeden z téchto vystupu:

e \ystup transistoru DO: fidici svorky 8 a 9, maximalné 24 V DC, P-25 =6
e \ystup relé K1: spinaci kontakt fidicich svorek 10 a 11,
maximalné 250 VAC /6 Anebo 30V DC/5 A, P-18=6

STOP
f T P-05=2
[Hz]

RUN
(FWD/REV)

K1

(P-13=6)
O,

Obrazek 71: Externi brzda ovlddanéa pres K1
(@ Brzda, vétrana
(@ Brzda se zapne a mechanicky brzdi pohon
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PNU ID Pristupova prava  Hodnota Popis WE
RUN ro/rw
P-05 133 v w Funkce Stop 1
0 Rampa, dobéh = brzdny tranzistor

Doba dobé&hu s hodnotou nastavenou v P-04 (dec1)

JestliZe je pfi brzdném tranzistoru energie doddavana motorem zpét
prili§ vysokd, musite prodlouZit dobu dobghu.

U pfistrojd s internim brzdnym tranzistorem Ize prosttednictvim
externtho brzdného odporu (volitelné prisluSenstvi) sniZit nadmérnou
energii.

(=> odstavec 6.4.2, ,Brzdny tranzistor (Braking-Chopper),”,

strana 116).

1 Volny dobéh
Po vypnuti povoleni ke spusténi (FWD/REV) nebo po stisknuti tlacitka
STOP (P-12 a P-15) motor dobéhne bez zasah fizenf (volng se dototi).

2 Rampa, rychly stop = brzdny tranzistor
Doba dobéhu 2 s hodnotou nastavenou v P-24 (dec2)
JestliZe je pfi brzdném tranzistoru energie doddvana matorem zpét
prili§ vysokd, musite prodlouZit dobu dobéhu.
U pfistrojd s internim brzdnym tranzistorem Ize prosttednictvim
externiho brzdného odporu (volitelné prislusenstvi) snizit nadmérnou
energii.

P-18 146 v rw Signél K1 (reléovy vystup 1) 0

Zvoli funkci pfifazenou k vystupu relé.
Relé ma dvé vystupni svorky: logika 1 zobrazuje, Ze relé je aktivni: k
tomu se musi navzajem spojit svorky 10 a 11.
Vlystupni svorky: logika 1 zobrazuje, Ze relé je aktivnf.
0 RUN, uvolnéni (FWD, REV)

1 READY, frekvenéni ménic je pfipraven k provozu

Vlystupni frekvence = PoZadovana hodnota frekvence

Chybova zpréva (frekvenéni méni¢ nenf pripraven)

Vlystupnf frekvence 2 mezni hodnota (P-19)

Vystupni proud 2 meznf hodnota (P-19)

Vystupnf frekvence < mezni hodnota (P-19)

~N| o g B W N

Vystupnf proud < meznf hodnota (P-19)

P-19 147 v w K1 mezni hodnota (relé) 100,0
P-02 - 200,0 %

Nastavitelnd mezni hodnota, pouZita ve spojeni s nastavenimi 4 a7 7 z
P-18 a P-25
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PNU 1D Pristupova prava Hodnota Popis WE
RUN ro/rw
P-25 153 v rw AO1 signal (Analogovy vystup) 8
Pfepnuti na digitalni vystup
DO1 (digitalni vystup 1) > +24 V DC (hodnota 0 - 7)
0 RUN (frekvenéni ménic je uvolnény a bézi — FWD, REV)
1 READY, frekvenéni ménic je pfipraven k provozu, popf. Zadna chyba
2 Vlystupni frekvence = PoZadovana hodnota frekvence
3 Chybova zpréva (frekvenéni méni¢ neni pfipraven)
4 Vlystupni frekvence 2 mezni hodnota (P-19)
5 Vlystupni proud 2 meznf hodnota (P-19)
6 Vlystupni frekvence < meznf hodnota (P-19)
7 Vlystupni proud < mezni hodnota (P-19)
Analogovy vystup = 0- 10 V DC (hodnota 8, 9)
8 Vlystupni frekvence f-Out = 0 - 100 % fax (P-01)
9 Vystupni proud = 0 - 200 % l¢ (P-08)
P-32 160 v rw 0-25s Brzdéni stejnosmérnym proudem 0
Jestlize je doba pevng ur€ena, pro stejnosmérny proud pfivedena na
motor, kdyZ vystupni frekvence doséhne hodnoty 0,0 Hz.
Poznamky:
Uraven napéti je pritom stejnd jako v P-11 nastavené zesileni napéti.
P-33 161 v rw Funkce letmého startu (u typové velikosti FS2 a FS3) / brzdéni 0
stejnosmérnym proudem, doba brzdéni pfi startu (u typové velikosti
FS1)
Jestlize je tento parametr aktivni, frekvenéni méni¢ zkousi pfi startu
Zjistit, jestli se motor jeSté toci. Patom zaéne motor fidit od aktuéinich
otacek. Je moZné pozorovat kratké zpoZdeént, jestlize se spoustéji
motory, které se pravé neotaceji.
Poznamky:
Daba pipojeni stejnosmérného proudu pfi startu (pouze frekvenénf
ménic typové velikosti FS1): Nastavte dobu, po kterou méa byt
stejnosmérny proud pfipojen k motoru, abyste zajistili, Ze se zastavi,
kdy? je frekventni meéni¢ aktivovan.
0 Neaktivni
1 Aktivn{
P-34 162 v rw Aktivace brzdného tranzistoru (pouze u typové velikosti FS2 a FS3) 0
0 zablokovano
1 Umoznéno s ochranou proti pfetizeni brzdného odporu
(pro integrované brzdné odpory)
2 UmoZnéno bez ochrany proti pretizenf brzdného odporu

(pro externi brzdné odpory)

DC1 Frequenzumrichter 12/13 MN04020003Z-CZ www.eaton.com 119



6 Rizeni
6.4 Brzdéni

120 DC1 Frequenzumrichter 12/13 MN04020003Z-CZ www.eaton.com



7 Aplikace
7.1 Pfepnuti analogového vstupu

7 Aplikace

1.1 Ptepnuti analogového vstupu

Ridici svorky 4 a 6 Ize pouzivat jako analogové vstupy (Al). Nap&tovy rozsah
signalu pfitom zavisi na parametrech P-16 pro analogovy vstup Al1 a P-47 pro
analogovy vstup Al2.

Referenéni potencial pro oba analogové vstupy Al1, Al2 je 0V
(Fidici svorky 7 a 9).

% Funkce fidicich svorek 4 a 6 je definovana vybérem v parametru
P-15 a podle rezimu fizeni v parametru P-12.

V nastaveni z vyroby je fidici svorka 6 (Al1) nastavena na referenéni
napéti 0 az +10 V DC a fidici svorka 4 jako digitalni vstup (DI3).
Priklad

Pozadované volby:

e Analogovy vstup Al2 je vhodny pro 4 az 20 mA se sledovanim pferuseni
vodiCe.
e 7Zména zdroje zadané hodnoty mezi Al1 a Al2 pres DI2.

[ 1+24V
[~ l4.20mA
Al _f-Soll 1
[ l0.+10V/20 mA

<100mAL_|

DI2[, A2
L
Al2[ | f-Soll 2

+24'V Qut

P-12=0
P-15-4
P-47=t4-20

Obrazek 72: Zména zdrojl Zddané hodnoty

Tabulka 13: Zapojeni analogovych a digitalnich vstupd (P-12 = 0, P-47 = £ Y4-20)

P-15 DI DI2 All A2
4 0 = zablokovano 0=Al Z4dana hodnota Al Z4dana hodnata Al2
1=Startpovolen FWD  1=AI2 (0-10V) (4-20mA)

e DI (fidici svorka 2): FWD (Forward = povoleni spusténi pravotocivého pole)
e DI2 (ridici svorka 3): Al1/Al2 (pfepinani zdroje Zadané hodnoty z Al1 na Al2)
e Al (fidici svorka 6): analogova zadana hodnota 1

e Al2 (fidici svorka 4): analogova zadana hodnota 2
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7.1.1 Odstupiiovany rozsah hodnot (Al1)
Nasledujici grafy zobrazuji priklad prabéhu krivky odstupriovanych a
neodstupnovanych vstupnich signald.

Priklad: P-35 = 200 %

Jsou-li nastaveny parametry P-16 na signal 0 - 10 V a P-35 na 200 %, zpUsobi
vstup 5V, Ze frekvenéni méni¢ pobézi svou maximaini frekvenci resp. s
maximalnimi otackami (P-01). Hodnoty nizsi nez 100 % omezuji maximalini
frekvenci; hodnoty vétsi nez 100 % se pouzivaji pfi malé vysce signalu
napfiklad u snimaclt s vystupem 0 az 5 V.

All 4

(10V) -

5VA100% - S A

Obréazek 73: Stupriovany vstupni signal
PNU ID Pristupova prava  Hodnota Popis WE
RUN ro/rw
P-01 129 v rw 0-250 Hz Maximalni frekvence / maximalni otacky 50,0
(max. 500 Hz) — zobrazeno v Hz nebo ot/min (pro R-10 > 0)

P-10=0->P-02 - 5 x P-09 = Hz
P-10>0-> P02 - 5 x P-09 x 60 s > ot/min

P-35 163 v rw 0-500 % Stupriovani analogového vstupu 1 o tento koeficient 100

Priklad:

Pro P-16 a signal 0-10 V a s koeficientem stupfiovani
200,0 % ma vstup 5V za nasledek, 7Ze frekvencni
menit b&Zi s maximalni frekvenci / pottem otacek
(P-01).
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1.3 Pripojeni termistoru

7 Aplikace
7.2 Externi chyba (EXT)

Digitalni vstup 3 (DI3) je zamysSleny jako externi chybovy vstup.

V nasledujicich nastavenich se DI3 pouzivéa jako vstup pro externi chybu:

P-15=0 -
P-15 =1, P-15 =2 -
P156=3,P-156=4,P-156=7,P-156=8 —>
P-156=5,P-15=6 -

P-12=3,P-12=6,P-12=7
P-12=3,P-12=6,P-12=7
P-12=3,P-12=6,P-12=7
P-12=3,P-12=6,P-12=7

Na externi chybovy vstup Ize pfipojit napfiklad nadproudova relé. Pri ptipojeni
meéjte na paméti, ze se pouziva rozpinaci kontakt.

L [o..+10Vv/20mA

DI [FWD
L
D12 [REV
L
DI3[[EXT
[

All [ 1f-Soll

+24V Outlf +24V
<100mAL_]

1}
o

P-15=7

Obrézek 74: Priklad pfipojeni: externi chyba (EXT)

K digitalnimu vstupu 3 (DI3) Ize pfipojit termistor (PTC termistor = PTC)
zabudovany v motoru. K tomu je tfeba zménit nastaveni parametrt digitalniho
vstupu 3 na externi chybovy vstup, jak bylo popsano v pfedchozim odstavci

odstavec , Externi chyba (EXT)".

[ 1+24V

<100mAL_]

DI [FWD
L
DI2[_ |REV

12
-15

+24'V Out

%
T §
N
0
7

I

Obrazek 75: Ptipojeni termistoru

% Spinaci prah externiho chybového vstupu je stanoven a nelze ho

menit:

chyba pfi = 2,5 kQ; reset chyby pfi = 1,9 kQ
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1.4 Pozadované hodnoty pevné frekvence

PoZzadované hodnoty pevné frekvence maiji ve srovnani s ostatnimi
pozadovanymi hodnotami frekvence vys$Si prioritu. Mohou byt vyvolavany
jednotlivé nebo s binarnim kédovanim pres digitalni vstupy DI1 az Dl4.

—_

—_

71.4.1 Pevna frekvence

Maximalni pfipustna hodnota nastaveni pevné frekvence je
omezena parametrem P-01.

Pevna hodnota frekvence nesmi klesnout pod minimaini mezni
frekvenci nastavenou parametrem P-02.

Je-li pevné frekvence nizsi nez minimaini frekvence (P-02),
frekvenéni méni¢ DC1 najede na minimalni frekvenci.

Hodnoty pevné frekvence Ize v provozu zménit (RUN).

V parametrech P-20 az P-23 Ize nastavit ¢tyfi rizné pozadované hodnoty
pevné frekvence (FF1 az FF4).

PNU ID RUN ro/rw Hodnota Popis WE
P-20 148 v rw 0-50Hz Pevna frekvence FF1 / otécky 1 15,0
P-21 149 v rw 0-50Hz Pevna frekvence FF2 / otécky 2 0,0
P-22 150 v rw 0-50Hz Pevna frekvence FF3 / otacky 3 0,0
P-23 151 v rw 0-50Hz Pevna frekvence FF4 / otacky 4 0,0

V nastaveni z vyroby Ize pevnou frekvenci FF1 = 15 Hz vyvolavat
prostfednictvim digitalniho vstupu DI3 (Fidici svorka 4).

+24 'V

[1]

o[~ [

E REV__—
O
Oes

Obréazek 76: Priklad: pevné frekvence FF1 az FF4

Priklad
P-12 =0; P-15 =9; P-21 = 20; P-22 = 30; P-23 = 40

B1 B2 Pevna frekvence
0 0 FF1 (P-20)
1 0 FF2 (P-21)
0 1 FF3 (P-22)
1 1 FF4 (P-23)
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7.4 Pozadované hodnoty pevné frekvence

f
[Hz] 4 P-03 P-04

fmax

(50 Hz)

FF4 =40 Hz
FF3=30Hz
FF2 =20 Hz

FF1=15Hz

® () stop

Obrézek 77: Priklad: Aktivace pevnych frekvenci
s nabéhem pfi rozbéhu a dobéhu

Stridani mezi jednotlivymi hodnotami pevné frekvence se provadi pomoci
doby rozbéhu a dob&hu nastavené v parametru P-03 a P-04 (=> obrazek 77).
P¥i odpojeni povolovacich signalt FWD respektive REV se vystupni frekvence
pfimo zablokuje (2) (nefizeny dobéh).

S P-05 = 0 se pohon fidi se zpozdénim ().

V systémech s mechanickymi rezonancemi Ize pfi stacionarnim provozu
potlacit dany frekvenéni rozsah.

t

Obréazek 78: Rozsah nastaveni pro potlaceni frekvence
@ P-26
@ P-27
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PNU ID Pristupova prava  Hodnota Popis WE
RUN ro/rw
P-26 154 v w 0,00 - 50,00 Hz Frekvencni skok 1, $itka pasma (rozsah hystereze) 0
0,00 - P-01 (frmax)
pP-27 155 v rw 0,00 - 50,00 Hz Frekventni skok 1, stfed pasma 0

P-02 (fmin) - P-01 (fmax)

Funkce potlaceni frekvence se pouzivé k zabranéni tomu, aby frekvenéni
méni¢ nepracoval pfi ur€ité vystupni frekvenci — napfiklad pfi frekvenci,
ktera u urcitého stroje zplisobuje mechanickou rezonanci.

Parametr P-27 definuje stfed pasma potlagenych frekvenci a pouziva se
spolecné s parametrem P-26 . Vystupni frekvence prochazi s rychlostmi
nastavenymi v parametrech P-03 resp. P-04 stanovenym pasmem, aniz
by byla zachovana vystupni frekvence definovaného pasma.

Jestlize referenéni hodnota frekvence privedend k frekventnimu ménici
leZi uvnitf takto definovaného pasma, zlistava vystupni frekvence na
horni nebo dolni hranici pasma.
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1.5 Motorovy potenciometr

Parametry P-12, P-15 a P-31 Ize nastavit funkci elektronického motorového
potenciometru pro zadani pozadovanych hodnot.

Priklad
P-12=2;P-15=0; P-31 =2 nebo =3

+24V

3
1 DI2

I: START
N

E DOWN
E FWD/REV

L]

Obrézek 79: Motorovy potenciometr
pro oba sméry otaceni (FWD/REV)

=
o

13

=)

4

Povoleni startu se provadi pomoci stalého signalu na Fidici svorce 2 (DI1);
volba sméru otaceni (FWD nebo REV) se provadi pres fidici svorku 6 (D14).

Pozadovanou hodnotu frekvence Ize poté zvysit impulzem na svorce 3 (DI12)
(UP). Zrychleni poté probéhne v dobé nastavené v parametru P-03 (acc1) az
do maximaini vystupni frekvence nastavené v parametru P-01.

Prostfednictvim parametru P-31 se uréi chovani frekvenéniho ménice pfi
opétovném nabéhu:

e P-31 = 2: frekven&ni méni¢ se spousti z minimalni frekvence (P-02).

e P-31 = 3: frekvenéni méni¢ ukldda nastavenou hodnotu a spousti se z
drive nastavené pozadované hodnoty frekvence.
Zde nastavenda pozadovana hodnota frekvence zlstéva zachovéna i po
vypnuti napédjeciho napéti.

Prostrednictvim ftidici svorky 4 (DI3) Ize sniZzovat nastavenou poZadovanou
hodnotu frekvence (DOWN). Jestlize v parametru P-02 nebyla nastavena
74dna minimalni frekvence, provadi se zpomaleni béhem doby nastavené v
parametru P-04 (dec1) az na 0 Hz.

% Dalsi informace najdete v aplikacnich poznamkach AP040042.
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f
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Obrazek 80: Priklad: Motorovy potenciometr

S nastavenou minimalni frekvenci (P-02) se motorovy potenciometr spousti
vzdy pfi hodnoté f = 0 Hz. Po pfekroceni nastavené minimaini frekvence
pracuje motorovy potenciometr v rozsahu az do maximalni frekvence (P-01).
Skutecéna frekvence klesne pod minimalni hodnotu frekvence az po vypnuti
povoleni startu (DI1).

f
[Hzl I Y

fmax

fmin

0 Hz

|
|
1
DI2 |
|
DI3 | DOWN
|
DI | START I

Obrazek 81: Motorovy potenciometr s omezenim fmin
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7 Aplikace
7.5 Motorovy potenciometr

PNU

RUN

ro/rw

Hodnota

Popis WE

P-31

159

'w

Funkce Start pfi automatickém novém startu, 1
Ovlédaci jednotka

Tento parametr je aktivni jen v pfipadg, Ze probihd provoz v reZzimu fizenf pomaci
tlacitek (P-12 =1 nebo P-12 = 2).

minimalnf frekvence/otacky; klavesnice

Tlagitka Start a Stop kldvesnice jsou povolend a fidici svorky 1 a 2 musf byt
spojené.

Frekvenéni ménic se vzdy spusti s minimélni frekvenci/otackami (P-02).

predchozi pocet otacek; kldvesnice

Tlagitka Start a Stop klévesnice jsou povoleng;

fidici svorky 1 a 2 musi byt spojené.

Frekvenéni ménic se vzdy spousti s posledni provozni frekvenci/otackami.

minimaln frekvence/otacky; svorka

Frekvenéni ménic se spousti pfimo z fidicich svorek; tlagitka Start a Stop
kldvesnice se v tomto pripadé ignoruji.

Frekvenéni ménic se vzdy spusti s minimélni frekvenci/otackami (P-02).

predchozi pocet otacek; svorka

Frekvenéni ménic se spousti pfimo z fidicich svorek; tlagitka Start a Stop
klavesnice se v tomto pripadé ignoruji.

Frekvenéni ménic se vZdy spousti s posledni provozni frekvenci/otackami (P-02).
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7 Aplikace
7.6 Sledovani proudu motoru

1.6 Sledovani proudu motoru
Pozadované volby (pfiklad):
e \ystup relé K1 ma pfi 10 % nadproudu vydat varovné hlaseni.

¢ Analogovy vystup AO méa k presnéjsi kontrole proudu motoru zobrazovat
hodnotu v rozsahu 0 az 10 V (5 V = jmenovity proud motoru (P-08)).

o
o

|: A-Out
20mA L

0..+10V
VAC

6 A, 250
5A,30VDC

Ly
[
—f=
=
=
+24'V Outlf
<100mAL__|

Obrazek 82: Priklad: Sledovani proudu motoru
Chybové zpréava: | E-ErP

Pouzijeme-li jako ptiklad motor (Il = 1,9 A) z=> obrazek 9, strana 22, relé K1
prepne, jakmile motor dosahne privodniho proudu 2,09 A. Analogovy vystup
dodava napéti 5,5 V.

Frekvenéni méni¢ se poté automaticky vypne z dlvodu pretizeni
(le > 100 %).

PNU ID Pristupova prava Hodnota Popis WE
RUN ro/rw
P-18 146 v rw Signél K1 (reléovy vystup 1) 0

Voli funkci prifazenou k reléovému vystupu.
Relé ma dvé vystupni svorky: Logickd 1 znamend, Ze relé je aktivnf:
proto jsou svorky 10 a 11 navzajem spojeng.
Vystupnf svorky; Logickd 1 znamend, Ze relé je aktivni.
0 RUN, uvolnéni (FWD, REV)

1 READY, frekvencni ménic je pfipraven ke spusténf

Vystupnf frekvence = PoZadovana hodnota frekvence

Chybova zpréva (frekvenéni méni¢ nenf pripraven)

Vystupnf frekvence = mezni hodnota (P-19)

Vystupni proud = mezni hodnota (P-19)

Vystupnf frekvence < mezni hodnota (P-19)

~N o o B W N

Vystupnf proud < mezni hodnota (P-19)
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7 Aplikace
7.6 Sledovani proudu motoru

PNU

Pristupova prava

RUN

ro/rw

Hodnota

Popis WE

P-19

147

v

w

0-200 %

K1 — mezni hodnota (relé) 100,0

Nastavitelnd mezni hodnota, které se pouZiva ve spojeni s nastavenim
4 a7 7 parametrd P-18 a P-25

P-25

153

'w

AO1 signal (Analogovy vystup) 8
Prepnuti k digitéInfmu vystupu

DO1 (digitalni vystup 1) > +24 V DC (hodnota 0 - 7)

RUN (frekventni ménic je povolen a b&zi — FWD, REV)

READY, frekventni ménic je pripraven ke spusténi resp. neni Zédna
chyba

Vlystupni frekvence = PoZadovana hodnota frekvence

Chybové zprava (frekvenéni ménic neni pfipraven)

Vlystupni frekvence 2 mezni hodnota (P-19)

Vlystupni proud 2 meznf hodnota (P-19)

Vlystupnf frekvence < meznf hodnota (P-19)

~N | oo B W N

Vlystupni proud < mezni hodnota (P-19)

Analogovy vystup > 0- 10 V DC (hodnota 8, 9)

Vlystupni frekvence f-Out = 0 - 100 % fmax (P-01)

Vystupni proud = 0 - 200 % g (P-08)
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7 Aplikace

7.7 Funkce Auto-Start

1.7 Funkce Auto-Start

Priklad: P-30: AUk -2

all

Obrazek 83: Automaticky novy start po chybové zpravé (dva pokusy o spusténi)

(@ Prvni automaticky novy start
(@ Druhy automaticky novy start
(® Vypnuti rozpoznanou chybou

® Signal Stop motoru
TEST = sledované zku$ebni doba
FAULT = vypnuti s chybovou zpravou

RESET = vynulovéni chybové zpravy (FAULT)

PNU 1D Pristupova prava Hodnota Popis WE
RUN ro/rw
P-30 158 v rw Funkce Start pfi automatickém novém startu, fidici svorky Ed9E-r
Definuje chovanf frekvenéniho ménice ve vztahu k digitalnimu vstupu
uvolnénf a konfiguruje automatickou funkci op&tovného nabéhu.
EdYE-r neaktivni
Po zapnuti nebo vynulovéni (Reset) se frekvenéni méni¢ nespusti, pokud
zdstava digitalni vstup 1 sepnuty (frekvenéni ménic potfebuje novou
spoustéci hranu signalu). Aby bylo mozné frekventni ménit spustit,
tento vstup musf byt sepnuty aZ po zapnuti nebo vynulovani.
AUEa-0 Frekvengni ménit se spusti automaticky. (Frekvenéni ménic nepotrebuje
spoustéci hranu signalu; signal je pfiveden i nadale.)
Po zapnuti nebo vynulovéni (Reset) se frekvencni méni¢ spusti
automaticky, pokud je digitalni vstup 1 sepnuty.
AUko- | Frekvenéni méni¢ se spusti jednou automaticky.
Po vypnuti v disledku chyby (trip) provede frekvengni ménit ve
20sekundovych intervalech aZ pét pokusti o nové spusténi. Aby se
potitadlo vynulovalo, musi byt frekvenéni ménic odpojen od napajeciho
napéti. PoCet pokusll o opakovany nabéh se pocita. Jestlize se
frekvenéni méni¢ pfi poslednim pokusu nespustil, pfejde do chybového
stavu a poZaduje od uZivatele, aby danou chybu vynuloval ru¢ng.
AUko-2 Frekvenéni méni¢ se spusti 2krat automaticky.
AUto-3 Frekvenéni méni¢ se spusti 3krat automaticky.
AUEo-Y Frekvenéni méni¢ se spusti 4krat automaticky.
AUEa-5 Frekvenéni méni¢ se spusti bkrat automaticky.
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7 Aplikace
7.8 Zadani pozadovanych hodnot pies ovladaci jednotku

1.8 Zadani pozadovanych hodnot pres ovladaci jednotku

REF: zadani poZzadovanych hodnot (reference) prostfednictvim ovladaci
jednotky

Nastaveni poZzadované hodnoty frekvence prostfednictvim ovladaci jednotky
je svym Ucinkem srovnatelné s funkci elektronického motorového
potenciometru. Hodnota nastavend tladitky A a ¥ z(stdva zachovéna i po
vypnuti napajeciho napéti.
% Pro fizeni prosttednictvim klavesnice musi byt fidici svorka 1
propojena muastkem na svorku 2, aby bylo mozné zadat
povoleni.

Nasledujici tabulka zobrazuje priklady zadani pozadované hodnoty frekvence
prostrednictvim ovladaci jednotky.

Poznamky: podle nastaveni P-15 se mohou nasledujici Udaje v tabulce liSit.

Posloupnost  Pfikazy Zobrazeni Popis
1 Nastavte parametr P-12 na 1 nebo 2, tim se nastavi fidicf
Groven na klavesnici.
0K o_ 127
! e . . .
1: Ovl&dacf jednotka (klavesnice FWD): jeden smér otécenti
2: Ovladacf jednotka (klavesnice FWD/REV): oba sméry
otéceni
@ =3r
2 Propojte Fidici svorku 1 méstkem ke svorce 2, tim ziskate
povoleni ke startu.
1 '] Stisknéte tlacitko Stop, tim se automaticky vyvola zadéanf
@ 010 poZadované hodnoty.
Pomaci tlatitek se Sipkami A a ¥ Ize ménit Zadanou
hodnotu.
@ Ll ol
] (N
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7 Aplikace
7.8 Zadani pozadovanych hodnot pies ovladaci jednotku

Posloupnost  Prikazy Zobrazeni Popis

3 Stisknutim tlagitka Start se spusti frekvenéni ménic.
Ten nejdrive béZi s dobou rozbéhu nastavenou v parametru
P-03 a7 do Zadané hodnoty na klavesnici.

Pomaci tlatitek se Sipkami A a ¥ Ize ménit Zadanou
hodnotu v provoznim reZzimu RUN.

g e

4 Nové stisknuti tlacitka Start zpdsobi zménu sméru otacent
(P-12=2).
Poznamky:
V/ pfipadé sméru otacenf tocivého pole REV se frekvence
oznatuje zapornym znaménkem.
FWD [ 1z r
] 131
REV "_,' - " ':' '_,' Zéporné znaménko pri sméru otacenf tocivého pole REV
5 Stisknutim tlacitka 5 o P se frekvenéni ménit zastavi s

dobou dobé&hu nastavenou v parametru P-04.
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8 Modbus RTU

8.1 VSeohecneé

8.1.1 Komunikace

Host Computer

8 Modbus RTU
8.1 VSeobecné

Modbus je centralné podlovany systém sbérnice, se kterym takzvany Master
(fizeni PLC) tidi cely pfenos dat po sbérnici. Komunikace mezi jednotlivymi
Ucastniky (podtizenymi jednotkami Slave) neni mozna.

Jakékoliv vymeéna dat je zahajovana jednotkou Master na zakladé jejiho
pozadavku.

Rizenf Ize zaslat jen jeden dotaz.

Podrfizend jednotka (Slave) nemUze zah4jit prenos, ale pouze ¢eka na vyzvu
od nadfizené jednotky (Master) a reaguje odpovedi.

Mezi jednotkami Master a Slave jsou mozné dva druhy dialogt:

¢ Master odeS$le dotaz jednotlivym jednotkdm Slave a oekéava odpovéd.
¢ Master odes$le dotaz vSem jednotkdm Slave a neocekavéa zadnou
odpoved (odesilani obézniku = broadcast, vysilani).

9 Dalsi informace ke sbérnici Modbus najdete v internetu na
adrese www.modbus.org.

Obrazek 84: Sit sbérnice Modbus s DC1

Obréazek zobrazuje typické usporadani s hostitelskym pocitacem (Master)

a libovolnym poc¢tem (max.63 Ucastnikl) frekvenénich ménicd DC1 (Slaves).
Kazdy frekvenéni méni¢ ma v siti jednozna¢nou adresu. Adresovani se
provadi individualné pro kazdy frekvenéni méni¢ DC1 prostfednictvim
systémového parametru P-36; je nezavislé na fyzikalnim pfipojeni (poloze)

v siti.
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8 Modbus RTU
8.1 Vseobecné

8.1.2 Port COM

Elektrické pfipojeni mezi U€astniky Master a Slave je realizovéano kabely RJ45
. Pri pouziti vice ¢lenl Slaves jsou tyto ¢leny pfipojeny paralelné a jsou
propojeny kabely RJ45 a splittery.

Vestavéné rozhrani RJ45 frekvenéniho ménic¢e DC1 podporuje RTU protokol
sbérnice Modbus a umoznuje tak pfimé pfipojeni sité bez dalsiho modulu
sériového rozhrani. Vedeni v siti musi byt zapojeno na kazdém fyzikalnim
konci (posledni U¢astnik) s ukoncovacim odporem sbérnice o velikosti 120 Q,
aby nedochéazelo k odrazim a s nimi spojenymi chybami pfenosu.

Odpor EASY-NT-R Ize zapojit do varianty splitteru.

Pin Vyznam
1 CANopen -
1 2 CANopen +
P22 oV
I3 - - —
:44 4 Provozni sbérnice OP-Bus / externi ovladacf jednotka / pfipojent PC -
ES; 5 Provozni shérnice OP-Bus / externi ovladaci jednotka / pripojenf PC +
ANV Napéjec zdroj 24 V DC
8
7 RS485- Modbus RTU (A)
8 RS485+ Modbus RTU (B)

Obrazek 85: Obsazeni zditky RJ45

8.1.3 Povoleni ¢innosti
Pro provoz na sbérnici musi byt navic pfiveden signal ,, High" na digitaini
vstup DI1.

+24 'V

FWD

—_
H

Obréazek 86: Povoleni provozu na sbérnici

8.1.4 Datovy format Modbus
U frekvencénich ménicd fady DC1 je datovy format pevné zadan a nelze ho

menit.

e 1 start bit

e 8 datovych bitl
e 1 stop bit

e 7adn4 parita
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8 Modbus RTU
8.2 Parametry Modbus

8.2 Parametry Modbus

NiZze uvedend tabulka 14 obsahuje parametry sbérnice Modbus ve
frekvenénim ménici DC1.

RUN oznaduje piistupoveé pravo za provozu (FWD nebo REV)
- = neni mozna zaddna zmeéna parametrd,
v = je mozna zména parametru.

ro/rw oznaduje pfistupové pravo pres provozni sbérnici
ro = je mozné jen Cteni (read only),
rw = je mozné &tenl i zapis (read/write).

% P-36 — Timeout
Parametr P-36 oznacuje Cas, do kterého dojde k reakci na ztratu
komunikace.
Pro P-36 = 0 je funkce deaktivovéana.
.t" na podatku znamena: chybova zprava a volny dobéh;
. na po¢atku znamena: zastavit s druhou dobou dobéhu
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8 Modbus RTU
8.2 Parametry Modbus

Tabulka 14: Parametry Modbus

PNU ID Pristupovaprava  Oznaceni Rozsah hodnot WE
RUN ro/rw
P-36 164 — rw Frekvenéni ménic: 0-63 1
adresa Slave
rw Pfenosova rychlost 2 =96 Kbit/s 2
Baud 3=19,2 Kbit/s
4 = 38,4 Khit/s
5= 57,6 Kbit/s
6 =115,2 Kbit/s
rw Timeout 0 - 3000 ms 3000 ms
P-12 140 - rw Zplisob ovladani 0
0 Ridici svorky (vstup/vystup)
Frekvenéni ménic reaguje pfimo na signaly, které jsou pfivedeny na
Fidici svorky.
1 Ovladacf jednatka (KEYPAD FWD)
Frekvencni méni¢ mGze byt pfi pouZiti externi klavesnice nebo dalkové
ovladacf klavesnice fizen pouze v dopfedném sméru.
2 Ovladaci jednatka (KEYPAD FWD/REV)
Frekvenéni ménic mliZe byt pfi poufiti externf klavesnice nebo dalkové
ovladacf klavesnice fizen v dopfedném i zpétném sméru. Stisknutim
tlacitka START lze prepinat mezi pravotogivym polem (FWD) a
levatoGivym polem (REV).
3 Modbus
Rizeni prostfednictvim shérnice Modbus RTU (RS485) pomoci
internich dob rozbghu/dobéhu.
4 Modbus
Rizeni prostfednictvim rozhrani Modbus RTU (RS485), pricem? doby
rozbéhu/dobéhu se aktualizuji pres sbérnici Modbus.
5 Pl regulator s externi aktualni hodnotou
6 Pl regulator s externf aktuéIni hodnotou a souctovou hodnotou Al1
7 CANopen
Rizeni prostfednictvim shérnice CANopen pomaci internich dob
rozbéhu/dobéhu.
8 CANapen
Rizenf prostfednictvim shérmice CANopen, pficemZ doby rozbgéhu/
dobéhu se aktualizuji prostrednictvim shérnice CANopen.
9 Ridici ptikazy a Zadana hodnota pres SmartWire-DT
(D11 = hardwarové povoleni, P-15 bez funkce)
10 Ridici ptikazy pres SmartWire-DT, 7adand hodnota lokélné
(P-15 pro lokaInf nastavent)
11 Ridici piikazy lokalng, 7adana hodnota pres SmartWire-DT
(DI1 = Start/Stop)
12 Rizeni SmartWire-DT — zavisi na nastavent pfi ztraté komunikace;
automatickd zména k lokalni
13 Ridici ptikazy a zadana hodnota pres SmartWire-DT

Navic pres DI1 povolenf (Enable) a pfes DI2 bod nastaveni povoleni
(Enable Setpoint)
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8 Modbus RTU
8.3 Pracovni rezim Modbus RTU

8.3 Pracovni rezim Modbus RTU
Pracovni rezim Modbus RTU (Remote Terminal Unit = dalkové ovladany
koncovy pfistroj) pfendsi data v binarni podobé (vysokéa datovéa propustnost)
a urcuje prenosovy format dotazu na data a datové odpovédi.
Kazdy odeslany bajt zpravy obsahuje dvé hexadecimalni Cisla (0 ... 9, A ... F).

Prenos dat mezi ¢lenem Master (fizeni PLC) a frekvenénim méni¢em DC1
probiha podle zde zobrazeného schématu:

e Dotaz Master: Clen Master za$le ramec protokolu (Modbus Frame)
frekvenénimu meénici.

¢ Odpovéd Slave: Frekvenéni meéni¢ zasle rdmec protokolu (Modbus
Frame) jako odpoveéd prvku Master.

Start
Address (1 Byte)
Function code (1 Byte)

Data (N x 1 Byte)
CRC (2 Bytes)
End

Master Slave

Start
Address (1 Byte)
Function code (1 Byte)
Data (N x 1 Byte)

CRC (2 Bytes)
End

Obrazek 87: Vymeéna dat mezi ¢leny Master a Slave

% Frekvenéni méni¢ (Slave) vysilad odpovéd jediné tehdy, pokud
pfedtim obdrzel od ¢lenu Master pfislusny dotaz.
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8 Modbus RTU

8.3 Pracovni rezim Modbus RTU

8.3.1 Struktura dotazu ¢lenu Master

8.3.1.1 Adresa

8.3.1.2 Funkéni kod

8.3.1.3 Data

eV parametru P-36 je zapsana adresa (1 az 63) frekvenéniho meénice,
kterému je zasilan dotaz. Na dotaz mUze odpovédét jediné frekvenéni
menic¢ s touto adresou.

e Adresa 0 se pouziva jako takzvany obéznik (broadcast; zprava vsem
Ucastniklim komunikace). V tomto rezimu nelze oslovovat jednotlivé
moduly a Uc¢astnici Slave nezasilaji Zzadnéa data.

Funkéni kod definuje typ zpravy. U frekvenéniho ménic¢e DC1 Ize provést
nasledujici akce:

Funkéni kod [hex] Oznaceni Popis

03 Read Holding Registers Cteni registru ukladanf v élenu Slave (data procesu,
parametry, konfigurace).
Pri dotazu ¢lenu Master Ize nacist nejvySe 11 registrd.

06 Write Single Register Zéapis registru uklddanf do ¢lenu Slave.
U obecného telegramu (vysilani Broadcast) se prislusny
registr ukladani zapisuje do vSech €lent Slave. Registr
se k porovnani znovu nacte zpét.

Délka datového bloku (data: N x1 bajt() zavisi na funk&énim kédu. Ten se
sklada ze dvou hexadecimalnich znak( v rozsahu od 00 do FF. Datovy blok
obsahuje dalsi informace pro prvek Slave o akci stanovené funkénim kédem
(napriklad pocet zpracovavanych parametr().

8.3.1.4 Cyklicka kontrola chyb (CRC)

140

Telegramy v pracovnim rezimu Modbus RTU obsahuiji cyklickou kontrolu
chyb (CRC = Cyclical Redundancy Check). Pole CRC se sklada ze dvou bajtd
obsahuijicich binarni 16bitovou hodnotu. Kontrola chyb CRC se provadi vzdy a
nezavisle na procesu kontroly parity pro jednotlivé znaky telegramu. Vysledek
CRC prida Master na konec k telegramu. Jednotka Slave provadi b&hem
prijmu telegramu novy vypocet a porovnava vypocitanou hodnotu se
skute¢nou hodnotou v poli CRC. Jestlize se hodnoty lisf, nastavi se chyba.
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8.3 Pracovni rezim Modbus RTU

8.3.2 Struktura odpovédi Slave

8.3.2.1 Potrebna doba prenosu

e Doba mezi ptijetim dotazu od prvku Master a odpovédi frekvenéniho
menice &ini nejméné 3,5 znaku (doba klidu).

e Jakmile Master obdrzi odpovéd od frekvenéniho ménic¢e, musi pockat
nejméne po dobu klidu, nez bude moci odeslat novy dotaz.

8.3.2.2 Normalni odpovéd Slave
e Pokud dotaz ¢lenu Master obsahuje funkci zaznamového registru (kdd
funkce 06) zasle frekvenéni méni¢ dany dotaz pfimo jako odpovéd.
e  Pokud dotaz ¢lenu Master obsahuje funkci ¢teni registru (kdéd funkce 03)
zasle frekvenéni meéni¢ jako odpovéd naétena data s adresou ¢lenu Slave
a kodem funkce.

8.3.2.3 Zadna odpovéd Slave

V néasledujicich pfipadech ignoruje frekvenéni meéni¢ dotaz a nezasle Zadnou

odpovéd:

e P¥i pfijeti dotazu s vysilanim obézniku (Broadcast)

e PYichybé prenosu v dotazu.

e  Pokud adresa ¢lenu Slave v dotazu neodpovida frekvenci ménice.
e PYichybé CRC nebo chybé parity.

Jestlize je Casovy interval mezi zpravami kratsi nez 3,5 znaku.

% V &lenu Master musi byt zajisténo, ze pokud Master neobdrzi
odpovéd'v pfiméfené dobé, dotaz zopakuije.
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8.3 Pracovni rezim Modbus RTU

8.3.3 Modbus: Mapovani registru

Mapovanim registru Ize ve frekvenénim ménici DC1 zpracovavat pres RTU
Modbus obsahy uvedené v nasledujici tabulce.

Skupina ID rozsahu Prifazeni ID éislim

Parametry 129-175 Seznam parametri = tabulka 37, strana 221

Vstupni data procesu 1-4 —> odstavec 8.3.3.1, ,Vstupni data procesu”, strana 142
Vystupni data procesu 6-24 —> odstavec 8.3.3.2, , Vystupni data procesu”, strana 144

ke komunikaci sbérnice RTU Modbus pfida posun +1.

P¥i zpracovani hodnot se na desetinnou ¢arku nebere zfetel.
Napfiklad motorovy proud (ID 8) se na displeji frekvenéniho
meéni¢e DC1 zobrazi jako 0,3 A; pres Modbus se naproti tomu
prenasi v podobé 003yez.

% U fizeni (napfiklad PLC) se mize stat, Ze v ovladaci rozhrani se

8.3.3.1 Vstupni data procesu
Vstupni data procesu se pouzivaji k fizeni frekvenéniho méni¢e DC1.

ID Oznaceni Koeficient stupiiovani  Jednotka
1 Pfikaz provozni sbérnice = Bindrnf kod
2 Referenni hodnota rychlosti provozni shérmice 0.1 Hz

3 Rezervovany = =

4 Doba rampy sbérnice Modbus 0,01 S
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Ptrikaz (ID 1)

Tyto bity slouzi k fizeni frekvenéniho ménic¢e DC1. Obsah Ize pfizpUsobit
vlastni aplikaci a poté odeslat jako prtikaz frekvenénimu meénidi.

Bit Popis
Hodnota =0 Hodnota =1
0 Stop Provoz
1 Pravototivé pole (FWD) Levototivé pole (REV)
2 Zadna akce Vlynulovani chyby
3 Zadnéa akce Volny dobéh
4 nepouzito
5 7adné akce Rychly stop (rampa)
6 Z4dnd akce Pevna frekvence (FF1)
7 Zadna akce Pfepsat Zadanou hodnotu na 0
8 nepouzito
9 nepouzito
10 nepouzito
1 nepouzito
12 nepouzito
13 nepouzito
14 nepouzito
15 nepouzito

Referencni hodnota rychlosti — provozni sbérnice (ID 2)

Pripustné hodnoty lezi v rozsahu P-02 (minimalni frekvence) az P-01
(maximalni frekvence).

V aplikaci se tato hodnota odstupfiuje s faktorem O, 1.

15

13

" 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

MSB

LSB
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8.3 Pracovni rezim Modbus RTU

8.3.3.2 Vystupni data procesu

Ke sledovéani frekvenéniho ménice se pouzivaji vystupni data procesu.

ID Oznaceni Koeficient Jednotka/format
stupiovani

6 Stavové a poruchové slovo - Binarni kéd

7 Provoznf shérnice — aktudlni poéet otacek 0.1 Hz

8 Proud motoru 0.1 A

9 Rezervovany = =

10 Rezervovany = =

" DI stav = Binarni kod

12 Provedeni = WORD

13 Vykon 1 kW/HP

14 Urovei napéti 1 Vv

15 Verze softwaru fidicf ¢asti = WORD

16 Verze softwaru vykonové ¢asti - WORD

17 Rozpoznani frekventniho ménice = WORD

18 Rezervovany = =

19 Rezervovany = =

20 Hodnota Al 0.1 %

21 Hodnota Al2 0.1 %

22 Otécky — referenéni vstup 1 ot/min

23 Napéti meziobvodu 1 V

24 Teplota frekvenéniho ménice 1 0

25 Doba chodu frekvenéniho ménice 1 H

26 Doba chodu frekvenéniho ménice 1 min/s

27 Daba chodu frekvengniho ménice od posledni chyby 1 H

28 Daba chodu frekvencniho ménice od posledni chyby 1 min/s

Stavové a poruchové slovo (ID 6)

Informace ke stavu zafizeni a chybovym zpravdm se zobrazi ve stavovém a
poruchovém sloveé.

15 14

12

"

10

9 8 7

MSB

LSB

Poruchové slovo

Stavové slovo
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Stavové slovo

Bit Popis
Hodnota =0 Hodnota =1
0 Pohon neni pfipraven pripraveno ke spusténi (READY)
1 Stop Provoz, priibézné hléseni chodu (RUN)
2 Pravotogivé pole (FWD) Levotocivé pole (REV)
3 Zadnd chyba Chyba rozpoznana (FAULT)
4 Nabéhova hrana zrychleni Aktualni hodnota frekvence odpovida Zadané hodnoté.
5 - Nulovy pocet otacek
6 Rizeni pottu otatek Rizeni pottu otacek aktivni
deaktivovano
7 nepouZito nepouZito

Poruchové slovo

% —> kapitola 10 ,,Chybova zprava”“

Skutecéné otacky (ID 7)

Aktudlni otacky frekvenéniho ménice lezi v rozsahu mezi P-02
(min.frekvence) a P-01 (max.frekvence). V aplikaci se tato hodnota
odstupnuje s koeficientem 0,1.

15

13

" 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

MSB

LSB

Proud (ID 8)

Proud se udava s jednim desetinnym mistem.
Priklad: 34 2 3,4 A.

Stav Dis (ID 11)

Hodnota zobrazuje stav digitalnich vstupl. Nejnizsi bit zobrazuje stav DI 1.
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Provedeni (ID 12)

x x x x (hex) Vysvétleni

Nastaveni z vyroby (specificky podle zemg)
0=kW

1=HP

Typ
4=DC1

Udaj o vjkonu

0 = 7adné desetinné misto
1 = jedno desetinné misto
2 = dvé desetinna mista

Konstrukéni velikost (FS)
1=FS1
2=FS2
3=FS3

Jmenovité vykony (ID 13)

Hodnota z tohoto registru udava v kombinaci s druhym mistem z registru 12
vykon pfistroje.

Priklady:
Registr 12 = x1x0h
Registr 13 = 15 => P¥istroj ma vykon 1,5 kW.

Napéti (ID 14)
Udavéa stanovené vstupni napéti pfistroje.

Priklad:
230 2 230V

Verze softwaru ridici jednotky (ID 15)

Zobrazuje verzi softwaru fidici ¢asti se dvéma desetinnymi misty.
Verze softwaru vykonové casti (ID 16)

Zobrazuje verzi softwaru vykonové ¢asti se dvéma desetinnymi misty.
Rozpoznani frekvenéniho ménice (ID 17)

Jednou zadané sériové Cislo pfistroje.
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8 Modbus RTU
8.3 Pracovni rezim Modbus RTU

8.3.4.1 Funkcni kad 03pex: Cteni registru ukladani

Tato funkce naditd obsah poctu po sobé jdoucich registrl ukladani
(specifikované adresy registrQ).

Priklad

Cteni stavového a chybového slova (ID 6) frekven&niho méni¢e DC1 s
adresou Slave 1.

Dotaz ¢lenu Master: 01 03 0005 0001 940Bhex

Registr [hex]

Name

01

Adresa podfizené jednotky

03

Funkéni kad (tent registru ukladant)

0005

5dez: ID je B, protoZe Fizeni Master obsahuje posun +1.

0001

Celkovy potet dotazovanych registrli

9408

CRC

Odpovéd Slave: 01 03 02 0000 B844hex

Registr [hex]

01

Adresa podfizené jednotky

03

Funkénf kad (Etenf registru ukladani)

02

Pocet nasledujicich datovych bajtli (1 registr = 2 bajty)

0000

Obsah (2 bajty) registru 6: 0

B844

CRC
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8.3.4.2 Funkéni kod 06pex: zapis registru ukladani
Tato funkce zapisuje data do registru ukladani.
Priklad
Zapis prikazu (ID 1) frekvenéniho méni¢e DC1 s adresou Slave 1.

Dotaz &lenu Master: 01 06 0000 0001 480Anex

Registr [hex] Name

01 Adresa podfizené jednotky

06 Funkéni kad (zpis registru ukladani)

0000 0: ID registru, do kterého se bude zapisovat, je 1, protoZe Fizeni Master obsahuje posun +1.
0001 Obsah (2 bajty) pro registr 0000 0000 0000 001, => RUN

480A CRC

Odpoveéd Slave: 01 06 0000 0001 480hex

Jestlize jde o normalni odpoveéd, je odpovéd ¢lenu Slave kopii dotazu Master.

Registr [hex] Name

01 Adresa podfizené jednotky

06 Funkéni kad (zde: Zapis registru ukladani)

0000 1: 1D registru, do kterého se bude zapisovat, je 1, protoZe Yizeni Master obsahuje posun +1.
0001 Obsah (2 bajty) pro registr 0000 0000 0000 0014, —> RUN

B844 CRC

% Funkéni kod 06nex Ize pouzit pro vysilani obézniku (Broadcast).
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9.1 Datovy typ

9 CANopen
9.1 Datovy typ

Tato kapitola je uréena pro techniky automatizace a inzenyry. Pfedpokladem
jsou fundované znalosti provozni sbérnice CANopen a programovani hlavniho
fizeni sbérnice CANopen. Kromé toho byste méli dobfe znat ovladani
frekvenéniho ménice DC1.

% Dalsi informace ke sbérnici CANopen najdete na internetu na
adrese:
WWW.can-cia.org

Reference
[1] CANopen — Application Layer and Communication Profile
CiA Draft Standard DS301, verze 4.02, 13.Gnora 2002

CANopen specifikuje vlastni datové typy. Pro obsluzny nastroj Protocol Handler
sbérnice CANopen frekvenéniho méni¢e DC1 se pouZivaji dale uvedené typy.

Tabulka 15: Datové typy u CANopen

Name Popis Oblast

Minimum Maximum
UNSIGNED8 Unsigned Integer délky 8 bitl (b7 aZ b0) 0 255
UNSIGNED16 Unsigned Integer délky 16 bitli (b15 aZ b0) 0 65535
UNSIGNED32 Unsigned Integer délky 32 bitti (b31 aZ b0) 0 4294967295
INTEGERS Signed Integer délky 8 bitl (b7 aZ b0) -128 127
INTEGER16 Signed Integer délky 16 bitli (b15 aZ b0) -32768 32767
INTEGER32 Signed Integer délky 32 bitti (b31 a7 b0) -2147483648 2147483647
RECORD Datova struktura s pevnym poctem libovolnych typd ~ — =

V této kapitole se pouzivaji nasledujici zkratky:

CAN Controller Area Network

COBID Communication Object Identifier
CONST konstantni proménna (pouze ke tten)
EDS Electronic Data Sheets

EMCY Emergency Object

NMT Network Management

PDO Process Data Object

ROM Read Only Memory

Rx Recieve (pfijimat)

SDO Service Data Object

Tx Transmit (vysilat)
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9.2 Prehled systéemu

150

Zatizeni slave CANopen frekvenéniho meéni¢e DC1 jsou integrovéna v
systému pracovni sbérnice CANopen.

ooooo

D__l

Obrazek 88: Zapojeni do site CANopen
(1) Oblast master, fizeni PLC (napf.: XC100, XC200) nebo PC s kartou CANopen
() Oblast slave: frekvenéni ménic s pfipojenim CANopen

Konektor RJ45 umoznuje frekvenénim meéni¢tim DC1 pfipojeni do
komunikaéni sit& CANopen. Komunikaéni profil CANopen CiA DS-301
dokumentuje to, ,Jak"” komunikovat.

Komunikaéni protokol CANopen rozlisuje mezi procesnimi datovymi objekty
(PDO) a servisnimi datovymi objekty (SDO).

Rizeni frekven&niho méniée se provadi prostrednictvim rychlych, cyklickych
procesnich dat (PDO). Prostfednictvim procesniho datového kanalu méate
moznost vyvolat, vedle zadani pozadovanych otacek, také rtizné funkce
pohonu, jako jsou uvolnéni, smér otd€eni nebo reset. Souc¢asné muzete pres
tento kanal zp&tné nacist aktualni hodnoty, jako jsou aktualni otacky, proud
nebo stav zatizeni frekvenéniho ménice. Stanoveni parametrl frekvencéniho
meénice se v zdsadé provadi prostfednictvim objektl SDO. Kanal
parametrickych dat dovoluje ukladat v nadfizeném systému fizeni vSechny
parametry pohonu zavislé na aplikaci a v pfipadé potfeby pfenaset do
frekvenéniho ménice. Pomoci odpovidajici volby SDO/PDO mizete
prostfednictvim CANopen prenaset vSechny parametry frekvenéniho
meénice.
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Tabulka 16: Technickéa data

9 CANopen
9.2 Prehled systému

Velikost Hodnota
Komunikaénf profil DS-301 V4.02
Adresa sbérnice 1-63

Pfenosova rychlost Baud

125 kbit/s - 1 Mbit/s

Celkovy dosah (v z&vislosti na pfenosové rychlosti popf.
na opakovaci)

e a7 500 m pfi 125 kbit/s
e 37300 m pfi 1 Mbit/s

Prenosové médium

stinénd, kroucena dvojlinka (Twisted Pair)

Odpor pro zakonéeni shérnice

120 Q, montovatelny zvlast

Pocet SDO 1 server, 0 klient
Poget PDO 2 Rx-PDO
2 Tx-PDO
Poznamky:

V nastaveni z vyroby je vZdy aktivni pouze ten prvni.

Mapovéni PDO

proménny

Typy svorek

zasunovatelny konektor RJ45

Elektrické pfipojeni mezi zafizenimi master a slave je provedeno pomoci
vedeni RJ45. Pt pouZiti vice zafizeni slave jsou tato zafizeni pfipojena
paralelné a spojena pomoci vedeni RJ45 a propojek DX-SPL-RJ45-2SL1PL.
Propojovaci vedeni by méla byt co nejkratsi.

Rozhrani RJ45 instalované ve frekvenénim ménic¢i DC1 podporuje protokol
CANopen a umoznuje tak ptimé sitové pfipojeni bez pfidavného modulu
rozhrani. Sitové vedeni musi byt na kazdém fyzickém konci (posledni
Ucastnik) osazeno odporem pro zakoncéeni sbérnice (120 Q), aby se zamezilo
vzniku odraz( a s nimi spojené chyby prenosu.

Pin Vyznam

N

CANopen -

CANopen +

ov

Spojeni RJ45 / externi ovladacf jednotka / spojeni PC -

Spojeni RJ45 / externi ovladac jednotka / spojeni PC +

Napéjeci zdroj 24 V DC

RS485- Modbus RTU (A)

o
O N ool g Al O|N

RS485+ Modbus RTU (B)

Obrazek 89: Obsazeni rozhrani RJ45

—_

PYi pfipojeni do sité& pomoci EASY je nutno davat pozor na to,
aby byly zaménény CAN- a CAN+.
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9.2.2 Povoleni ¢innosti
Pro provoz sbérnice musi byt na DI1 pfiveden navic signal High.

+24 'V

. FWD
N

DI1

Obréazek 90: Uvolnéni pro provoz sbérnice

9.2.3 Odpory pro zakonéeni shérnice
Prvni a posledni G¢astnik v siti CANopen musi byt zakonéen ukonéovacim
odporem 120 Q. Tento odpor se zapoji mezi CAN_H a CAN_L. K tomuto
Ucelu mlze byt ukoncovaci odpor EASY-NT-R zastréen do posledni

ptipojky ().

0] ® @/

Obrézek 91: Priklad sité

CAN_L
CAN_H
v

|

coO~NOoO O EWN —

9.2.4 Prenosova rychlost Baud

Pfenosova rychlost se nastavuje parametrem P-50 (=> strana 226). U vSech
Ucastnikld komunikace na sbérnici CANopen musi byt nastavena na stejnou
hodnotu. U frekvenéniho méni¢e DC1 Ize pfenosovou rychlost nastavit na
hodnotu mezi 125 a 1000 kbit/s.

Maximalni délka kabelu je zavisla na zvolené pfenosové rychlosti.

Tabulka 17: Maximalni délka kabelu a pfenosové rychlost

Ptenosova rychlost Baud maximalni délka kabelu
125 Kbit/s 500 m

250 Kbit/s 250 m

500 Kbit/s 100 m

800 Kbit/s 50m

1000 Kbit/s 30m
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9.2.5 Nastaveni adresy u¢astnika CANopen

Kazdy uUcastnik sité CANopen potfebuje jedine¢nou adresu (Node ID)
ve strukture CANopen. Kazda adresa Node ID se smi v celé strukture
sbérnice zadat pouze jednou. Ve strukture CANopen se mize zadat

maximalné 127 adres (1 az 127).

Adresa CANopen se u frekvenéniho méni¢e DC1 nastavuje pomoci

parametru P-36 (hodnota mezi 1 a 63).

9.2.6 Nastavitelné parametry

PNU 1D Pristupova Hodnota Popis WE Hodnota,
prava ktera
musi byt
nastavena
RUN rofrw
P-12 140 - rw Zpisob ovladani 0 7.8
0 Ridici svorky
1 Ovladaci jednotka (FWD)
2 Ovladaci jednotka (FWD/REV)
3 Modbus (interni doby ramp)
4 Modbus (interni doby ramp)
5 Pl regulator s externi aktualni hodnotou
6 le{egulétor s externi aktuaIni hodnotou a sectenou hodnotou
7 CANopen (interni doby ramp)
8 CANopen (doby ramp CANopen)
9 SmartWire-DT (Fidici pfikazy SWD a 7adana hodnota)
10 SmartWire-DT (Fidici prikazy SWD, interni Z&dané hodnota)
" SmartWire-DT (Zadana hodnota SWD, interni fidici pfikaz)
12 SmartWire-DT (zavis|é na nastavenf pfi ztraté komunikace;
automatickd zména na mfstni)
13 SmartWire-DT (Fidici pfikaz SWD a 7adané hodnota,
dodatetné uvolnéni pres DI1 a také nastavenf uvolnéni pres
DI2)
P-36 164 - rw konfigurace sériové komunikace
1-63 Adresa Slave frekvencéniho ménice 1
Prenosova rychlost Baud Modbus RTU 6
2 9,6 Kbit/s
3 19,2 Kbit/s
4 38,4 Kbit/s
5 57,6 Kbit/s
6 115,2 Kbit/s
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PNU

ID Pristupova
prava

RUN ro/rw

Hodnota

Popis

WE

Hodnota,
ktera
musi byt
nastavena

P-36

164 = rw

Timeout

3000

0

t30 ms

t 100 ms

£ 1000 ms

£ 3000 ms

r30 ms

r 100 ms

r 1000 ms

| N O g B WON

r 3000 ms

P-50

178 - rw

Prenosova
rychlost
Baud

0 =125 Kbit/s
1 =250 Kbit/s
2 =500 Kbit/s
3 =1000 Kbit/s

0-3

154
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Rozdil mezi nastavenimi P-12=7 aP-12=8

9.2.7 Typ prenosu

P-12 =7

Jestlize parametr P-12 nastavite na hodnotu 7, budou jak Zadana
hodnota, tak ptikaz zadany pfes CAN; doby ramp budou nastaveny
parametry P-03 a P-04.

P-12=8

Jestlize parametr P-12 nastavite na hodnotu 8, chova se frekvenéni
meéni¢ DC1 tak jako pfi nastaveni P-12 = 7, aZ na doby ramp. Doby ramp
se budou nyni pfenaSet cyklicky.

V nastaveni z vyroby je doba rampy tfeti slovo v prvnim pfijimacim PDO.
Hodnota je odstupriovana s faktorem 0,01.

Priklad: 500 2 5,00 s

U frekvenéniho ménic¢e DC1 mdzete volit mezi ¢tyfmi typy pfenosu.

Tabulka 18: Typy prenosu u CANopen

Typ prenosu Rezim Vysvétleni
0 Acyklicky — synchronnf Bude odeslano pouze tehdy, kdyZ prijde SYNC a
datum procesu se zménilo.
1-240 Cyklicky — synchronni Bude odeslano a prijato po kazdém n-tém SYNC.
254 Asynchronni — specificky podle Hodnota v nastaveni z vyroby
vyrobce Bude odeslano pouze tehdy, kdy7 byla pfijata

hodnota a trochu se zménila.
Prijaté data budou ihned zpracovéna.

255

Asynchranni — specificky podle Bude odeslano ihned pfi zméné.
zarizeni Pfijata data budou ihned zpracovana.

% V nastaveni z vyroby je nastavena hodnota 254 ,, Asynchronni —

specificky podle vyrobce”
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9.3 Seznam objektii

9.3.1 Soubor EDS

156

Frekvenéni méni¢ DC1 mUzZe byt pfipojen do struktury CANopen

pomoci standardizovaného souboru EDS (Eatn1000100.eds) Soubor EDS
(EDS = Electronic Data Sheet = elektronicky datovy doklad) popisuje funkci
zatizeni CANopen ve strojové snimatelném formatu. V souboru EDS jsou
uvedeny vSechny objekty, podporované prenosové rychlosti, vyrobce a také
dalsi udaje.

Aktudlni verze souboru EDS je vzdy ulozena na CD-ROM, které je ptilozeno
ke kazdému frekvenénimu ménici DC1.

Je k dispozici ke stazeni také na internetové strance Eaton:

http://www.eaton.com/moeller => Support

Seznam objektl (OV) obsahuje vSechny objekty Uuc¢astnika CANopen. Objekty
zabrazuji funkénost / parametry zafizeni. Pfistup je mozny pfres SDO nebo
PDO. Seznam objektl je podle specifikace rozdélen do téchto oblasti:

Tabulka 19: Oblasti seznamu objektt

Oblast Popis
0000hex - 1FFFhex objekty specifické podle komunikace
2000hex - 5FFFhex objekty specifické podle vyrobce (parametry frekvenéniho ménice)

Seznam objektl u frekvenéniho méni¢e DC1 obsahuje tyto déle popsané
zaznamy:
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9.3.2 Objekty specifické podle komunikace
Komunikaéni parametry jsou detailné popsany v odstavci 9.6.3 specifikace

CiA [1]

9 CANopen
9.3 Seznam objektt

Objekty 1000hex, 100Thex @ 1018hex jsou potifebné pro vsechna zafizeni
CANopen, v8echny ostatni objekty jsou volitelné. Frekvenéni méni¢ DC1
podporuje objekty uvedené v téchto tabulkach:

Rejstiik  Podfizeny  Nazev objektu Datovy typ Pristupov.  WE Vyznam
[hex] rejstrik a prava [hex]
[hex]
1000 00 Device Type UNSIGNED32 ro 0 Frekvenéni ménic — zafizenf
CANopen
1001 00 Error Register UNSIGNED8 ro - Udaje o chybéch:
00nex = Zadna chyba
1002 00 Manufacturer Status Register UNSIGNED16 ro 00
1005 00 COB-ID SYNC Message UNSIGNED32 rw 80 COB-ID objektu SYNC, zafizeni
prijimé zpravu SYNC
1008 00 Manufacturer Device Name STRING ro DC1 Nazev zafizeni frekvencniho
menice: DC1
1009 00 Manufacturer Hardware Version ~ STRING ro 1,11 Verze hardwaru modulu
(Priklad)
100A 00 Manufacturer Software Version ~ STRING ro 1,00 Verze softwaru modulu
(Priklad)
100C 00 Guard Time UNSIGNED16 rw 0000hex Doba sledovani v milisekundéach
Rozliseni v 1 ms
100D 00 Life Time Factor UNSIGNED8 rw 00hex Nasobitel pro Guard Time,
vysledek se rovnd maximalni
dobé mezi dvéma telegramy
ochrany
1014 00 COB-ID EMCY Message UNSIGNED32 rw 00000080 + Identifikator CAN nouzové zpravy
Node ID
1018 00 Identity Object UNSIGNED8 ro 04 vSeobecné informace o zafizenf
01 Vendor ID UNSIGNED32 ro 000001CA Viyrobce:
Eaton Industries GmbH
02 Product Code UNSIGNED32 ro 0 Cislo vyrobku
03 Revision Number UNSIGNED32 ro 1,01 Verze
(Priklad)
04 Serial Number UNSIGNED32 ro 00000001 Sériové ¢islo
(Priklad)
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9 CANopen

9.3 Seznam objektt

9.3.3 Parametry SDO serveru

Rejstiik  Podfizeny  Nazev objektu Datovy typ Pristupova WE Vyznam
[hex] rejstrik prava [hex]
1200 00 Number of Entries UNSIGNED8 ro 02 Pocet vstupli
01 COB-ID klient => server (rx) UNSIGNED32 ro 00000600 + COB-ID prijimaciho SDO ID je
Node ID odvozeny od preddefinované sady
spojen.
02 COB-ID server => klient (rx) UNSIGNED32 ro 00000580 + COB-ID vysilaciho SDO ID je
Node ID odvozeny od pfeddefinované sady
spojen.
Frekvenéni méni¢ DC1 podporuje dva pfijimaci PDO (Receive PDO
Communication Parameter 1400nex @ 1401hex). Objekty 1600nhex @ 1601hex
obdrzi parametr mapovani z Rx PDO.
Rejstrik  Podrizeny  Nazev objektu Datovy typ Pristupova WE Vyznam
[hex] rejstrik prava [hex]
[hex]
1400 1st Receive PDO Parameter RECORD ro 03 Pocet platnych podfizenych
1401 2nd Receive PDO Parameter rejstrikd
00 Number of Entries UNSIGNED8 ro 02 maximalni pocet zaznam(
01 PDO COB-ID UNSIGNED32 rw 4000002 00 COB-ID 1. Rx PDO
400000300 COB-ID 2. Rx PDO
+ Node ID
02 Transmission Type UNSIGNED8 rw FE Typ prenosu u PDO: asynchronni
1600 00 Number of Mapped Application ~ UNSIGNED8 rw 03 nejvy$Si pouzity podrizeny rejstrik
Objects
01 1st Mapping Object UNSIGNED32 rw 20000010
02 2nd Mapping Object UNSIGNED32 rw 20010010
03 3rd Mapping Object UNSIGNED32 rw 20030010
1601 00 Number of Mapped Application ~ UNSIGNED8 rw 0 nejvySSi pouZity podrizeny rejstrik

Objects
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9 CANopen
9.3 Seznam objektt

Frekvenéni méni¢ DC1 podporuje dva vysilaci PDO (Transmit PDO
Communication Parameter 1800hex @ 1801hex). Objekty TAO0Onhex @ TAOThex
obsahuji parametr mapovani Tx PDO.

Rejstiik  Podfizeny  Nazev objektu Datovy typ Pristupova WE Vyznam
[hex] rejstrik prava [hex]
[hex]
1800 1st Transmit PDO Parameter RECORD ro 04 Poget platnych podfizenych
1801 2nd Transmit PDO Parameter rejstrikd
00 Number of Entries UNSIGNED8 ro 03 maximalni potet zaznaml
01 PDO COB-ID UNSIGNED32 rw 40000180 COB-ID 1. Tx PDO
40000280 COB-ID 2. Tx PDO
+Node ID
02 Transmission Type UNSIGNED8 rw FE Typ pfenosu u PDO: asynchronni
03 Inhibit time (100 ps) UNSIGNED16 ro 0
1A00 1st Transmit PDO Mapping RECORD plati pro Tx PDO 1
00 Number of Mapped Application ~ UNSIGNED8 rw 4 nejvySSi pouZzity podrizeny rejstrik
Objects
01 1st Mapping Object UNSIGNED32 rw 200A0010
02 2nd Mapping Object UNSIGNED32 rw 200B0010
03 3rd Mapping Object UNSIGNED32 rw 200D0010
04 4th Mapping Object UNSIGNED32 rw 20100010
1A01 2nd Transmit PDO Mapping RECORD plati pro Tx PDO 2
00 Number of Mapped Application UNSIGNED8 w 4 nejvy$si pouzity podrizeny rejstrik
Objects
01 1st Mapping Object UNSIGNED32 rw 20110010
02 2nd Mapping Object UNSIGNED32 rw 20120010
03 3rd Mapping Object UNSIGNED32 rw 20130010
04 4th Mapping Object UNSIGNED32 rw 20140010
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9 CANopen
9.3 Seznam objektt

9.3.4 Objekty specifickeé podle vyrobce
Dodate¢né budou v seznamu objektd k objektlim specifickym pro komunikaci
definovany objekty specifické podle vyrobce. Tyto objekty lezi v rozsahu mezi
indexem 2000nex @ 2096hex vV sSeznamu objektd frekvenéniho ménice DC1.

Tabulka 20: Objekty specifické podle vyrobce

Rejstiik  Nazev objektu Datovy typ Pristupo  Popis
[hex] va prava
2000 Control command register UNSIGNED16 rw Prikaz
2001 Speed reference Integer16 rw Pozadovand hodnota frekvence
2003 User ramp reference UNSIGNED16 rw UZivatelska doba rampy
200A Drive status register UNSIGNED16 ro Stavové slovo
2008 Motor speed Hz UNSIGNED16 ro Aktuaini hodnota v hertzich (Hz)
200D Motor current UNSIGNED16 ro Proud motoru
2010 Drive temperature Integer 16 ro Teplota frekvenéniho ménice
2011 DC-Bus value UNSIGNED16 ro Napéti meziobvodu
2012 Digital input status UNSIGNED16 ro Stav digitalnich vstupl
2013 Analog input 1 (%) UNSIGNED16 ro Analogovy vstup 1v %
2014 Analog input 2 (%) UNSIGNED16 ro Analogovy vstup 2 v %
2015 Analog input 1 UNSIGNED16 ro Analogovy vstup 1
2017 Relay output 1 UNSIGNED16 ro Reléovy vystup 1
203E Total run hours UNSIGNED16 ro Provozni doba v hadinéch
203F Total run minute/second UNSIGNED16 ro Provozni doba v
minutéch / sekundéch
2040 Current run hours UNSIGNED16 ro Aktudlni provozni doba v
hodinach
2041 Current run minute/second UNSIGNED16 ro AktualIni provozni doba
v minutach / sekundach
2065 P-01 w Parametry frekventniho ménice
2066 P-02 w o
2095 P-49 w
2096 P-50 w
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Ridici slovo (index 2000pex)

9 CANopen
9.3 Seznam objektt

Objekt , Ridici slovo” slouzi k fizeni frekvenéniho ménice.

Osahuje prikazy specifické podle vyrobce.

Name Popis
Hodnota =0 Hodnota =1
0 Stop Provoz
1 Pravototivé pole (FWD) Levotogivé pole (REV)
2 74dna akce Potvrzenf chyby (RESET)
3 7adna akce Volny dobéh
4 nepouZito
5 7adné akce Rychly stop (rampa2)
6 74dna akce Pevna frekvence 1 (FF1)
7 7adna akce Pfepsat Zadanou hodnotu na 0
8 Zadnéd akce Rizeni ptes provozni sh&rnici
9 nepouzito
10 nepouZito
1 nepouZito
12 nepouZito
13 nepouZito
14 nepouZito
15 nepouZito

Pozadovana hodnota frekvence (index 2001hex)

Pozadované hodnota frekvence se uvadi v hertzich na jedno desetinné misto.

Priklad:

258dez A 25,8 HZ
Uzivatelska doba rampy (index 2003},¢x)

Uzivatelska doba rampy se uvadi v sekundach na dvé desetinna mista.
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9 CANopen
9.3 Seznam objektt

Stavové slovo (index 200Aphex)

Ve stavovém slovu jsou uvedeny informace o stavu zafizeni a chybové zpravy
frekvenéniho ménice.

15 14 13 12 1 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
MSB LSB
Chybova zprava Stavové slovo
Name Popis
Hodnota =0 Hodnota =1
0 Pohon nenf pfipraven Pripraveno ke spusténi (READY)
1 Stop Provozni hlasenf (RUN)
2 Pravototivé pole (FWD) Levotogivé pole (REV)
3 Zadné chyba Chyba rozpoznéna (FAULT)
4 Nabéhova hrana zrychleni AktuéIni hodnota frekvence odpovidd zadanf
poZadované hodnoty.
5 - Nulovy pocet otacek
6 Rizeni pottu otatek deaktivovano Rizeni pottu otacek aktivni
7 nepouzito
Poruchové slovo
% —> kapitola 10 ,,Chybova zprava”
Aktualni hodnota frekvence (index 200Bhex)
Pozadovana hodnota frekvence se uvadi v hertzich na jedno desetinné misto.
Priklad:
125dez 2 12,5 Hz
Proud (index 200Dpex)
Proud se uvadi na jedno desetinné misto.
Priklad:
34234A
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10 Chybova zprava

10.1 Uvod

10.2 Chybova zprava

10 Chybova zprava
10.1 Uvod

Frekvenéni ménice fady DC1 jsou interné vybaveny nékolika monitorovacim
i funkcemi. P¥i zjisténi odchylek od bezchybného provozniho stavu se
zobrazi chybové hlaseni, v nastaveni z vyroby se rozpoji reléovy kontakt

(fidici svorka 10 a 11).

Posledni &tyfi chybovéa hladSeni se ulozZi v poradi, jak vznikly (nejnovéjsi chyba
na prvnim misté). Chybové hladSeni se mohou ¢&ist v parametru P-13.

10.2.1 Potvrzeni chybové zpravy (Reset)

10.2.2 Pameét chyb

Vypnutim napajeciho napéti nebo stisknutim tlaéitka STOP potvrdite a
vynulujete aktudlni chybovou zpravu. Chybové zpravy (maximalné ¢tyfi)
se ulozi v parametru P-13.

Reset chyby je mozny také prostfednictvim nového kladného impulzu na
fidici svorce 2/DI1 popt. 3/DI2 (novy signal spusteni).

V paméti chyb (P-13) se ulozi posledni &tyfi chybova hlaSeni v poradi, jak
vznikly. Posledni chybové hladSeni se po vyvolani P-13 vZdy zobrazi jako prvni
hodnota. Tlac¢itkem A (Nahoru) mlzete jedno po druhém vyvolat ostatni
chybova hlaseni. Jejich poradi je oznaceno blikajicimi body v 7segmentovém
displeji.

% Hodnoty v paméti chyb (P-13) nebudou vymazany pfi resetu na
nastaveni z vyroby.
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10 Chybova zprava
10.2 Chybova zprava

Nasleduijici pfiklad ukazuje vyvolani paméri chyb.

Zobrazeni Vysvétleni
CL_ 0 '
20000 Provoznf stav Stop.
0K Stisknéte na 2 sekundy tlacitko OK.

Zobrazi se posledni vyvolany parametr.
Blika pritom posledni misto na displeji.

Tlacitkem se Sipkou A (Nahoru) nebo ¥ (Dold) zvolte pamét chyb P-13 a

i~ T = -~ potvrdte stisknutim tlacitka OK.
- - T/:l —
0K
10 - Posledni chybové zpréva.
| ,_-, ,: I~ Priklad: P - dAF (parameter default = nahrat nastaveni z vyroby).
Tlacitkem se Sipkou A (Nahoru) pfejdéte k nésledujicimu chybovému
hlasen.
T n1r_1
o L Predposledni chybové hlasenf:
Priklad: L/ - Ual E (signél podpéti). Blikd pravy bod.
Po stisknutf tlacitka se Sipkou A (Nahoru) se zobrazi
treti chybové hlaseni od konce.
,'- - ,'— r~ ,,’—' Priklad: E -~ /P (externi chybova zprava).
- - . Blikajf oba pravé body.
@ Po dal$im stisknutf tlacitka se Sipkou A (Nahoru) se zobrazi nejstarsi
chybové hlaseni.
rHi_11_1
[ N Yy .
Priklad: L/ - Uat E (signél podpéti)

Blikaji tfi pravé body.
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10.3 Seznam chyb

10 Chybova zprava
10.3 Seznam chyb

Nasledujici tabulka zobrazuje kédy chyb, jejich mozné pficiny a odkazuje na
napravna opatreni.

Tabulka 21: Seznam chybovych zprav

Kéd chyby
[hex]

Zobrazeni

Oznaceni

Mozné priciny

Upozornéni

01

3

I -b

Nadproud brzdného
tranzistoru

Nadproud brzdného odporu

e Nadproud v obvodu brzdného odporu.

e Zkontrolujte kabely k brzdnému odporu.

e Zkontrolujte hodnotu brzdného odporu. Musi byt
dodrZzeny miniméini hodnoty brzdného odporu.

02

3
—
|
o

A

Tepelné pretizeni
brzdného odporu

PfetiZeni brzdného odporu

e /vySte dobu dobéhu, snizte moment
setrvatnosti zatéZe nebo pripojte dalsi brzdné
odpory.

e Musi byt dodrzeny minimdlni hodnoty brzdného
odporu.

03

Nadproud motoru

Nadproud na vystupu

PfetiZeni motoru

PFili§ vysoka teplota na chladici
Zkrat / chyba zemniho spojenf

e Motor s konstantnimi otackami: Zjistéte
pretizeni nebo poruchu.

e Motor se spousti: Zaté7 je blokovéna nebo se
zadrela. Zkontrolujte, jestli neni chyba v
zapojeni hvézda / trojuhelnik.

e Motor zrychluje / zpomaluje: Pili§ kratkd doba
rozbéhu / dobéhu vyZaduje prilis velky vykon.
KdyZ nemiZzete zvysit P-03 nebo P-04, je nutné
vySSi frekvence ménice.

e Chyba v kabelu mezi frekvenénim ménicem a
motorem

04

lE-ErF

Tepelné pretizeni
motoru

Frekvenéni méni¢ DC1 se pfi pretizeni
vypnul, jakmile po néjakou dobu byly
odesilany hodnoty, které jsou vétsi nez
100 % hodnoty nastavené v P-08.

e Zkontrolujte, jestli blikaji desetinnd mista
(pretizeny frekvenéni ménic) a zvyste bud dobu
rozbéhu (P-03) nebo snizte zatéZ motoru.

e Délka kabelu musi odpovidat specifikaci
frekvenéniho ménice.

e Zkontrolujte mechanicky zaté7, abyste se ujistili,
Ze je voInd, nezadird se nebo neblokuje a 7e
nema Zadné jiné mechanické poruchy.

05

PS-ErF

Chyba ve vykonové
Casti

Chyba ve vykonové casti

e Zkontrolujte vodice k motoru.

e Zkontrolujte, jestli neni zkrat mezi fazemi nebo
chyba zemniho spojen.

e Zkontrolujte teplotu okolniho prostredi
frekvenéniho ménice. Provéfte, jestli neni
potfebna dodateénd vzdalenost nebo chlazeni.
Ujistéte se, Ze frekvenéni ménic nebude
pretizeny.

06

Pfepéti

Prepéti na DC Link
Pfepéti v napajeci siti

e Problém s napajenim
Zvyste dobu dob&hu rampy P-04.

07

Ullal E

Podpéti

Podpéti na DC Link
Podpéti v napdjeci siti

e (QObvykle nastane, kdyZ se vypne proud. Jestlize
se to stane béhem provozu, zkontrolujte napéti v
napajeci siti.

08

Prili§ vysokad teplota

PFili§ vysoka teplota chladice

e Zkontrolujte teplotu okolniho prostredi
frekvenéniho ménice. Provérte, jestli nenf
potfebna dodatetna vzdalenost nebo chlazeni.

09

Prili$ nizka teplota
(mréz)

PFili§ nizka teplota chladice

e Kvypnuti dojde, kdyZ okolIni teplota je mensi nez
-10 °C.

e /Zvyste teplotu nad -10 °C, abyste mohli spustit
frekvenéni ménig.
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10 Chybova zprava
10.3 Seznam chyb

Kod chyby  Zobrazeni Oznaceni Mozné priciny Upozornéni
[hex]
0A P-dEF Parameter Default Bylo natteno nastaveni parametr(i z Stisknéte tlacitko STOP.
(standardni vyroby. e Frekvencni ménic DC1 je pripraven ke specifické
parametry) konfiguraci podle pouZiti.
0B E-E- P Externi chyba e Externi vypnuti (na digitélnim e Externi vypnuti z dGivodu ochrany na digitalnim
vstupu 3) vstupu 3. Rozpinaci kontakt se z néjakého
e Prili§ vysoka teplota PTC (motor) divodu rozpojil.
e Zkontrolujte, jestli nenf motor pfili§ horky, pokud
je pripajeny termistor matoru.
0c L -E~F  Chybakomunikace Chyba ztrata komunikace e Zkontrolujte spojeni pro komunikaci mezi
frekvenénim méni¢em a externimi zafizenimi.
e Kazdy frekvenéni ménic musi mit v siti
jednoznaénou adresu.
OE P-La55 Chyba féze pripojent Ztrata faze na pfivodu e Frekvencni ménic, uréeny pro provoz s
napdjeci sité Vypnuti tfifazovym proudem, ztratil jednu fazi na vstupu.
OF CP! 7-F  Chybafunkceletmého  Funkce letmého startu se porouchala * Funkce letmého startu nezjistila otacky motoru.
startu
10 EhL-F-E  Chybatermistoru Chyba termistoru na chladici o (Obratte se na svoje zastoupenf spole¢nosti
Eaton.
" dAER-F Chyba dat Interni chyba paméti e Parametry nejsou uloZeny, nahrajte opét
nastaveni z vyroby.
e JestliZe se problém znovu objevi, obratte se
prosim na nejbliz8f zastoupenf spolecnosti
Eaton.
12 Y-20F Chyba live-zero Analogovy vstupni proud je mimo e Ujistéte se, Ze vstupni proud leZi uvnitf rozsahu
rozsah definovaného parametrem P-16.
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11 Priloha

11 Priloha

Nasledujici tabulky zobrazuji technické data frekvenénich méni¢a DC1 v
jednotlivych vykonovych velikostech s pfifazenym vykonem motoru.

% Prifrazeni vykonu motoru se provadi podle jmenovitého proudu.

% Vykon motoru oznaduje predany ucinny vykon na hnanou htidel
b&Zného, ¢tyfpdlového trifadzového asynchronniho motoru s
vnitinim nebo vnéj$im chlazenim s po¢tem otacek 1500 min-!
(pfi 50 Hz) a 1800 min-! (pti 60 Hz).
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11 Priloha

11.1 Vykonové charakteristiky

11.1 Vykonoveé charakteristiky

Typ

Vykon motoru

- = = o =
Z g ¢ s§ E 2
g5 2 2 =B % £
o = E . e s N o =% &=
=] S = = NagE 2 S
- o (=R mE= (7] X >
le P P N =ne N =ne IP FS
(230 V, 50 Hz) (220 - 240V, 60 Hz) F=ano B=ano
[A] [kw] [A]V [HP] [A]Y
Sitové napajeci napéti: 1 AC 115V, 50/60 Hz (zdvojovac napéti), EMC: bez integrovaného odrusovaciho filtru
Poznamky: sitové napajeci napéti 115 V se zvySuje pouZitim interniho obvodu zdvojovace napéti na 230 V (vystupni napéti).
Vystupni napéti: 3 AC 230 V, 50/60 Hz
DC1-1D2D3... 2.3 0,37 2 1/2 22 IP20, IP66 FS1
DC1-1D4D3... 43 0,75 3.2 1 42 |P20, IP66 FS1
DC1-1D5D8. .. 5.8 11 46 1-1/22) 62) |P20, IP66 FS2
Sitové napéti: 1 AC 230 V, 50/60 Hz
Vystupni napéti: 3 AC 230 V, 50/60 Hz
DC1-122D3... 2.3 0,37 2 1/2 22 N, F N IP20, IP66 FS1
DC1-124D3... 43 0,75 3.2 1 42 N, F N IP20, IP66 FS1
DC1-127D0xN. .. 7 1,5 6.3 2 6.8 N, F N IP20, IP66 FS1
DC1-127D0xB. .. 7 1,5 6.3 2 6.8 N, F B IP20, IP66 FS2
DC1-12011... 10,5 22 8,7 3 9,6 N, F B IP20, IP66 FS2
DC1-12015... 15 4 14,8 5 15,2 N B IP20, IP66 FS3
Sitové napéti: 3 AC 230 V, 50/60 Hz
Vystupni napéti: 3 AC 230 V, 50/60 Hz
DC1-322D3... 2.3 0,37 2 1/2 22 N N |P20, IP66 FS1
DC1-324D3... 43 0,75 3.2 1 42 N N |P20, IP66 FS1
DC1-327D0xN. .. 7 1,5 6.3 2 6.8 N N |P20, IP66 FS1
DC1-327D0xB. .. 7 1,5 6.3 2 6.8 N, F B |P20, IP66 FS2
DC1-32011... 10,5 22 8.7 3 9,6 N, F B |P20, IP66 FS2
DC1-32018... 18 4 14,8 5 15,2 N, F B |P20, IP66 FS3

1) Jmenovité proudy motoru plati pro klasické ¢tyfpdlové tfifazové asynchronni motory s vnitfnim a povrchovym chlazenim
2) (1500 ot/min pfi 50 Hz, 1800 ot/min pfi 60 Hz).

3) Respektujte ddaje motoru (6 A = normovand jmenovitd hodnota dle UL 580 C).
4) Pripadné je moZny pouze provoz se snizenym zatizenim motoru.
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11 Priloha
11.1 Vykonové charakteristiky

Typ

Vykon motoru

- = = N -
= & & . s E‘ S
= S > o = =~ = .
3 e 8 =% 2 = =7
=E 7 I ) =25 [ = O
® = E .9 = 2o =% A=
== S = E NagE 2 S
- o o= ms= wn X >
le P P N =ne N =ne IP FS
(400 V, 50 Hz) (440 - 480V, 60 Hz) F=ano B =ano
[A] [kw] (A" [HP] (A
Sitové napéti: 3 AC 400 V, 50 Hz / 480 V, 60 Hz
Vystupni napéti: 3 AC 400 V, 50 Hz / 440 - 480 V, 60 Hz
DC1-342D2... 22 0,75 1.9 1 2.1 N, F N IP20, IP66 FS1
DC1-344D1xN... 4,1 15 3,6 2 34 N, F N IP20, IP66 FS1
DC1-344D1xB. .. 4,1 15 3,6 2 34 N, F B IP20, IP66 FS2
DC1-345D8. .. 58 2.2 5 3 4.8 N, F B IP20, IP66 FS2
DC1-349D5. .. 9,5 4 8.5 5 7,6 N, F B IP20, IP66 FS2
DC1-34014... 14 55 11,3 15 " N, F B IP20, IP66 FS3
DC1-34018... 18 75 15,2 10 14 N, F B IP20, IP66 FS3
DC1-34024. .. 24 " 21,7 15 21 N, F B IP20 FS3
1) Jmenovité proudy motoru plati pro klasické étyrpdlové tfifazové asynchronni motory s vnitfnim a povrchovym chlazenim
2) (1500 ot/min pfi 50 Hz, 1800 ot/min pfi 60 Hz).
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11.2 VSeobecné jmenovité Udaje

11.2 VSeobecné jmenovité udaje

Technicka data Symbol Jednotka Hodnota
VSeobecné
Normy a ustanoveni EMC: CSN EN 61800-3:2004-+A1-2012
OdruSent proti: CSN EN 55011: 2010
Bezpecnost: CSN EN 61800-5: 2007
Stuperi kryti: CSN EN 60529: 1992
Certifikace a prohla$eni vyrobce ke shodé CE, UL, cUL, c-Tick, UkrSEPRO, Gost-R
Kvalita vyroby RoHS, IS0 9001
Klimaticka odolnost Pw % <95 %, stfednf relativnf vihkost vzduchu (RH),
nekondenzujici (CSN EN 50178)
Okolni teplota
Provoz
IP20 (NEMA 0) 9 °C -10 - +50 (memrznocf a bez vznikajictho kondenzatu)
-10—+45u DC1-12011... a DC1-32011...,
pro shodu UL s pfedpisy po dobu 24 hodin
|P66 (NEMA 4X) 9 °C -10 - +40 (nemrznoucf a bez vznikajictho kondenzétu)
Skladovani 9 °C -40 - +60
MTBEF (stfedni doba provozu mezi vypadky) Roky 157
Elektrostaticky vyboj (ESD, CSN EN 61000-4-2:2009) U kv +4, kontaktni vyboj
+8, vyfuk vzduchu
Rychly prechodny zvyseny vykon (EFT/B, CSN EN 61000-4-4: U kv +1, pri 5 kHz, fidicf svorka
2004) +2, pfi 5 kHz, pripojovaci svorky motoru
Jednofézové pripojovaci svorky sité
+4, pri 5 kHz, tfifazové pripojovacé svorky sité
Prepéti (Surge, CSN EN 61000-4-5: 2006)
110-115V, 200 - 240 V U kv +1, faze k fazi/neutralni vodic
+2, faze/neutralni vodic k zemi
380-480V U kv +2, faze k fazi
+4, faze k zemi
Elektricka pevnost (Flash, CSN EN 61800-5-1: 2007)
110-115V, 200 - 240 V U kv 1.5
380-480V U kv 25
Trida radiového ruseni (EMC)
Kategorie a maximdlni stinénd délka motorového kabelu
s integrovanym odruSovacim filtrem
C1 | m 1, pouze u DC1-122D3F... a7 DC1-12011F...(FS1, FS2)
C2 | m 5
C3 | m 25 (maximalné 200)
Poloha pfi mont&Zi svisla
VySka mista montaze H m 0- 1000 pres NN,

> 1000 s 1 % redukei proudu zatéze na 100 m,
maximalné 2000 s aprobaci UL,
maximéalné 4000 (bez UL)

Stuperi kryti

IP20 (NEMA 0) / IP66 (NEMA 4X)

Kryci lista

BGV A3 (VBG4, bezpecné proti dotyku prstem nebo dlani)
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11.2 VSeobecné jmenovité Udaje

Technicka data Symbol Jednotka Hodnota
Hlavni obvod / vykonova éast
Napajeci éast
Jmenovité provozni napéti
DC1-1D... Ue V 1~110(110V-10 % - 115V +10 %, => U2 =230 V)
DC1-12... Ue V 1~230 (200 V-10 % - 240 V +10 %)
DC1-32... Ue V 3~230(200V-10 % - 240 V +10 %)
DC1-34... Ue V 3~400 (380 V-10 % - 480 V +10 %)
Sitova frekvence f Hz 50/60 (48 Hz - 62 Hz)
Ugintk (PF) cos @ >0,98
Fazova asymetrie % maximalné 3
Maximalni zkratovy proud (napéjeci napéti) SCCR kA 5(100 s pfitazenou pojistkou
Cetnost zapinani sité maximalné jednou kazdych 30 sekund
Konfigurace sité (AC napéajeci systém) Napéjeci sité¢ TN a TT s pfimo uzemnénym nulovym
FTOS&T pouze s izolaénimi hlidati PCM.
Provoz na napajecich sitich s uzemnénou fézf je pfipustny
pouze do maximélniho napéti faze-zem 300 V AC.
Motorovy vyvod
Vystupni napétf
DC1-1D... U 3~0 - 2 x Ug (zdvojovat napéti)
DC1-12...,DC1-32...,DC1-34. .. Uy 3~0-Ug
Vykon matoru
pfi 230 V, 50 Hz P kW 037-4
pfi 400 V, 50 Hz P kW 0,75-11
Vystupni frekvence
Rozsah, parametrizovatelny fa Hz 0 - 50/60 (maximalné 500 Hz)
RozliSeni Hz 0.1
Jmenovity povozni proud le A IP20: 2,3- 24
IP66: 2,3 -18
PretiZeni po dobu 60 s kaZdych 600 s It % 150
Startovaci proud po dobu 2 s kazdych 20 s It % 175
Uginnost 0 % 95
Taktovaci frekvence fewm kHz maximalné 32
Pracovni rezim Rizeni U/f, kompenzace skluzu
Kompenzace skluzu, max. odchylka otacek % +20
Brzdéni stejnosmérnym proudem
Cas pred startem t S 0 - 25, pfi zastaveni, pouze konstrukéni velikost FS1

Funkce letmého startu

pouze konstrukéni velikost FS2 a FS3

Brzdny tranzistor

pouze konstrukéni velikost FS2 a FS3

Brzdny proud v trvalém provozu (kontinuélni RUN)

%

100 (le)

Maximalni brzdny proud

%

150 pro 60 s
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Technicka data Symbol Jednotka Hodnota
Ridici &ast
Ridici napéti
Vystupni napétf (fidici svorka 1) Uc VDC 24
ZatiZitelnost (Fidicf svorka 1) It mA 100
Referen¢ni napéti (fidici svorka 5) Us vV DC 10
ZatiZitelnost (fidicf svorka b5) I5 mA 10
Digitalni vstup (DI)
PoCet 2-4
Logika (hladina) pozitivn{
Reakénf ¢as t ms <4
Rozsah vstupniho napéti High (1) Uc vV DC 8-30
Rozsah vstupniho napéti Low (0) Uc vV DC 0-4
Analogovy vstup (Al)
PoCet 0-2
Rozligenf 12 bitd
Presnost % <1 na koncovou hodnotu
Reakeni Eas t ms <4
Rozsah vstupniho napéti Us v 0-10, DC (Rj ~ 72 kQ)
Rozsah vstupniho proudu Is mA 0/4 - 20 (Rg ~ 500 Q)
Reléovy vystup (K)
Potet 1relé
Reléovy kontakt Spinacfi kontakt
Spinacf vykon
AC | 6 (250 V AC)
DC | 5(30 VAC)
DigitaIni/analogovy vystup (DO/AQ)
Potet 1 (digitaIni/analogovy)
Vystupni napétf
DO Uout vVDC +24
AO Uout VDC 0-10
Proudova zatfZitelnost DO lout mA <20
Rozliseni AQ 12 bitd

Rozhranf (RJ45)

OP sbérnice, Modbus RTU, CANopen, (RS485)
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11.3 Technicka data

11.3.1 DC1-1D

_ £ DC1- DC1- DC1-
2 E 1D2D3... 1D4D3... 1D5D3...
& 3
Hlavni obvod
Jmenovité provozni napéti Ue V 115 AC, 1fazovy
Sitové napéti (50/60Hz) Uin v 110(-10 %) - 115 (+10 %)
Vstupnf proud LN A 1 19 25
Sitova frekvence fin Hz 50/60
Frekventni rozsah fIn Hz 48 - 62
Vykonova €ést
PretiZeni po dobu 60 s kazdych 600 s I A 345 6,45 87
Startovaci proud po dobu 2 s kazdych20s I, A 4,03 7,53 10,15
Vystupni napéti pfi Ug Uy V 230 AC, 3fazovy
Vlystupni frekvence fr Hz 0 - 50 (max. 500 Hz)
Taktovaci frekvence fewm kHz 16 (Ize nastavit 4 — 32)
Frekvenéni rozlisenf (Zadané hodnota) Af Hz 0.1
Jmenovity povozni proud?) le A 2,3 43 58
Ztratovy vykon pfi jmenovitém provoznim 18,5 37,5 44
proudu
Uginnost ) % 95 95 95
Maximalni svodovy proud k zemi (PE) lpg mA <1 <1 <1
Ventilator, interni - /1 /1
Konstrukéni velikost FS1 FS1 FS2
Motorovy vyvod
Pfifazeny vykon motoru
pi 230 V, 50 Hz P kW 0,37 0,75 11
pfi 220 - 240 V, 60 Hz P HP (Horse Power, 0,5 1 15
koriské sila)
Zdanlivy vykon
Zdanlivy vykon pfi jmenovitém vykonu S kVA 0,92 1,71 2,31
230V
%igrllliv{/ vykon pfi jmenovitém vykonu S kVA 0,96 1,79 241

1) Ne pri stupni kryti IPG6.
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_ £ DC1- DC1- DC1-
2 ] 1D2D3... 1D4D3... 1D5D3...
£ =
>~ (1]
w -
Funkce brzdéni
Brzdny moment standardnf max. max. max.
30 % My 30 % My 30 % My
Brzdny moment — brzdénf max. 100 % jmenovitého povozniho proudu lg,
stejnosmérnym proudem nastavitelna hodnota
Brzdny moment - - max. 100 %
s externim brzdnym odporem jmenovitého
povozniho
proudu lg,
nastavitelna
hodnota s
externim
brzdnym
odporem
Minimalnf externi brzdny odpor Rmin 0 - - 47
Prahova hodnota zapnuti brzdného Unc V - - 390 DC
tranzistoru
Ridici éast
Ridici nap&ti Ue v 24V DC (max. 100 mA)
Referenéni napéti Us V 10 V DC (max. 10 mA)
Poznamky: Pri taktovacf frekvenci 4 kHz a okolnf teploté +40 °C resp. +50 °C pfi IP20/NEMA 0
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11.3 Technicka data

_ £ DC1- DC1- DC1- DC1- DC1- DC1-
2 'g' 122D3... 124D3... 127D0... 127D0... 12011... 12015...
E 3
7 =
Hlavni obvod
Napdjeci ¢ast
Jmenovité provozni napéti Ue VAC 230, 1fazovy
Sitové napéti (50/60Hz) UN V 200 (-10 %) - 240 (+10 %)
Vstupni proud ILN A 9 8,5 13,9 13,9 19,5 30,5
Sitova frekvence fin Hz 50/60
Frekventni rozsah fIn Hz 48 - 62
Vykonova €ést
PretiZeni po dobu 60 s kazdych 600 s IL A 345 6,45 10,5 10,5 15,75 22,5
Startovaci proud po dobu 2 s kazdych20s I A 4,03 753 12,25 12,25 18,38 26,25
Vystupni napéti pri Ue Uz VAC 230, 3fézovy
Vystupnf frekvence fa Hz 0 - 50 (max. 500)
Taktovaci frekvence frwm kHz 16 (Ize nastavit 4 — 32) 8 (lze
nastavit
4—24)
Frekvenénf rozliSeni (Zadana hodnota) Af Hz 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1
Jmenovity povozni proud?) le A 2,3 43 7 7 10,5 15
Ztrétovy vykon
Ztratavy vykon pfi jmenavitém Py W 18,5 45,75 63 63 103,4 160
provoznim proudu
Uginnost n % 95 93,9 95,8 95,8 95,3 96
Maximalni svodovy proud k zemi (PE) Ipg mA 2,49 2,49 2,49 2,49 2,49 <1
bez motoru
Ventilator, interni - v v v v v
Konstrukéni velikost FS1 FS1 FS1 FS2 FS2 FS3
Motorovy vyvod
Pfitazeny vykon motoru
pfi 230 V, 50 Hz P kW 0,37 0,75 1,5 1,5 22 4
pfi 220 - 240 V, 60 Hz P HP 05 1 2 2 3 5
(Horse
Power,
koriska
sila)
Zdanlivy vykon
Zdanlivy vykon pfi jmenovitém vykonu S kVA 0,92 1,71 2,79 2,79 4,18 598
230V
Zdanlivy vykon pfi jmenovitém vykonu S kVA 0,96 1,79 291 291 4,36 6,24
240V
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_ £ DC1- DC1- DC1- DC1- DC1- DC1-
2 S 122D3... 124D3... 127D0... 127D0... 12011... 12015...
E 3
(7} -
Funkce brzdéni
Brzdny moment standardni max. 30 % My
Brzdny moment — brzdéni max.100 % jmenovitého provozniho proudu lg, nastavitelna hodnota
stejnosmérnym proudem
Brzdny moment s externim brzdnym = = max.100 % jmenovitého provozniho proudu l, s externim
odporem brzdnym odporem
MinimalInf externf brzdny odpor Rmin Q 47 47 47
Prahovéa hodnota zapnuti brzdného Upc VDC 390 390 390
tranzistoru
Ridici éast
Externi fidici napétf Ue VDC 24 (max. 100 mA)
Referentni napétf Us VDC 10 (max. 10 mA)
Poznamky: PFi taktovaci frekvenci 4 kHz a okolni teploté +40 °C resp. +50 °C pfi IP20/NEMA 0
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11.3.3 DC1-32

_ £ DC1- DC1- DC1- DC1- DC1- DC1-
2 'g' 322D3... 324D3... 327D0... 327D0... 32011... 32018...
E 3
) =
Hlavni obvod
Napdjeci ¢ast
Jmenovité provozni napéti Ue VAC 230, 3fazovy
Sitové napéti (50/60Hz) VY Vv 200 (-10 %) - 240 (+10 %)
Vstupni proud LN A 3 4,5 7.3 7.3 1 18.8
Sitova frekvence fin Hz 50/60
Frekventni rozsah fIn Hz 48 - 62
Vykonova €ést
PretiZeni po dobu 60 s kazdych 600 s I A 345 6,45 10,5 10,5 15,75 27
Startovaci proud po dobu 2 s kazdych 20s I A 4,03 7,53 12,25 12,25 18,38 31,5
Vystupni napéti pri Ue Uz VAC 230, 3fazovy
Vystupnf frekvence fa Hz 0 - 50 (max. 500)
Taktovaci frekvence frwm kHz 16 (Ize nastavit 4 — 32) 8 (lze
nastavit
4 —24)
Frekvenénf rozliSenf (Zadana hodnota) Af Hz 0.1
Jmenovity povozni proud?) le A 2.3 4,3 7 7 10,5 18
Ztrétovy vykon
Ztrétovy vykon pfi jmenovitém Py W 14,8 39,75 61,5 61,5 90,2 160
provoznim proudu
Uginnost n % 96 94,7 95,9 95,9 95,9 96
Maximalni svodovy proud k zemi (PE) lpg mA <1 <1 <1 <1 <1 <1
bez motoru
Ventilator, interni — v v v v v
Konstrukéni velikost FS1 FS1 FS1 FS2 FS2 FS3
Motorovy vyvod
Pfitazeny vykon motoru
pfi 230 V, 50 Hz P kW 0,37 0,75 1,5 15 2,2 4
pfi 220 - 240 V, 60 Hz P HP 05 1 2 2 3 5
(Horse
Power,
koriska
sila)
Zdanlivy vykon
Zdanlivy vykon pfi jmenovitém vykonu S kVA 0,92 1,71 2,79 2,79 4,18 117
230V
Zdanlivy vykon pfi jmenovitém vykonu S kVA 0,96 1,79 2,91 2,91 4,36 7,48
240V
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_ £ DC1- DC1- DC1- DC1- DC1- DC1-
2 S 322D3... 324D3... 327D0... 327D0... 32011... 32018...
E 3
w -
Funkce brzdéni
Brzdny moment standardni max. 30% My
Brzdny moment — brzdéni max.100 % jmenovitého provozniho proudu lg, nastavitelna hodnota
stejnosmérnym proudem
Brzdny moment s externim brzdnym max.100 % jmenovitého provozniho proudu lg, s externim
odporem brzdnym odporem
Minimalni externi brzdny odpor Rmin Q 47 47 47
Prahové hodnota zapnuti brzdného Upc VDC 390 390 390
tranzistoru
Ridici éast
Externi fidici napétf Ue V' DC 24 (max. 100 mA)
Referentni napétf Us V' DC 10 (max. 10 mA)
Poznamky: Pri taktovacf frekvenci 4 kHz a okolnf teploté +40 °C resp. +50 °C pfi IP20/NEMA 0
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11.3 Technicka data

_ £ DC1- DC1- DC1- DC1- DC1-
_é :g 342D2... 344D1... 344D1... 345D8... 349D5...
s 3
Hlavni obvod
Napdjeci ¢ast
Jmenovité provozni napéti Ue VAC 400, 3fazavy
Sitové napéti (50/60Hz) UN v 380 (-10 %) - 480 (+10 %)
Vstupni proud ILN A 24 4,3 43 6.1 9.8
Sitové frekvence fIN Hz 50/60
Frekventni rozsah fIn Hz 48 - 62
Vykonova €ést
PretiZeni po dobu 60 s kazdych 600 s IL A 3.3 6,15 6,15 8.7 14,25
Startovaci proud po dobu 2 s kazdych 20s I, A 3,85 7,18 718 10,15 16,63
Vystupni napéti pri Ug Uz VAC 400, 3fazovy
Vystupni frekvence fa Hz 0 -50 Hz (max. 500)
Taktovaci frekvence frwm kHz 16 (Ize nastavit 4 — 32)
Frekvengnf rozliSenf (Zadana hodnota) Af Hz 0.1
Jmenovity povozni proud") le A 2.2 41 41 58 9,5
Ztratovy vykon
/Ztratovy vykon pfi jmenovitém provoznim Py W 63,75 76,5 76,5 101,2 136
proudu
Uginnost n % 91,5 94.9 94,9 95,4 96,6
Maximalni svodovy proud k zemi (PE) bez IpE mA <1 <1 <1 <1 <1
matoru
Ventilator, interni v v v v v
Konstrukéni velikost FS1 FS1 FS2 FS2 FS2
Motorovy vyvad
Pfifazeny vykon motoru
pfi 400 V, 50 Hz P kW 0,75 1,5 1,5 22 4
pri 440 - 480 V, 60 Hz P HP (Horse Power, 1 2 2 3 5
koriska sila)
Zdanlivy vykon
Zdanlivy vykon pfi jmenovitém vykonu S kVA 1,52 2,84 2,84 4,02 6,58
400V
ZZlggn\llivy vykon pfi jmenavitém vykonu S kVA 1,83 341 341 4,82 79
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_ £ DC1- DC1- DC1- DC1- DC1-
2 S 342D2... 344D1... 344D1... 345D8... 349D5...
E 3
(7} -
Funkce brzdénf
Brzdny moment standardni max. 30 % My
Brzdny moment — brzdéni max.100 % jmenovitého provozniho proudu lg, nastavitelna hodnota
stejnosmérnym proudem
Brzdny moment s externim brzdnym max.100 % jmenovitého provozniho proudu le, s externim
odporem brzdnym odporem
Minimalni externi brzdny odpor Rmin Q 100 100 100
Prahové hodnota zapnuti Upc VDC 780 780 780
brzdného tranzistoru
Ridici éast
Externi fidici napétf Ue vV DC 24 (max. 100 mA)
Referencni napéti Us VDC 10 (max. 10 mA)
Poznamky: Pri taktovaci frekvenci 4 kHz a okolni teploté +40 °C resp. +50 °C pfi IP20/NEMA 0
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11.3.5DC1-34

_ £ DC1-34014... DC1-34018... DC1-34024...
2 E
£ =
S~ [T}
P =
Hlavni obvod
Napéjeci ¢ast
Jmenovité provozni napéti Ue VAC 400, 3fazovy
Sitové napéti (50/60Hz) U V 380 (-10 %) - 480 (+10 %)
Vstupni proud ILN A 14,6 18,1 24,7
Sitové frekvence fIN Hz 50/60 50/60 50/60
Frekventni rozsah fin Hz 48 - 62 48 - 62 48 - 62
Vykonova €ést
PretiZeni po dobu 60 s kazdych 600 s I A 21 27 36
Startovaci proud po dobu 2 s kazdych 20 s I A 24,5 J3 42
Vlystupni napéti pfi Ug U VAC 400, 3fazovy 400, 3fazovy 400, 3fazovy
Vystupni frekvence fa Hz 0 - 50 (max. 500) 0 - 50 (max. 500) 0 - 50 (max. 500)
Taktovaci frekvence frwm kHz 8 (Ize nastavit 4 — 24)
Frekventni rozlisenf (Zadana hodnota) Af Hz 0.1
Jmenovity povozni proud") le A 14 18 24
Ztratovy vykon
Ztrdtovy vykon pfi jmenovitém Py W 209 30 297
provoznim proudu
Uginnost 0 % 96,2 99,6 97,3
Maximalni svodovy proud k zemi (PE) bez  Ipg mA <1 <1 2,49
motoru
Ventilétor, internf v v e
Konstrukéni velikost FS3 FS3 FS3
Motorovy vyvad
Pfifazeny vykon motoru
pfi 400 V, 50 Hz P kw 53 75 11
pfi 440 - 480 V, 60 Hz P HP 75 10 15
(Horse
Power,
koriské
sila)
Zdanlivy vykon
Zdanlivy vykon pfi jmenovitém vykonu S kVA 9,67 12,47 16,63
400V
Zdanlivy vykon pfi jmenovitém vykonu S kVA 11,64 14,96 19,95
480V

1) Ne pfi stupni kryti IP66.
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_ £ DC1-34014... DC1-34018... DC1-34024...
5 S
= =
£ =
>~ (1]
w -
Funkce brzdénf
Brzdny moment standardni max. 30% My
Brzdny moment — brzdéni max.100 % jmenovitého provozniho proudu lg, nastavitelna hodnota
stejnosmérnym proudem
Brzdny moment s externim brzdnym max. 100 % jmenavitého provozniho proudu lg s externim brzdnym odporem
odporem
Minimalni externi brzdny odpor Rmin Q 47 47 47
Prahové hodnota zapnuti Upc VDC 780 780 780
brzdného tranzistoru
Ridici éast
Externi fidici napétf Ue VDC 24 (max. 100 mA)
Referenéni napéti Us VDC 10 (max. 10 mA)
Poznamky: Pri taktovacf frekvenci 4 kHz a okolni teploté +40 °C resp. +50 °C pfi IP20/NEMA 0
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11.4 Rozméry a konstrukcni velikosti

1
L@
:] 22
| — O]
al - cl
- a - - ¢ -
Obrazek 92: Rozméry DC1 v provedeni se stupném kryti IP20
Tabulka 22: Rozméry, hmotnosti a konstrukéni velikosti pfi IP20
Konstrukéni a [mm] a1 [mm] b [mm] b1 [mm] b2 [mm] ¢ [mm] ¢1[mm] @1[mm] @2[mm] m
velikost (in) (in) (in) (in) (in) (in) (in) (in) (in) [kg]
FS1 81 50 184 170 7 124 4 6 12 1.1
(3,19) (1,97 (7,24) (6,69) (0,28) (4,88) (0,16) (0,25) (0,47)
FS2 107 75 231 215 8 152 5 6 12 2.6
(4,21) (2,95) (9,09) (8,46) (0,31) (5,98) 0,2) (0,25) (0,47)
FS3 131 100 273 255 8.5 175 5 6 12 4
(5,16) (3,94 (10,75) (10,04) (0,33) (6,89) (0,2) (0,25) (0,47)

Tin=1"=254mm, 1 mm=0,0394 in
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11.4 Rozméry a konstruk<ni velikosti

22

b1
b
b1

A

—i al
3

o

b2

— - - -

a C

Obréazek 93: Rozméry DC1 v provedeni se stupném kryti IP66

Tabulka 23: Rozmeéry, hmotnosti a konstrukéni velikosti pfi IP66

Konstrukéni a [mm] a1 [mm] b [mm] b1 [mm] b2 [mm] ¢ [mm] ¢1[mm] A1[mm] @2[mm] m
velikost (in) (in) (in) (in) (in) (in) (in) (in) (in) [kg]
FS1 161 148,5 232 189 25 184 35 4 8 2.8
(6,34) (5.85) (9,13) (7.44) (0,98) (7,24) (0,14) (0,15) (0,31) (6,17)
FS2 188 176 257 200 28 192 35 472 8,5 5
(7.4) (6,93) (10,12) (7.87) (1,1) (7.56) (0,14) (0,16) (0,33) (11,02)
FS3 210 197,5 310 252 33 234 35 472 8,5 8,2
(8,27) (7,78) (12,2) (9,92) (1,3) (9,21) (0,14) (0,16) (0,33) (18,08)

1in=1"=254mm, 1 mm=0,0394 in

184 DC1 frekvenéni méni¢ 12/13 MN04020003Z-CZ www.eaton.com



11 Priloha
11.5 Frekvencni ménic pro jednofazové AC motory

11.5 Frekvenéni méni¢ pro jednofazové AC motory

Obréazek 94: DC1-S...

Aby bylo mozné motor fadné spustit, je tfeba specialni technika. Frekvencéni
meéni¢ spusti motor pfimo se jmenovitou frekvenci motoru (P-32), zatimco
napéti se zvySuje pocinaje hodnotou Start s navy$enym napétim (P-11) na
hodnotu jmenovitého napéti motoru (P-07) za dobu navyseni (P-33).

Po operaci spusténi s navySenim zacina frekvenéni méni¢ se zménou
vystupni frekvence nastavovat motor na jeho otacky.

Prabéh této funkce zobrazuji nasledujici kfivky v obrazku 95.

—~Y

P-33  P-04

Obrazek 95: Chovani pfi startu
(0 Zadané hodnota
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11.5 Frekvencni ménic pro jednofazové AC motory

K zajisténi spolehlivého startu postupujte nasledovné:

P 1. Pfipojte motor spravné k frekvenénimu ménici.

»2. Nastavte jmenovité napéti motoru (P-07) a jmenovity proud motoru
(P-08) spravné (viz udaje na typovém Stitku).

P 3. Otevrete rozsifenou strukturu parametrd parametrem P-14 = 101.

4. Nastavte dobu navySeni P-33 na maximalni hodnotu 150 s.

5. Spustte frekvenéni meéni¢ a nechejte si zobrazovat proud motoru na
displeji (za timto Uc¢elem tisknéte tlacitko OK, az se zobrazi , A x.x").

6. Priblizné 3 az 5 sekund po spusténi porovnavejte proud motoru se
Jjmenovitym proudem motoru: pfitom rozliSujte oba néasleduijici pfipady:

a) Proud motoru ¢ini méné nez 80 % jmenovitého proudu motoru:

e Zastavte frekvenéni ménic.
°  Zvyste hodnotu P-11.
*  Zopakujte tento proces od kroku 5.

b) Proud motoru ¢&ini vice nez 90 % jmenovitého proudu motoru:

e Zastavte frekvenéni ménic.
*  Snizte hodnotu P-11.
e Zopakujte tento proces od kroku 5.

» Zkontrolujte, zda pfi sprdvném nastaveni navySeného pocatecniho napéti
dosahuje hodnota proudu pfiblizné 3 az 5 sekund po spusténi hodnoty
80 a 90 % jmenovitého proudu motoru.

» Nyni snizte dobu navyseni P-33 ve sméru potfebné hodnoty ke spusténi
motoru. |dedlni doba navyseni &ini jen o nékolik malo sekund vic, nez je
doba procesu spousténi motoru.

% Dalsi informace a technické udaje k frekvenénim méni¢im
DC1-S-... naleznete v ndvodu k montazi 1L04020014Z a
1L040001ZU.
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11.6 DX-SPL-RJ45-2SL1PL

11.6 DX-SPL-RJ45-2SL1PL
Splitter je speciadlné uréen k propojeni vice frekvencénich ménict do sité.
Zditky RJ45 jsou zapojeny paralelné, aby bylo pfipojeno nékolik frekvenénich
menicl nebo az dvé externi kldvesnice jednoduchym kabelem RJ45.

Obrézek 96: DX-SPL-RJ45-2SL1PL

Konektor RJ45 se zapojuje ¢elné do frekvenéniho ménice DC1 . Ke zditkam
Ize ptipojit jiny frekvenéni meénig, externi klavesnici nebo Fidicl systém
(prostfednictvim provozni sbérnice).

0

N
\
A

oz))
=0
/}50
ANV

J

N

N

Obrézek 97: pripojeni

@) frekvenéni ménic¢

(@ Splitter DX-SPL-RJ45-2SL1PL
(3 Kabel RJ45
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11.7 Externi ovladaci jednotka

11.7 Externi ovladaci jednotka

11.7.1 DX-KEY-...

e [Y— /7
N

[=}

S

Vg

®

©
&

DX-KEY-LED DX-KEY-OLED [~3m(l~984ft

Obrazek 98: Rozsah dodavky DX-KEY-...
Externi kldvesnice DX-KEY-LED nebo DX-KEY-OLED

Navod k montazi
Kabel RJ45 (3 m)

> Externi kldvesnice DX-KEY-... neni obsazena v rozsahu dodavky
frekvenéniho ménice DC1.

Klavesnice DX-KEY-... umoznuji externi fizeni ze vzdalenosti az 100 m. Jsou
uréeny k montazi do dvefi skfifového rozvadéde a takto namontované
umoznuji stupen kryti IP54.

Sit se 63 frekvencnimi ménici DC1 Ize fidit maximalné dvéma klavesnicemi.
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11 Ptiloha
11.7 Externi ovlddaci jednotka

C——
000

Obrazek 99: Sit frekvenénich ménicd se dvéma klavesnicemi

Externi kldvesnice se pfipojuje bez nastroji. Kabel RJ45 se zapojuje do ¢elni
strany frekvenéniho ménice. U externi kldvesnice DX-KEY-LED se kabel RJ45
zapojuje zdola a u klavesnice DX-KEY-OLED zezadu.

DX-KEY-OLED

Obrézek 100: Montéz externich kladvesnic

% Podrobné pokyny k instalaci externi kldvesnice najdete v navodu
k montazi 1L04012020Z.

Aby bylo mozné pfipojit dvé externi klavesnice, je tfeba zménit u jedné z
klavesnic adresu portu na 2 (WE = 1). Aby bylo mozné pomoci klavesnice
fidit frekvencéni méni¢ DC1, nastavuje se v kldvesnici adresa frekvenéniho
meénice, ktera byla stanovena v parametru P-36.
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11.7 Externi ovladaci jednotka

11.7.2 DX-KEY-LED

190

Kombinace klaves externi klavesnice

Funkce Kombinace klaves

Port klavesnice ‘ 0K ‘ @ |
Adresa frekvenéniho ménice ‘ @
@] (@)

1) pouze z kldvesnice DX-KEY-OLED

Externi 7segmentova klavesnice LED DX-KEY-LED ma stejné funkce jako
interni ovladaci jednotka.

L

Obrézek 101: DX-KEY-LED

Nastaveni portu klavesnice

Port kldvesnice se nastavuje kombinaci kldves OK + Stop + V. Displej poté
zobrazuje Park - |.

Pomoci tlagitek se Sipkami se ptitazuje port (Parkt - | nebo Park-2).
Nové stisknuti kombinace kldves OK + Stop + ¥ uklada nastaveni portu
klavesnice.

Nastaveni adresy frekven¢niho ménice

Adresa frekvenéniho méni¢e se nastavuje kombinaci klaves Stop + V.
Displej poté zobrazuje Adr -0 |.

Pomoci tlagitek se Sipkami se pfitazuje adresa frekvenéniho ménice
(Adr-01, Adr-02 az Adr-63). Nové stisknuti kombinace klaves Stop + ¥ uklada
adresu a nacita data z frekven&niho ménice.
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11 Priloha
11.7 Externi ovlddaci jednotka

Externi kldvesnice DX-KEY-OLED s indikaci pomoci organickych LED ma
displej v jasném textu a mlze zobrazovat rlizné jazyky. U externi kldvesnice
DX-KEY-OLED jsou navic k dispozici tla¢itka Ruéné a Auto. U frekvenéniho
meéni¢e DC1 jsou tato tladitka bez funkce.

N )

©Jex]

(] [

gl
DI@E

v ™)
Obrézek 102: DX-KEY-OLED

Nastaveni portu klavesnice

Port kldvesnice se nastavuje kombinaci klaves OK + Stop + VY. Displej poté
zobrazuje 01.

Pomoci tlagitek se Sipkami se pfifazuje port (01 nebo 02). Stisknutim tlagitka
Stop se port ulozi.

Nastaveni adresy frekvenéniho ménice

Adresa frekvenéniho méni¢e se nastavuje kombinaci klaves Stop + V.
Displej poté zobrazuje 01.

Pomoci tladitek se Sipkami se pfifazuje adresa frekvenéniho ménice
(01, 02 az 63). Stisknutim tlacitka Stop se adresa uloZi.

Nastaveni jazyka

Jazyk zobrazeni se nastavuje kombinaci kldves Start + A. Displej poté
zobrazuje Vyberte jazyk. Jazyky Ize ménit pomoci tlacitek se Sipkami.
Stisknutim tlacitka OK se ulozi vybrané nastaveni jazyka.
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11.7 Externi ovladaci jednotka

192

@
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| = |
Obréazek 103:0znaceni na klavesnici OLED
(@ Typ frekvenéniho ménice

(2 Adresa frekvenéniho ménice

(3 Stavové hlaseni

® Jmenovity vykon

(® Jmenovité napéti

(® Konstrukéni velikost (FS1, FS2, FS3)

Po stisknuti tlacitka OK na 2 sekundy
(@) Nézev parametru

Cislo parametru
(® Hodnoty parametrti

Po novém stisknuti tla¢itka 0K
Nazev parametru

@) Hodnoty parametrii
@ Cislo parametru

(8 Maximalni hodnota
Minimalni hodnota
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11.8 DX-NET-SWD3

Obrézek 104: DX-NET-SWD3

RozSitujici modul DX-NET-SWD3 umozniuje pfipojit frekvenéni méni¢ DC1 ke
sbérnici SmartWire-DT. Ve spojeni s branami SmartWire-DT se navazuje
priméa komunikace naptiklad pres sbérnici PROFIBUS DP nebo PROFINET s
profilem Profidrive.

Modul SmartWire-DT se pfipojuje k frekvenénimu ménici DC1 z ¢elni strany a
pripojuje se konektorem pfistroje SWD4-8F2-5 k jednomu z plochych kabell
SWD4-...LF8-....

SWD4-100LF8-24

SWD4-3LF8-24-2S
SWD4-5LF8-24-2S
SWD4-10LF8-24-2S

Obrézek 105: Pfipojeni SmartWire-DT

Podrobné pokyny k instalaci najdete v navodu k montazi
ILO40009ZU.

Podrobné pokyny k pouzivani modulu DX-NET-SWD3 najdete v
priru¢ce MN04012009Z-DE.

—_
—_
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11.9 Komunikacni karta PC

11.9 Komunikaéni karta PC

11.9.1 DX-COM-STICK

Obrézek 106: Rozsah dodavky DX-COM-STICK

— Bluetooth komunikaéni modul DX-COM-STICK
— Navod k montazi

% Bluetooth komunika¢ni modul DX-COM-STICK neni soucasti
dodéavky frekvenéniho ménice DC1.

Bluetooth komunikaéni modul DX-COM-STICK umozniuje funkci kopirovani
parametr( a pfipojeni Bluetooth k PC.

Pomoci tlacitek se Sipkami Ize nastavit parametry frekvenéniho méni¢e DC1
resp. Ize je zkopirovat na Bluetooth komunikaéni modul DX-COM-STICK:

Parametry jsou zkopirovany z paméti DX-COM-STICK do
@ frekvenéniho ménice.

Parametry jsou zkopirovany z frekvenéniho ménice na Bluetooth
@ komunikaéni modul DX-COM-STICK.

% Dalsi informace k Bluetooth komunika¢nimu modulu
DX-COM-STICK najdete v manudlu MN0O40003DE,
.drivesConnect - parametriza¢ni software pro frekvenéni ménic
PowerXL™"
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11.9 Komunikacni karta PC

UsB ﬁ”@
LOPDPq

8543, "
PWR O

RxD O ©
TxD O

| O

Sw

T

Obrézek 107: Rozsah dodavky DX-COM-PCKIT
Névod k montazi
Parametriza¢ni software
Kabel

9 PFipojeni PC DX-COM-PCKIT neni soucasti dodavky
frekvenéniho ménice DC1.

Pripojeni PC DX-COM-PCKIT umoziiuje kabelovou komunikaci mezi
frekvenénim meéni¢em DC1 a PC s operaénim systémem Windows

% Dalsi informace k pfipojovacimu kabelu DX-COM-PCKIT najdete

v manualu MN040003DE, ,,drivesConnect - parametrizaéni
software pro frekvenéni méni¢ PowerXL™" .
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11.9 Komunikacni karta PC

11.9.3 DX-CBL-PC1M5

Obréazek 108: Rozsah dodavky DX-CBL-PC-1Mb
Navod k montazi
Parametriza¢ni software
Kabel

% Pripojeni PC DX-CBL-PC-1M5 neni soudasti dodavky
frekvenéniho méni¢e DC1.

Pripojeni PC DX-CBL-PC-1M5 umoznuje kabelovou komunikaci mezi
frekvenénim meéni¢em DC1 a PC s operaé¢nim systémem Windows.

% Dalsi informace k pfipojovacimu kabelu DX-CBL-PC1M5 najdete
v manualu MNO40003DE, , drivesConnect - parametrizacni
software pro frekvenéni méni¢ PowerXL™",
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11.10 Rozsirujici moduly

11 Priloha
11.10 Rozsitujici moduly

Parametriza¢ni software drivesConnect umoZzfiuje prostrednictvim PC
provadeét rychlou parametrizaci, obsluhu a diagnézu a také dokumentaci
(vytisk a ukladani seznamd parametrd) a prenos dat s frekvenénim ménic¢em
DC1.

Software drivesConnect je uloZzen na CD disku, ktery je pfiloZzen k
frekvenénimu ménici a je navic k dispozici k bezplatnému stazeni na
internetu.

Aby bylo mozné pIné vyuzivat editor funkénich blok(, musi byt k dispozici
jeho licence. K tomu je tfeba licenéni kli¢ SX-COM-SOFT.

K pfipojeni k PC je v rozsahu dodavky soupravy DX-COM-PC-KIT resp.
DX-CBL-PC-1M5 prilozen spojovaci kabel nebo je tteba DX-COM-STICK.

% Dalsi informace k drivesConnect a moznostem pfipojeni k PC
najdete v manualu MN040003DE, , drivesConnect -
parametrizacéni software pro frekvenéni méni¢ PowerXL™".

11.10.1 DXC-EXT-10110, DXC-EXT-10230

Obrézek 109: DXC-EXT-I0110 a DXC-EXT-10230

Prostfednictvim rozsifujicich modult DXC-EXT-I0110 a DXC-EXT-10230 Ize
pripojit digitalni vstupy frekvenéniho ménic¢e DC1 pfimo k Fidicim okruhtm
s 110 V AC resp. 230 V AC. Tyto vstupy jsou galvanicky oddéleny od
frekvenéniho meénice.
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11.10 Rozsitujici moduly

11.10.1.1 Technicka data

Technicka data Symbol Jednotka  Hodnota

Vstupni napéti

DXC-EXT-10110 u Vv 100 - 10 % - 120 + 10 %, 50/60 Hz
(90-132+0 %, 48 - 62 Hz + 0 Hz)
DXC-EXT-10230 U v 200 - 10 % - 240 + 10 %, 50/60 Hz
(180 - 264 + 0 %, 48 - 62 Hz + 0 Hz)
Signal High
DXC-EXT-10110 % 80 - 250, R~ 68 kQ
DXC-EXT-10230 80 - 250, Rj~ 68 kQ
Provozni teplota °C 0-+50
Skladovaci teplota °C -40 - +60
Stuperi kryti IPOO

11.10.1.2 Montaz

% Podrobné pokyny k instalaci najdete v navodu k montazi
IL04012016Z.

UPOZORNENI

Interni relé K1 je pfipojeno pres rozsitujici modul, a diky tomu
mUze vést niz8i proud (= 1 A).

NEBEZPECI
Nebezpelné napéti!

Rozsitujici moduly DXC-EXT-I0110 a DXC-EXT-10230 smi byt
uvedeny do provozu az po skon¢eni montaze a instalacnich
praci. VSechny ostatni aplikace se povazuji za odporujici
stanovenému Ucelu.

% Ridici svorky frekvenéniho méni¢e DC1 jsou nasuvné. Lze je k
zakryti ptipojovacich kontaktl nasroubovat na rozsifujici modul
(kryci lista).

198 DC1 frekvenéni méni¢ 12/13 MN04020003Z-CZ www.eaton.com



11 Ptiloha
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11.10.1.3 Blokoveé schéma

P-12=0 P-18=1
Al:P-15=5 RUN
DI4:P-15=2 — —

Al
A0

peyEalL
| [<20mA
12 Jo..+10V

oV
L
1 [0 +10V/20mA
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L
]
12 ]
]
=
N IS

£-Soll f-Out K1 : ,
\ " 250V AC : \
—— 13—  KZX  avec )
.y 1A | I
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I

Obrézek 110: Blokové schéma DXC-EXT-I0110 a DXC-EXT-10230

11.10.1.4 Parametrizace

P-12=0  Termindlovy maéd (WE)

P-15=5  WE = analogovéa hodnota svorky 6 se napojuje jako
pozadovana hodnota frekvence (Al)

P-15 =2 Digitalni vstup svorky 12 a 13 je aktivni (DI4).
P-18=0  RUN (WE)
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11.10 Rozsitujici moduly

11.10.2 DXC-EXT-2R0

Obrazek 111: DXC-EXT-2RO

Rozsitujici modul DXC-EXT-2RO meéni digitalni vystup DO1 frekvenéniho
méni¢e DC1 na reléovy vystup K2 . Tim ma frekvenéni méni¢ dva reléové
kontakty bez potenciédlu a mUze spinat sitové napéti do 250 V AC a 220 V DC.

11.10.2.1 Technicka data

Technicka data Symbol Jednotka  Hodnota

Vstupni napéti, maximalni vV DC +50

Spinaci napéti relé

K1 v 250 AC /220 DC

K2 v 250 AC /220 DC
Spinaci proud relé

K1 =

K2 A =
Provozni teplota °C -10-+50
Stuper krytf IPOO

11.10.2.2 Montaz

% Podrobné pokyny k instalaci najdete v navodu k montazi
IL0O4012015Z.

UPOZORNENI(

Interni relé K1 je pfipojeno pres rozsitujici modul, a diky tomu
muUze vést nizsi proud (= 1 A).

NEBEZPECI
Nebezpelné napéti!
Rozsitujici modul DXC-EXT-2RO smi byt uveden do provozu az

po skonéeni montaze a instalaénich praci. VSechny ostatni
aplikace se povazuji za odporujici stanovenému ucelu.
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% Ridici svorky frekvenéniho méni¢e DC1 jsou nasuvné. Lze je k
zakryti ptipojovacich kontakt( nasroubovat na rozsitujici modul
(kryci lista).

11.10.2.3 Blokoveé schéma

[t LR I B CYS TS (-SNS 2 S I

[ <100 mA

|03
|
1410V

[7]

i|<20mA

- Al

| [0..+10V
oV

—]

el

— ]

=

-Soll 250 VAC
\ 220V DC
N 3t
.
4.7 k0

Obrazek 112: Blokové schéma DXC-EXT-2RO

11.10.2.4 Parametrizace

Funkce reléového vystupu K1 se nastavuje parametrem P-18, funkce nového
reléového vystupu K2 parametrem P-25.

% Dalsi informace najdete v aplikacnich poznamkach AP040032.

UPOZORNENI

Parametr P-25 musi byt nastaven na hodnotumeziOa 7 a
fungovat jako digitalni vystup.

Je-li jeho hodnota nastavena vys$ nez na 7, releovy vystup K2
nefunguje spravné.
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11.10 Rozsitujici moduly

11.10.3 DXC-EXT-2RO1A0

Obrézek 113: DXC-EXT-2RO1AO

RozSitujici modul DXC-EXT-2RO1AO byl vyvinut pro aplikace HVAC. Méni
analogovy vystup AO frekvenéniho méni¢e DC1 na reléovy vystup K2 . Diky
tomu ma frekvenéni ménic¢ dva reléové kontakty bez potencidlu a maze
spinat sitova napéti az 250 V AC a 220 V DC. Analogovy vystup AO se navic
zachové a vysledkem je napéti (0 - 10 V) proporcionalni k vystupni frekvenci.

11.10.3.1 Technicka data

Technicka data Jednotka  Hodnota
Vstupni napéti, maximalni VDC +50
Spinaci napéti — vystup
K1 v 250 AC /220 DC
K2 v 250 AC /220 DC
A0 v 0-10DC
Spinaci proud relé
K1 A £
K2 A £
AQ mA <20
Provozni teplota °C -10 - +50
Stuperi kryti IPOO

11.10.3.2 Montaz

% Podrobné pokyny k instalaci najdete v ndvodu k montazi
1L04012014Z.

UPOZORNENI|

Interni relé K1 je pfipojeno pres rozsitujici modul, a diky tomu
mUze vést nizsi proud (£ 1 A).
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11.10 Rozsitujici moduly

NEBEZPECI
Nebezpeltné napéti!

Rozsitujici modul DXC-EXT-2RO1AQO smi byt uveden do provozu
az po skonéeni montaze a instalacnich praci. VSechny ostatni
aplikace se povazuji za odporujici stanovenému Ucelu.

11.10.3.3 Blokové schéma

Ridici svorky frekvenéniho méni¢e DC1 jsou nasuvné. Lze je k
zakryti pfipojovacich kontaktl nasroubovat na rozsitujici modul
(kryci lista).

peift 2 Qs Qe s e 17 s
r = AR, (R GRRP RS T
!
I
| <
| 8 -
S JE I
- = [ © °2I& _|: >
| + [ =) [ +| Vv <|o o
] 2] [s] [a] [5] [6] [7]
| | | £-Soll f-Out 250V AC/220V DC, 1A
A +
o S )

11.10.3.4 Parametrizace

Obrazek 114:

Blokové schéma DXC-EXT-2RO1AO

UPOZORNENI

Parametr P-25 musi byt nastaven na hodnotu meziOa 7 a
fungovat jako digitalni vystup.

Je-li jeho hodnota nastavena vyS nez na 7, releovy vystup K2
nefunguje spravné.
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11.11 Kabely a pojistky

204

Prlrezy pouzitych kabell a pojistky na ochranu vedeni musi byt zvoleny v
souladu s mistnimi normami.

Pfi instalaci podle predpist UL musi byt pouzity pojistky schvélené UL a
schvélené médéné kabely s odolnosti proti vysokym teplotdm +60/75 °C.

Pro pevnou instalaci pouzivejte proudovy kabel s izolaci podle danych napéti v
siti. Na strané sité neni potfeba pouzivat stinény kabel. Na strané motoru je
naproti tomu potfeba pouzit zcela stinény (360°) kabel s nizkym odporem.

Délka motorového kabelu zavisi na tfidé radiového ruseni prostredi.

UPOZORNENI(
Pri vybéru pojistek a kabelll vzdy zohlednéte mistni predpisy a
misto instalace.
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11.11 Kabely a pojistky

Tabulka 24: Jisténi a pridélené prirezy vedeni

Typ zarizeni F1,01= — L1/LL2/N,L3 uv,w PE DC+, DC-, BR
1~ 3~ mm? AWG!  mm? AWG!  mm? AWG!  mm? AWG"

DC1-1D2D3... 122) = 2x15 2x14 3x15 3x14 15 14 1.5 14
DC1-1D4D3... 25 = 2x4 2x8 3x15 3x14 4 8 1.5 14
DC1-1D5D8. .. 32 = 2x4 2x10 3x15 3x14 4 10 1.5 14
DC1-12203... 10 - 2x15 2x14 3x15 3x14 1,5 14 1.5 14
DC1-124D3... 16 = 2x15 2x14 3x15 3x14 1.5 14 1.5 14
DC1-12700... 16 — 2x15 2x14 3x15 3x14 1,5 14 1.5 14
DC1-12011... 25 - 2x4 2x14 3x15 3x14 4 10 1.5 14
DC1-12015. .. 40 = 2x6 2x8 3x25 3x12 6 8 25 12
DC1-32203... — 6 3x15 3x14 3x15 3x14 1,5 14 1.5 14
DC1-324D3... = 6 3x15 3x14 3x15 3x14 1.5 14 1.5 14
DC1-327D0... = 10 3x15 3x14 3x15 3x14 15 14 25 12
DC1-32011... - 122) 3x25 3x12 3x15 3x14 2,5 12 4 10
DC1-32018... = 20 3x25 3x12 3x25 3x12 2,5 12 4 10
DC1-342D2... - 6 3x15 3x14 3x15 3x14 1,5 14 15 14
DC1-344D1... = 6 3x15 3x14 3x15 3x14 1.5 14 1.5 14
DC1-345D8. .. — 10 3x15 3x14 3x15 3x14 1,5 14 2,5 12
DC1-349D5. .. - 122) 3x15 3x14 3x15 3x14 1,5 14 2,5 12
DC1-34014... — 20 3x25 3x12 3x25 3x12 2,5 12 2,5 12
DC1-34018... - 25 3x4 3x10 3x25 3x12 4 10 4 10
DC1-34024... = 32 3x6 3x8 3x6 3x8 6 8 6 8

1) AWG = American Wire Gauge (kédované oznaceni kabell pro severoamericky trh)
2) UL pojistka u AWG
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Tabulka 25: Pritazené pojistky

Typ zatizeni

Maximalni pripustné
sitové napajeci napéti

:

§

2)

.ixl-_'i‘llm@

T

Uy VDE uLn Typové oznaéeni Eaton

vl [A] [A] (VDE)
DC1-1D2D3... 1AC 115V +10 % 16 15 FAZ-B16/1N -
DC1-1D4D3... 1AC 115V +10 % 25 25 FAZ-B25/1N -
DC1-1D5D8. .. 1AC 115V +10 % 32 85 FAZ-B32/1N -
DC1-12203... 1AC 240V +10 % 10 10 FAZ-B10/1N -
DC1-124D3... 1AC 240V +10 % 10 10 FAZ-B10/1N -
DC1-12700... 1AC 240V +10 % 16 16 FAZ-B16/1N -
DC1-12011... 1AC 240V +10 % 25 25 FAZ-B25/1N -
DC1-12015... 1AC 240V +10 % 40 40 FAZ-B40/1N -
DC1-32203... 3AC 240V +10 % 6 6 FAZ-B6/3 PKMO-6,3
DC1-324D3... 3AC 240V +10 % 6 6 FAZ-B6/3 PKMO-6,3
DC1-32700... 3AC 240V +10 % 10 10 FAZ-B10/3 PKMO-10
DC1-32011... 3AC 240V +10 % 16 15 FAZ-B16/3 PKMO-16
DC1-32018. .. 3AC 240V +10 % 20 20 FAZ-B20/3 PKMO-20
DC1-342D2... 3AC 480V +10 % 6 6 FAZ-B6/3 PKMO-6,3
DC1-344D1... 3AC 480V +10 % 6 6 FAZ-B6/3 PKMO-6,3
DC1-345D8. .. 3AC 480V +10 % 10 10 FAZ-B10/3 PKMO-10
DC1-349D5. .. 3AC 480V +10 % 16 15 FAZ-B16/3 PKMO-16
DC1-34014... 3AC 480V +10 % 20 20 FAZ-B20/3 PKMO-20
DC1-34018... 3AC 480V +10 % 25 25 FAZ-B25/3 PKMO-25
DC1-34024... 3AC 480V +10 % 32 35 FAZ-B32/3 PKMO-32
1) Pojistka UL, tfida T
2) len=10kA
3) len=50kA
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11.12 Sitové stykace

% Zde uvedené sitové stykacCe zohlednuji jmenovity proud v siti I N

frekvenéniho ménice bez sitové tlumivky.
Vybér se provadi podle tepelného toku => Iy = lg (AC-1) pfi

zadané okolni teploté.

UPOZORNENI(

Pouzivat krokovaci rezim pomoci sitového stykace je

nepfipustné

(doba pauzy = 30 s mezi vypnutim a zapnutim).

% Technické data k sitovyn stykacim jsou uvedeny v hlavnim

katalogu Stykace a relé.

DILM12-XP1 ﬁ'

N ﬁ—‘

P1DILEM Hnﬁ

DILM L9 A1 I3 |5 |13
0..

DILEM DZ@ E:} RN
Seslsv A2 12 14 16 114

DILMIZXP Mgy
P1DILEM .'7' | }

Obréazek 115: Sitovy stykaé pti jednofazovém pripojeni
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11.12 Sitové stykace
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Tabulka 26: Prifazen= sitové stykace

Typ zatizeni Jmenovité napéti ystupni_ : prifazeny sitovy stykaé

Jjmenovity

proud
DC1... (50 Hz) (60 Hz) Typ tepelny proud AC-1

+50 °C +40 °C
Uy Uy I In In

[A] [A] [A]
DC1-1D2D3... 1TACT110V 1AC120V 11 DILEM-10 + DILM12-XP1 20 22
DC1-1D4D3... 1TACT110V 1AC120V 19 DILEM-10 + DILM12-XP1 20 22
DC1-1D5D8. .. 1TACT110V 1AC120V 25 DILEM-10 + DILM12-XP1 20 22
DC1-12203... 1AC230V 1AC240V 5 DILEM-10 + DILM12-XP1 20 22

DILM72) 21
DC1-124D3... 1AC230V 1AC240V 8,5 DILM7 21 22
DC1-127DOFN...  1AC230V 1AC240V 139 DILM7 21 22
DC1-127D0FB...  1AC230V 1AC240V 139 DILM7 21 22
DC1-12011... 1AC230V 1AC 240V 195 DILM17 38 40
DC1-12015... 1AC230V 1AC 240V 30,5 DILM17 38 40
DC1-322D3... 3AC230V 3AC240V 3.0 DILEM-10 20 22
DC1-324D3... 3AC230V 3AC240V 45 DILEM-10 20 22
DC1-327DOFN...  3AC230V 3AC240V 7.3 DILEM-10 20 22
DC1-327D0FB...  3AC230V 3AC240V 7.3 DILEM-10 20 22
DC1-32011... 3AC230V 3AC240V 11,0 DILM7 21 22
DC1-32018... 3AC230V 3AC240V 18,8 DILM7 21 22
DILM171) 38 40

DC1-342D2... 3AC 400V 3AC480V 24 DILEM-10 20 22
DC1-344D1FN... 3 AC400V 3AC480V 43 DILEM-10 20 22
DC1-344D1FB... 3 AC400V 3AC480V 43 DILEM-10 20 22
DC1-345D8. .. 3AC 400V 3AC480V 6,1 DILEM-10 20 22
DC1-349D5. .. 3AC 400V 3AC480V 9.8 DILEM-10 20 22
DC1-34014... 3AC 400V 3AC480V 14,6 DILM7 21 22
DC1-34018... 3AC 400V 3AC480V 18,1 DILM7 21 22
DC1-34024... 3AC 400V 3AC480V 24,7 DILM17 38 40

1) U instalaci UL® respektujte tuto informaci => strana 208
2) maximalni provozni teplota +40 °C

—_

P¥i instalaci a provozu podle UL” musi sitové spinaci piistroje
zvladat 1,25 nasobny vstupni proud. Zde uvedené spinaci
pristroje tuto podminku splnuji.

DC1 frekvenéni méni¢ 12/13 MN04020003Z-CZ www.eaton.com



11 Priloha
11.13 Drzéky kabelti EMC

11.13 Drzaky kabeli EMC

Drzaky kabeld DX-EMC-MNT-... umoznuji vedeni kabelu a zachyceni kabelu
v oblasti pfipojeni frekvenéniho ménic¢e DC1 . Kabelové drzaky se montuji na
strané pripojeni sité a na strané motoru frekvenéniho ménice s vyuzitim
upeviiovacich otvord a pfipojuji se k uzemnéni frekvenéniho ménice.

Integrovany vzorec otvorl na drzéky kabelu (Sroubovice M4) umoznuje
upevnéni a odleh&eni tahu pfipojovaného kabelu pomoci odpovidajicich
kabelovych svorek; v pfipadé odstinénych kabell pripojeni EMC (PES)
v Uhlu 360°.

Drzaky kabelu jsou vyrobeny z pozinkovaného ocelového plechu.

Obrazek 116: Drzaky kabeld DX-EMC-MNT-... (levy) a DX-EMC-MNT-1M (pravy)

Dalsi informace a technicka data k drzakdm kabelt DX-EMC-
MNT-... najdete v navodu k montazi IL040010ZU.

EMC kabelové drzaky DX-EMC-MNT-... se dodavaji jednotlivé.
Jsou v konstrukénich velikostech (FS1, FS2 a FS3) frekvenéniho
méni¢e DC1.

Kabelové svorky a jejich upevnovaci Srouby jsou obsazeny v
rozsahu dodévky kabelovych drzakd.

—_
—_

Kabelovy drzak Konstrukeéni Kabelové svorky

velikost DC1

Pocet/oznaceni

DX-EMC-MNT-1N FS1 1 x / sitové pripojeni
DX-EMC-MNT-1M FS1 2 x / Yidici vodite, motorové pfipojeni
DX-EMC-MNT-2N FS2 1 x / sitové pripojeni
DX-EMC-MNT-2M FS2 3 x / fidicf vodige, motorové pripojeni, externi brzdny odpor
DX-EMC-MNT-3N FS3 1 x / sitové pripojeni
DX-EMC-MNT-3M FS3 3 x / fidici vodiée, motorové pripojeni, externi brzdny odpor
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11.14 Odrusovaci filtr
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Externi odru$ovaci filtry DX-EMC1... a DX-EMCS... umoZziuji rozsifené
vymezeni rusivého vyzafovani spojeného s vedenim (EMC) v pfislusném
prostfedi. Dodrzovani pripustnych meznich hodnot (kategorie C1, C2, C3) v 1.
prostredi (vetejna elektricka sit) nebo 2. prostiedi (primyslovéa elektricka sit)
pritom zavisi na délce vedeni motoru a také na spinaci frekvenci fpywm ve
frekvenénim meénici DC1.

LoAD

LINE

B 4

Obrazek 117: Odrusovaci filtr

% Odrusovaci filtr DX-EMC1... a DX-EMCS3... je dovoleno
pouZzivat jen ve spojeni s pfitazenymi frekvenénimi ménici
fady DC1-...N... (bez integrovanych odrusovacich filtr().
U frekvenénich ménicd s internim odrusovacim filtrem musi byt
pouzit Sroub EMC.

Odrusovaci filtry mohou byt montovany t&sné vedle frekvenénich ménici bez
bocnich rozestupl (bok po boku). Pfipojeni se provadi na strané sité (LINE)
prostrednictvim Sroubovych svorek L a N u provedeni DX-EMC12-...
respektive prostfednictvim svorek L1, L2, L3 u provedeni DX-EMC-34...
Frekvenéni ménice jsou pripojeny ke Sroubovym svorkdam oznac¢enym LOAD.

Pripojeni ochranné zemé PE se provadi pomoci Sroubu oznaceného
symbolem uzemnéni. Odrusovaci filtry maji nizké svodové proudy. Jmenovita
hodnota pti 50 Hz a kolisani sitového napéti £10 % cini < 3,00 mA pfi
DX-EMC1... a < 0,40 mA pfi DX-EMC3...

% Dalsi informace a technicka data k odrusovacim filtrdm

DX-EMC1... a DX-EMC3... jsou uvedeny v ndvodu k montéazi
IL04012017ZU.
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11.14 Odrusovadi filtr

Tabulka 27: Délky motorovych kabel( a taktovaci frekvence s externimi odrugovacimi filtry1)

Typ zatizeni DC1...  pfifazeny Sitové pfipojeni Kategorie EMC
;)itlltrru§ovaci (maximalni pfipustna délka motorového kabelu)
C1 C2 c3
Faze ULn le Ipe I fewm | fewm | fewm
Pocet vl [A] [mA] [m] [kHz] [m] [kHz] [m] [kHz]
DC1-122D3N... DX-EMC12-008 1 230 8
DC1-S24D3N... DX-EMC12-008 1 230 8
DC1-1D2D3N... DX-EMC12-012 1 115 12
DC1-S27DON... DX-EMC12-012 1 115 12
DC1-S24D3N... DX-EMC12-012 1 230 12
DC1-S27DON... DX-EMC12-012 1 230 12
DC1-S1011N... DX-EMC12-016 1 115 16
DC1-127D0N... DX-EMC12-016 1 230 16
DC1-S2011N... DX-EMC12-016 1 230 16
DC1-1D4D3N... DX-EMC12-020 1 115 20
DC1-12011N... DX-EMC12-020 1 230 20
DC1-1D5DSN. .. DX-EMC12-030 1 115 30
DC1-12015N... DX-EMC12-030 1 230 30
DC1-322D3N... DX-EMC34-008 3 230 8
DC1-324D3N... DX-EMC34-008 3 230 8
DC1-327D0ON... DX-EMC34-008 3 230 8 <6 50 16 100 16 125 16
DC1-342D2N... DX-EMC34-008 3 400 8
DC1-344D1N... DX-EMC34-008 3 400 8 <6 5 16 20 8 50 4
DC1-345D8N... DX-EMC34-008 3 400 8
DC1-349D5N. .. DX-EMC34-012 3 400 12 <6 25 4 50 4 60 4
DC1-32011N... DX-EMC34-016 3 230 16 <6 20 4 75 4 100 4
DC1-34014N... DX-EMC34-016 3 400 16
DC1-32018N... DX-EMC34-030 3 230 30
DC1-34018N... DX-EMC34-030 3 400 30 <65 60 16 125 16 125 16
DC1-34024N... DX-EMC34-030 3 400 30 <65 20 4 35 16 50 16
1) Externf odruSovact filtry DX-EMC. .. maji nizké svodové proudy (Ipg).
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11.15 Brzdné odpory

11.15.1 DX-BR3-100

212

Brzdné odpory pfeménuji mechanickou brzdnou energii na teplo; mechanicka
energie vznika pfi delsim provozu s generdtorem nebo pfi brzdéni velkych
setrvacnych momentd.

U frekvenénich méni¢d fady pristrojd DC1 Ize pfipojit brzdné odpory u
konstrukénich velikosti FS2 a FS3 k vykonovym svorkam BR a DC+.

Brzdny odpor DX-BR-100 Ize vestavét pftimo v chladicim télese frekvenéniho
meénic¢e DC1 do konstrukénich velikosti FS2 a FS3.

ol B

Obréazek 118: Brzdny odpor DX-BR3-100

% Podrobné pokyny k instalaci najdete v navodu k montazi
L04120247U.

UPOZORNENI(

Brzdny odpor DX-BR-100 smi byt instalovan jen do zatizeni s
odpojenym napétim.
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11 Priloha

11.15 Brzdné odpory

Technicka data Znacka Jednotka  Hodnota
vzorce

Jmenovité napéti U VDC 900

Odpor R 0 100 +10

Trvaly vykon Pog W 200

Spitkovy vykon Ppeak kw 12pro 1,25

Doba zapnuti ED % 9

Tabulka 29: Jmenovity vykon a kratkodoby vykon

Typ Re Pos Pmax PDB (UL®) Pmax (UL®)
[0] (wi (wi (wi (wi

DX-BR050-0K4 50 400 3236 400 3236
DX-BR100-0Kk8 100 800 6084 800 6084
DX-BR047-3K1 47 3100 12945 3100 12945
DX-BR050-0K8 50 800 3236 800 3236
DX-BR100-1K6 100 1600 6084 1600 6084
DX-BR047-5K1 47 5100 12945 5100 12945
DX-BR100-6K2 100 6200 6084 6200 6084
DX-BR047-9K2 47 9200 12945 9200 12945

Obrazek 119: Rozméry
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11.15 Brzdné odpory

Tabulka 30: Rozmeéry a hmotnosti brzdnych odport

Typ a al b b1 c d m
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [kg]
DX-BR050-0K4 445 425 95 70 95 6x12 2,1
DX-BR100-0K8 445 425 140 120 120 6x12 4.0
DX-BR047-3K1 485 380 326 300 301 9 12,0
DX-BR050-0K8 445 425 140 120 120 6x12 4.0
DX-BR100-1K6 445 425 280 120 120 6x12 8,0
DX-BR047-5K1 485 380 426 380 301 9 16,3
DX-BR100-6K2 485 380 526 500 301 9 18,0
DX-BR047-9K2 485 380 626 600 301 9 20,5
Tabulka 31: Pfifazeni brzdnych odport
Typ a = = a = = a =1 a s = S
& & & N S S 3 2 = S S S
A A Y Gy 2 Gy *@ &g *@ &g ?@ G
a a a a a a a a a a a a
Ptipustny Ryin 470 470 470 470 470 470 470 470 470 470 470 47
Doba zapnuti ED[%] ED[%] ED[%] ED[%] ED[%] ED[%] ED[%] ED[%] ED[%] EDI[%] ED[%]
DX-BR050-0K4 10 10 10 10 10 10 — — — — —
DX-BR100-0K8 = = = = = = 10 10 10 = = =
DX-BR047-3K1 40 40 40 40 40 40 = = = 10 10 10
DX-BR050-0K8 20 20 20 20 20 20 = = = = = =
DX-BR100-1K6 = = = = = = 20 20 20 = = =
DX-BR047-5K1 - - - = = = = = = 20 20 20
DX-BR100-6K2 = = = = = = 40 40 40 = = =
DX-BR047-9K2 - - - = = = = = = 40 40 40
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11.16 Sitova tlumivka

Prirazeni sitovych tlumivek se provadi podle jmenovitych vstupnich proudd
frekvenéniho ménice (bez predrazené sitové tlumivky).

Obrazek 120: Sitové tlumivky DEX-LN...

% Jestlize frekvenéni méni¢ pracuje na své mezi jmenovitého
proudu, je maximalni mozné vystupni napéti frekvenéniho
meénice (U2) snizeno na pfiblizné 96 % sitového napéti (ULN)
podle sitové tlumivky s hodnotou uk pfiblizng 4 %.

% Sitové tlumivky snizuji vysku proudovych harmonickych vin az
na priblizné 30 % a zvySuji Zzivotnost frekvenénich meénica a
predfazenych spinacich pristroju.

| 10 | 10

e 09 e 09 \
Iso. class F
T 0.8 \ T 08 \
0.7 0.7 Iso. class B
0.6 0.6
0.5 0.5
0 1000 2000 3000 4000 5000 40 45 50 55 60 65 70
— hml] — ta[°C]

Obrazek 121: Hodnoty snizeni vykonu pfi odlisnych vyskéch instalace a okolnich teplotach

fady DX-LN... jsou uvedeny v navodu k montéazi

‘ - E] Dalsi informace a technicka data k sitovym tlumivkdm
ILO0906003Z.
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Tabulka 32: Prifazeni jednofazové sitové tlumivky DX-LNT...

Typ zafizeni Jmenovity  prirazena motorova tlumivka
vstupni Typ Jmenovity Frekvence Napeéti
proud proud
In le f ULNmax
[A] [A] [Hz] v]
DC1-122D3... 5 DX-LN1-006 58 50/60 £10 % 260 +0 %
DC1-124D3... 8.5 DX-LN1-009 8,6 50/60 +10 % 260 +0 %
DC1-1D2D3... 11 DX-LN1-013 13 50/60 +10 % 260 +0 %
DC1-12700... 13.9 DX-LN1-018 18 50/60 £10 % 260 +0 %
DC1-1D4D3... 19 DX-LN1-024 24 50/60 +10 % 260 +0 %
DC1-12011... 19,5
DC1-1D5DS8. .. 25 DX-LN1-032 32 50/60 +10 % 260 +0 %
DC1-12015... 30,5
Tabulka 33: Ptifazeni tfifazové sitové tlumivky DX-LN3S...
Typ zatizeni Jmenoyitv prifazena motorova tlumivka
vstupni Typ Jmenovity Frekvence Napéti
proud proud
Iy le f ULnmax
[A] [A] [Hz] v
DC1-322D3... 3 DX-LN3-004 4 50/60 £10 % 550 +0 %
DC1-432D2... 24
DC1-324D3... 4,5 DX-LN3-006 6 50/60 £10 % 550 +0 %
DC1-324D1... 43
DC1-345D8... 6,1
DC1-327D00... 7.3 DX-LN3-010 10 50/60 +10 % 550 +0 %
DC1-349D5. .. 9.8
DC1-32011... 11 DX-LN3-016 16 50/60 +10 % 550 +0 %
DC1-34014... 14,6
DC1-32018... 18,8 DX-LN3-025 25 50/60 +10 % 550 +0 %
DC1-34018... 18,1
DC1-34024... 24,7
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11.17 Motorova tlumivka

Motorova tlumivka se zapojuje na vystup frekvenéniho ménice. Jeji jmenovity
proud musi byt vzdy vétsi nebo rovny jmenovitému proudu frekvenéniho
meénice.

Obrazek 122: Motorové tlumivka DX-LM3...

OB
- i

% P¥i paraleInim pfipojeni vice motord na vystupu motorové
tlumivky musi byt jmenovity proud tlumivky motoru vétsi nez
souctovy proud vSech motord.

Unax ‘
Unax

T

I 1.0 | 10

le 09 le 09 \\ Iso. class F
so. class
pos pos ==
0.7 0.7 Iso. class B
0.6 0.6
0.5 0.5
0 1000 2000 3000 4000 5000 40 45 50 55 60 65 70

— h[m] — ta[°C]

Obréazek 123: Hodnoty snizeni vykonu pfi odlisnych vyskéch instalace a okolnich teplotach

Dalsi informace a technicka data k motorovym
—> tlumivkdm rfady DX-LM3... jsou uvedeny v navodu k

montéazi IL00906003Z.
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Tabulka 34: Pritazeni motorovych tlumivek u frekvenénich ménica tridy 230 V

Typ zatizeni Jmenovity prifazena motorova tlumivka Ptirazeny vykon motoru

proud

pti okolni teploté do Jmenovity (230 V, 50 Hz) (220 - 240 V, 60 Hz)
+50 °C proud

le le P le P le

[A] [A] [kw] [A] [HP] [A]
DC1-122D3... 2.3 DX-LM3-005 5 0,37 2 05 22
DC1-124D3... 43 DX-LM3-005 5 0,75 32 1 42
DC1-127D0... 7 DX-LM3-008 8 15 6.3 2 6.8
DC1-12011... 10,5 DX-LM3-011 11 22 8,7 3 9,6
DC1-12015... 15 DX-LM3-016 16 4 14,8 5 15
DC1-1D2D3... 2.3 DX-LM3-005 5 0,37 2 05 22
DC1-1D4D3... 43 DX-LM3-005 5 0,75 32 1 42
DC1-1D5DS8. .. 58 DX-LM3-008 8 1,1 4,6 1.5 58
DC1-322D3... 2.3 DX-LM3-005 5 0,37 2 05 22
DC1-324D3... 43 DX-LM3-005 5 0,75 32 1 42
DC1-327D3... 7 DX-LM3-008 8 1,5 6.3 2 6.8
DC1-32011... 10,5 DX-LM3-008 8 2,2 8,7 3 9,6
DC1-32018... 18 DX-LM3-035 35 4 14,8 5 15,2
Upozornéni:

e maximalni napéti napéjeciho zdroje (Umax): 750 V +0 %
e maximalnf pfipustnd frekvence: 200 Hz
e maximalni pfipustnd taktovaci frekvence (fpwm): 12 kHz

Tabulka 35: Pfitazeni motorovych tlumivek u frekvenénich ménica tridy 400 V

Typ zatizeni Jmenovity pritazena motorova tlumivka Pritazeny vykon motoru
proud
pri okolni teploté do Jmenovity (400 V, 50 Hz) (440 - 480 V, 60 Hz)
+50 °C proud
le le P le P le
[A] [A] [kw] [A] [HP] [A]
DC1-342D2... 2,2 DX-LM3-005 5 0,75 1.9 1 2,1
DC1-344D1... 4.1 DX-LM3-005 5 1,5 36 2 34
DC1-345D8... 58 DX-LM3-008 8 22 g 3 48
DC1-349D5... 95 DX-LM3-011 11 4 8.5 5 7.6
DC1-34014... 14 DX-LM3-016 16 55 1.3 7.5 11
DC1-34018... 18 DX-LM3-035 35 7.5 15,2 10 14
DC1-34024... 24 DX-LM3-035 35 11 21,7 15 21
Upozornéni:

e maximalni napéti napajeciho zdroje (Umax): 750 V +0 %
e maximalni pfipustnd frekvence: 200 Hz
e maximalni pfipustnd taktovaci frekvence (fpwm): 12 kHz
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11.18 Sinusovy filtr

Obréazek 124: Sinusovy filtr DX-SING...

Sinusovy filtr DX-SIN3... zbavuje vystupni napéti frekvenéniho ménice (U»)
vysokofrekvencénich podild. Tim se redukuje vyzafované ruseni vznikajici ve
vedeni a v disledku plsobeni poli. Vystupni napéti sinusového filtru dosahuje
sinusového tvaru s mirné prekryvajicim se zvinénym napétim. Cinitel
harmonického zkresleni sinusového napéti ¢ini obvykle 5az 10 %. Tim se
snizuje hlu¢nost a ztraty v motoru.

U2
L [ DX-SIN3... . @ .
8 f ~ YN 0 M
[ L 3~
i/l S O I
fpwm B B
- Uk | l -
Obrazek 125:Maximalni pripustné délky motorového kabelu
(@) stinény motorovy kabel: Uz £230 V> =200 m (656.17 ft); U =500 V - = 150 m (492.13 ft)
nestinény motorovy kabel: Uz 230 V- =300 m (924.25 ft); U =500 V > = 200 m (656.17 ft)
1 10 |10
le 09 — le 09 B
Iso. class F
T 0.8 T 038
0.7 0.7
0.6 0.6
0.5 0.5
0 1000 2000 3000 4000 40 45 50 55
— hm] — ta[°C]

Obrazek 126: Hodnoty snizeni vykonu pfi odlisnych vyskéch instalace a okolnich
teplotéch

Dalsi informace a technickd data k sinusovym filtrdm
—> fady DX-SIN3... jsou uvedeny v ndvodu k montazi
IL0O09060017Z.
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Tabulka 36: Prifazeni sinusovych filtrd

Typ zatizeni Jmenovity Prirazeny le fa Uk Ue1 fewm Ue2 fpwm2
proud ¢ sinusovy
filtr
[A] Typ [A] [Hz] [%] [\ [kHz] [\ [kHz]
DC1-122D3... 2,3 DX-SIN3-004 4 0-150 75 0-440 3-8 0-520 4-8
DC1-1D2D3... 2,3
DC1-322D3... 2,3
DC1-432D2... 22
DC1-124D3... 43 DX-SIN3-010 10 0-150 7 0-440 3-8 0-520 4-8
DC1-1D4D3. .. 43
DC1-324D3... 43
DC1-324D1... 41
DC1-12700... 7
DC1-1D5D8. .. 58
DC1-32700... 7
DC1-345D8. .. 58
DC1-349D5. .. 95
DC1-12011... 10,5 DX-SIN3-016 16,5 0-150 75 0-440 3-8 0-520 4-8
DC1-32011... 10,5
DC1-12015... 15
DC1-32018... 18 DX-SIN3-023 235 0-150 8 0-440 3-8 0-520 4-8
DC1-34018... 18
DC1-34024. .. 24 DX-SIN3-032 32 0-150 8,7 0-440 3-8 0-520 4-8
Poznamky:

Sinusové filtry DX-SIN3. .. smi byt provozovény jen s pevné nastavenymi taktovacimi frekvencemi.
e Rozsah fpym1 pfi jmenovitém napéti Ugs
e Rozsah fpymz2 pfi jmenovitém napéti Ugy
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11.19 Seznam parametri

PNU ID Pristupova Hodnota Popis WE Strana /
prava poznamky k
aplikacim
RUN ro/rw
P-01 129 v rw 0- 250 Hz Maximalni frekvence / maximalni otacky 50,0 114,114
(max. 500 Hz)
P-02 130 v rw 0-250 Hz Minimalnf frekvence / minimalnf otacky 0,0 114
(max. 500 Hz)
P-03 131 v rw 0,1-600s Doba rozbéhu (acc1) 50 114; AP040016
P-04 132 v rw 0,1-600s Doba dobéhu (dec1) 50 114,107,
AP040016
P-05 133 v rw Funkce Stop 1 118; AP040018
0 Rampa, zpoZdéni = generatorické brzdéni
1 Volny dobéh
2 Rampa, rychlé zastavenf = generatorické brzdéni
P-06 134 v rw Optimalizace energie 0 AP040040
0 Neaktivni
1 Aktivni
P-07 135 - rw 0,20 - 230/500 V Jmenovité napéti motoru 230" 38, 114, 114;
AP040014
P-08 136 v rw V zavislosti na Jmenovity proud motoru 4,81 38, 109;
pristrojich AP040014
P-09 137 - rw 25 - 500 Hz Jmenovita frekvence motoru 50,01) 38, 114, 114;
AP040014
P-10 138 v rw 0 - 30000 ot/min Jmenovité otacky motoru 0 38, 110;
(min-1) AP040022,
AP040014
P-11 139 v rw 0,00-20,0 % Zesileni napéti 3,0 114; AP040036

1) Zavisi na jmenovitém vykonu frekvenéniho ménice

DC1 frekvenéni méni¢ 12/13 MN04020003Z-CZ www.eaton.com

221



11 Priloha
11.19 Seznam parametrt

PNU ID Pristupova Hodnota Popis WE Strana /
prava poznamky k
aplikacim
RUN ro/rw
P-12 140 - rw Zplisob ovladani 0 98, 100, 105,
0 Ridici svorky 138,153
1 Ovladaci jednotka (FWD)
2 Ovladaci jednotka (FWD/REV)
3 Modbus (internf doby ramp)
4 Modbus (doby ramp sbérmnice)
g Pl reguldtor s externi aktudlni hodnotou
6 Pl regulétor s externf aktuéIni hodnotou a souctovou
hodnotou Al1
7 CANopen (interni doby ramp)
8 CANopen (doby ramp CANopen)
9 SmartWire-DT (Fidici pfikaz SWD a Zadana hodnota)
10 SmartWire-DT (Fidicf pfikaz SWD a interni 7adana
hodnota)
1 SmartWire-DT (fidicf pfikaz SWD a interni Zadana
hodnota)
12 Rizeni SmartWire-DT (zavisf na nastaveni pri ztraté
komunikace; automaticka zména k lokalni)
13 SmartWire-DT (Fidic pfikaz SWD a 7adand hodnota,
navic prostrednictvim DI1 aktivace a pres DI2 bod
nastavenf aktivace)
P-13 141 - ro P-dEF Historie paméti chyb - 163
P-14 142 v rw 0-9999 Pristupovy kéd (P-15 aZ P-53 => 101) 0 97; AP040020
Rozsiteny rozsah parametri (pFistup: P-14 = 101)
P-15 143 - rw 0-12 Funkce digitalnich vstup(i 5 98, 100
P-16 144 v rw Analogovy vstup 1 (Al1), napétovy rozsah signalu \0-10 AP040024
0=ugd- 10 Signal 0- 10 V (FWD)
1=b-10-10 Signal 0 - 10 V (FWD/REV)
2=AU-20 Signél 0 - 20 mA
I=Y=2m Signél 4 - 20 mA
4=rY4-20 Signél 4 - 20 mA
O=Em=Y Signél 20 - 4 mA
6=r20-4 Signél 20 - 4 mA
p-17 145 v w 8,12,16, 24,32 Taktovaci frekvence 161

1) Zavisi na jmenovitém vykonu frekvenéniho ménice

222 DC1 frekvenéni méni¢ 12/13 MN04020003Z-CZ www.eaton.com



11 Priloha
11.19 Seznam parametri

PNU ID Pristupova Hodnota Popis WE Strana /
prava poznamky k
aplikacim
RUN ro/rw
P-18 146 v rw Signal K1 (reléovy vystup 1) 0 118; 130;
0 RUN, uvolnéni (FWD, REV) AL
1 READY, frekvenéni méni¢ je pfipraven ke spusténi
2 Vlystupni frekvence = Po7adovana hodnota frekvence
3 Chybova zprava (frekvenéni ménic nenf pripraven)
4 Vlystupni frekvence = mezni hodnota (P-19)
9 Vlystupni proud = meznf hodnota (P-19)
6 Vlystupni frekvence < mezni hodnota (P-19)
7 Vlystupni proud < mezni hodnota (P-19)
P-19 147 v rw 0-200,0 % K1 — meznf hodnota (relé) 100,0 118, 131;
AP040030
P-20 148 v rw 0-50Hz Pevna frekvence FF1 / otacky 1 15,0 124; AP040038
P-21 149 v rw 0-50Hz Pevna frekvence FF2 / otacky 2 0,0 124; AP040038
P-22 150 v rw 0-50Hz Pevna frekvence FF3 / otacky 3 0,0 124; AP040038
P-23 151 v rw 0-50Hz Pevna frekvence FF4 / otacky 4 0,0 124; AP040038
P-24 152 v rw 0,1-250s Druhd doba dobéhu (dec2) 0,0 107; AP040016
P-25 153 v rw AO1 signal (Analogovy vystup) 8 119, 131
Prepnuti k digitalnimu vystupu
DO1 (digitalni vystup 1) > +24 V DC
(hodnota 0 - 7)
0 RUN (frekvenéni ménic je povolen a bézi — FWD, REV)
1 READY, frekvenéni ménic je pfipraven ke spusténi
resp. nenf 7adna chyba
2 Vlystupni frekvence = PoZadovana hodnota frekvence
3 Chybové zprava (frekvenéni méni¢ neni pfipraven)
4 Vlystupni frekvence 2 meznf hodnota (P-19)
g Vystupni proud 2 meznf hodnota (P-19)
6 Vlystupni frekvence < meznf hodnota (P-19)
7 Vystupni proud < meznf hodnota (P-19)
Analogovy vystup > 0- 10 V DC (hodnota 8, 9)
8 Vlystupni frekvence f-Out = 0 - 100 % frmax (P-01)
9 Vlystupni proud = 0 - 200 % l¢ (P-08)
P-26 154 v rw 0,00 - 50,00 Hz Frekvenénf skok 1, $itka pdsma (rozsah hystereze) 0 126; AP040026
pP-27 155 v rw 0,00 - 50,00 Hz Frekvenéni skok 1, stfed pasma 0 126; AP040026
P-28 156 = rw 0.00 - P-07 V U/f charakteristiky pFizp. napétf 0 114; AP040036
P-29 157 = rw 0.00 - P-09 Hz U/f charakteristiky pfizp. frekvence 0 114; AP040036
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PNU ID Pristupova Hodnota Popis WE Strana /
prava poznamky k
aplikacim
RUN rofrw
P-30 158 4 w REAF, funkce Start pfi automatickém novém startu, ~ EJ9E-~  132; AP040028
fidicf svorky
0=Ed9E-r Neaktivni
1=AUEa-0 Automaticky start
2=AUkto- | Automaticky start: 1krét
J=FllEm =2 Automaticky start: 2krét
4=AUEo-3 Automaticky start: 3krét
5=AUEa-Y Automaticky start: 4krét
6=AUEa-5 Automaticky start: bkrét
P-31 159 v rw Funkce Start pfi automatickém novém startu, 1 129; AP040028
ovladaci jednotka
0 MiniméalInf frekvence/otacky; klavesnice
1 Pfedchozi pocet otacek; klavesnice
2 Minimalni frekvence/otacky; svorka
3 Pfedchozi pocet otacek; svorka
P-32 160 v rw 0-25s Brzdéni stejnosmérnym proudem 0 119
P-33 161 v rw Funkce letmého startu motoru (v konstrukénivelikosti 0 119
FS2 a FS3) / brzdéni stejnosmérnym proudem, doba
brzdéni pfi startu (v konstrukénf velikosti FS1)
0 Neaktivni
1 Aktivni
pP-34 162 v rw Aktivace brzdného tranzistoru 0 119; AP040024
(v konstrukénf velikosti FS2 a FS3)
0 Zablokovano
1 Umoznéno s ochranou proti pretizeni brzdného
odporu
2 Umoznéno bez ochrany proti pretizenf brzdného
odporu
P-35 163 v rw 0-500 % Odstupriovani analogového vstupu 1 100 122
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PNU

Pristupova

prava

RUN

Hodnota

ro/rw

Popis WE Strana /
poznamky k
aplikacim

P-36

164

Konfigurace sériové komunikace 138, 153

Adresa Slave frekvenéniho ménice 1

Ptenosova rychlost Baud Modbus RTU 6

9,6 Kbit/s

19,2 Kbit/s

38,4 Kbit/s

57,6 Kbit/s

D O B W N

115,2 Kbit/s

Timeout 3000 138, 154

0

130 ms

t 100 ms

t 1000 ms

£ 3000 ms

r30 ms

r 100 ms

r 1000 ms

r 3000 ms

p-37

165

N

= SRR

Definice pfistupového kddu 101 97; AP040020

P-38

166

N

Blokovani pfistupu parametr(i 0 97; AP040020

Neaktivni

Aktivni

P-39

167

-500,0 - +500,0 %

Offset analogového vstupu 1 0.0 AP040024

P-40

168

0,00 - 6 000

Koeficient stupriovani otdékoméru 0,000 AP040034

P-41

169

0,0-30,0

Pl regulétor, proporcionalinf zesilenf 1,0

P-42

170

00-300s

Pl regulétor, integralni doba 1,0

P-43

17

NSNS NS

Pl regulétor, provozni rezim 0

PFimy provoz

Invertovany provoz

P-44

172

Pl reguétor, referenéni / Zddana hodnota 0

Digitalni, prednastavena 7adand hodnota (P-45)

Analogovy vstup 1

P-45

173

N

0,0-100,0 %

Digitalni Zadana hodnota P! 0.0

P-46

174

Pl regulétor, zpétna vazba 0

Analogovy vstup 2

Analogovy vstup 1

Proud motoru
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PNU ID Pristupova Hodnota Popis WE Strana /
prava poznamky k
aplikacim
RUN ro/rw
P-47 175 v rw Analogovy vstup 2 (Al2), napétovy rozsah signalu E 4-20 121; AP040024
0=u 0-10 Signal 0-10V
1=R 0-20 0-20mA
2=k 4-20 4 -20 mA (= 3 mA = chybové zprava: 4-20F)
3=r Y4-20 4 - 20 mA (= 3 mA > doba zpozdéni 1)
4=F 20-4 20 - 4 mA (= 3 mA = chybové zprava: 4-20F)
5=r 20-Y4 20 - 4 mA (= 3 mA > doba zpozdéni 1)
P-48 176 v w 01-250s Doba pohotovosti 20
0 Neaktivni
P-49 177 v rw 0,0-100,0 % Pl regulator, hladina probuzeni odezvy 0
P-50 178 v rw Prenosova rychlost Baud CANOpen 2 154
0 125 Kbit/s
1 250 Kbit/s
2 500 Kbit/s
3 1000 Kbit/s
P-51 179 v rw Ochrana moatoru pred pretizenim 0
0 Tepelny obraz se po vypnuti ztratf
1 Tepelny obraz zlistane po vypnuti zachovan
P-52 180 v rw Parametry Access 0 —> Manual
0 Ovladaci jednotka/provozni sbérnice B0l
1 SmartWire-DT
P-53 181 v rw Reakce na chybu komunikace 0 —> Manual
0 Bez reakce: pristroj bézi dal B0l
1 Nastavuije bit varovani: pfistroj bézi dél
2 Nastavuje chybovy bit: stop s rampou
3 Nastavuje chybovy bit: stop s druhou rampou
4 Nastavuje chybovy bit: odpoji energii

226

DC1 frekvenéni méni¢ 12/13 MN04020003Z-CZ www.eaton.com



11 Priloha
11.19 Seznam parametri

PNU ID Pristupova Jednotka  Hodnota Popis Strana /
prava poznamky k
aplikacim
ro/rw
P00-... hodnoty zobrazeni
P00-01 20 ro % 0-100 Analogovy vstup 1 103
P00-02 21 ro % 0-100 Analogovy vstup 2
P00-03 23 ro Hz/ot/min Referencni frekvence/referenéni pocet otacek
P00-04 11 ro Stav DI1 - DI4 Digitalni vstupy 1 - 4
Stav digitéIniho vstupu frekventniho ménice
P00-05 ro 0 Rezervovany
P00-06 ro 0 Rezervovany
P00-07 ro Napéti motoru
P00-08 23 ro Vnitfni stejnosmérné napéti shérnice
P00-09 24 ro °C Teplota pristroje
P00-10 ro HH:MM:SS Daba provozu frekvenéniho ménice
P00-11 ro HH:MM:SS Daba chodu frekvencniho ménice od posledniho chybného
odpojeni (1)
P00-12 ro HH:MM:SS Daba chodu frekvencniho ménice od posledniho chybného
odpojenti (2)
P00-13 ro HH:MM:SS Doba chodu frekvenéniho ménice od posledniho blokovani 103
P00-14 ro kHz 4-32 Taktovaci frekvence
P00-15 ro V 0-1000 Protokol stejnosmérmého napéti shérnice (256 ms)
P00-16 ro “C -20-120 Pamét teploty chladiciho télesa
P00-17 ro A 0 - 2 x jmenovity Pamét proudu motoru
proud
P00-18 15 ro - Verze firmwaru fidicf ¢asti
16 Verze firmwaru vykonové ¢ésti
P00-19 ro - Sériové ¢islo frekventniho ménice
P00-20 12 ro - Typ frekvenéniho ménice
13 Jmenovity vykon frekvenéniho ménice
14 Verze firmware
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Rejstrik hesel

A
AC motory, jednofézové ................... 185
AC napdjeci systémy .......... ... .. ... ... 28
Analogovy vstup . ... ... 103
Aplikace ........ ... ... .. .. .. 121
Aplika¢ni poznamky

AP040032 ... ... .. 201

AP040042 ... .. ... .. 127

AP040048 ... ... ... 38
Autotest . ... ... 94
B
Blokovd schémata ......................... 20
Blokovani parametrd ........... ... . ... 97
Brzdéni stejnosmérnym proudem .......... 115
Brzdny tranzistor ................... 15, 16, 168
C
CANopen

typy pfenosu . ... 155
Charakteristika87-Hz ...................... 39
Charakteristika U/f ......................... 39
Chyba

hlaseni ....... ... .. ... ... . . ... ... ... 163

pameét . ... 163
CRC (cyklicka kontrola Cyclical
Redundancy Check) ...................... 140
D
Datumvyroby . ......... .. ... .. ... 15
DC meziobvod ....... ... ... ... 20
DD .. 28
Deflektor . ........ .. ... ... .. ... L 43
Délky odstranéniizolace .................... 68
Digitalni vstup

Pripojeni . ... ... .. . . .. .. 73
Digitalni vystup

Plipojeni ... ... . .. .. ... 73
DobanavySeni ............. ... .. ... ..... 185
drivesConnect ........................ 95, 197
Drzaky kabelG . ......... .. ... ... ... ... .. 209
DX-CBL-TERM ... .. 74
DXC-EXT-2RO1AO ... ... .. ... ... ... 202
DXC-EXT-IO110 . ... 197
DXC-EXT-I0230 . ........ ... ... ... ........ 197
DX-KEY-OLED .......... ... ... ... ........ 191
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